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PATENTE DE INVENGION

MEMORTIA DESCRIPTIVA
Sobre:
WMECANISMO PARA MOTORES DE PISTONES ROTATIVOS CON VELO-
CIDADES VARIABLES®, ‘

Solicitante: D. Angel JIMENEZ MOLINA, de nacionalidad espa-
ﬁola,'con domieilio en Pintor S. Abril, nt 11 =
VALENCIA.~

Inventors El solicitante.=

La presente Memoria se refiere como indica su
eﬁuneiado, a un mecanismo especialmente disefiado para 165
motores de pistones rotativos, en los gque las velocidades
de los mismos, han de ser variables, para lograr un correg

5e to funcionamiento del motor.
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Los motores de combusiidn interna con pistones
rotativos, en los que se les da una diferente velocidad, pa-
ra que el acercamiento y separacidén entre ellossea de tal
forma que vayan formsndo las cdmaras de admisién, compresidn,
explosidn, expansién y escape, susesivamente, exigen una re-
gulacidn completa en las velocidades que han de llevar los
distintos pistones, a fin de que los cuatro tiempos, vayan
sucediéndose con una correcta precisidén que anule las posi-
bles variaciones que hariasn que el funcionamiento del motor
fuera deficiente e incluso'con resultados totalmente iradmi-
sibles. ‘

Con el objeto de reguler estas velocidades, y pro-
curar al motor une precisién absoluta en el movimiento de
los pistones se ha ideado el mecanismo al que se alude, el
cual, en esencia, estd constituido por un juego de palancas
y bielas articuladaes, que forman unos paralelogramos articu-
lados deformables, de tal forms que las palancas asiguen siem-
pre la direccidn de los correspondientes pistones en su gi-
ro, mientras que las bielas, constituyendo los otros dos
lados del paralelogramo articulado, hacen que el vértice
opuesto al eje de giro, siga una gufa marceda en el cdrter

" del motor, exigiendo por tanto que el movimiento del conjun-

40 sea con acuerdo a la ley que ha de seguir desde . el pun—

to de vista tedrico.

A contimuacién se hard una detallade desoripeidn
del mecanismo que sé cita, con referencia a los planos que
se acompafian, en 10s que se representa a simple titulo de
ejemplo, no limitativo, una forma preferente de realizacidn,
susceptible de todas aguellas variaciones de detalle que no
supongan una alteracidén fundemental de las caracteristicas
esenciales del mismo.

En dichos dibujos se ilustras
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En la figura l: Esquema de un tipo de motor adecua-

do para la instalacién del mecanismo, con detalle de dos mo-

’méntos distintos de su funcionamiento.

BEn la figura 2: Detalle de palanca y biela que
se acopla al eje rotativo, segin la realizaeién mds senci-
1la.

’ En la figura 3: Bsquema de funcionamiento del meca-
nismo., . . ,

En la figura 4: Detalle de palanca y biela empleada
en una forma preferente.

En la figura 5: Detalle esquematico del ac0plamzen
t0 de los distintos elementos del mecanismo visto de frente.

En la figura 6: Detalle en seccidn diametral del
mecanismo. _

-Segiin el ejemplo de ejecucibn representado, el
tipo de motor en que encuentra aplicacién el mecanismo que
se preobniia, estd representado em la figura 1, en la que
en plenta se representa un motor de cuatro pistones, solida-.
rios cada dos opuestos (1,1°) y (2,2°) a respectivos discos
(3 ¥y 4) superpuestos y con sus ejes concéntricos (5 y 6),
que sobresalen por un costado de la carcasa é cérter (7)
que envuelve al coajunto, y en el que se han previsto los
correspondientes colectores de admisién (8) y escape (9),
asi como la bujia de ignicién (10). Este motor asi consti- ..
tuido esquemdticamente, por el movimiento de los pistones,

a diferentes velocidades, se congigue que el espacio entre
ellos, sea variable, logrando los cuatro tiempos del ciclo
completo, al acercarse y separarse sucesivamente los pisto-
nes (1) y los (2) correspondientes a cada platillo o disco
(3 y4) a los qué se les imprime velocidades distintas y

variables.
Al objeto de regular estas velocida@es, se ha aco~-
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pladoc el mecanismo que se menciona, constituido en principio,
por el acoplamiepnto a cada eje (5 y 6) del motor, de una
palanca (11 y 11°) respectivamente, en cuyos extremos se
articulan unas bielas (12 y 12°), que se vuelven a articu-
lar entre si por sus extremos libres, en un remache (13).
Este conjunto ‘de palancas y bielas, forma un parslelogramo
defdrmable, en el que los lados correspondientes a las palan
cas (11 y 11°) siguen siempre la direccién de 10s correspon=
dientes pistones (1 y 2), y el vértice (13) en su movimiento,
llevard un ciclo de acercamiento y separacién del vértice
opuesto, constituido por los ejes concéntricos (5 y 6), de
tal forma que las separaciones y acercamientos, serdén corresg
pondientes inversamente'a losvaeercamientos ¥ separaciones
de los pistones (1 y 2).

La combinacién del giro del pasralelograme articula-
do sobre su vértice formado por los ejes (5 y 6), con la
deformacién de dicho paralelogramo, abriendo y cerrando sus
éngulos, produce como resultante para el recorrido del vér-
tice (13), dos circunferencias decantes (14 y 15) sobre les
que se desplaza el citado vértice.

Basado en este estudio teérico, y pera llevar a la
préctica el mepanismo que se preconiza, ¥y buscando una ma-
yor solidez y equilibrio, se ha previsto la utilizacién de
palancas dobles (16) y balancines (17) que sustituyen a las
bielas (12), qnedan@o formados los paralelogramos articule-
dos por los brazos correspondientes de las palancas dobles, ¥y
por medios balancines (17), sin que ello suponga variacidn
alguna en el movimiento del conjunto como es natural, reco-
rriendo todos los vértices (13) de los cuatro paralelogra-
mos que se formsn, la misma curve determinada por dos circun
ferencias secantes, y materializadas poi_una canal (18) pre-
vista en la pared externa del cdrter, y en la que encajan

los extremos prolongados de los correspondientes remaches

(13), paras que forzosamente sigan este trayectoria de for-

v
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ma regular.
Estos mismos remaches (13), se prolongan también
por el lado contrario para insertarse en otras guias rectili-

neas y en forma de eruz con sus ramas perpendiculares (19) gra-

badas en un plato (20)solidario a un eje 21, cuyo eje se
constituye en transmisor del movimiento originado en el mo-
tor, ya que la unién de los remaches (13) al plato es inamo-
vible, puesto que al no desaparecer la perpendicnlaridad en-
tre las diagonales de cada paralelogramo articulado; los re-
maches (13) siempre estédn solidariamente unidos al plato (20)
Y transmiten al mismo el giro de los ejes (5 y 6).

Todo el conjunto de elementos descritos, se encie-
rran en un cérter gue no precisa mis mantenimiento gue el en
grase periédico del mismo. Al objeto de variar el gradc de
compresién del motor, bastard con modificar la trayectoria
materializada por la canal (18), empleandc distintas distan~
cias entre los centros de las dos circunferencias secantes
que le forman. _

La forma, materiales ¥ dimensiones, podrdn ser va-
riables y en general, cuanto sea accesorio ¥ secunderio,sien
pre que no altere, cambie.o modifique la esencialidad del ob
Jeto que se describe. _ ’

Los términos en que quedan redactada esta Memoria,

son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose

tomar con cardcter amplio y nunca en forma limitativa.

El peticionario se reserva el derecho de extender
esta demanda a los paises extranjeros, reivindicando la mis-
ma prioridad de la presente solicitud al amparo del Convenio
Internacional pare la proteccidén de la Propiedad Industrial.

Igualmente el solicitante se reserva el derecho
de introducir en la presente Invencién, cuantos perfecciong=-
mientos sobre la misms puedan derivarse mediante la solicitud
de los correspondientes Certificados de Adicidn, en la forma

' sefialada por la Leye.
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_ La Patente de Invencidn que se solicite en Espa-
fia por veinte afios, de aeuerdo con la vigente Legislacién,
deberd recaer sobre: "MECANISNO PARA MOTORES DE PISTONES RO
TATIVOS CON VELOCIDADES VARIABLES", segin las caracteristi-
cas esenciales de las siguientes:

REIVINDICACIONES
18 .- Mecanismo pera motores de pistones rotati-

vos con velocidades variables, caracterizado por habersse
previsto el acoplamiento & los ejes de los pistones rotati-
vos, de unas palancas gque sigueﬁ la direccidn de los citados
pistones, ¥y que en sus extremos, llevan articuladas unas bie-
las, que a su vez se articulan enire s{ por sus exiremos li-
bres, formando paralelogramos articulados, en los que sus
vértices opuesiocs al comin con el eje de giro, se separan

¥ acercan de -1, en forma inversa a lé separacidn y acerca-
miento de los pistomes de velocidades variables.

28 .- Mecanismo pera motores de pistones rotati-
vos con velocidades variables, segin reivindicacidén primera,
caracterizado por haberse previsto en la cara externa del
cérter del motor, una gufa en forma de dos circunferencias
secantes, que materializa el movimiento de los vértices opuss
tos al eje de giro, acoplandose a esta guia unos védstagos so-
bre los que se verifica la articulacidén de los extremos de
las bielas, & fin de regular el grado de compresién en el
motor, en funcidén de la distancia entre centros de las cir-
cunferencias secantes.

38 .- Mecanismo para motores de pistones rotati-
vos con velocidades variables, segin anteriores reivindica-
ciones, caracterizado por haberse previsto en la cara con=
traria del mecanismo, & la que se acopla al cérter del mo-
tor, un plato giratorio scbre un eje, en el que se han mar-
cado guias perpendiculares entre si por las que se deslizan
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los mismos véstagos que sirven de eje de articulacidn de las
bielas, siguiendo sieumpre la perpendicularidad de las diago-
nales del paralelogramo, y transmitiendo a este plato el giro
que originan los pistones rotativos, constituyendo este plato
con su eje, la toma de fuerza ¥y unién mecdnica entre el motor
v el eje de utilizacidn del mismo.
48 .~ “"MECANISMO PARA.MOTORES DE PISTONES ROTATIEOS
CON VELOCIDADES VARIABLES".
Segin queda sustangialmente descrito en la presen=-
te memoria descriptiva, que consta de siete hojas escritas a
méquina por una sola cara, acompafiada de sus correspondientes
dibujos. ,
Madrid, 28 FEB 1956 - '
D. ANGEL JTMENEZ MOLIFA
P.P.
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