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La presente invencidn se refiere a un mecanis-
mo anejo a una carda, del tipo gue presentan un dispositivo paraA

depositar cinta de ‘fibras (bastdn de bote) en el que la cinta de

fibras marcha sobre un lugar de apoyo y desde éste se introduce 1li
bremente en un embudo para.la cinta dispuesto en una cabeza gifaté
ria. . ':..’..'.

En un mecanismo conocido hay prevista por enci

ma de la cabeza giratoria (plato giratorio) una polea de inverji®n
que rota alrededor de un eje aproximadamente horizontal. La cinta
de fibras -se conduce sobre la polea. La distancia entre la polga’

LR ]

y la cabeza giratoria es mayor que el radio de esta Gltima. EI. 5ﬁr

gulo entre el embudo para la cinta y la polea, en relacidn a l§3:g'
cabeza giratoria horizontal, es de 70° aproximadamente. Cuande.}q§_
vélocidades de la cinta son.altas, por ejemplo de mas de 300m/mi£,
a@xiste el peligro de que la cinta libre entre la polea y =l embﬁdo
para la cinta se combe mucho hacia fuera debido al efecto de la
fuerza centrifuga, v debido a ello se rompa. Es ademas perturbador
el hecho de que en la zona del lugar de apoyo se liberan polvo,
impurezas y similares, y penetran en el recinto de la hilanderia.
Por lo tanto la invencidn tiene por objeto con
seguir un mecanismo del tipo indicado al principio, que e?ite di-
chos. inconvenientes, que posibilite en particular una alta yeloci—
dad de la cinta sin perturbaciones, tales como f;tura de la misma
o similares, y permita la eliminacidn de polvo, deshechos o simi-

lares liberados.

Esta tarea se resuelve mediante las caracteris
ticas de la reivindicacidn 1.
Segfin la invencidn el lugar de apoyo (guia de

la cinta, punto de inversidn) estd dispuesto en la cubierta supe-

rior de la tapa. Una ventaja consiste en que la zona de la cinta




10

15

20

25

30

conducida al lugar de apoyo no estid expuesta a la corriente de ai-
re producida por la cabeza giraﬁoria, porque esta zona transcurre
por encima de la tapa. Con el fin de evacuar¥ ahora el polvo que

se libera especialmente en la zona del compresor medio, se han dis

puesto en la cubierta superior de la tapa aberturas (ranuras) por

las que sale el polvo al recinto y desde alli se extrae por medeo -
de un dispositivo de aspiracidn.

Preferéntemente la distancia entre el luga%-ég
apoyo Y la cabeza giratoria es igual o menor que el radio de la
cabéza giratoria. De este modo la cinta que se encuentra entre-.al.

lugar de inversidn, por encima de la cabeza giraroria, y el'embgdp,

se gufa en un adngulo agudo con respecto a la horizontal. De esﬁé:i

modo se reduce esencialmente la componente de la fuerza centrifgﬁ?
que da lugar a que se combe la zona libre.de la cifita entre el lu-

gar de apoyc y 2l embudo. La consecuencia de &ésto es una velocidac

bt

de trabajo esencialmente mayor, por ejemplo de mds de 300m/min, si:

que se rompa la cinta. De este modo se evita que se nroduzcan per-

turbaciones del funcionamiento. Ademds se consigue una alta pro-
duccidn horaria.

El lugar de apoyo estd configurado conveniente|
mente como elemento guiador a modo de embudo. be este modo la cin-
ta atraviesa una especie de embudo doble que hace de cCompresor prg
vio. Al hacer ésto se exprime aire de la cinta, de manera qué ésta
queda mas densa y estable y de este modo menos propensa a la rotu-
ra.

Ventajosamente el orificio de entrada de aire

se encuentra en la zona del elemento guiador. De este modo el pol-

vo se aspira por el camino mids corto. Ventajosamente la tapa esté

conectada a una instalacidn de aspiracidn. Al elemento guiador se

ha antepuesto ventajosamente al menos otro lugar de apoyc. El otro
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l cubierta superior sea giratoria, o bien abatible, al menos parcéqg
P . [ 4

configuracidon preferente- hay alrededor del orificio de entrada de

lugar de apoyo se ha configurado preferentemente a modo de canal,
de manera que la cinta de fibras se conduce al lugar de apoyo y a-

” . ’ x »
demas se obstaculizan las corrientes de aire perturbadoras de los

t

lados. Ventajosamente se ha previsto una cubierta comiin por encima

del lugar de apoyo y del orificio de entrada de aire. De este mé&o

el aire gque se libera se puede desviar al orificio de entrada de
aire. Preferentemente la zona de la cubierta superior de la tapa
es giratoria, o bien abatiﬂle, juntamente con el luggr de angéEGi
bien el elemento guiador, de manera que es posible intervenir en

la tapa, lo cual facilita especialménte la introduccién de la <Gig:-
ta en el embudo. Puede ser también ventajoso disponer estacioﬁqfﬁp

el lugar de apoyo o bien el elemento guiador y que la zona ‘de 13"

mente. De este modo al introducirse la cinta en el embudo existe

solamente un elemento mévil, (embudo para la cinta). Segiin otra

aire un apantallamiento en forma de arco sobre la tapa, especi;l—l
mente sobre el lado de la misma opuesto al de alimentacidn de la :
cinta. Ventajosamente se ha previsto alrededor de la cabeza gira~|
toria un elemento de apantallamiento doblado en forma de circulo
0 bien de cilindro huéco, en.el espacio interior de la tapa, de
maﬁera que la suciedad no puede penetrar y acumularse en las es-
quinas de la tapa. Ei esp&cio que circunda al elemento aspirador
esti sometido convenientemente a la aspiracidén. Ademis mediante
la forma de circulo o bien de cilindro hueco se mejoran y homoge-
nizan las condiciones de la corriente que se producen en parteldww

bido a la corriente de aire de la cabeza giratoria que da vueltas

con alta velocidad.

La invencidn se explica detalladamente a con-

tinuacidn por medio de ejemplos de realizacidn representados en
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el dibujo.
La figura 1 muestra esquemiticamente un meca-

nismo segin la invencidn, con tapa y elemento guiador a modo de

embudo en la zona de la cubierta superior,

L

‘o0

la figura 2 muestra una seccidn de la tapa de la figura 1 con ele-
»

L] * &

mento de apantallamiento doblado en forma de circulo o bien de i~

lindro hueco, .
*,
s ©

la figura 3 muestra la vista en planta del mecanismo de la figura *®
1,

la figura 4 muestra en vista de planta un elemento guiador a avde

de embudo con orificio de entrada de aire, ' e

oo

la figura 5 muestra un elemento de apantallamiento en forma de<a%s

co sobre la tapa, . A g ',

-~

la figura & muestra un mecanismo como ei de la figura 1, con cubi-
erta superior abatible juntaménte con el elemento guiado; v
la figqura 7 muestra un mecanismo como el de la figura 1, con eleme
to guiador estacionario y cubierta superior abatible parcialmente.
La figura 1 muestra en vista lateral un meca-
nismo para depositar cinta de fibras (bastin de bote) que estad dis
puesto a continuvacidn de una carda (no representada). El mecanismo
para depositar cihta de fibras comprende una placa de cabeza gira-~
toria 1,estacionéria, La placé de cabeza giratoria 1 1ieVa una ca-
beza giratoria (plato airatorio) gque comprende un embudo para la
cinta 3, cilindros alimentadores 4 (cilindros de calandria) y una

placa de compresién 5 (disco de coipresidn). El lado inferior de

|

la placa de compresidn 5 se halla esencialmente enrasado con el lar

2

do inferior de la placa de la cabeza giratoria 1. Durante el funcig
namiento normal de la instalacidén los cilindros alimentadores 4 se

accionan de tal manera gque la cinta de fibras que se alimenta a la

cabeza giratoria 2 por el embude 3, se deposita o bien inserta en

o,
\
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1la mayor parte de la operacidn d= llenado del bote, asi como una’®

el que entra aire del exterior al espacio interior (véase la flecha

un bote 7 que hay por debajo de la placa de la cabeza giratoria 1]
y de la cabeza giratoria 2. El bote 7 ejecuta un movimiento de ro-
tacidn cuando se deposita en el mismo cinta de fibra 6 mediante la

cabeza giratoria 2. La cinta de fibra 6 introducida en el bote 7

L ]
AN R

sobresale del lado superior del mismo y estd en contacto con.los

lados inferiores, esencialmente planos,de la placa de la cabezaegis
ratoria 1 y de la placa de compresidén 5, y concretamente durante -
vez lleno el mismo.

Por encima de la placa giratoria 1 se encuen-,

tra una tapa 11, tal como una caja con una parte de cubierta supez

rior 11a. La tapa 11 cubre a la cabeza giratoria 2. En la chapa ‘d&!

cubierta 11a se encuentra un orificio de entrada de aire 11b per .

L
L]

Z). En la zona lateral de la tapa J4hay un orificiOJTlEque esta
conectado a una instalacian de aspiracidn (no repreéentada) con el
objeto de avacuar el aire iflecha B).

Por encima de ia cabeza giratoria 2 se ha pre-
visto, como lugar de apoyo para la cinta 6, un elemento guiador a
modo de embudo 8 que esti configurado como embudo doble y estd fi-
jado estacionario en la parte de la cubierta 11a.superior.“Delante
del elemento guiadcr 8 se ha dispuesto otro elemenco de apoyo 10,

tal como un canal, La cinta de-fibras 6 marcha desde .la carda, v7i-

niendo sobre un rodillo 12 y el elemento de apoyd 10 dispuesto

aproximadamente horizontal, h-.sta el elemento guiador 8, llega des:

de alli, por arriba, a un orificio 8a a modo de embudo, atraviesa

un punto estrecho 8b y abandona el elemento guiador 8 hacia abajo
por un orificio 8¢ a modo de embudo. Al hacer ésto la cinta de fi-

bras 6 se desvia en direccidén al embudo 3. El Angulo o« entre el

embudo para la cinta 3, o lo gque es lo mismo la cabeza giratoria ?
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horizontal, y el elemento guiador 8 dispuesto “por encima de la cabe

s -
za giratoria 2, es de 30° aproximadamente. De este modo se consi-

gue una guia plana de la cinta, de manera que se reducen conside-
Id

rablemente las fuerzas centrifugas perjudiciales. Al pasar la cin-

.
REA LN

ta 6 por el punto estrecho 8b se exprime aire de la cinta 6, con

lo cual la cinta 6 se comprime y de este modo es mis estable y me-»
nos propensa a la rotura.

La figura 2 muestra una vista en planta de{iénl
cabeza giratoria 2, que estd dispuesta en una cajé angulosa. Alre-

dedor de la cabeza giratoria 2 se ha previsto, en el espacio intes

rior de la caja, un elemento de apantallamiento 13 estacionarieo, -
. . ‘e

por ejemplo de chapa, doblado en forma de circulo o bien de cinﬂ%'

Yy

5 . . .

dro hueco, que descansa sobre la placa de la cabeza giratoria *k, ||
*

*

2l elemento de apantallamiento 13 tiene conectada una tubuladura

de aspiracidn 13a para la evacuacidn del polvo. La flecha c muest:%
el sentido de rotacidn de la cabeza giratoria 2. |
La figura 3 muestra una vista en planta de la
figura 1. El canal 10 presenta un fondo 10a y dos paredes 10b dir;!
_gidas«ligeramente hacia fuera. El orificio de entrada de aire 11b |
(de trazos) estd dispuesto en el lado del elemento guiador 8 opues
to al de alimentacidn de la cinta (a través de la polea 12 y del
canal 10). De este modo se dirige al orificio de entrada de‘aire
11b el polvo, desperdiéio Yy similares, que wvuelan hacia la éapa

10b.

La figura 4 muestra la zona de la entrada 8a

|[del elemento guiador 8, que va en disminucidn hacia dentro, hasta

el punto estrecho 8b. En la zona de la cubierta superior 11a de la
tapa 11 se ha previsto el orificio de entrada de aire 11b alrede-
dor del elemento guiador 8. El lugar de apoyo 10 se ha antepuesto

al elemento guiador 8.
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Segin la figura 5 se ha dispuesto alrededor -
del orificio de entrada de aire 11b en forma de arco, un apantalla
miento 14 on forma de arco sobre la cubierta 11a superior. El ori
ficio 17> estd subdividido en tres zonas mediante almas.

Segiin la figura 6, la parte de la cubierta’1'ra

es giratoria o bien abatible hacia arriba, alrededor de un punﬁo':

de giro 114 (véase la flecha D curvada) de manera gue el elemento

guiador 8 y el embudo para’la cinta 3 gquedan accesibles, por éiéﬁ%
plo para introducir la cinta a mano. La cinta de fibra 6 llega al

elemento guiador 8 y se desvia en é&ste hacia el embudo para la,.?,

. ) - st
cinta 3. * 4

l"..

Segiin la figura 7, el elemento éuiador 8 sasha

‘ovud

dispuesto fijo en una parte estacionaria de la cubierta 11a. Ocrd

parte de la cubierta‘11a, que en la figura 7 queda entre el orifi-
cio de entrada de aire 11b y la articulacidn 11e} es giratoria o
bien abatible hacia arriba alrededor de un punto de giro 1le (véa-
se la flecha E).
Descrita suficientemente la naturaleza del in-
vento asi como la manera de realizarlo en la prictica debe hacer-
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus-
ceptibles de modificaciones de detalle, en cuanto no alteren su

principio fundamental.




10

15

20

25

30

REIVINDICACIONES

l.- Mecanismo anejo a una carda, con un dispositivo
para depositar cinta de fibras (bastén de bote) en el que la

cinta de fibras marcha sobre un lugar de apoyo y desde éste se

«
N 628

introduce libremente en un. embudo para la cinta dispuesto en ve.
. 'q

una cabeza giratoria, caracterizado porque el lugar de apoyo se

ha dispuesto en la zona de la cubierta superior (11a) de una

LA
L]

tapa (11) que se extiende sobre una zona del dispositivo paré"w
depositar cinta de fibras, y porque en la 2o0na de la cubierta

(11a) de-la tapa (11) se ha previsto al menos un orificio de*en~

- et

trada de aire (11b). _ S

e
]

2.- Mecanismo segin la reivindicacidn 1, caracte{é{'

do porque la distancia entre el lugar de apoyo (8) y la cabéha.:

L}
giratoria (2) es igual 6 menor que el radio de la cabeza girato~

ria (2).

3.- Mecanismo segin las reivindicaciones 1 & 2, ca-

!

racterizado porque el lugar de apoyo (8) se ha configurado como
elemento guiador a modo de embudo.

4,- Mecanismo segin una de las reivindicaciones
1 a 3, caracterizado porque el orificio de entrada de aire (1llb)
se encuentra en la zona del elemento guiador (8).

S.= Mecanismo segin una de las reivindicaciones 1 s
4, caracterizado porque 1la taﬁa (ll).se ha conectado a una ins-

talacidn de aspiracidén (llc; 13a).

6.~ Mecanismo segin una de las reivindicaciones 1 & |

S, caracterizado porque se ha antepuesto al elemento guiador

(8) al menos otro lugar de apoyo (10), tal como una chapa 6 un

rodillo.

7.= Mecanismo segin una de las reivindicaciones 1 a

6, caracterizado porque el otro lugar de apoyo (10) se ha confi-

{
1
!
|
!
!
!
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gurado a modo de canal.
8.= Mecanismo seqglin una de las reivindicaciones 1

a 7, caracterizado porque por encima del lugar de apoyo (8) y

del orificio de entrada (11lb) se ha previsto una cubierta (1llc)

T se

comin.

e® o
L
29

9.- Mecanismo segin una de las reivindicaciones 1

a 8, caracterizado porque la zona de la cubierta (1la) superipr

es giratoria & bién abatible (11b) junto con el lugar de apoyo

(8) 6 bién el elemento geiador.

LI PR
10.- Mecanismo seqgin una de-las reivindicaciones 1

hd as

a 9, caracterizado porque el lugar de apoyo (8) 6 bién el eléﬁe;
mento guiador se ha dispuesto estacionario y porque la zona gé{}
la cubierta (lla) superior es giratoria 6 bién abatible (lle)“o:
al menos parcialmente.

l1l1.- Mecanismo segin uﬁa de las reivindicaqiones 1
a 10, caracterizado porque alrededor del orificio de entrada de
aire (11b) existe un apantallamiento (14) en forma de arco so-
bre 1a tapa (11).

12.,~- Mecanismo segin una de las reivindicaciones 1
a 11, caracterizado porque alrededor de la cabeza giratoria (2)
se ha previsto un elemento de .apantallamiento (13) doblade en
forma de circulo en el espacio interior de la tapa (ll)

13.=- Mecanismo anejo a una carda, con un dispositivg
para depositar cinta de fibras; tal y como queda sustancialmente

descrito en 12 presente Memoria, e ilustrado en los dibujos ad-

juntos.




Esta Memoria consta de 11 hojas escritas a méquina

por uni@a sola carae.

Madrid, {6 JUN. 1987

TRUTZSCHLER GmbH & Co.KG.
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