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La presente invención se refiere a un mecanis­
mo anejo a una carda, del tipo que presentan un dispositivo para 
depositar cinta de fibras (bastón de bote) en el que la cinta de 
fibras marcha sobre un lugar de apoyo y desde éste se introduce li.
bremente en un embudo para la cinta dispuesto en una cabeza giráttf

***.
* * *ría. .. *

En un mecanismo conocido hay prevista por enci
* * .ma de la cabeza giratoria (plato giratorio) una polea de inversión

que rota alrededor de un eje aproximadamente horizontal. La cinta
de fibras se conduce sobre la polea. La distancia entre la pol̂ ¡,a.*.
y la cabeza giratoria es mayor que el radio de esta ultima. Eí-án*-****
guio entre el embudo para la cinta y la polea, en relación a lá *. 
cabeza giratoria horizontal, es de 70° aproximadamente. Cuando, la's 
velocidades de la cinta son altas, por ejemplo de mas de 300m/min, 
existe el peligro de que la cinta libre entre la polea y el embudo 
para la cinta se combe mucho hacia fuera debido al efecto de la 
fuerza centrífuga, y debido a ello se rompa. Es además perturbador 
el hecho de que en la zona del lugar de apoyo se liberan polvo, 
impurezas y similares, y penetran en el recinto de la hilandería.

Por lo tanto la invención tiene por objeto con 
seguir un mecanismo del tipo indicado al principio, que evite di­
chos inconvenientes, que posibilite en particular una alta veloci­
dad de la cinta sin perturbaciones, tales como rotura de la misma 
o similares, y permita la eliminación de polvo, deshechos o simi­
lares liberados.

Esta tarea se resuelve mediante las caracterís 
ticas de la reivindicación 1.

Según la invención el lugar de apoyo (guía de 
la cinta, punto de inversión) está dispuesto en la cubierta supe- j 
rior de la tapa. Una ventaja consiste en que la zona de la cinta }
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conducida al lugar de apoyo no está expuesta a la corriente de ai­
re producida por la cabeza giratoria, porque esta zona transcurre 
por encima de la tapa. Con el fin de evacuar ahora el polvo que 
se libera especialmente en la zona del compresor medio, se han dis
puesto en la cubierta superior de la tapa aberturas (ranuras) por-* .las que sale el polvo al recinto y desde allí se extrae por medro*
de un dispositivo de aspiración.- * * . 

Preferentemente la distancia entre el lugar.cié
apoyo y la cabeza giratoria es igual o menor que el radio de la 
cabeza giratoria. De este modo la cinta que se encuentra entre--el. 
lugar de inversión, por encima de la cabeza giraroria, y el enfbudP 
se guía en un ángulo agudo con respecto a la horizontal. De esjíáĵ  
modo se reduce esencialmente la componente de la fuerza centrífuga 
que da lugar a que se combe la zona libré de la cirhta entre el lu­
gar de apoyo y el embudo. La consecuencia de ésto es una velocidad! 
de trabajo esencialmente mayor, por ejemplo de más de 300m/min, si: 
que se rompa la cinta. De este modo se evita que se produzcan per­
turbaciones del funcionamiento. Además se consigue una alta pro­
ducción horaria.

El lugar de apoyo está configurado conveniente 
mente como elemento guiador a modo de embudo. De este modo la cin­
ta atraviesa una especie de embudo doble que hace de compresor pre 
vio. Al hacer ésto se exprime aire de la cinta, de manera que ésta 
queda más densa y estable y de este modo menos propensa a la rotu­
ra.

Ventajosamente el orificio de entrada de aire 
se encuentra en la zona del elemento guiador. De este modo el pol­
vo se aspira por el camino más corto. Ventajosamente la tapa está 
conectada a una instalación de aspiración. Al elemento guiador se 
ha antepuesto ventajosamente al menos otro lugar de apoye. El otro
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lugar de apoyo se ná configurado preferentemente a modo de canal,
de manera que la cinta de fibras se conduce al lugar de apoyo y a-
demás se obstaculizan las corrientes de aire perturbadoras de los
lados. Ventajosamente se ha previsto una cubierta común por encima
del lugar de apoyo y del orificio de entrada de aire. De este móCTd

*.
el aire que se libera se puede desviar al orificio de entrada d & *
aire. Preferentemente la zona de la cubierta superior de la tapa

. . .
es giratoria, o bien abatible, juntamente con el lugar de apoyo/b* 
bien el elemento guiador, de manera que es posible intervenir en 
la tapa, lo cual facilita especialmente la introducción de la 
ta en el embudo. Puede ser también ventajoso disponer estacionario 
el lugar de apoyo o bien el elemento guiador y que la zona de *****
cubierta superior sea giratoria, o bien abátible, al menos parciál 
mente^ De este modo al introducirse la cinta en el embudó existe 
solamente un elemento móvil, (embudo para la cinta). Según otra 
configuración preferente hay alrededor del orificio de entrada de 
aire un apantallamiento en forma de arco sobre la tapa, especial­
mente sobre el lado de la misma opuesto al de alimentación de la ¡ 
cinta. Ventajosamente se ha previsto alrededor de la cabeza gira­
toria un elemento de apantallamiento doblado en forma de círculo 
o bien de cilindro hueco, en el espacio interior de la tapa, de 
manera que la suciedad no puede penetrar y acumularse en las es­
quinas de la tapa. El espacio que circunda al elemento aspirador 
está sometido convenientemente a la aspiración. Además mediante 
la forma de círculo o bien de cilindro hueco se mejoran y homoge- 
nizan las condiciones de la corriente que se producen en parte de­
bido a la corriente de aire de la cabeza giratoria que da vueltas 
con alta velocidad.

La invención se explica detalladamente a con­
tinuación por medio de ejemplos de realización representados en



el dibujo.
- 5 -

La figura 1 muestra esquemáticamente un meca­
nismo según la invención, con tapa y elemento guiador a modo de 
embudo en la zona de la cubierta superior,
la figura 2 muestra una sección de la tapa de la figura 1 con e2.e-* * *
mentó de apantallamiento doblado en forma de círculo o bien de ci­
lindro hueco,

* * .* * *la figura 3 muestra la vista en planta del mecanismo de la figtffa*

10

1 3

20

25

1,
la figura 4 muestra en vista de planta un elemento guiador a m&da+ *a * * *de embudo con orificio de entrada de aire,

.***1la figura 5 muestra un elemento de apantallamiento en forma de*^Yr
*co sobre la tapa,

la figura 6 muestra un mecanismo como el de la figura 1, con cubi­
erta superior abatidle juntamente con el elemento guiador y 
la figura 7 muestra un mecanismo como el de la figura 1, con elemeg 
to guiador estacionario y cubierta superior abatible parcialmente.

La figura 1 muestra en vista lateral un meca­
nismo para depositar cinta de fibras (bastón de bote) que está dis 
puesto a continuación de una carda (no representada). El mecanismo 
para depositar cinta de fibras comprende una placa de cabeza gira­
toria 1,estacionaria. La placa de cabeza giratoria 1 lleva una ca­
beza giratoria (plato giratorio) que comprende un embudo para la 
cinta 3, cilindros alimentadores 4 (cilindros de calandria) y una 
placa de compresión 5 (disco de compresión). El lado inferior de 
la placa de compresión 5 se halla esencialmente enrasado con el la­
do inferior de la placa de la cabeza giratoria 1. Durante el funcio 
namiento normal de la instalación los cilindros alimentadores 4 se 
accionan de tal .manera que la cinta de fibras que se alimenta a la 
cabeza giratoria 2 por el embudo 3, se deposita o bien inserta en30
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m  bote 7 que hay por debajo de la placa de la cabeza giratoria 1 
' de la cabeza giratoria 2. El bote 7 ejecuta un movimiento de ro­
gación cuando se deposita en el mismo cinta de fibra 6 mediante la 
:abeza giratoria 2. La cinta de fibra 6 introducida en el bote 7
sobresale del lado superior del mismo y está en contacto con los**

.
Lados inferiores, esencialmente planos,de la placa de la cabeza-gi­
ratoria 1 y de la placa de compresión 5, y concretamente durante* *
La mayor parte de la operación da llenado del bote, asi como uña.* * 
vez lleno el mismo.

Por encima de la placa giratoria 1 se encueta-
* aira una tapa 11, tal como una caja con una parte de cubierta st̂ pê

rior 11a. La tapa 11 cubre a la cabeza giratoria 2. En la chapa'Jé** + *
cubierta 11a se encuentra un orificio de entrada de aire 11b per ^*+*+
al que entra aire del exterior al espacio interior (véase la flech^ 
L.). En la zona lateral de la tapa 34 hay un orificio 11cque está 
conectado a una instalación de aspiración (no representada) con el 
abjeto de evacuar el aire (flecha B).

Por encima de la cabeza giratoria 2 se ha pre­
visto, como lugar de apoyo para la cinta 6, un elemento guiador a 
nodo de embudo 8 que está configurado como embudo doble y está fi­
jado estacionario én la parte de la cubierta 11a.superior.''Delante 
3el elemento guiador 8 se ha dispuesto otro elemenco de apoyo 10, 
tal como un canal. La cinta de'fibras 6 marcha desde la carda, vi­
niendo sobre un rodillo 12 y el elemento de apoyó 10 dispuesto 
aproximadamente horizontal, h'-.sta el elemento guiador 8, llega des 
3e allí, por arriba, a un orificio 8a a modo de embudo, atraviesa 
un punto estrecho 8b y abandona el elemento guiador 8 hacia abajo 
por un orificio 8c a modo de embudo. Al hacer ésto la cinta de fi­
bras 6 se desvía en dirección al embudo 3. El ángulo entre el 
embudo para la cinta 3, o lo que es lo mismo la cabeza giratoria 2
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torizontal, y el elemento guiador 8 dispuesto"por encima de la cabe 
za giratoria 2, es de 30 aproximadamente. De este modo se consi­
gue una guia plana de la cinta, de manera que se reducen conside-<?
rablemente las fuerzas centrifugas perjudiciales. Al pasar la cin-
ba 6 por el punto estrecho 8b se exprime aire de la cinta 6, con**'

.
lo cual la cinta 6 se comprime y de este modo es más estable y me-* 
nos propensa a la rotura.

La figura 2 muestra una vista en planta de*J.&* 
cabeza giratoria 2, que está dispuesta en una caja angulosa. Alre­
dedor de la cabeza giratoria 2 se ha previsto, en el espacio inte^
rior de la caja, un elemento de apantallamiento Í3 estacionario^"*'*
por ejemplo de chapa, doblado en forma de círculo o bien de cilTH^)
dro hueco, que descansa sobre la placa de la cabeza giratoria *1.. *¡

**-}El elemento de apantallamiento 13 tiene conectada una tubuladura ¡ 
de aspiración 13a para la evacuación del polvo. La flecha C muestri 
el sentido de rotación de la cabeza giratoria 2.

La figura 3 muestra una vista en planta de la 
figura 1* El canal 10 presenta un fondo 10a y dos paredes 10b diri 
gidas ligeramente hacia fuera. El orificio de entrada de aire 11b 
(de trazos) está dispuesto en el lado del elemento guiador 8 opues 
to al de alimentación de la cinta (a través de la polea 12 y del 
canal 10). De este modo se dirige al orificio de entrada de aire 
11b el polvo, desperdicio y similares, que vuelan hacia la tapa 
10b.

La figura 4 muestra la zona de la entrada 8a 
del elemento guiador 8, que va en disminución hacia dentro, hasta 
el punto estrecho 8b. En la zona de la cubierta superior 11a de la 
tapa 11 se ha previsto el orificio de entrada de aire 11b alrede­
dor del elemento guiador 8. El lugar de apoyo 10 se ha antepuesto 
al elemento guiador 8.
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Según la figura 5 se ha dispuesto alrededor
el orificio de entrada de aire 11b en forma de arco, un apantalla
tiento 14 en forma de arco sobre la cubierta 11a superior. El ori
icio l^b está subdividido en tres zonas mediante almas.

Según la figura 6, la parte de la cubierta^ITá
* .

:s giratoria o bien abatible hacia arriba, alrededor de un pun&o*l 
Le giro 11d (véase la flecha D curvada) de manera que el elemento 
¡uiador 8 y el embudo para la cinta 3 quedan accesibles, por éjgm*- 
)lo para introducir la cinta a mano. La cinta de fibra 6 llega al 
elemento guiador 8 y se desvía en éste hacia el embudo para la..,*,

- a *:inta 3. * * -*
Según la figura 7, el elemento guiador 8 s¡é*.h&*****

iispuesto fijo en una parte estacionaria de la cubierta 11a. @¿rá
* +  **

)arte de la cubierta 11a, que en la figura 7 queda entre el orifi- 
:io de entrada de aire 11b y la articulación 11e, es giratoria o 
)ien abatible hacia arriba alrededor de un punto de giro 11e (véa- 
:e la flecha E).

Descrita suficientemente la naturaleza del in­
tento asi como la manera de realizarlo en la práctica debe hacer­
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles de modificaciones de detalle, en cuanto no alteren su 
principio fundamental.
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REIVINDICACIONES
1. - Mecanismo anejo a una carda, con un dispositivo 

para depositar cinta de fibras (bastón de bote) en el que la 
cinta de fibras marcha sobre un lugar de apoyo y desde éste se 
introduce libremente en un̂ . embudo para la cinta dispuesto en ** .* .. *
una cabeza giratoria, caracterizado porque el lugar de apoyo sis ' 
ha dispuesto en la zona de la cubierta superior (lia) de una * (
tapa (11) que se extiende sobre una zona del dispositivo par?*' * 
depositar cinta de fibras, y porque en la zona de la cubierta 
(lia) de la tapa (11) se ha previsto al menos un orificio de^en-'

a *
trada de aíre (llb).

2. - Mecanismo según la reivindicación 1, caracte¿u¿J/
do porque la distancia entre el lugar de apoyo (8) y la cab^za^**
giratoria (2) es igual ó menor que el radio de la cabeza girato­
ria (2). ii

3. - Mecanismo según las reivindicaciones 1 ó 2, ca­
racterizado porque el lugar de apoyo (8) se ha configurado como

i
,  ielemento guiador a modo de embudo. j

4. - Mecanismo según una de las reivindicaciones
1 a 3, caracterizado porque el orificio de entrada de aíre (llb) 
se encuentra en la zona del elemento guiador (8). i

5. - Mecanismo según una de las reivindicaciones' 1 a
4, caracterizado porque la tapa (11) se ha conectado a una ins­
talación de aspiración (11c; 13a).

6. - Mecanismo según una de las reivindicaciones 1 a
5, caracterizado porque se ha antepuesto al elemento guiador 
(8) al menos otro lugar de apoyo (10), tal como una chapa ó un 
rodillo.

7. - Mecanismo según una de las reivindicaciones 1 a
6, caracterizado porque el otro lugar de apoyo (10) se ha confi-
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guradto a modo de canal.
8. - Mecanismo según una de las reivindicaciones 1 

a 7, caracterizado porque por encima del lugar de apoyo (8) y 
del orificio de entrada (11b) se ha previsto una cubierta (11c) *
contun*

* ** * *9. - Mecanismo según una de las reivindicaciones 1
a 8, caracterizado porque,la zona de la cubierta (lia) superip^r 
es giratoria ó bien abatible (11b) junto con el lugar de apoyo 
(8) ó bien el elemento guiador.

10. - Mecanismo según una de las reivindicaciones 1* *1 * ta 9, caracterizado porque el lugar de apoyo (8) ó bien el ele'-***
-t* W* 1

mentó guiador se ha dispuesto estacionario y porque la zona áe*'
**la cubierta (lia) superior es giratoria ó bien abatible (lie);** 

al menos parcialmente.
11. - Mecanismo según una de las reivindicaciones 1

a 10, caracterizado porque alrededor del orificio de entrada de 
aíre (11b) existe un apantallamiento (14) en forma de arco so­
bre la tapa (11).

12. - Mecanismo según una de las reivindicaciones 1 
a 11, caracterizado porque alrededor de la cabeza giratoria (2) 
se ha previsto un elemento de apantallamiento (13) doblado en 
forma de circulo en el espacio interior de la tapa (11),

13. - Mecanismo anejo a una carda, con un dispositivo 
para depositar cinta de fibras; tal y como queda sustancialmente 
descrito en la presente Memoria, e ilustrado en los dibujos ad­
juntos.
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Esta Memoria consta de 11 hojas escritas a máquina 
por una sola cara.
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