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MEMORIA DESCRIPTIVA

Para la limpieza de grandes superficies, tal como
paredes de tuneles y subterraneos en las gque se depositan
residuos de gases y alquitranes que provienen especialmente
de los gases de escape de los vehiculos, © también en el
caso de revestimientos de aviones, se utilizan generalmente
maguinas con cepillos rotativos, 1o que comporta como

inconveniente principal el desgaste rapido de dichos

cepillos, dada la rugosidad de las paredes y la necesidid’ de

o0 .

su recambio y como consecuencia aumentan los costes de 1la

. - . L »
operacidén. Ademas, 2l rozamiento o empuje de los cegillos

<
L I'

provoca frecuentemente la destruccion de cristales o

plasticos transparentes que protegen los puntos de luz. Es

igualmente dificil para este tipo de maquinas con cepillos

rotativos el absorber diferencias de nivel o de curvatyra, o
A

.
.
Y AA

inclusc salientes o zonas laberinticas tales como 1las de
. e

LI SN

muros anti-scnoros.,

La mAguina 2»utoportante objeto de 1la presente
invencidn actlla dnicanmente por proyeccidn de liguido y de
acuerdo con una caracteristica de la misma, 2s susceptible
de proyectar sobre superficies horizontales, techo o suelo,
sobre planos verticales inclinados o curvados, Yy estas
superficies pueden tener una anchura comprendida entre
limites amplios en razén del alargamiento susceptible de ser
adoptado por los ca.ezales de proyeccién o 1los brazos
portadores de los mismos.

La invencién se describird a titulo de ejemplo

naciendo referencia al dibujo adjunto, en el cual:
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La figura 1 es una vista en alzado de una maquina
de acuerdo con la presente invencidon montada sobre 1la
plataforma de un camion.

La figura 2 es una vista en alzado frontal del
conjunto de los cabezales de Jistribucidén destinados a
proyectar el liguido sobre las paredes que se desea limpiar.

La figura 3 es una vista parcial en alzado del
brazo de la miquina, 1llevado a la posicidn de lavado .del
suelo. oo

Haciendo referencia al dibujo, particularmentéA; la
figura 1, se aprecia sobre la plataforma -1- de 1ny‘ca@ién
que tiene una cabina de conduccidn -2-, una maguina éééﬁn la
presente invencidn que presenta un depdsito de agua -3-, un

depdsito de detergente -4-, un grupo motobomba -5- accionado

Jdirectamente por un motor térmico o hidrdulico o bBien a

-

partir del motor del camidn. En este grupo se prevé una
2omba dosificadora de detergente, una bdomba de agué';~baja
presidn gue 1lleva el agua al depdsito y una bomba de alta
presidén destinada a mandar la mezcla agua-detergente o bien
agua de lavado sola, hacia 15s cabezales de distribucidn.
Estos diferentes 6rganos, de tipo %ien conocido, no se han
representado de manera especifica pero forman parte del
grupo motobomba.

El camidén posee igualmente un gria hidraulica de
tipo conocido teniendo una base rotativa -6-, un primer
brazo articulado -7- sobre dicha base y un segundo brazo
telescdpico -8- articulado sobre el mencionado primer brazo,

quedando controladas las articulaciones -9- y «10- por
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conjuntos de cilindro y pistdn hidriulicos a partir de un
tablero de mando -11-, llevando igualmente las
electrovalvulas pilotadas que controlan las diferentes
bombas.

El extremo del segundo brazo =-8- 1lleva un marco
~-12- articulado en una plataforma -13- por medio de una
articulaciédn -14- controlada por un conjunto de cilindro y
pist(')n. Dicha plataforma esta montada de manera rotativa al
final de la barra telescdpica -8'- mediante un sisﬁ_e.;h.al de
cilindros y pisto es no rapresentado.

Segun la figura 2 se aprecia gue el marco ;%-12-
recibe los diferentes cabezales de lavado, algunos de los
cuales indicados con el numeral -15-, son fijos y otros -16-
dispuestos al final de brazos telescdpicos -17- que permiten
alargar de este modo la superficie sometida a lavado..

La rotacidén de la griva alrededor de su base, .],.a de
los brazos oscilaates -7- y =-3-, y la rotacidn del n;arco
-13-, permiten obtener 1la posicida de 1los cabezales de
lavado que se adapte m=z2jor a la geometria y a la
configuracion de las superficies a lavar. El juego de
electrovdlvulas ~11- bermite variar el caudal previsto y
alimentar individualmente cada uno de los cabezales o cada
parte de cabew:l de lavado segun necesidades.

Los controleas de los movimientos de los diferentes
elementos de la mAgquina, de las dosificaciones y de 1los
caudales se pueden centralizar en la cabina -2- del vehiculo
de transporte en lz que se reliner los mandos apropiados.

Para la limpieza se lleva el brazo de grta y el
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marco portador de los cabezales de lavado en la posicidn
deseada para que los chorros de los cabezales incidan sobre
las superficies a lavar, sea techo o paredes verticales,
bajo el Aangulo apropiado y se proyecta la mezcla
agua-detergente preferentemente a baja presidn, para
permitir su aplicacion a la pared. En el curso de una

segunda pasada se lava con agua de aclarado proyecta&'a'"‘a

-alta presidén, lo que elimina el producto detergente, que, . t4e

al suelo juntamente con la suciedad.

Es igualmente posible, tal como se ha represegft,a:do
en la figura 3, utilizar la misma maquina para lavar el
suelo y evitar el deslizamiento del vehiculo que utiliza la

calzada después de 1la 1limpieza. Esto evita el tener Yue

utilizar una mAquina de regar para eliminar 1la wmezcla

residual del suelo. A este efecto los brazos -7- Yy —§-.- se
dirigen hacia adelante y estan inclinados de manera..:;;ne
pasen por encima de 1la cabina =-2- y Jue presenten el
marco-soporte -12- en las proximidades del suelo por delante
del camidén. Se puede entonces darles a los chorros e los
cabezales de limpieza una inclinacién optima para eliminar
del suelo cualgquier solucidn detergente.

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique

la esencia de 1la maguina descrita, sera variable a los

efectos del actual Modelo de Utilidad.




10.

15.

20.

25.

N OTA.

Sea reivindica como objeto de este Modelo de
Utilidad.

l.- Miquina Aautoportante para la limpieza de
grandes superficies, tales como tilneles Yy subterrineos, o

incluso aviones, dispuesta sobre la plataforma de un camidn,

L]
cesepe

comportando depdsitos de agua y detergente, una grua

orientable que tiene por lo menos dos brazos inclinabled.que
soportan cabezales de proyeccidén y motobombas ¥y yélvulas
para la extraccidén, mezcla, dosificacidén y proyeccidn dé.;n
liquido de 1limpieza, caracterizada porque los cabezales de
limpieza estan soportados por un marco montado de fayma
rotativa alrededor del eje del segundo brazo, poseyendé.éﬁa
estructura telescdpica, siendo fija una parte de:‘Tﬁs

cabezales de 1lavado y quedando 3Jispuestos los otros qn:gl
extremo de tubos telescdpicos de manera Aque a voluntad.;e
pueda extender la proyeccidn del liquido por los cabezales
de lavado segln la anchura de 1la superficie a limpiar vy
orientar el marco-soporte en funcidén de la posicidn de 1la
superficie a limpiar, pudiendo ser ésta horizontal, vertical
o inclinada.

2.- Maquina autoportante para la limpieza de
grandes superficies, segun la reivindicacidn 1,
caracterizada porque los brazos de la gria son tales que el
soporte de las rampas puede igualmente ser dirigida hacia
adelante del vehiculo pudiendo ser girado hacia el gsuelo
para permitir la limpieza de este ultimo.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran



en la esencialidad del Modelo de Utilidad, definido en

las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

3.- "MAQUINA AUTOPORTANTE PARA LA LIMPIEZA DE
GRANDES SUPERFICIES",

Consta la presente memoria de seis hojas foliadas

mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos unidos a

la migma.

" Barcelona, 2'

PIA.

JR/mb
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