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El1 invento concierne a un soporte para una méquina 13
vadora de tambor segiin la cldusula precaracterizante de la
reivindicacibn 12. 1 |

A partir de la memoria de publicacibn alemana DE~O0S
31 32 211 es conocido un soporte de esta clase. Estd realid.
zado como cruz de soporte de tres brazos. El suyjetador ests
conformado en el extremo libre de uno de los brazos cn for-
;a de pie distanciado aproximadamente en &ngulo recto. Estg
configuracidn asimétrica conduce a un comportamiento no si-
métrico del soporte y a una distribucibn no simétrica del

LY

peso. Ademés, sobre el sujetador corto y estrecho s6lo se

pueden disponer motores con uno o dos puntos de fijacibdn e

muy cercsnos.

El invento se .propone realizar un soporte de esta clg
se, de tal manera que con una configuracidn constructiva
sencilla y estable esté realizado de forma ampliamente simé
trica, con el fin de conseguir un comportamiento uniforme.

Este problema se resuelve con un soperte de la clase
arriba mencionada, de acuerdo con el invento, con los ras-
gos caracterizantes de la reivindicacibn 12.

Como consecuencia de la configuracidn de cuatro bra-
zos del soporte y del sujetador que une a dos de estos brad
zos, el peso del soporte puede distribuirse uniformemente
en ol depbsito de lejia. Con ello, sobre el depésito de le-
Jia actfian siempre fuerzas iguales, 1o cual repercute venty
josamente en la marcha silenciosa de la méguina. Bl soportc
tiene, en virtud de la configuracibén de cuatro brazos, una

resistencia a la rotura y estabilidad elevadas. E1 sujeta-

/

T
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dor que une los dos brazos refuerza al soporte y coopera,

por consiguiente, en su estabilidad. Puesto que el sujeta-
dor se extiende entre los dos brazos, es felativamente lar-
go en la direccibébn periférica del soporte. Con ello, sobre

el nismo pueden ser mantenidos de forma segura, sin proble-

rados entre si. Como consecuvencia de la gran extensién del
sujetador, también pueden ser montados sobxe é1 motores con
una fijacibén en uno o dos lados.

Otras caracteristicas del invento resultan de las
otras reivindicaciones de la memofia descriptiva y de los

dibujos.

los dibujos. Muestran:
la figura 1, una miquina lavadora de tambor con un
| soporte de acuerdo con el invento con

un depdsito de lejla en alzado lateral

2, con una pared lateral eliminada en
parte,

la figura 2, 1la miquina lavadora segOn la figura 1
en alzado, conforme a 1é flecha 1I en
la figura 1.

En la figura 1 estd representada una carcasa 1 de mé

con libertad de movimiento, uvn grupo 2 de lavado a través
de varios muelles 3 (figura 2). EL grupo 2 de lavado ce
compone de un depbsito de lejia 5 con un tombor dispuesto

en ou interior (no representado), que estd apoyado en el

mas, motores con dos puntos de fijacibn relativamente sepéw,
F *

o
4

El invento se explica més detalladamente en lo que si'-

gue con ayuda de un ejemplo de realizacidn representado en |-

de acuerdo con la flecha I en la figurs

guina lovadora, en ld que estd colgado de manera oscilante,
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[depbsito de lejia, de forma giratoria en torno a un eje A
horirontal. Para el accionamiento del tambor estd previsto
un motor 8. E1 depbsito de lejia 5 estd apoyado de Sorma
amortiguada adicionalmente en el suelo 6 de la carcasa con
tubos telescdpicos con muelles 7,

Para la fijacibn sencilla y silenciosa del motor de

te 9 que es, preferentemente, de hierro colado, colada a

presidbn o similares.

cuatro brazos 10 a 13 preferentemente iguales, que tienen

nervios de refuerzo 9a, Sb, que discurren a lo largo de sus

obtuso de, por ejemplo, aproximadamente 1102, y los ejes
longitudinales de los brazos inferiores 12 y 13 enciexrran
un éngulo agudo de, por ejemplo, aproximadamente 702. Los
ejés longitudinales de los brazos 10 y 13 asi como 11 y 12
estdn situados entre si bajo un &ngulo de, por ejemplo, en
cada caso aproximadamente 902,

El soporte 9 esth realizado de forma simétrica a un
plano axial E que divide por la mitad el &ngulo entre los
brazos 12 y 13 que, con el soporte montado, coinciden con

el plano medio longitudinal del depbdsito de lejia 5. El so

tado), a través del cual penctra el &rbol de accionamiento
14 del tambor. Sobre un ex.remo 15 del &rbol que sobresale
por enclma del soporte se asienba una polea de transmisién
16, Esté unida pare accionamiento, a través de una correa

17 con una polea de transmisibén 18 de menor difwetro en un

El soporte 9 estéd realizado como cruz de soporte con |

accionamiento 8 al grupo 2 de lavado estéd previsto un sopoy.

r
.

porte 9 presenta un orificio central de apoyo (no represen|

bordes. Los ejes longitudinales de los brazos 10 y 11 supe;"'

riores en la figura 2 encierran, preferentemente, un &ngulg..:-
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Erbol de accionamiento 8a del motor de accionamiento 8.

El motor de accionamiento 8 esté& fijado sobre un sujg
tador 19 a modo de pestafia que estd realizado de una sola
pieza con el soporte 9. El sujetador 19 sobresale, aproximg

damente en forma de noz, por encima del soporte 9 y se ex~

fuerzo 20 radialmente interno, curvado en forma de circulo;
parcial en torno al eje A, con el que se une & los brazos
12 y 13 (figura 2). El nervio de refuerzo 20 estd formado
por el puente transversal del sujetador 19 aproximadamente.
en forma de T en seccién transversal (figura 1), y se ex-

tiende a todo lo ancho de los correspondientes brazos 12, .

hacia el depbsito de lejia 5, aproximadamente el doble de ?
ancho que en la cara opuesta. La parte 23 m&s ancha del nep
vio presenta en el extremo libre un resalto 24 (figura 1)
con superficies de apoyo 25, 25° situadas perpendicularmen-—
te una respecto de otra, de las gque la superficie de apoyo
25 sobresale por encima de lacara interna 26 del soporte 9.

Sobre la superficie de apoyo 25 se apoya con su borde
el depdsito de lejia 5. Con ello, el sopoxrte 9 puede ser
orientado de manera exactz con relacibén al depbsito de le-
jia y puede ser unido de forma segura con cl mismo (figura
1).

Tal como muestra la figura 2, la anchura del sujeta-
dor 19 aumenta desde el brazo 13, en direccibn al otro bra-~
zo 12 hasta a lo largo de aproximadamente un tercio de la
longitud total del sujetsdor. Ta arista frontal 27 del seg-
mento 28 del sujetador, que discurre aproximadamente de ma-

nera perpendicular al brazo 13, se prolonga en Sngulo obhbu-

tiende entre los brazos 12 y 13. Presenta un nervio de re--L

13. Dicho nervio es, en la cara del sujetador 19 orientada [
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830 en una arista frontal 29 de un segmento medio 30, hori-
zontal en la posicidén de montaje del soporte 9, que se une
en &ngulo agudo a una arista frontal 31 de un segmento ex-
tremo 32 corto, esencialmente més estrecho. El sujetador 19
se extiende hasta los bordes longitudinales de los brazos
12 y 13 alejados unos de otros. /
El sujetador 19 tiene un orificio de paso 33 y 36 pa-]

ra pernos roscados, con los cuales puede ser fijado en el

depbsito de lejis 5. Ademés, tiene orificios 34 y 35 para

tor de accionamiento 8. Contiguo al orificio 34 y aproxima-

motor de accionamiento 8.

El motor 8 presenta un escudo de cojinete 40 (figura
1) con el que se apoya con toda su superficie en el sujeta-
dor 19. Para la fijacibn del motor 8 estdn enchufados a tra
vés del orificio 34 y del agujero alargado %8 del sujetadorn
19 asi como orificios (no representados) del escudo de coj%
nete 40, situados de forma coincidente, pernos roscados 41
v 39 y estén asegurados, por ejemplo, con tuercas. Como cop
secuencis del sgujero alargado 38, el motor de accionamien-
to 8 puede bascular, para tensar la correa 17, en torno al
eje del orificio 34.

Mediante €l otro orificio 35 y el otro agujero alargz
do %7, es posible fijar en el sujetador 19 diferentes mobo-
res con Qistintos escudos de cojinete.

Como consacuencia del apoye del depbsito de lejia 5

34, para otro perno roscado 39 destinado a la fijacibn del [

4 .
pernos roscados y similares destinados a la fijacibébn del mge

sujetador 19 estld previsto en cada caso un agujero alargadol .

T
* as
e

damente a la mitad de la anchura del segmento medio 30 del 1'°°*

37 y 38, curvado en torno al eje del orificio de paso 35 o:Jf}
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Bobre las superficies de apoyo 25, 25° del sujetador 19,

una junta de obturacién anular (no representada) puede ser
retenida de manera sencilla en el suelo 42 posterior del de
pbsito de lejfa 5. lLa junta de obturacibén que discurre a 10
largo de la periferia del suelo 42 esrapretada, en la zona
del sujetador 19, por el suelo de manera'fijamente axial

en el resalto 24. En la zona entre los restantes brazos, l&
junta de obturacibn ha de ser fijada al depbsito de lejia

5 con grapas (no representadas),

L
e

e 8o 0
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como caracteristica de novedad se

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo

gen en las reivindicaciones siguientes:
12,- Soporte para una méquina lavadora de tambor con
]

tres brazos de soporte destinados a colgar de manera osci-

lante y con libertad de movimiento un depbsito de lejia con

el soporte presenta otro breszo, y el sujetador une entre s{
a dos brazos contiguos.

22,- Soporte seglin la reivindicacidn 12, caracteriza-
do porque el sujetador discurre curvado, aproximadamente de
forma semicircular, en torno al eje del soporte.

%2,. Soporte segOn la reivindicacién 12 6 22, caracte
rizado porqgue el sujetador presenta al menos un nervio de
refuerzo que discurre a todo 1lo largo.

B3 ,.. Soporte segln la reivindicacibn %2, caracteriza-
do porque el nervio de refuerzo se une & los brazos unidos
con el sujetadoxr.

58,- Soporte segbn la reivindicacidn 3% 6 42, caractg
rizado porque el nervio de refuerz., estd curvado en forma
de circuln parcial en torno al éje del soporte.

62.- Soporte segln una de las reivindicaciones 12 a

58, caracterizado porque ¢l sujetador presente, para el apg

de Utilidad en Espafia, por VEINIE afios, son 1os que se reco-x...

un tambor y con un sujetador a modo de placa que sobresale:'
por encima de los brazos, destinado a la fijacibn de un mo-| --

tor de accionamiento para el tambor, caracterizado porque J**

e =
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7&0 del depbsito de lejia, un resalto con una superficie de
apoyo gue sobresale por encima de una cara del soporte.

72.- Soporte seglin una de las reivindicaciones 12 a
62, caracterizado porque el sujetador tiene una seccidn
transversal aproximadamente en forma de T.

83,~ Soporte segln la reivindicacibn 62, caracteriza-

del sujetador.

por al menos una parte del puente del sujetador,

102,~ Soporte, en el que el sujetador tiene un aguje-

te del motor, caracterizado porque el sujetador presenta
por lo menos otro agujero alargado y/u otro orific:y para
el alojamiento de motores de accionamiento de otra clasec.

112.. Soporte segfln la reivindicacién 102, caracterid
zado porque los agujeros alargados estén situados en djife-~
rentes lados de un plano de simetria del soporte y estén
curvados en sentidos opuestos.

122,.-~ "SOFORTE PARA UNA MAQUINA TLAVADORA DE TAMBORM,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede,
representado en los dibujos que se acompaiian y para los {i-
nes que se han especificado.

Esta Memoria consta de ocho hojas escritos a mbquina

por una sola cara,

do porque el resalto estd previsto en una rama del puente ﬁ.'

92,. Soporte seghn una de las reivindicaciones 3% a [ -

82, caracterizado porque el nervio de refuerzo estd formada

ro alargado destinado a la fijacibén de un escudo de cojinen:
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