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Ref.: 385207

1 RESUMEN
La presente invención se refiere a un disyuntor de

circuito de moldeada que tiene t_n dispositivo mejorado
para ventear los productos gaseosos del arco. * *.

5 El dispositivo de ventilación de gases incf^y^S *e e , eranuras de ventilación (412) formadas a través de una pared 
de la caja del disyuntor de circuito, y válvulas unid^rep—

* a s  a  ̂a ̂cionales (410) posesionadas en las ranuras de modo qué pasen 
los productos gaseosos del arco a ventearse de la caja, e 

10 impidan la entradja de sustancias contaminantes del ambiente.
a a *
* a *

DESCRIPCION *
La presente invención se refiere en general Sf dis-

. ^
yuntores de circuito de caja moldeada y, más en concretb, a 
un sistema mejorado de ventilación de los gases del arco 

15 para el mismo.
Los gases del arco generados en los disyuntores de 

circuito de caja moldeada cuando se forman arcos entre los 
contactos de separación, suelen ventearse por agujeros for­
mados en porciones de pared de las cajas aislantes de los 

20 disyuntores de circuito. La velocidad a que se produce la
ventilación de los gases del arco, puede ser critica, porque 
una ventilación demasiado escasa puede dar lugar a deterioro 
estructural de la caja e ineluso a explosión, mientras que 
la ventilación excesiva puede producir descargas externas.

25 Se originan estos problemas en especial con disyuntores de



1 circuito pequeños tísicamente que tienen gran capacidad de 
interrupción. Otro problema asociado con la ventilación de
los gases del arco es que pueden introducirse sustancias

extrañas, incluidos los contaminantes ambientales, en la*. .
I**5 caja del disyuntor de circuito por los agujeros de ventila-
* *

ción, lo que, naturalmente, no es conveniente. ***
El objeto principal de la invención es reducir 

dichos problemas, y, por consiguiente, la invención eétr'iba 
en un disyuntor de circuito eléctrico que incluye una caja 

10 aislante y contactos cooperantes dispuestos en la mismáy yw a *
*  *  *un mecanismo para abrir y cerrar los contactos, teniendo 

dicha caja aislante al menos un dispositivo de ventilación 
de gases formada en una porción de pared de la misma pát*Ia 
ventear los gases del arco generados después de iniciarse 

15 los arcos eléctricos, caracterizado porque dicho dispositivo 
de ventilación de los gases incluye tna válvula unidireccio­
nal sensible a la presic colocada de forma que pasen los 
productos gaseosos del arco a ventearse de la mencionada 
caja, y bloquee la entrada en la caja de contaminantes pro- 

20 eedentes del ambiente.
En su forma preferida, el dispositivo de ventila­

ción de gases incluye un par de ranuras de ventilación que 
se yuxtaponen a través de una porción de pared de la caja 
del disyuntor de circuito y están separadas una de otra por 

25 un soporte, y un miembro elástico de válvula que se dobla
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1 elásticamente alrededor del soporte y tiene porciones en 
lados opuestos del soporte introducidas en las ranuras 
respectivas de manera que hagan en ellas de válvulas unidi­
reccionales del tipo de charnela. *. .**.5 ^ continuación se describirá una realización pre—.** .* *ferida de la invención, a modo de ejemplo solamente, *óoñ 
referencia al dibujo adjunto, en el que:

La figura 1 es una vista en planta superior'tíe un 
disyuntor de circuito de caja moldeada.

10 La figura 2 es una vista en alzado lateral*&BTa w *
*  +  *disyuntor de circuito. *..*
******La figura 3 es una vista en sección transversal

*ampliada del disyuntor de circuito tomada a lo largo d&^la 
línea 3-3 de la figura 1.

15 La figura 4 es una vista en sección, en planta,
ampliada, tomada a le largo de la linea 4-4 de la figura 3.

La figura 5 es una vista en sección transversal 
ampliada, tomada a lo largo de la linea 5-5 de la figura 3.

La figura 6 es una vista en sección transversal, 
20 fragmentaria, ampliada, del polo central del disyuntor de 

eircuito, tomada a lo largo de la linea A-A de la figura 3.
La figura 7 es una vista en sección transversal 

ampliada, tomada a lo largo de la linea 7-7 de la figura 3.
La figura 8 es una vista similar a la figura A, 

25 pero tomada a lo largo de la línea 8-3 de la figura 3.



1 La figura 9 es una vista similar a la figura 6,
pero tomada a lo largo de la linea 9—9 de la figura 3.

La figura 10 es una vista similar a la finura 6,
pero tomada a lo largo de la linea 10—10 de la figura 3.*. .

* * *5 La figura 11 es una vista en sección transversal
4 *fragmentaria, ampliada, tomada a lo largo de la lineá*4l—11 

de la figura 3.
La figura 12 es una vista en perspectiva, tfdspie— 

zada, ensanchada, de porciones del mecanismo operativo del 
10 disyuntor de circuito. w * *

*  * *La figura 13 es una vista en perspectiva ampliada
***..*de la barra de disparo del disyuntor de circuito. *..*..*
*.La figura 14 es una vista en sección transversal, 

fragmentaria, ampliada del polo central del disyuntor de 
15 circuito que lo muestra en su posición ABIERTA.

La figura 15 es una vista similar a la figura 14, 
pero que muestra el disyuntor de circuito en su posición 
DISPARADA.

La figura 16 es una vista en alzado superior, par- 
20 cial, ampliada, de un sistema de ventilación de los gases 

del arco que realiza la invención.
La figura 17 es una vista en alzado lateral, 

fragmentaria, ampliada del sistema de la figura 16.
La figura 18 es una vista en sección transversal 

25 fragmentaria, ampliada tomada a lo largo de la linea 18-18
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1 de la figura 17.
Y las figuras 19 y 20 son vistas en alzado, am­

pliadas. de una válvula usada en el sistema de las figuras
16-16. .. .

: *5 El disyuntor de circuito ilustrado en las figuras* **+**1 a 15 y designado en general con el número de referencia 
30 tiene tres polos o fases. Se observará que la invección 
propiamente dicha, que se describe en la presente con re­
ferencia a las figuras 16 a 20, puede aplicarse no sólo a 

10 dicho disyuntor de circuito de tres polos, sino también aw * +
otros disyuntores de circuito polifásicos y de un solcf'polo

:de caja moldeada tanto del tipo de CA como de CC. *****
*.., *El disyuntor de circuito 30 incluye una caja * 

mtIdeada, eléctricamente aislante 32 fijada a una base 
15 moldeada, eléctricamente aislante 34 mediante una pluralidad 

de sujetadores 36. Se facilita una pluralidad de primeros 
terminales eléctricos o terminales de línea 38A, 3BB y 38C 
(figura 4), uno para cada polo o fase, como también una 
pluralidad de segundos terminales eléctricos o terminales de 

20 carga 40A, 408 y 40C. Estos terminales sirven para conectar 
eléctricamente en serie el disyuntor de circuito 30 a un 
circuito eléctrico trifásico para proteger un sistema 
eléctrico trifásico.

El disyuntor de circuito 30 incluye, además, una 
25 palanca operativa, de aislamiento eléctrico 42 que se
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1 extiende a través de una abertura 44 en la tapa superior 32
para regular el disyuntor de circuito 30 en su posición
CERRADA (figura 3) o en su posición ABIERTA (figura 14). El
disyuntor de circuito 30 también puede asumir una posición

*. *.
5 ABIERTA POR DISPARO (figura 3, posición de la línea dé?**. * * .$ 4rayas) o una posición DISPARADA (figura 15). Después*der 

ponerse en posición DISPARADA, el disyuntor de circuito 30 
puede reposicionarse para su ulterior funcionamiento*.***1 
protector moviendo la palanca 42 desde su posición DISPARADA 

10 (figura 15) pasando por su posición ABIERTA (figura *t4)*. La
4 * *

palanca 42 puede dejarse después en su posición ABIE&tO*
*. ..(figura 14) o moverse a su posición CERRADA (figura ^y./en
*. *cuyo caso el disyuntor de circuito 30 está preparado para el 

ulterior funcionamiento protector. El movimiento de la 
15 palanca 42 puede efectuarse manual o automáticamente

mediante un accionado de máquina. Preferiblemente, una tira 
de aislamiento eléctrico 44, que puede moverse con la 
palanca 42, cubre la parte inferior de la abertura 44 y 
sirve de barrera eléctrica entre el interior y el exterior 

20 del disyuntor de circuito 30.
Como componentes internos principales, el 

disyuntor de circuito 30 incluye un contacto eléctrico 
inferior 50, un contacto eléctrico superior 52, un conducto 
de arco eléctrico 54, un motor de ranura 54, y un mecanismo 

25 operativo 56. El conducto de arco 54 y el motor de ranura 54
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1 son convencionales, per se, y, por consiguiente, no se
explican con detalle. En resumen, el conducto de arco 54
sirve para dividir un solo arco eléctrico formado entre los
contactos eléctricos de separación 50 y 52, al producirse un** *.

* *.*5 fallo, en una serie de arcos eléctricos más pequeños,*
*  *  * ** +

aumentando el voltaje total del arco y dando lugar a uĥ t*
limitación de la magnitud de la corriente de fuga. El motor

*  *  *

de ranura 56, que consta de una serie de láminas de adero en
forme general de U encerradas en un aislamiento eléctrico o

10 de una barra maciza de acero, en forma general de U, aislada< * *
*  +  *eléctricamente, se dispone alrededor de los contactos*53*y
.*-**J w *52 para concentrar el campo magnético generado por una***
*. *condición de cortocircuito de alto nivel o corriente dé*! 

fuga, aumentando mucho por ello las fuerzas magnéticas de 
15 repulsión entre los contactos eléctricos de separación 50 y 

52 para acelerar rápidamente la separación de lo& contactos 
eléctricos 50 y 52. La separación rápida de los contactos 
eléctricos 50 y 52 da lugar a una resistencia de arco 
relativamente alta para limitar la magnitud de la corriente 

20 de fuga. Consúltese la Patente estadounidense Número
3.815.05? para una descripción más detallada del conducto de 
arce 54 y del motor de ranura 56.

El contacto eléctrico inferior 50 (f guras 3, 4 y 
11) incluye un miembro inferior fijo, con forma 62 fijado a 

25 la base 54 con un sujetador 64, un brazo da contacto



1 inferior móvil 66, un par de mueles de compresión 68 de los
contactos, un muelle de compresión inferior o medios de
empuje de contactos 20, un contacto 72 para contactar física
y eléctricamente el contacto eléctrio superior 52, y una*. *.

* * *5 tira de aislamiento eléctrico 74 para reducir la posibilidad
4 *de arco entre el contacto eléctrico superior 52 y port*édnes 

del contacto eléctrico inferior 50. El terminal de linea4 a
*

3SB, que sobresale de la base 34, comprende una porciéh** 
terminal integral del miembro 62. El miembro 62 incluye una 

10 porción inclinada 62A que sirve de limite o tope inféflUr4 4 4* 1 +dei brazo de contacto móvil 66 durante la operación de..*
***.*.

abertura por disparo; una abertura 62B que se extiende.*<sobre
.un rebaje 76 formado en la base 34 para asentar el muelle de 

compresión 70; y una sección inferior plana 62C a través de 
!5 la cual se forma la abertura 62B. La sección plana 62C

también puede incluir una abertura roscada 62D para recibir 
el sujetador 64 para fijar el miembro fijo 62 y, por tanto, 
el contacto eléctrico inferior 50 a la base 34. El miembro 
fijo 62 incluye un par de porciones de contacto separadas,

20 formadas integralmente, verticales, generalmente en forma 
curvada o de U 62E y 62F. Cada una de las dos porciones de 
contacto 62E y 62F incluyen dos superficies inclinadas, 
separadas, planas 626 y 62H, inclinadas un ángulo de unos 45 
grados al plano de la sección inferior plana 62C y que se 

25 extienden a los lados per las superficies internas de la*
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1 porciones de contacto 62b. y 62F. Se facilita un tope 62J
(figura 4) para limitar el movimiento ascendente del brazo
de 66,

El brazo de contacto 66 se sujeta fijamente a.un
* *. * a * 45 pasador rotativo 78 (figura 11) para que gire con él jim^tro1 *

de las porciones curvadas de contacto 62E y 62F alrededor
del eje longitudinal del pasador rotativo 78. El pasador,

*****rotativo incluye porciones de contacto redondas sobresa­
lientes 780 y 78B que son empujadas por los muelles de 

ÍO compresión 68 a contacta efectiva de conducción de corriente
con las superficies 62E y 62H de las porciones 62F y 62E,****

.  *  *respectivamente. De esta manera, se logra el contacto****
*. **. *conductor efectivo y la transferencia de corriente entre el 

miembro inferior fijó con forma 62 y el brazo de contacto 
15 inferior móvil 66 mediante el pasador rotativo 78. El brazo 

de contacto inferior móvil 66 incluye un brazo de palanca 
rígido alargado 666 que se extiende entre el pasador 
rotativo 78 y el contacto 72, y una porción sobresaliente 
descendente o dispositivo de colocación 66B del muelle para 

20 recibir dentro del extremo superior el muelle de compresión 
70 para mantener el contacto efectivo entre el brazo 
inferior móvil 66 y el muelle de compresión 70. Finalmente, 
el brazo de contacto inferior móvil 66 incluye una 
superficie plana, formada integralmente 66C en su extremo 

25 inferior para contactar el tope 62J para limitar el
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1 movimiento ascendente del brazo de contacto inferior móvil
¿6 y el contacto 72 unido fijamente al mismo.

El contacto eléctrico inferior 50 descrito utiliza
las fuertes fuerzas de repulsión magnética generadasjpor el* ** *. -5 cortocircuito de alto nivel o corriente de fuga que fluya 
por las porciones paralelas alargadas de los contactos*** 
eléctricos 50 y 52 para producir el rápido movimiento e w
descendente del brazo de contacto AA contra el empuje*Jel
muelle de compresión 70 (figura 3). De esta forma se logra

10 una separación sumamente rápida de los contactos eléctricos* * +
* .  *50 y 52 y un incremento rápido resultante de la resistencia
* * **

:  * *a través del arco eléctrico formado entre los contactos**
+. *eléctricos 50 y 52, proporcionando una limitación efectiva 

de la corriente de fuga dentro de los limites de dimensiones 
15 físicas relativamente pequeñas. El contacto eléctrico

inferior 50 elimina también la necesidad de utilizar cables 
de derivación de cobre flexibles que se utilizan en muchos 
disyuntores de circuito de eaja moldeada de la técnica 
anterior para proporcionar un recorrido de conducción de 

20 corriente entre un terminal del disyuntor de circuito y un 
brazo de contacto inferior móvil de un contacto eléctrico 
inferior. El empleo de los muelles de compresión AB para 
proporcionar una desviación constante contra el pasador 78 
proporcione un recorrido efectivo de corriente entre el 

25 terminal 3BB y el eontaeto 72, permitiendo al mismo tiempo
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1 el montaje del contacto eléctrico inferior 50 en una zona 
pequeña compacta.

El mecanismo operativo 58 incluye un mecanismo
basculante sobre centro 80; un mecanismo disparador 32; una

*- .5 barra transversal integral o de una pieza 84 (figura ¿2^;*un
***.

par de chapas metálicas laterales, rígidas, opuestas o*..** 
espaciadas 86; un yugbr de palanca, metálico, rígido,

* *
*pivotante SS; un pasador rígido de tope 90; y un par de***! 

muelles de tensión operativos 92.
10 El mecanismo basculante sobre centro 80 incluye un

* 4 4soporte metálico 96 que puede girar alrededor d¿l eje*.* .
*****central longitudinal de un pasador 98 que lo soporta..L&5* 

extremos longitudinales opuestos del pasador 98 que sujésba 
el soporte en condición de montaje se retienen en un par de 

15 aberturas 100 formadas a través de las chapas laterales 86.
El mecanismo basculante 80 incluye también un par 

de enlaces basculantes superiores 102, un par de enlaces 
basculantes inferiores 104, un pasador elástica basculante 
106 y un pasador seguidor 108 de los enlaces basculantes 

20 superiores. Los enlaces basculantes inferiores se fijan al 
contacto eléctrico superior 52 mediante un pasador de 
contacto basculante 110. Cada una de los enlaces basculantes 
inferieres 104 incluye una abertura inferior 112 para 
recibir por ella un pasador de contacto basculante 110. El 

25 pasador de contacto basculante 110 pasa también por una
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1 abertura 114 formada a través del contacto eléctrico
superior S2 permitiendo que el contacto eléctrico superior 
55 gire libremente alrededor del eje central longitudinal
del pasador 11G. Los extremas longitudinales opuestos.del

*. *+  *  *5 pasador llO se reciben y retienen en la barra transversal* ***.*84. De esta forma, el movimiento del contacto eléctrico
superior 52 en condiciones distintas de las de cortocircuito

*1de alto nivel o corriente de fuga y el movimiento 
correspondiente de la barra transversal 84 se lleva a cabo4

10 mediante el movimiento de los enlaces basculantes inferiores* a ** a *104. De esta manera, el movimiento del contacto eléctrico.*-**
¡ * *+ at*superior 52 efectuado por el mecanismo operativo 58 en el
* a *polo central o fase del disyuntor de circuito 30, mediante 

la barra transversal rígida 84, produce simultáneamente el 
15 mismo movimiento en los contactos eléctricos superiores 52 

asociados con los otros polos o fases del disyuntor de
circuito 33.

Cada uno de los enlaces basculantes inferiores 104 
incluye también una abertura superior 116; y cada uno de los 

20 enlaces basculantes superiores 102 incluye una abertura 113. 
El pasador 106 se recibe por las aberturas 116 y 118,
intereenectando per elle les enlaces basculantes superiores 
e inferiores 102 y 194 y permitiendo el movimiento 
rotacional entre les mismos. Les extremes longitudinales 

25 opuestos del pasador 106 incluyen muñones 120 para la
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1 recepción y retención de ios extremos inferiores curvados o 
en forma d- gancho 122 de los muelles 92. Los extremos 
superiores curvados o en forma de gancho 124 de los muelles 
92 se reciben y retienen en ranuras 126 formadas a través de 

5 una superficie superior plana 128 del yugo de palanca QCk.Al
e *****menos una de las ranuras 126 asociadas con cada muelle 92 

incluye un rebaje de colocación 130 para colocar los . .
*.-Mextremos curvados 124 de los muelles 92 para minimizar o

impedir el movimiento lateral sustancial de los muelles 92 a
10 !o largo de las ranuras 126. , .

*  * *

En posición de montaje, los extremos curvados 124****
. * * ****colocados dentro de las ranuras 126 y los extremos curvados*. **.*122 colocados en los muñones 120 retienen los enlaces 10? y 

104 en enganche con el pasador 106 y también mantienen 
15 tensos los muelles 92, permitiendo que el funcionamiento del 

mecanismo basculante sobre centro 80 sea controlado por y en 
respuesta a los movimiento* externo* de la palanca 42.

Les enlaces superiores 102 también incluyen 
rebajes o muesca* 132 para la recepción y retención de un 

20 par de muñones espaciados 134 formados a le largo del
pasador 108. La porción central del pasador 108 se configura 
de forma que se reciba en una abertura 136 practicada a 
través del soporte 96 en una posición espaciada una
distancia predeterminada del eje de rotación del soporte 96. 

25 La tensión elástica de les muelles 92 retiene el pasador 108



1 en enganche con los enlaces basculantes superiores 102. De
esta forma, el movimiento rotacional del soporte 96 efectúa
un movimiento o desolasamiento correspondiente de las
porciones superiores de los enlaces 102. .. .

5 El soporte 96 incluye una ranura o muesca 140-que* ***e*tiene una superficie de enganche inclinada, plana 142. La
superficie 142 se configura de manera que enganche una .

*.**1superficie inclinada plana 144, que engancha el soporte, 
formada en el extremo superior de una ranura o abertura

10 alargada 146 hecha a través de una chapa de enganche.pl.gna,* * ** * *intermedia 148. El soporte 96 incluye también un yugo dé
! rpalanca generalmente plano que contacta la superficie'Í^O. ** .*configurada de manera que contacte una superficie alargada 

colgante 152 formada a lo largo de un borde de la superficie 
15 superior 128 del yugo de palanca 88. Los muelles operativos 

92 mueven la palanca 42 durante una operación de disparo; y 
las superficies 150 y 152 colocan la palanca 42 en posición 
DISPARADA (figura 15), entre la posición CERADA (figura 3) 
y la posición ABIERTA (figura 14) de la palanca 42, para 

20 indicar que se ha disparado el disyuntor de circuito 30.
Además, el enganche de las superficies 150 y 152 reposiciona 
el mecanismo operativo 58 después de una operación de 
disparo moviendo el soporte 96 en el sentido de las agujas 
del relej contra el empuje de los muelles operativos 92 

25 desde su posición DISPARADA (figura 15) a y por su posición

-15-
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1 ABIERTA (figura 14) para habilitar el reenganche de las 
superficies 142 y 144.

El soporte 96 'ncluye también una superficie de
tope alargada, generalmente plana 154 para contactar en ^ope

5 rígido 156 o porción sobresaliente radialmente hacia afuera,€ * **W*colocada de forma periférica, formada alrededor del centro
del pasador de tope 90. El enganche de la superficie de tope* * *****154 con el tope rígido 156 limita el movimiento del soporte
96 en dirección contraria al sentido dé las agujas del reloj

******
10 después de un disparo (figura 15). El soporte 96 incljuyp,

..también una superficie seguidora de chapa de enganche,^
1 * *

intermedia, curvada 157 para mantener contacto con el borde
.exterior de la superficie inclinada de enganche 144 de 1& 

chapa intermedia de enganche 148 después del desenganche de 
15 las superficies de enganche 142 y 144 durante un disparo 

(figura 15). En el soporte 96 se facilita también una 
superficie que impele el percutor 158, para enganchar una 
porción que sobresale hacia afuera o superficie de contacto 
160 formada en el pasador 106 después de soltar el soporte 

20 96 para impulsar inmediata y rápidamente el pasador 106 en
un arco en dirección contraria al sentido de las agujas del 
relej desde una posición ABIERTA (figura 3) a una posición 
DISPARADA (figura 15), levantando por ello rápidamente y 
separando el contacto eléctrico superior 52 del contacto 

25 eléctrico inferior 50.
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15

20

Durante dicho disparo, una porción ensanchada o 
saliente 162 formada en los enlaces basculantes superiores
102 está destinada a contactar* el tript? 1!56 con <tna cantidad
considerable de fuerza proporcionada por los muelles opes^—

* *. *
tivos *72 mediante el soporte rotativo *76, acelerando ppr**. *****ello los movimientos arqueados de los enlaces basculantes
superiores 102, el pasador elástico basculante 106 y les ** *
enlaces basculantes inferiores 104. De esta manera, se
mejora de forma significativa la velocidad operativa o el

*****
tiempo de respuesta del mecanismo operativo 58. . ..* * *..El mecanismo disparador 82 incluye la chapa . .+ +**intermedia de enganche 148, un enganche móvil o pivotante*. **. *166 del yugo de la palanca, un pasador espaciador 168 der 
muelle de torsión, un muelle de torsión de doble efecto 170, 
una barra disparadera moldeada, integral o de una pieza 172 
(figura 13), una armadura 174, un muelle de torsión 176 de 
la armadura, un imán 178, un bimetal 180 y un miembro 
conductor o calefactor 182. El bimetal 180 se conecto 
eléctricamente al terminal 40B mediante el miembro conductor 
182. El imán 178 rodea físicamente el bimetal 180, 
estableciendo por ello un circuito magnético para dar 
respuesta a las condiciones de cortocircuito o corriente de 
fuga. Una chapa de tope de armadura 184 tiene una porción de 
borde descendente 186 que engancha el extremo superior de la

25 armadura 174 para limitar su movimiento en dirección
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contraria al sentido de las agujas del reloj. El muelle de
torsión 176 tiene un extrema longitudinal en forma de brazo
elástico alargado 1S8 para empujar la porción superi^^ de 1^
armadura 174 contra e* movimiento en la dirección del .. *.

: *-.*sentido de las agujas del reloj. Un extremo longitudinal^** . * ****ascendente, opuesto 190 del muelle de torsión 176 se coloca 
en una abertura de una pluralidad de aberturas espaciadas** W +*****(no ilustradas) hechas a través de la superficie superior de
la chapa 1S4. La tensión elástica del brazo elástico 1S3** ó + * +

ÍO puede regularse colocando el extremo 190 del muelle d^ ..
torsión 176 en una abertura diferente de las aberturas

*****hechas a través de las superficies superiores de la chapa de 
soporte 184. **

El bimetal 180 incluye un extremo inferior con 
15 forma 192 separado una distancia predeterminada del extremo 

inferior de una pata de contacto descendente 194 de la barra 
de disparo 172 (figura 5). Puede regularse la separación 
entre el extremo 192 y la pata 194 cuando el disyuntor de 
circuito 30 está en posición CERRADA (figura 3) para cambiar 

20 el tiempo de respuesta del disyuntor de circuito 30 a 
condiciones de sobrecarga girando de forma apropiada un 
tornillo de ajuste 196, al que puede accederse por las 
aberturas 198 de la tapa superior 32. Se obtiene un 
recorrido conductor de corriente entre el extremo inferior 

25 !92 del bimetal 180 y el contacte eléctrico superior 52



conectado por medios adecuados, por ejemplo, cobresoldadura, 
al extremo inferior 192 del bimetal 180 y al contacto 
eléctrico superior 52 dentro de la barra transversal 84. De* w * *.*5 esta forma, se facilita un recorrido eléctrico a travé^.del

* *
disyuntor de circuito 30 entre los terminales 33B y 406*
mediante el contacto eléctrico inferior 50, el contacto ̂ * ** . .
eléctrico superior 52, el cable flexible de derivación 200, 
el bimetal 180 y el miembro conductor 182.

1 mediante un cable de desviación de cobre, flexible 200

10 Además de la superficie de enganche de soporté*144* * W
* * *

formada en el extremo superior de la ranura alargada f4¿*, la
chapa intermedia de enganche 148 incluye una abertura****

. ;
generalmente cuadrada 210, una superficie de enganche de
la barra de disparo en la porción inferior de la abertura 

15 210, una porción superior o inclinada, plana 214 y un par de
brazos de pivote 216 colocados a los lados, opuestos y 
configurados de manera que se reciban dentro de claves 
invertidas o aberturas 218 formadas a través de las chapas 
laterales 86. La configuración de las aberturas 218 está 

20 destinada a limitar el movimiento pivotante de los brazos de 
pivote 216 y, por tanto, de la chapa intermedia de enganche
148.

El enganche de yugo de palanca 166 incluye una 
abertura 220 para recibir por ella un extremo longitudinal

25 222 del pasador 168. Por tanto, el enganche del yugo de
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1 palanca 1&6 puede moverse o pivotarse alrededor del eje
longitudinal del pasador 168. Un extremo longitudinal
opuesto 224 del pasador 168 y el extremo 222 están diseñados

*.para retenerse en un par de aberturas espaciadas 226 héch&s**+ +'* +
5 a través de las chapas laterales 86. Antes de recibirse**éí 

extremo 224 en la abertura 226, el pasador 168 se pasa por* e 
*

el muelle de torsión 170 para montar el muelle de torsión*
170 alrededor de una porción elevada y dispuesta entre medio

+
228 del pasador 168. Un extremo longitudinal del cuerpófHél

* * *+ * *10 muelle de torsión 170 se recibe contra un borde 230 de btná
.***̂porción elevada 232 del pasador 168 para retener el mu&l&e
'* *de torsión 170 en una posición operativa apropiada. El *  ̂

muelle de torsión 170 incluye un brazo elástico ascendente 
alargado 234 para empujar la porción plana 214 de la chapa 

15 intermedia de enganche 148 para que se mueva en dirección 
contraria al sentido de las agujas del reloj para que la 
chapa intermedia de enganche 148 se reposicione después a 
disparo por el mecanismo basculante sobre centro 80, y un 
brazo elástico descendente 236 para empujar una porción o 

20 superficie superior 237 de la barra de disparo 172 contra el 
movimiento rotacional en el sentido de las agujas del reloj 
(figura 3).

El enganche del yugo de palanca 166 incluyo una
parte de enganche alargada descendente 240 y una porción 

25 sobresaliente o doblada, de contacto del yugo de palanca 242
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1 (figuras 9 y 12) que se coloca físicamente de forma que se 
reciba en una porción ranurada 244 formada en y a lo largo 
de un brazo de un par de brazos de soporte descendentes 246 
del yugo de palanca 88 durante una operación de reposición

* Im B5 (figura 14). El enganche del brazo de soparte descendeptq,*
* .  *mencionada 246 por parte del enganche del yugo de palanca 16

impide que el yugo de palanca 88 avance a so posición ge .* .* *.reposición si est&n soldados los contactos 72 y 306. Si 
no están soldados los contactos 72 y 306, la barra 

ÍO transversal 84 gira a su posición DISPARADA (figura 15); y
F + *

el enganche del yugo de palanca 166 gira saliéndose dei*
**'* *recorrido de movimiento del brazo de soparte descendente*t!46 

del yugo de palanca 88 y entrando en la porción ranurada (244 
para que el yugo de palanca 88 pueda avanzar a su posición 

15 de reposición, pasando por su posición ABIERTA (figura 14). 
Una superficie sobresaliente moldeada integralmente 248 de 
la barra transversal 84 está destinada a enganchar y 
desenganchar la pata de enganche 240 del enganche del yugo 
de palanca 166 del yugo de palanca 88 durante el movimiento 

20 de la barra transversal 84 desde su posición ABIERTA (figura 
14) a su posición CERRADA (figura 3).

Preferiblemente, la barra de disparo 172 se hace 
en forma de barra de disparo moldeada, integral o de una 
sola pieza 172 que tiene tres patas de contacto espaciadas, 

25 descendentes 194, asociándose una de dichas patas de
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1 contacto 194 con cada polo o tase del disyuntor de circuito 
30. Además, la barra de disparo 172 incluye tres secciones 
ensanchadas 250 de soporte de la armadura, una sección de 
soparte 250 para cada polo o fase del disyuntor de circuito

* - * t

5 30. Cada una de las secciones de soparte 250 incluye una*** * tranura o cavidad alargada, de forma generalmente rectaM^Aar 
252 (figuras & y 9) para recibir una para de disparo e 4

I *descendente 254 de la armadura 174. La armadura 174 incluye 
porciones salientes o de borde sobresaliente 256 para 

10 enganchar las superficies superiores de las cavidades 252i * *t * *para asentar bien la armadura 174 en la barra de disparar 
172. Cada pata de disparo 254 está destinada a enganchan.*^ 
hacer girar una pata de contacto asociada 194 de la bartsg de 
disparo 172 en el sentido de las agujas del reloj (figura 

15 15) al producirse una condición de cortocircuito o corriente
de fuga.

La barra de disparo 172 incluye también una 
superficie de enganche 258 (figura 3) para enganchar la 
superficie 212 de la chapa intermedia de enganche 148,

20 superficie que engancha la barra de disparo. La superficie 
de enganche 258 se coloca entra una superficie 2A0 colocada 
de forma generalmente horizontal y una superficie separada, 
inclinada 2&2 de la barra de disparo 172. La superficie de 
enganche 258 (figura 3) es una superficie vertical que tiene 

25 una longitud predeterminada por las características de



1 respuesta deseadas del mecanismo operativo 58 a una condi­
ción de sobrecarga o a una condición de cortocircuito o 
fuga. Un movimiento ascendente de la superficie 260 de .a *
aproximadamente medio milímetro es suficiente para desen— ..

* a5 ganchar las superficies 238 y 212. Dicho desenganche da
lugar al movimiento entre el soporte 96 y la chapa 
intermedia de enganche 140 a lo largo de las superficies 142 
y 144, desenganchando inmediatamente el soporte 96 de la 
chapa intermedia de enganche 148 y permitiendo el movimiento 

ÍO rotacional en dirección contraria al sentido de las agujas 
del reloj del soparte 96 y el disparo del disyuntor de 
circuito 30. Durante la operación de reposición, el brazo 
elástica 236 del muelle de torsión 170 enganche la super­
ficie 237 de la barra de disparo 172, haciendo girar a la 

15 superficie 237 en dirección contraria al sentido de las
agujas del reloj para que la superficie de enganche 258 de 
la barra de disparo 172 pueda enganchar y reenganchar la 
superficie de engancha 212 de la chapa intermedia de 
enganche 148 para raposiciónar la chapa intermedia de 

20 enganche 148, la barra de disparo 172 y el disyuntor de 
circuito 30. La longitud de la superficie curvada 157 del 
soporte 96 deberá ser suficiente para retener el contacto 
entre la porción superior 214 de la chapa intermedia de 
enganche 148 y el soportt 96 para impedir el reposiciona- 

25 miento de la chapa intermedia de enganche 148 y la barra de
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1 disparo 172 hasta que la superficie de enganche 142 del
soporte 76 se posicione debajo de la superficie de enganche
144 de la chapa intermedia de enganche 148. Preferiblqjaeñ^e,.
cada uno de los tres polns o fases del disyuntor de cifcústo

5 30 está dotado de un biaetal ISO, una armadura 174 y un imán
17B para desplazar una pata de contacto asociada 174 de* l.á...
barra de disparo 172 como resultado de haberse producido una 
condición de sobrecarga o cortocircuito o corriente de fuga 
en alguna de las fases a las que se conecta el disyuntor db 

10 circuito 30. ...* * w*.*
Además de la superficie integral sobresaliente *

* *1248, la barra transversal 84 incluye tres secciones 
ensanchadas 270 (figura 12) separadas por superficies 
redondas de apoyo 272. Se facilita un par de dispositivos de 

15 colocación sobresalientes, dispuestos periféricamente 274 
para retener la barra transversal 84 en la posición apro­
piada dentro de la base 36. La base 36 incluye superficies 
de apoyo 276 (figura 7) de forma complementaria a las 
superficie de apoyo 272 para asentar la barra transversal 84 

20 para que gire en la base 34. Los dispositivos da colocación 
274 se reciben dentro da rebajes o ranuras 278 formados a lo 
largo de la* superficie* 276. Cada sección ensanchada 270 
incluye, además, un par de aberturas espaciadas 280 (figura 
10) para recibir el pasador da contacto basculante 110. El 

25 pasador 110 puede retenerse dentro de las abertura* 280 con
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1 medios adecuados, por ejemplo, un ajuste de interface entre 
los siseos.

Cada sección ensanchada 270 incluye también uh^ *
ventanilla, cavidad o abertura plenamente encerrada 282.** *.

* * * *

5 (figurat 12) para recibir una porción de base o extremo
longitudinal 284 del contacto eléctrico superior 52 (figór̂ aC*
5). La abertura 2S2 también permite la recepción y retención
de un muelle de compresión de brazo de contacto 286 (figura
12) y un seguidor de muelle asociado, con forma 288. El * .

ÍO muelle de compresión 286 se retiene en posición apropiada....* . ...
dentro de la sección ensanchada 270 colocándose alrededor de

*

un saliente ascendente, formado integralmente 290.
El seguidor de muelle 288 se configura de forma 

que se coloque entre el muelle de compresión 286 y la 
15 porción de base 284 del contacto eléctrico superior 52 para 

transferir la fuerza compresiva del muelle 286 a la porción 
de base 284, asegurando por ello que se muevan al unisono el 
contacto eléctrico superior 52 y la barra transversal 84. El 
seguidor de muelle 288 incluye un par de ranuras espaciadas, 

20 generalmente en forma de J 292 para recibir un par de
porciones sobresalientes o salientes alargados, do forma 
complementaria 294 para colocar y retener bien el seguidor 
de muelle 288 en la sección ensanchada 270. En un extremo 
del seguidor de muelle 288 se coloca una primera porción 

25 generalmente plana 296¡¡ y se coloca una segunda porción



1 plana 298 en el otro extremo longitudinal del seguidor de
euelle 2BB y se separa de la porción 296 mediante una
porción inclinada generalmente plana 300. **. *. *

La forma del seguidor de muelle 288 le permití ***+ + *
5 enganchar la porción de base 284 del contacto eléctrico

superior 52 con fuerza elástica suficiente para asegurar'que...
el contacto eléctrico superior 52 siga el movimiento de la
barra transversal 84 en respuesta a los movimientos de la .
palanca 42 que realice el operador o al funcionamiento del * *.

*.*
10 mecanismo operativo 58 durante una operación normal de

disparo. Sin embargo, al producirse una condición de . **.*4
cortocircuito de alto nivel o corriente de fuga, el contacto 
eléctrico superior 52 puede girar alrededor del pasador liO 
desviando hacia abajo el seguidor de muelle 288 (figura S),

15 permitiendo que los contactos eléctricos 30 y 52 se separen 
rápidamente y pasen a sus posiciones ABIERTAS POR DISPARO 
(figura 3) sin esperar a que el mecanismo operativo 58 siga 
la secuencia. Dicho movimiento independiente del contacto 
eléctrico superior 52 en la mencionada condición de fallo da 

20 alto nivel es posible en cualquier polo o fase del disyuntor 
de circuito 30.

En condiciones operativas noréalas, una superficie 
inclinada 302 de la porción do baso 284 del contacto 
eléctrico superior 52 contacta la porción inclinada 300 o la 

23 unión entre las porciones 298 y 300 del seguidor de muelle



1 288 para retener la barra transversal 84 en enganche con el
contacto eléctrico superior 52. Sin eabargo, al producirse
una condición de cortocircuito de alto nivel o corriente'de: -
fuga, la superficie inclinada 502 pasa por y se desenqStAf&a 

5 de las porciones 298 y 300; y una porción terminal o super­
ficie 304 de la porción de base 284 engancha la porciócf  ̂

plana desviada hacia abajo 298 del seguidor de muelle 288 
para retener el contacto eléctrico superior 52 en su .
posición ABIERTA POR DISPARO, eliminando o minimizando.por.

ÍO ello la posibilidad de que se restablezca la posibilidad.de* * *
contacto. Después, cuando se dispare el disyuntor de .
circuito 30, el contacto eléctrico superior 52 es empujado 
par el mecanismo operativo 58 contra el tope 15A para 
reposiciónar el contacto eléctrico superior 52 para que se 

15 mueva al unisono con la barra transversal 84. Durante dicha 
operación de reposicionamiento, la superficie 304 se 
desengancha de la porción 298 y la porción inclinada 302 
vuelve a engancho con el seguidor do muelle 288. Cambiando 
la configuración del seguiro do muelle 288 o la configu- 

20 ración de las superficie* 302, 304 de la porción de base 284 
del contacto eléctrico superior 52, puede alterarse a 
voluntad la cantidad de avance ascendente del contacto 
eléctrico superior 52 durante una operación de ABERTURA POR 
DISPARO necesaria para poner la superficie 304 en contacto 

25 cor el seguidor de muelle 288.

-27-
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1 Las aberturas 2B2 formadas en las secciones
ensanchadas 270 de la barra transversal 84 permiten el paso
de los cables flexibles de derivación 200 sin reducir *

.  * *

forma significativa la resistencia de la barra transversal*...."
5 84. Como las cables flexibles de derivación 200 pasan por

las aberturas 282 adyacentes al eje de rotación de la barra 
transversal 84, se produce mínima flexión de los cables 
flexibles de derivación 200, aumentando la duración y .
fiabilidad del disyuntor de circuito 30. *. .

10 El contacto eléctrico superior 52 incluye también*
un contacto 30& para contactar física y eléctricamente el * 
contacto 72 del contacto eléctrico inferior 50 y un brazo de 
contacta alargado móvil, superior 308 colocado entre el 
contacto 306 y la porción de base 284. El paso de un 

15 cortocircuito de alto nivel o corriente de fuga por los
brazo* de contacto generalmente paralelo* && y 308 es el que 
produce fuerte* fuerza* da repulsión magnética entre los 
brazo* de contacto y 308, llevando a cabo la separación 
sumamente rápida de lo* contacta* 72 y 30á. Puede usarse una 

20 tira de aislamiento eléctrico 309 para aislar eléctricamente 
el brazo de contacto superior 308 del brazo de contacto 
inferior

Además de las aberturas 100, 218 y 22&, las chapa* 
laterales 8& incluyen abertura* 310 para la recepción y 

25 retención de lo* extremes apuestos del pasador de tope 90.
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1 Además, se forman superficies de apoyo o pivote 312 a lo
largo de l*s porción superior de las chapas laterales 86 para
enganchar can un par de superficies de apoyo o aletas **. **. * *

redondas 314 formadas en los extremos inferiores de lo^***.
5 brazas de soporte descendentes 246 del yugo de palanca 88.

De esta forma el yugo de palanca 88 puede pivotar de fô m̂ al. *
controlable alrededor de las superficies de apoyo 314 y 312. 
Las chapas laterales 86 incluyen también superficies de 
apoyo 316 (figuras 7 y 12) para contactar las porciones **.

10 superiores de las superficies de apoyo 272 de la barra ....* w *
transversal 84 y para retener la barra transversal 84 
fijamente en posición dentro de la base 34. Las chapas 
laterales 86 incluyen superficies de apoyo en forma general 
de C 317 configuradas de forma que enganchen un par de 

15 superficies redondas da apoyo 318 dispuestas entre las 
secciones de soporte 250 de la barra de disparo 172 para 
retener la barra de disparo 172 en enganche con una 
pluralidad de superficies de retención 320 (figura 5) 
formadas integralmente como parte de la base moldeada 34.

20 Cada una de las chapas laterales 86 incluye un par de brazo* 
de soporte descendente* 322 que terminan en aletas o postas 
alargados, descendentes 324 para retener fijamente laa 
chapas laterales 86 en el disyuntor de circuito 30. Con laa 
aletas 324 se asocian chapas metálicas perforadas 326 que se 

25 configuran de forma que se reciban en los rebajes 328
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1 (figuras 5, 7 y 8)- Al montar las chapas de soporte 86 en el
disyuntor de circuito 30, las aletas 324 se pasan por las
aberturas formadas a través de la base 34 y, después de. *.
pasar por las chapas metálicas perforadas 326, se colocdtfpn

5 los rebajes 328. Las aletas 324 pueden deformarse después
mecánicamente, por ejemplo, mediante martillado, para fijar

'.***
las aletas 324 en enganche con las chapas metálicas
perforadas 326, reteniendo por ello con sujeción las chapa^
laterales 86 en ea^snche con la base 34. Se usa un par de.*

*..*ÍO barreras con forma y de aislamiento eléctrico 329 (figur3s.Jp* * *
a B) para aislar eléctricamente los componentes y .

*.*
superficies conductores de un polo o fase del disyuntor de 
circuito 30 de los componentes y superficies conductores de 
un polo o fase adyacente del disyuntor de circuito 30.

15 En la práctica, el disyuntor de circuito 30 puede
interconectarse en un circuito eléctrico trifásico mediante 
las conexiones de linea y carga a los terminales 38A, B y C 
y 40A, B y C. El mecanismo operativo 58 puede regularse 
moviendo la palanca 42 desde su posición DISPARADA (figura 

20 15) todo lo que sea posible pasando por su posición ABIERTA
(figura 14) para asegurar el reposicionamiento de la chapa 
interesé a de enganche 14B, el soporte 94 y la barra de 
dispare 172 mediante el enganche de las superficies de 
enganche 142 y 144 y mediante el enganche de las superficies 

25 de enganche 212 y 258. La palanca 42 puede moverse después
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1 desde su posición ABIERTA (figura 14) a su posición CERRADA
(figura 3) haciendo que el mecanismo operativo 5B cierre los
contactos 72 y 30¿n y el disyuntor de circuito 30 está ***. *
entonces listo para proteger un circuito eléctrico trifA— *

* *  *  *

5 sico. Si, debido a la anterior condición de sobrecarga, el
w *bimetal ISO sigue caliente y desvia la pata de contacto ̂19/) 

de la barra de disparo 172 suficientemente para impedir el 
enganche de la superficie 212 con la superficie 25S, la 
palanca retornará a su posición DISPARADA (figura 15); y .** 

10 permanecerán separados los contactos eléctricos 50 y 52..*'.**. 
Después de que el bimetal haya vuelto a su temperatura ope—* 
rativa normal, puede reposicionarse el mecanismo operativo 
5S como se ha descrito.

Al producirse una condición prolongada de sobre—
15 carga, el extremo inferior con forma 192 del bimetal ISO se 

desvia a lo largo de un arco en el sentido de las agujas del 
reloj y eventualmente desvia la pata de contacto 194 de la 
barra de disparo 172 suficientemente para desenganchar la 
chapa intermedia de enganche 148 de la barra de disparo 172, 

20 dando lugar al movimiento relativo inmediata entre el
soporte 9& y la chapa intermedia de contacto 148 a lo largo 
de las superficies inclinadas 142 y 144. El soporte 9& se 
acelera inmediatamente por los muelles operativos 92 para 
que gire en dirección contraria al sentido de las agujas del 

25 reloj (figura 3) dando lugar al movimiento sustancialmente
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1 instantáneo de los enlaces basculantes superiores 102, el
pasador elástico basculante 106 y los enlaces elásticos
interiores 104. Como se ha descrito, la superficie impulsora

. *

o percutor 138 que actúa contra la superficie de contactó**.** + *
5 160 del pasador 106 acelera rápidamente el pasador 106 en un

arco ascendente en dirección contraria al sentida de las.* .I
. . .

agujas del reloj, dando lugar al movimiento ascendente
resultante del pasador de contacto basculante llO y al .
movimiento ascendente inmediato del contacto eléctrico * **.

10 superior 52 a su posición DISPARADA (figura 15). Como las....
. . .  *

porciones de base 284 de todos los contactas eléctricos $2 ** .;
son empujadas por las muelles 286 & contacto con una 
superficie inferior 330 formada en cada abertura 282 de la 
barra transversal 84, los contactos eléctricos superiores 52 

15 se mueven al unisono con la barra transversal 84, dando 
lugar a la separación simultánea o síncrona da los tres 
contactos eléctricos superiores 52 de lo* contactos 
eléctrica* inferioras 50 del disyuntor de circuito 30. 
Durante dicha operación de disparo, se extingue todo arco 

20 eléctrico que pueda haber a través de los contactos 72 y 
306.

Durante una operación de disparo, el movimiento de 
la barra transversal 84 y, por tanto, de los contactos 
eléctricos superiores 52 se limita mediante una o varias 

25 barreras o topes físicos integrales 331 (figuras 3, 14)



-33-

1 moldeados en la base 34. Cada tope 331 está diseñado para 
enganchar un borde delantero o superficie 2706 de las tres

a asecciones ensanchadas 270 de la barra transversal 84, .*. .. ** * * *limitando por ello el movimiento de rotación de la barra ** + **
5 transversal B4. Preferiblemente, se moldea al menos un tope 

en cada polo o fase de una base 34 del disyuntor de circuito 
30 para enganchar la superficie 2706 de cada sección 
ensanchada 270 asociada con cada polo o fase, dividiendo por 
ello el esfuerzo mecánico de la barra transversal 84 erf.

10 posición límite por el número de polos o fases del disygnbqp 
de circuito 30. Los topes 331 de cada polo o fase del .. *
disyuntor de circuito 30 puede ser, si se desea, porciones 
integrales espaciadas de una sola superficie o pared 
interior de la base 34.

15 De esta manera, el tope 156 del polo o fase cen­
tral del disyuntor de circuito 30 y loe tope* (no mostrados) 
formado* integralmente en la cubierta de tope 32 en lo* 
polos o fase* externa* del disyuntor de circuito 30 sólo 
sirven para limitar el avance excesivo de cada contacto

20 eléctrico superior móvil. Como la barra transversal 84 se
monta de modo que giro en la baso 34 y, por tanto, lo* tope* 
331 se moldean en la baso 34, puede determinarse y contro­
larse con precisión el movimiento rotacional de la barra 
transversal 84.

25 Como resultado del cambio de la* líneas de empuje



1 de los amelles operativos 92 durante una operación de dispa­
ro, la palanca 42 pasa de su posición CERRADA (figura 3) a
su posición DISPARADA (figura 15). Como es evidente, si^eé*

.  *
obstruye la palanca 52 o se sujeta en posición CERRADA . *

5 (figura 3), el mecanismo operativo 5B seguirá respondiendo
a una condición de sobrecarga, corriente de fuga o * .*

. *  *

cortocircuito para separar los contactos eléctricos 50 y 52,
como se ha descrito. Además, si se sueldan juntos los *
contactas 72 y 306, el pasador ÍOA no se mueve lo suficiente

..
10 para cambiar la linea de empuje de los muelles operativos* 92̂

.

(figura 3), manteniendo los muelles operativos 92 hacia .. *
adelante (hacia la izquierda) de las superficies de pivote 
312 de las chapas laterales 8A y desviando la palanca 42 a 
su posición OBRADA de forma que el aperador no se confunda 

15 sobre la condición operativa de los contactas eléctricos 50 
y 52.

Al producirse una condición de cortocircuito o 
corriente de fuga, se excita inmediatamente el imán 178 para 
atraer magnéticamente la armadura 174 a enganche con el imán 

20 178, dando lugar a un movimiento pivotante o rotacional de
la pata de tira 254 de la armadura 174 en el sentido do las 
aguja* del relej (figura 3) contra la pata de contacto 194 
de la barra do disparo 172. El movimiento rotacional 
resultante de la pata de contacto 194 en el sentido do las 

25 agudas del reloj libera la chapa intermedia de engancho 148
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1 produciendo la operación de disparo descrita.
Al producirse una condición de corriente de fuga o

cortocircuito de alto nivel y coso consecuencia de las*. *.
: -

fuertes fuerzas de repulsión magnética que genera el flujo* ** W * *
5 de la corriente de fuga al pasar por los brazos de contacta

generalmente paralelos 66 y 30B, los contactas eléctricas 50
*.**!

y 52 se separan rápidamente y pasan a sus posiciones
ABIERTAS POR DISPARO (ilustradas en forma de linea de rayas
en la figura 3). Mientras el muelle de compresión 70 hace..

10 volver el brazo de contacto 66 del contacta eléctrico ....
* *  *

inferior 50 a su posición ABIERTA (figura 4), el brazo de . 
contacto 308 se mantiene en su posición ABIERTA POR DISPARO 
mediante el enganche de las superficies 304 y 298, como se 
ha descrito. Se consigue la separación de los contactos 

15 eléctricas 50 y 52 sin necesidad de que el mecanismo 
operativo 58 secuencia una operación de disparo. Sin 
embargo, la subsiguiente operación secuencia! da disparo del 
mecanismo operativo 58 empuja el brazo do contacto superior 
308 contra una barrera da aislamiento eléctrico 332 y el 

20 tope 156 del polo o fase central del disyuntor de circuito 
30 o contra topes formados integralmente en la tapa superior 
32 de los polos o fases externos del disyuntor de circuito 
30 para producir el movimiento rotacional relativo entro el 
contacto eléctrico superior 52 y la barra transversal 84,

25 dando lugar al reenganche de la superficie interior 330 de



1 la barra transversal 84 por la porción de base 284 del
contacto eléctrico superior 52 y la separación resultante de
los demás contactos eléctricos 50 y 52 de los otros polos ó-

*  .

ferida de la invención con especial referencia a las figurad*.***.
16—20 de los dibujos. Como se observará por la figura 1A,
cada polo del disyuntor de circuito ilustrado en la presenta
incluye un dispositivo de ventilación que incluye un par.de-* . *

10 ranuras de ventilación 412 en una porción de pared de la ....
caja, y una válvula unidireccional 410 que coopera con las .* e
ranuras 412 de tal forma que pasen los productos gaseosos 
del arco a ventearse de la caja del disyuntor de circuito, 
y se impida que entren en ésta contaminantes ambientales.

15 Más en particular, las dos ranuras de ventilación 412 están 
yuxtapuestas y pasan por una pared terminal de la tapa 32 
de la caja, y están separada* una da otra mediante un sopor­
te 414 que forma, preferiblemente, parte integral de la tapa 
32. Como se observará por las figuras 1A y 18, el soporte 

20 414 tiene una configuración en sección transversal que se
asemeja a un trapecio isósceles, formando los dos lados no 
paralelos 418 del soporte, junto con la* porciones super­
ficiales 420 de la tapa paralelas al mismo, la* paredes 
laterales de las respectivas ranuras de ventilación 412. Por 

25 tanto, las ranuras de ventilación 412 de cada polo divergen

fases del disyuntor de circuito 30
5 A continuación se describirá una realización pre—

#



1 una de otra en la dirección del flujo de gases procedente de 
la caja.

Cada válvula unidireccional 410 es un miembro .. *.
: *. *alargado, elástico, que incluye una sola pieza o tira sólida
*.**

5 flexible de material laminar, por ejemplo, fibra de hueso o
papel de algodón hidrolizado (figuras 1? y 20) que se doble** ******
elásticamente alrededor del soporte 414 y tenga en lados
opuestos del soporte porciones introducidas en las ranuras
respectivas 412, de tal forma que actúen en ellas como . ..* *..*ÍO válvulas unidirecciones del tipo de charnela, como se repre—

* * * * *senta bien en las figuras 16—IB. Como pone de manifiesto la ,
- *:figura 18, las ranuras de ventilación 412 de la tapa de la 

caja se abren hacia la base de la caja de modo que cada 
válvula 410 pueda introducirse fácilmente en las ranuras 

15 asociadas 412, y también puedan sustituirse por una válvula 
similar, si se desea o es preciso, por una que tenga las 
misma elasticidad y, por tanto, las mismas características 
de válvula , o por una que tenga diferente elasticidad 
(determinado por el grosor, por ejemplo), y, por tanto, di- 

20 ferentes características de válvula.
Cuando, en la práctica, la separación de los 

contactos del disyuntor de circuito bajo carga haga que se 
produzcan arcos eléctricos entre los contactos de separa­
ción, se obtendrá, consiguientemente, un brusco aumento de 

25 la presión dentro de la caja del disyuntor de circuito que.
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1 a su vez, abrirá las válvulas unidireccionales 410, como se
indica en transparencia en la figura 18, permitiendo por
ello que escapen los productos gaseosos del arco por las ^

* * .*ranuras de ventilación 412. La caída de presión resultante
*  *. ^

5 dentro de la caja del disyuntor de circuito dejará entorAíés
que las porciones de charnela de las válvulas unidirecciona—

*  *
* .  -  
4  a ^ ales 410 recuperen sus posiciones normales o de válvula *

cerrada en las que bloquerán la entrada de contaminantes
del ambiente. Se observará que todo incremento de la presi&n

* + + 
a s *10 ambiental no tenderá sino a mejorar dicha acción de bloqdéo*
* - 

!  *  *de las válvulas unidireccionales 410* -******Habiendo descrito la Invención, se considera com&I 
una novedad y, por lo tanto, declaramos como de nuestra 
propiedad lo contenido en las siguientes:

15 REIVINDICACIONES
1. Un disyuntor de circuito eléctrico que incluye 

una caja aislante y, en la misma, contactos cooperante* 
y un mecanismo para abrir y cerrar los contactos, teniendo 
dicha caja aislante al menos un dispositivo de ventilación 

20 de gases formado en una porción da pared de la misma para 
ventear los gases del arco generados al iniciarse arco* 
eléctricos, caracterizado porque dicho dispositivo de venti­
lación de gases incluye una válvula unidireccional sensible 
a la presión (410) peticionada de forma que pasen loa pro- 

25 ductes gaseosos del arco a ventearse de dicha caja, y se



1 bloquee la entrada de contaminantes del ambiente en la caja,
incluyendo el mencionado dispositivo de ventilación de gases
un par de ranuras de ventilación (415) que se extienden. *.

:
yuxtapuestas por dicha porción de pared de la caja y que*^

-.+ *
5 están separadas una de otra por un soporte (414), y com­

prendiendo la mencionada válvula unidireccional (410) <qn * 
miembro elástico alargado que se dobla elásticamente alrede­
dor del soporte y tiene en lados opuestos del soporte porj
ciones introducidas en las ranuras respectivas (412) dq modo. *

10 que hagan en ellas de válvulas unidireccionales del tipa¡ de
I * ** ***charnela. .*+*.*

2. Un disyuntor de circuito eléctrico según la * 
reivindicación 1, caracterizado porque dichas ranuras de 
ventilación (412) divergen una con respecto a otra en la

15 dirección del flujo de gases que pasa por ellas.
3. Un disyuntor de circuito eléctrico según la 

reivindicación 1 o 2, en el que la mencionada caja incluye 
una base y una tapa montada de forma extraible en dicha 
base, caracterizado porque dichas ranuras de ventilación

20 (412) se forman en una porción de pared de la mencionada
tapa y se abren hacia la base.

4. &e reivindica por último coma objeto sobre el 
que ha de recaer e! Modelo de Utilidad que se solicitas "UN 
DISYUNTOR DE CIRCUITO ELECTRICO".

25 Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
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1 presente Memoria descriptiva que consta de cuarenta páginas
mecanografiadas y dibujos adjuntos *.

* * <* *
Madrid, 26 de septiembre de 1SH3&**
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BERNARDO UMBRIA
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