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SHERIDAN SERVICE COMPANY LIMITED, entidad inglesa,
Q%dat’anfe

regidente en 296/302 High Holborn, Londres, W.C.l.,
.-~ Inglsterra. '

Egta invencién se relacione con una méguina atadora

de paquetes y particularmente, perc no esencialmente, con

une méquine atadora de paquetes que splice dos ataduras en
éngulo recto entre si alrededor de un paguete.
Se

De acuerdo con le presente»in%encién, una méguine
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del caracter gitado incluye una gona de recepcibén y sus

tentacién de paguetes, medica psra retirar un segmento
de ‘cinta atedora de un suministreo y colécarlo alrededor
de la mitad por lo wenos del perdmetro de dicha zona, co
mo preparacidn a la recepcidn de un paguete oen la misma,
egtando adaptedos dichos medios c¢olocadores para desaco-
plarse de le cinta después de haberse situado un paquete
en la mencionada zona, con lo cual la einta queda alrede
dor de la mitad por 1o menos del perimetro del paguete,
un dispositivo de retencién adsptado pera retener un ex-
tremo libre interior ﬁe lg c¢inta, cuyo dispositivo es
desplazable para pasar el citado extremo libre 2 través
del cuerto ledo restants del paguete situado en la men-
cionada zone, an virtud de lo cual aguel es circundedo
por un lazo de cinta; dispositivo pars asegurar el ex-
tremo libre de la cinta a la poreidn de la miama que va
desde dicho lazo al suministro; y dispositivo para cor-
tar el lazo msegurado respecto a dicha porcién.

La méquine atadora puede incluir medios ediciong

les para retirar un'segundo segmento de cinta de un se=
gundo suministro'y coloecearlo alrededor'de le mitad por
lo menos del perimetro de diche zona, guedando los dos
seguentos de cinta, cusndo se sitdan como queda explica
do, en planos que forman éngulo recto entre si.
' La méquina atadors puede incluir medios adaptados
pars ratirar cads segmento de cinta del suministye y co-
locarlo slrededor de tres lados de la zona de recepcidén
y sustentacién de paguetes.

Preferiblemente, cade dispositive colocador de cin

ta éomprende un par de brezos de tifo pera grrastrer la
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1a cinta a través de la zona de recepeidén y sustenta -

c¢idn de paquetes, mientras el extremo libre de dicha
cinta se mantiene estacionario. Ios brazos pueden mon
tarse para un movimiento alternativo en linea recta a
través de un par de lados opuestos de la zona de recep
¢ién y sustentacibén de paguetes.

Cada brazo de tiro puede comprender un manguito
exterior, a un extremo del cual se monta srticulable -
mente la ufia de acoplamiento con la c¢inta, y una bdiela
accionadora deslizablemente contenida en dicho menguito
¥y acoplada a la ufia, en virtud de lo cual trae ¢l des -
plazemiento relativo entre el manguito y la biela, se -
mueve la ufia entre sus posiciones operante é inoperan -
te. El manguito exterior y:le biela accionadora de cada
par de brazos de tiro pueden conectarse respectivamente
mediante barras transversales para un desplezamiento si
multéneo.

Puede disponerse uns cabeza de reftensién de la cin
fa desplazable alternstivamente a través del cuarto la-
do de la zona de recepcidn y sustentacidén de paguetes,
cuya oabeza puede incluir un mecaniswo de retencibn de .
la cinte giratoriamente montado en aguella y adaptado
para girar en una revolucidén durante el movimiento al=-
ternativo de dicha cabeza de retencidén en un ciclo de
atadura-de un paguetse.

Preferiblemente, el mecanismo de retencidén de la
cinta comprende un bloque cilindrico alojade en un ta
ledro cilindrico de un saliente de un menguito longi-
tudinalmente deslizable e¢n un soporte, un trinquete -

de retencién giratoriamente montado en una cars termi
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nal de dicho blogque, proporoionando una proyeccién de
la citada cara terminal une superficie de retencién -
contra la cual se hella adaptada la cinta pare quedar
retenida y sustentada por el tringquete de retencidn.
Para asegurar la tensa traccién de un lazo de -

un lazé de cinta aplicado alrededor de un paguete, la

" méquina puede _proveerse de un tensor adaptado para -

aplicar una traccién sobre dicho lazo antes de asegu-
rar el extremo libre de la cinta.

El extremo iibre de la cinta puede asegurarse al
segmento d e la misme que vuelve al suministro, anudén
dose al mismo, pero preferiblemente &ste aseguramien~
+0 se obtiene mediante una operacién de soldedura 6 -
sellado téimicq. Puede emplearse une técnica de solda
durs de alta frecuencia 4 ultrasénica. Para realizar
una operacién de soldadura,puede establecerse un yun-
qué, une pleca de apoyo, Cuyos yunques y placa de &po
yo son desplazables entre posiciones operante é inope

rante,y medios para aplicar calor § vibracién a las

zones superpgestas de cinta atrapesdas entre el yun

gue y la placa de apoyo mencionados cuando éstos se

encuentran en sus posiciones operantes. Fuede dispo
nerse unsa cuchilla juntc a la pleca de apoyo para coxr
tar el segmento de cinta que vuelve desde el punto de
soidadura al guministro.

Gonveniéntemente, puede establecerse un acciona-
miento para los diversos mecanismos operantes de la mé
quina mediente un simple motor eléctrico acoplado a

través de uno 6 més mecanismos de embregue electromag

- n&ticos a uno 6 més &rboles de levas, monténdose una
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gerie de discos de leva sobre cada &rbol citado y pro -
porcionando cade uno de ellos une 6 més vias de leva -
que, mediante conexién, se enlazan a los diversos meca~
nismos operantes.

En los casos en los que el paquete a atar incluya
una pila de peribdicos # otras lédminas de materisl, es
deseable dotar a la méquinae de un émbolo neumético § -
hidréulico conectado & una placa presionadora que pue~
de accionarse para aplicar una carga de comprensién al
paguete durante el atado del mismo. .

Seguidamente se describird una versién de la pre-
gsente invencidén, a titulo de ejemplo, con referencia a
los dibujos adjuntos, en los cuales: ‘

La figura 1 nuestra esqueméxiéamente una vista en
alzado lateral de una méquina atadora de paquetes, con
parte de la envoltura externs de la mismé retirada.

La figura 2 nmuestra esquemfticamente un alzedo -
frontal de la méquina con parte de su enveltura externas
retiradsa.

La figufa 3 muestra un alzado lateral vertical s
lo largo de las lineas III-IIT de la figura 1.

La figura 4 nuestra un slzado lateral vertical s
lo largo de las lineas IV-IV de la figurae 1.

La figura 5 muestra un alzado lateral vertical s
lo largo de las liness V-V de la figurs 1.

La figura 6 muestra una vigta en planta a lo lar-
g0 de las lineas VI-VI de las figures 1 y 2.

La figure 7 muestre una vista parcialmente en segc
cién de una cabeza de retencién de la cinta, & escals

ampliade, y de un mecanismo de soldadura empleados en
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Le figura § es una vista en seccidén a lo largo de
la lines VIITI-VIII de la figura %. &

La.figura 9 es una vista percislmente en seccidn
2 1o largo de la lfnea I¥-IX de la figura 7.

La figura 10 es una seccifn longitudinal a esca-
la ampliada de un brazo de tiro del mecaniamo atador
de paquefes.

Le figura 11 es una seccidén a lo lergo de la 1i
nes XI-XI de ls figura 10, o

~ la figure 12 es una seccifn del brazo de tire a
1o largo de 1la lines XII-XII de 1la figurs 11.

La figura 13 es una seoéién del brazo de tiro a
lo iargo de la ldnea XIII-XIIT de la figura 11.

La figura 14 es una seccidén a lo largo de la 1f
nee XV-IV de la Pfigura 1i; y
_ Las figuras 15 a 18 muestran ¢ sguembticamente -
varias etapas én un ol clo de atado.

Con referencis a las figuras 1 y 2, la méquina
atadora incluye una zona de reeepcidn ¥ sustentacién
de paquetes, indicadsa en su conjunto en 1.

'En ésta zona hay una superficie § plataforma de
sustentacién Z y el paquete se desplaza hacia la mé-
quina y & través de ellae en la direccién indicada -
por la flecha A, El desplazemiento del paquete a la
gona de recepcién y sustentacidén se efsctéa mediante
un trensportador de e¢ilindros {no mostrade) datado -
de un sccionamiento intermitente, en virtud del cual

so desplaze un paquete a dicha zona & una posicién -

‘determinade, permanece estacionaric en dicha posicidén



10

15.

20,

25,

30.

> e, 278 .
M e, N

mientras se ata y luego, tras el completamiento de la

operacién de atado, se lleva fuera de dicha zona y de

la wéguine. Se establecen wnos adecuados miembros de-

guis {no mostrados) para asegurar gue el pagquete que-~

de pituado centradamente dentro de la zona, cuyos miem
bros de guia estén ajustablemente montados en el arms

zén principal 4 del aparato.

El paquete a atar puede presentar una diversidad
de formas y la méquina ilustrada en 1ds adjuntos dibu
Jos, que segﬁidamen‘be ) d escribird, se d-estina el -
atado de una pila de peribédicos § materisal leminar and
Yogo, por ejenplo bolsas de papel de capas miltiples.
BEs por consiguiente deseable gue durante el atado de -
une pila de periddicos, aquella ses comprimide y mante
nida en tal estado. A tal fin, un émbolo presionador 5
gue incluye un cilindro y pietén hidréulico 6 neumdti-
co, se encuentra verticalmente montado en el armazén ~
principal 4 por encima del soporte y recepcién 1 de -
paquetea. Una biela de pistén 6 se encuentra conectada
a una placa de &mbolo 7 deslizablemente monteda en -~
las gufas 8 sostenidas por el armezén principal 4.

La mégquina se destina & aplicar dos atadurss al-
rededor de un paguete, cuyas staduras se encuentran en
planos normeles entre si; asf, una atadurs sc encuen -
tra de hecho en ei pleno transverssl del paquete y la
otra en el plano longitwdinal, siendo el plano longitu
dinal 2] que es paralelo s la direccién de desplaze -~
niento de un paguete & través'de le méquina. Las stadu
ras se hacen con cinta retirada de suministros separa-

dos en:forme de carretes 20 y 22, sostenidos por los -
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-érboles de sustentacién 24 y 26, montados en el arma-

zén principal 4. Para facilitar la retirada de la cin
ta de éstos carretes 20 y 22, que pueden ser de didme
tro y peso counsiderables, se establege un accionamien
to para los érboles 24 y 26 mediante un motor eléetri
co 28 en cuyo Arbol de tranamisién ve montada una rue
dadentada 30. Une cadens sin fin 32 es arrastrada al-
rededor de la rueds dentade 30 y de otra rueda denta-
da 34. Esta tltima, a través de los mecenismos de em-
brague y freno electromagnéticos 36 y 38, comunica un
accionamiento & los érboles 24 y 26 respectivamente.
Considerendo la cinta retirada del carrete 20,di
cha cinta es arraestrada descendentemente y alrededor
del dispositivo tensador 40, alrededor de un rodillo
de guia 42, a través de un tensor 44, pssando wn rodi
1lo de guls 4%, hastas una cabeza de retsncién 48. Ei
dispositivo tensador 40 comprende 3 rodillos 50 1ibre
mente giratorios alrededor de ejeé fijos, y un par de
rodillos 52 l{vremente girstorios sobre un cerro 53 -
deslizable en el armazén principal 4 para un movimien
t0 en linesa recta hacia y desde los citados rodillos
50, E1 carro estéd conectado a los muelles tensadores
en espiral (no mostrado) Fijsdos al armszén principal
4. De éata manera, el carro es desviado de los rodi -
llos 50, pero puede desplazarse contra la carga de 1os
muelles tensadores hacia los mencionados rodillos 50.
La cinta retirads del segundo carrete 22 es arras
trada alrededor del dispositive tensador 54, que com-~
prende a los rodillos 56 y 58 de construccidén y dispo

sicién andloga al dispositive de tenaién 40, alrede -
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dor de un rodillo de guia 60, através de un tensor 62,
pasando por un rodillo de guias 63 hasta una cabega de
retencién 64. _

ILas dos cabezas de retencién 48 y 64 son de cong
truccidén similar y se déscribirénMdetalladamenie més
adelante, y durante el funcionamiento de la méquina -
para atar un paguete, las dos cabezas se mueven de ma
nera similar pero, naturalmente, en trayectorias dife
rentes. La cabeza de retencién 48 tiene un movimiento
alternativo verticzl hacia arriba y abajo por la tra-
yectoria indicada por la fleche B, y la cabeza de re-
tencibn 64 tiene un movimiento similar, pero hacie a-
rriba por la trayectorias indicada por la flecha C.

Al comienzo de un ciclo de funcionamiento pera &
tar un paguetep la cabeza de retencién 48 se encuen-
tra en la parte superior de su btrayectoria B, extené.
diéndose un segmentp de cinbta descendentemente por -
dichatrayectoria hasta el tensor 44, scciocnéndose el
dispositive situador de la cinta para llevar el citg
do segmento de ella & una posicién tal que queda el-
rededor de tres lados de la gzona de recepcidn y sus-
tentacidén 1 de los paquetes, es decir a 10 largo de
los ledos 66 y 63, indicedos por las lineas disconti
nuas de larfigura 2, vy a 1lo largo del lado represen-
tédo por la pletaforme 2 de sustentacién de los paque
tes.

El dispositivo de colocacién de la cinta compren
de un par de brazos de tiro %0 ¥ ?2 (que se describi-

rén con mayor detalle més adelante com referencia a -

lss figuras 10 2 14) deslizablemente montados en las
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vias de gufa 74 y 76 montadss en el armszén principal

4. Los brazos 70 y 72 se encuentran en un plano que -

contiene @ la trayectorie B y normel g la trayectoria

A.de un paquete a través de la mdquina. En el extremo

libre de cada brazo de tiro 70 ¥ 72 se dispone une ufia
78 y 80 de acoplamiento com la cinta. Estas ufias estén
articulablemente wmontedas en sus respectivos brazos de
tiro, de manera que cuando se encuentrancen una posi -
cidén operente de acoplamiento con la cinta, se extien-
den en é&ngulo recto respecto a 1los ejes longitudinales
de sus resgpectivos brazos, y cuando se encuentran en -
posiciones inoperantes desacopladas de la cinta, se ex
tienden hacia adelante paralelamente a dichos ejes.

' Un segundo par de brazos de tirc 82 y 84 se en -
cuentra d eslizeblemente nontados en las vias de guie-
86 y 88,montados en ¢l armezén principal 4 de 1z mé ~
quina . Estos brazos 82 y 84 se encuentran en un pla-
no que contiene a la trayectoria C y normal al planc
que contiene a los brazos %O y 72, estando provistos
de ufias 90 y 92 de acoplamiento con la c¢inta, monta-
das para un movimiento articu;able gimilar al que se
gcaba de describir a propésito de las ufies 78 y 80C.

Asil, tras el accionamiento de los dos pares de -
brazos 70 y 72 y 82 y 84, los dos segmentos de cinim
retiredos de los suministros 20 y 22 y desplazados -~
por las cabezés de retencibn 48 y 64 de modo que se -
extiendsn & lo largo de las ﬁrayectorias By C, son ~
arrastrados por los brazog de tiro 70 y 72 y 82 y 84,
de modo que cada unc de ellos quede alrededor de tres

lados de la zona 1 de recepcidn y sustentacidn de los
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paquetes, quedando la cinta sosteéida por la cabeza de
retencién 48, como se acaba de desoribir, slrededor de
los ledos 68y66 y 2, ¥ la cinta procedente del suminig
tro 22, sosbenida por le cabeza de retencién 64, alrede
dor del lado indicado en 94, 96 y 2. Como puede verse

en la figura 2, los brazos de tiro 82 y 84 estén espa~-
ciados entre si més que los'brazos de tiro ?0 y72 5y -
por consiguiente la cinta extendida 2 lo largo de lbs-
lados 66, 68 y 2 queda dentro.de la cinta extendida a

lo largo de 1los lados 94, 96 y 2.

Después dé que los doé segmentos de ocinta han gi-
do colocados como queda descrito, ocada uno de ellos al
rededor de tres lados de la zona de recepcién y susten
tacidén de los paquetes, la méguina queda preparada Pa
ra recibir y atar un paquete colocado en dicha zons,-
Cuando esto ocurre, los segmentos de cinta sostenidos
por las ufias 70 Yy 80 y 90 y 92 son liberados é inmedig
~-tamente ambas cabezas de retencidén 48 y 64 descienden
a posiciones situadas en las partes inferiores de sus
correspondientes trayectorias de desplazamiento, y al
efectuar tal desocenso, cada una de ellas pass la cints
que estéd sosteniendo por un lado del paquete pasra pre-
sentar el extremo libre de la misma en una pogicibn en
la que se asegura 2l segmento de cinta que vuelve una
vez pasados losg rodillos de gufa 45 y 63 y el tensor -
44 6 62. El paquete guede entonces rodeadopor dos la -
zo0s de cinta,

Cade lazo citado puede asegurarse mediante uns -

operacién de atadura, en cuyo caso se colocaria adecue

- damente un mecenismo snudsdor de construceidn conocids
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por debajo de la plataforrg 2 de sustentacién de log
paquetes. Sin embargo, la méquine ilustrade en los -
dibujos adjuntos se destina a un empleo con cinta que
puede soldarse y, por consiguiente, en lugar de meca-
nismos anudedores, se disponen cabezas soldadoras, ip
dicadas en 100 y 102 en la figura 6. Como se describi
ré, cada casbeza soldadora comprende un yunque y una -
lenglieta de apoyo, entre los cuales se fijan las por-
ciones de cintas a wnir, y medios para realizar una -~
operacién de soldadura. Cada cabeza de soldadura esté
provigta también de une cuchills destinaeda a cortar -
la porcién dé la cinta que vuelve una vez pasados los
rodillos de gufa 45 6 63 y a través de los tensores -
44 S 62, forméndose asi{ un nuevo extremo libre de cin
ta que,como se deseribird, es retenido por la cabeza
de retencibn 48 6 64.

Los tensores 44 y 62 se disponen pars asegurarse
de gue ceda lazo de-cinta gplicado slrededor del pague
te es tensado fuertemente. Cada tensor, como se deseri
biré, comprends un par de zapates de retencién que re-
tienen a ls cintae en movimiento descendente desde el -
paguete hacis el rodillo de gufa 42 6 60, impulséndole
con movimiento de alejamiento respecto al pagquete inme
diatemente antes de gue la cabeza soldadora 100 6 102
entre en funcionamiento.

Seguidamente se degcribirdn con detalle los dife-
rentes componentes de la méquina, con referencia en -
primer lugar a las figuras 7 y 8, que muestran vistas
de una cabeza de retencién. Se comprenderi que las dos

-cabezas de retencién 48 y 64 son de construccibdn anblo
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£€a y funcionan de igual manera. Con referencia s las
figuras ﬁ y 8, un blogque cildndrico 104 estd girsto -
riamente montado en un taladro 106 de un saliente 108
gostenido en un extremo de un manguito 110G, Una pro ~
yececidn 112 en forme de ségmento de cuerda del blogue
eilindrico 104 proporcions una superficie 114 de reten
¢idn de la cinta, gquedando ésta atrapada contra dicha
superficie mediante un trinquete de retencién 116. Este
tringuete 116 es sostenido por un érbol 118 giretoria
nente montedo en el bloque cilindrico angular en la -
direccién indiéada por la flecha D por un muelle en -

espiral 120 fijado por un extremo al citado 4rbol y ~

por su otro extremc a un estribo 122 fijado al bloque

cilindrico 104. Como puede verge en lg figuras 8 el -~
muelle en espirel 120 es sosbtenido por el Arbol 118 -
en su exbtremo alejado del Srinquete 116. El muells -
120 sirve para desviar al {rbol 118 en un movimiento-
angular a fin de llegar el tringuete 156 contrs la su
rerficie de retoncidn 114. )

" El tringquete 116 tiene uﬁ taldén 124 que es reci-
bido en una cavidad 126 que se abre en el taledro 106
cuando gse pone en rotacidn el 5loque cilindrico 104 =~
déntro de dicho taladro 106, a fin de hacer ocoincidir
gl t2lén y a la cavidad mencionados.

No solo es el blogque 104 giratorio sn el taladro
106,8in0 que ademés ss deslizable en el mismo. Asf{, -
cuando el talén. 124 coincide con la cavidad 126, el -~
bloque 104 puede ser desplazado axialumente como se des

cribird,retirando asi a la proyeccidn 112 al interior

.del citado taladro 106.
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. El blogue cilindrico 1048~ 1iya en la posicién

mostrada en la figura 7, con el taldén 124 -retirado de
su coincidencia y acoplamiento coﬁ la cayidad 126, me
diante una pieza de pestille deslizable 130, cuyo ex-
tremo lidbre 132 se acopls en un entrante radial 134 -
de la superficie periférica de dicho bloque 104. Bn -
ésta posicién anguler del bloque 104, 1la sﬁperficie -
de retencién 114 es horizontal. Unz superficie lisa 6
plans radial 135 se dispone en el blogue para fijarle

después de 3902 de desplazamiento angulaer, para poner

& la superficie 114 en la posicién vertical.

El pestillo 130 esté d esligablemente montado en
el maenguito 110, siendo impulsado a un acoplaniento -
con el entrante 134 ¥ la superficie plana 135, segin
et caso, mediante un muelle en espiral comprescor 136
atrapado entre un reborde anular 138 del pestillo y
un estribo 140 fijado con relacién al manguite 110.

El & esplazaniento del pestillo 130 contra el im
pulso del muelle en eépiral 136 es proporcionado por
las ufias 1iberaéoras 142 y 144 en forms de palancas
acodades. Estas uflas estén articuladas en 146 y 148
respectivamente, al manguito 110, proyectandose al -
exterior del mismo z travéds de las ranuras 150 y 152.

Asl, cuando ® oprime la ufia 142 6 la 144 al interior

. del manguito 110, el pestillo 130 es despiazado a ls

izquierda 6omo se muestra en la figura 7, de nmenera

que su extremo libre 132 se desacopla del entrante -

.334‘6.de’1é.superficie plena 135, segtiin el céso, del

bloque cilindrico 104.
El manguito 110 esté montedo pars un movimiento
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axial, lomgitudinal en un carro 154, cuyce manguito se

[3

mankisne entre dos pares de ruedas de sustentacidn 156
¥y 158 libremente giratorias. El manguito adopta tres -
posiciones, une adelantads, una intermedia ¥y una re -
traida, mosﬁ;ré.ndose en la figura ‘7 en ésta Ultims posi
cidn.: En ésta posicidén, gueda fijado médiante ecopla -
miento de un detén 160 con una e;bertura 162 situads en
la pared del citado manguito. El detén 160 se proyecta
al exterior del carrc 154 y su éxtremo exterior estéd -
articulablementg fijado a una palanca de disparc 164,
que a su vez estéd articulablemente montada en su sopor
te 166 sostenido por el citado carro 154. El} referido
detén 160 es desviade a2 un acoplamiento con la absertu-
ra 162 mediante un muelle compresor en espiral 168,

El manguito 110 se fije ’en su posieidn intermedie
mediante el acoplamiento de un detén 170 en una abertu
re 1%2 gituada en la pared del miasmo. Tal como ocurre
en el'detén 160, el 170 se proyecta al exterior del ca
rro 154 y en su extremo exterior estd srticulablemente

fijado @ una palanca de disparo 174, que a su vez esté

-articulablemente montada en un soporte 176 situado so-

bre el carrc 154. Un muelle coupresor en espiral 178 -
impulse al detén 170 & su acoplamiento en la aberturs
1724

El d esplazaniento del manguito 110 entre sus posi
ciones adelantade y retraida se efecta a través de un
brazo en horquilla 180 (véase figura 4) que tiene un -
extremo bifurcado 182 scoplado a un pasador 184 £ijado
el manguito 110. Para facilitar un gredo limitado de -

desplaezamiento vertical del carrc 154 y del manguito -
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110, mientras el pasador 184 se encuentraz acoplado al

brazo en horguilla 180, el extremo bifurcedo 184 esté
provisto de una ranura vertical 186. E1 désplazamieg
to del manguito 110 desde su posicién retraida a su
posicién intermedia se efictia, en cierta etapa del fun
cionamiento de la méquina, bajo el impulso de unos mug
lles tensadores 183 conectedos entre el manguito y el
cerro 154. Esto se describe con detalle més adelante.

‘E1l brazo en horguilla 180 esté erticulado en 188
al armazén principal 4 de la méquina y en su extremo
libre esté articulablemente conectado & una biela 190
de empuje y tiro. Una palanca 192, que esté articula-
da por su base 134 al armezén principal 4, se conecta-
a2 la biela 190 y sostiene un seguidor de leva 196 éue
se desliza por una via de leva situeda eﬁ una cara la~
teral de un disco de leva 232. Asi, de acuerdo con el
perfil de la via de leva, el brazo de horquilla 180
puede oscilarse hacia atrés y adelente, deslizando de
este menera al manguito 110 en ambas direcciones en el
carro 154.

Como enteriormente se menociona, el bloque cildn-
drico 104 es axialmente deslizable en el taladro 106
de de la cabeza 108. Con reforencia a la fig. 8 el mo
vimiento deslizable hacia la izquierds para retraer a
1a proyeccifén 112 cuendo el talén 124 ooincide con la
cavided 126, se efectia bajo la influenoié de un mue-
1le compresor en espiral 200, atrapando entre un estri
bo anular 202 situado en el taladro 106 y un reborde
anular 204 situado alrededor del blogque ocilindrico 104.

El movimiento deslizante axial del bloque 104 se
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se produce mientras el pestillo 130 esté acopledo al en
trante 134, lo cual se facilita dando a dicho gntrante
ia fbrma de una ranurs alargada.

El bloque cildndrico 104 se mantiene en su posi-
cién normal con la proyeccién 112 extendida desde la ca
beza 108, como se muestra en la fig. 8, mediante acopla
miento de la care lateral interna del talén 124 con la

cara lateral 206 de dicha cabeza 108. El bloque 104 es

“impulsado desde su posicidén retrafde a su posicién ex -

tendida contre le desviacién o impulsgo del muelle 200,
mediante une pelance de pedal 208 articulablemente fijs
da en 21C al armazén principal 4 de la miquina. Esta
palanca de pedal 208 tiene una cabega 212 éue se apoye
contra el extremo del 4rbol 118 que sostiene al muelle
tensador 120. Un rodillo de barril 214 gira en el ex-
tremo de la palance de pedal 208 slejado de la csbeza
212, sobre la gue actia una cara 1ﬁclinada 216 de una
barra 218 de empuje y traceién, deslizablemente monta-
da en el armazén principal del aparsto. ZEl extremo de
la barra 218 alejado del que tiene la superficie incli
nads 216 estd articuleblemente acoplado a una palance
220 sujetada sobre un manguito 222 giratoriamente mon~
tadc alredsdor de un Arbol 224 y dentro de un cojinete
226 sostenido por un mismbro del armazén principal 4.
El menguito 222 y el &rbol 224 se extienden a través
del miembro citado del armezén, y un pegundo brazo (no
mostrado) sostenido por dicho manguito monta a un se-
guidor ds leva 22é gque se acopla a una via 230 de leva
periférica situada sobre el disco de leva 232. Asf,

cuando gira el disco de leva 232, como se deseribirs,
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de acuerdo con el perfilado de la via de leva 230, des~
plagza asi slternativamente en un movimiento en linea

recta 2 lo barra 218 de empuje y traccién, y por consi-~
guiente la palanca de pedal 208 puede oscilar empujando
sobre el extremo del &rbol 118 y mover de esta menera a
tal 4rbol, junto con el bloque cildndrico 104, contra

el impulso del muelle en espirasl 200, para poner al oi-
tado bloque cildndrico 104 en su posiclén extendide que
se muestra en la fig. 8. ILea palanca de pedal 208 y le
barré 218 son impulsadas contre todo desplazamiento mé-

diante accién de leva por los resortes (nec mostrados)

que se encuentran conectados entre ellas y el armazén
principal 4.

La ufia de liberacién 114 que sirve para retirer
8l pestillo 130 es accionada por un estribo fijo 240 sog
tenido por el srmazén principal del aparato. La ufia de
liveracidén 142 es accionade por un estribvo f£ijo 242 tam-
bién sostenido por el armazén principal 4 de la méquina.
Estos estribos se verén en la fig. 4, siendo de destacar
gque el estribo 240 se encuentra en la parte inferior de
la trayectoria de desplazamiento B, mientras que el es-
tribo 242 se encuentra en la parte superior de dicha tra
yectoria.,

Un pifién 244 (fig. 8) esté fijado sobre el dlogue
ci;indrico lQ4 ¥y mediante su acopleamiento en los wmomen-
tos adecuados con una cremellera corite 246 situada Juntbo
al ext&emo inferior de la trayectoris de desplazamiento

B,y una cremellera més larga 248 situads en el extremo

-superior de la mencionada trayecforia de desplazeamiento,

el referido bloque cildndrico 104 puede ponerse en rota-
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cién en 3602. Ie cremsllera 246 es de suficiente longi~
tud pars comunicar un desplazamiento anguler de 90R al
blogque 104 y la cremallera 248 comunica un desplazamien-
t0 angular de 2%09.

El accionsmiento de la palanca de detén 174 s rea
liza mediante un estrido fijo en forma de elmechadille
250 sostenida por el armezdn principsel 4 de la méquina y
situada Junto a le parte inferior de la treyectoria de
desplazemiento B. El accionamiento de le palanca de detén
164 se reallzs mediante una almohadilla de apoyo 254 si-
tuada en la parte superior de la referida trayectoris ae
desplazemiento. Se comprenderé gque una vez que losdrete-
nes 160 y 170, han sido desacoplados de sus respectivas
aberturas 162 y 172 y el mangulto 110 has sido axialmente
desplazédc de menera gue los referidos detenes y abertu-
ras no coincidan ya, los extremos internos se apoyan con
tra la superficie exterior del manguito 110 y son equili
brados bajo el impulso de los resorbtes 168 y 1}8, dispues
tos para volverse a acoplar con las aberturas ten pronto
como se vuelva e realizar la coincidencia mediante el mo
?imiento axisl del manguito 110.

El cerro 15é va monzédo sobre el extremo superior
de un blogque de apoyo slargade 260, deslizable en las
guias verticales 262 montadas en el srmezén principel 4
de la méquina. El extremo inferior del bloque 260 estd
articulablemente fijsdo en 264 8 un brazo oscilante 266
articulablemente fijado en 268 a2l armazdén principal 4.
Un seguidor de lava 2%0 en forma de rodillo, situado so
bre el brazo oscilante 266, ruede en une via de leve far

mada en una cara lateral del disco leva 232, Asi, tras
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le rotacifn del citado disco de leva 232, de acuerdo con
el contorno de la vda de levae, el blogue 260 y el carro
154 son desplezedos a lo largo de la trayectoria vertical
B,

A1 correr la cinta ascendentemente desde el rodi-
llo de guia 42 a la cabeza de retencidn 48, pasa a través
de un tensor 44: Egste comprende un per dé zapates de re-
tencidn '272 orientadas reciprocamente por sus csras, que
son de construccifn similar, cuyas caras opuestas estén
configuradas de manera que proporcionen unsa buena reten~
¢ién gobre la cinta. ILas zapastas son separadas entre si
por resortes compresores (no mostradosf. Ios pasadores
274, extendidos desde los lados de las zapatas 272, se en
cuentran en las ramuras 276 del brazo de una placa 278 en
forma de U. ILas zapatas estén deslizablemente montadas
en uns guia 280 que presenta las caras de leva opuestas
282 que, como puedeAverse en la fig. 3, tienen una por-
¢ién superior comparativemente sncha y unge porcién infe-
rior comparativamente estrecha, unidas por un cuello 283
en el oual las cars de leva 282 estén inclinadas una ha-
cle 1z otra. Las caras externas 282 de las zapatas 272
se apoyan contra las respectivas caras de leva 282, de
manera gpe cuando las zapatas son desplazadas vertical-
mente en la guia 280, se mueven conjuntamente al despla-
zarge ‘verticalmente hacie abajo, y se separan sl despla-
zarse verticalmente hacie arriba, por efecto del cuello
283.

El desplazamiento vertical de las zapatag 272 ge
realiza mediente brazos articulados 286, uno de los cua-

les estd articulsblemente conectado a la place 278 en
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forma de U y el otro esté articulablemente fijado en

290 al armazén principal 4 de la méguina. ILos brazos
286, por donde egtén erticuleblemente conectados entre

»0B540

sf, lo estén también & une biela 292 de empuje ¥ trac~-
¢ién que, a8 su vez estd conectada a una palanca osci-
lante 294, articulasblemente conectada en 296 al srma~
zén principel 4 de la méquina. Un seguidor de leve
297 fijedo al brazo oscilante 294 se desliza por una
via de leva (no mostrada) situada en una cara lsteral del
disco de levs 198. Asi{,cuande ls referide leva 198 gira,
la bisla 292 de empuje y traccidn es desplazads con movi
miento de vaivén, tendiendo asi{ a separar o acercar = los
brazos articulados 286. Al separase estos brazos entre
sf, lq rleaca. 278 en forma de U y las zapatas 272 del ten-
sor 44 son desplazades verticalmente hacia abajo, con lo
cugl la cinta sitnada entre dichas zapatas queda reféni—
da e impulsada hacia ebajo. Al cerrarse los brazos arti
culados 286 o unirse entre si, la placa 278 en forma de
Uy laé zepatas 272 son desplazadas verticalmente hacis
arribe y separadas sutre si, liberéndose asi la cinte.

| El extremo libre de un lazo de la cinta aplicada
alrededor del paquete se suelda & la porcidn de la cinta
éue vuelve desde el pequete al tensor 44 y a travéds del
mismo. El mecanismo soldador se encuentre adecuadamente
pltuado por debajo de lm pletaforma 2 de sustentacidén de
los paquetes, ilustréndose en las figures y y 9. Ests
mecanismo comprende un yunque 300 gue presenta uns cabs-—
za esconzada 302 en le que lag dos poreciones de la cinta
e soldar entre si pueden depositarse. El yungue 300

esté montaedo pera un movimiento de deslizamiento vertical
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en un soporte de sustentscién 304 fijaedo a1 armazén prin
cipal de la méquina. Para comunicar este movimiento des
lizable, el yunéue llevar un pasadorl306 acoplado & una
ranura 308 de un brazo de una palanca acodada 310, cuyo
otro brazo estd articulablemente conectado a un extremo
de una biela 312 de empuje y traccién, cuya palance aco-
dada estéd giretoriamente montada sobre un eje corto 314
fijedo &l armazén principal 4 de ls méquina. El otro ex
tremo de ls biela 312 de empuje y traccidn esté conecta-
do & une palanca 316 fijeds sobre un pasador 313. Un se
guidor de leva 318 va montado sobre dicha palanca 316,
ouyo seguidor de leva ge apoye contre una via de leva
320 periférica situada sobre el disco de leva 198, Aasgf,
tras la robacién del citedo disco de leva 1398, se impri-
me g la palahca acodads 310 un movimiento oscilante de
vaivén, con 1o cual so desplaza el yunque 300 ascendente
Y descendentemente.

La palanca acodada 310 es desviada por un disposi
tiyo eldstico (no mostrado) contra este movimiento por
accidpfie leva.

Durante la operscién de soddadurs, es necesario
aplicar un apoyc & las dos porcicnes de lm cinta gque se
unen, cuyo¢ apoyo &g proporcionado por une lengleta 322
monteda pars un movimiento deslizable horizaontal en el
soporte de sustentacifn 304. Como puede verse en la
fig. 9, esta lenglieta 322 se deslize contra le superfi~
cie inferior de une placa horizontal 324. El Bxtremo
libre de 1la lengtieta estd mchaflanado como se indics en
326 parsa facilitar la entrads Qe la lengliets entre la

cinta y la superficie inferior del paguste. La superfi
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eie inferior de la lenglieta 322 sgtd esconzeds en 328 -
para ascomoder los bordes verticeles 330 de la cabeza 302
del yungue. ' .

Ta lenglieta 322 se extiende horizontalmente a8 su -
posicidn opefante al mismo tiempo que el yunque se de s~
plaza verticalmente hacia arriba a su posicién operante
Tal movimiento simuliténee se consigue acoplando }a len-
glieta al yunque mediante uns palanca oscilante 332 arti
culada sobre un ejé corto 334, sogtenido por el moporte
304. Una cabeza redondeads 336 de la palanca oscilante
332 se acopls em una cavidad 338 de una place 340 pen ~
diente de la'lengueta 332 y fijaeda a ella. Un pasadcr -
342 sostenido por un gpéndice 346 de la palanca oscilan
te 332,s2 acgopla en una ranurs angulads 348, formeda en
unga placa 350 fijada al yunque 300. Asi, al desplazarse
el yunque hacia arriba, se determina la oscilacién de -
la palanca 332, impulsindose asi a la lengleta 322 a su
posicidén operante. |

Después de que se ha realizado la soldadura, es ne
cesaric cortar el segmento de cinta gque vuelve desde el
punto de soldadura al tensor 44, siendo deseable que -
tal corte sé realice muy cerca de la soldadurg. A tal -
fin, se dispone una cuchilla 352 montada pars un movi -
miento deslizente horizontel en el soporte 304 a lo lar
g§ de la lengleta 322. En la cabeza de la cuchilla se -
dispone un bofde cortante y se establece un passsdor 354,
scoplado al extremo superior bifurcado de un brazo 356,
en el apéndice de la cuchilla. El brazo 356 puede osei-
lar alrededor de un érbol 358 fijado al armazén princi-

pal 4 de la méguina. Un rodille de barril 360 estd girg
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giratoriamente montado en el extremo &nferior del bra-

zo 356, acopléndose 2 unse cara de leva inclinsda 162 -

de una biela 364 de empuje ¥y traccién,.cuya biela esté
articulablemente conectads a un brazo 366 £ijado sobre
el &rbol 224, que sostiene a un segundo brazo 368. Un
seguidor de leva 370 en forma de rodillo va montado en
8l ssgundo brazo 368 y se apoya contra una via de leva
periférica 371 situade sobre el disco de leva 232.
Asl, de acuerdo con el perfil de la via de leva,-
la biela 364 es desplazada con movimiento de vaivén,og
cilénddse asf{ el brazo 356 y deslizindose la cuchilla
352 dentro y fuera del soporte 304. Se disponen medios
elédsticos (no mostredos) para desviar al brazo 356 y a
la biele 364 a fin de evitar todo movimiento por eceidn
de leva., ‘
Congiderando los brazos %O ¥y 72 de preparacidén de
la cinta, cads uno de ellos comprende wunbrazo 380 ds -~
geceidén rectangular corrado s cada extremo por los blo
ques 382 y 384. Una biela 386 es deslizable en un tala
drc 388 del blogue 382, y otra biela 390 es deslizable
en un taladro 392 del blogque 384. Tas dos bielas 386 y
390 son coaxiales y estén wnidas a través de un bloque
intermedio 394, estando acoplados entre si los dos blo
ques inftermedics de los brazos 70 ¥y 72 mediante une ba
rra transversal 396. Para acomodar a laz barra transver
sal 396, la pared de cada tubo 380 presents unas sber-
turas, tal como se indican en 398. Un extremo de la big
1la 390 se extiende més allé del bloque 384 y estd file

teado para recibir una tuerca 400 que,de acuerdo con -

~ su colocacién en el extremo fileteado de la biela 3490,
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limita el mevimiento dz.gnﬁé 4::9& la isguierds, como

se muestra en la figura 10. )

Una cabeza 402 de didmetro incrementado estd fijads
gcbre el extremo exterior de la biela 386 alejado del -~
blogue intermedic 394, proporcionando asi un rebords anu
lar 404 pars un extremo de un muelle compresor en espi -~
ral 406, cuyo extremo se apoya oontrs un reborde 403 pro
porcionadc por el taladro 388. Este resorte compresor en
espiral 405 impulsa al conjuntode bielas 366 y 350 y al
blogué intermedio 394 hacie la izquierda, como se mues -
tra en la figura 10.

El bloque 382 sobresale rebasando,el extremo del tu
bo 380 y estéd ranurado formando dosg rebordes 410, entre
los cunales se extiende un pasador de articulacidn 412.Un
brazo corto 414 se encuentra giratoriamente montadc en -
éste pasador de articulaciégzy sostiene a un 4rbol corto
416, sobre el que se monta un rodillo 418 para cinta de
libre rotacidén. Como puede verse en la figura 10, le su
perficie periférica de éste rodille 418 tiene una mues-
ca anular destinada a ®cibir cinta atadora, sirviendo -
los rebordes anulares verticales 420 para evitar gue se
salga lz cinta del rodillo 418, Dos repisas 422 formg -
das solidariamente con el brazo corto 414 estén ranura-
das en 424 para recibir un pasedor 426 sostenido por un
brazo 428 en el extremo de la cabeza 402. El1 brazo corto
414 queds asi acoplado & la cabeza 402 y s la biela 486,
de tel manera que el movimiento axial de la biela 486 ha
cia la izquierde,como se wuestra en la figurs 10, oscila
rd 21 brezo corto desde la posicidén mostrada con trazado

continuo a la posiocién que se indica con lineas diaconti
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guas . Cuando esté en la p051cién mostrada con lfneas -

continuas, el eje del rodillo 418 para la cinta se alinea
normelmente al eje longitudinal del tubo 380 (es decir el
brazo 50 $ 72) siendo ésta la posicién de funcionamiento
Cuando se impulsa el brazo corto 414 a la posicién mostrs
da por las 1lineas discontinuas, el eje del rodille 418 pa
ra la cinta se extiende paralelamente al eje longitudinal
de dicho tubo 380, siendo égta la posicién inoperante. El
movimiento del brazoc corto desde su pogicién operante a -
su posicidén inoperente se efectfia bajo el impulso del mue
lle en espiral 406. Como los dos brazos 70 y 72 estén oo~
nectados entre s{ por la barra transversal 396, se com -
prenderé que los bragos cortos 414 de los dos brezos 70 y
72 situadores 46 le cinta se desplazan simulténeamente.

No gio estén los dos brazos 70 y 72 conectades entre
s por la berra transversal 396, sino que ademés lo estén
mediante una barra transversal 430,que, como puede verse
en le figure 10, estd atornilladas a los blogues 384. Asd,
los tubos 380 de los dos brezos estédn unidos de manera -
gque los bragos 70 y 72 se mueven simulbéneamente en sus
gulas 74 y 76. |

Con referencia a la figura 2, los brazos 70 y 72 sze
deslizen con movimiento deqvaivén en sus gulas pera mo -
ver a sus ufies de retencién 78 y 80 desde la posicidn -
mostrada con lineas continuas a posiciones alineadas con
la trayectoria de<1esplazamiénto B de la cabeza de reten
cién 48. Tal movimiento deslizable de ios brazoes 70 y T2
se consigue mediante un brezo oscilante 432 ranurado en
su extremo exterior 434 pararecibir un pasador 436 fijo

a'la barra transversal 430. Bl otro extremo del brazs -
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432 egté sostenido sobre un &rbol 438 montado en el arua
zén principal 4 del aparato. Un seguidor de leva 440 en
forma de rodillec, situado en el brazo oscilante 432, se
acople & una via de leva (no mostrade) situade en el dig
co de leva 1983 dé acuerdo con el perfil de la via de le
va, cusndo se ppne en rotacién el disco @e leve 198, el
brazo oscilante 432 es impulsado con movimiento de vai -~
vén, moviendo asi a la barre transversal 430 y & los bra
208 70 ¥ 724

Un pegtillo 442 va montado para un movimiento osci-
lante sobre un soporte 444 atornillado a la barra trans-
versal 430, presentando un saliente 446 dispuesto para 8
ooplarsé por detréds de uns pieze de pestillc 448 gosteni
da por la barra transversal 396. Se couprenderd por con-
siguiente que con el pestillo en scoplamiento con la ci-
tade pieza, las dos barras transversales 396 y 430 que -~
dan fijedas entre sl colateralmente, como se mueghrs en
la figura 4. ZJuando se suelta el pestillo, la barra trans
versal 396, bajo la influencia de los muelles compresores
en espiral 406, se sspara de la barrae transversal 430.Con
referencia a la anterior descripeidn,cuandc las dos ba =
rras transversales 396 y 430 quedan fijadas colateralmen
te, las ufias 78 y 80 pafa la ointa se encuentra en sus -
posiciones operentes, extendidas normelmentea losz ejes -
longitudinales de los brazos %0 y 72. Cuendo dichas ba -
rras transversales son separadas entre si, las ulas para
la cinte,en sus posiciones inoperantes, se extienden pa~
raleiamente a los ejes longitudinales de los brazes 90 ¥y
T2,

. La liberacién del pestillo 442 se obtiene mediante
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vna cara de leva inclinada 450 situada sobfe une barrs

deslizable 452 conectada & una biela de empuje 454, cu
yo extremo alejaﬂé'de la barra 452 se dispone para ser
impulsado por una palanca de pedal 456 giratoriamente -~
montada sobre un érbol corto 458 fijado al armazén prin
cirel 4 de le méquina. Un seguidor de leva 460 en forma
de rodille va sostenido por el brazo de pedales 456 y se
apoya contra la via de leva periférica 462 situada en sl
disco de leva 198,

La via de leva esté perfilada de manera que ponga -
eén oscilacidén sl brazo de pedal 455, con lo cual se libe
re el pestillo 442 después de haberse colocado un pague-
te en la zona 1 de recepcién y sustentacién. Se disponen
unos medics eldsticos (nc mostrados) pars impulsar al -~
brazo de pedel 452 contra &gte movimiento por accién de
leva.

Altbsplazgrse los brazos 70 y 72 de la cinta a sus
posiciones extendidas, la baira transversal 386 se deg ~
plaza contra los gstribos fijos 464 y es detenida éor e~
llos. La barra transversal 430 continfa desplazéndose -~
sin embargo bajo la influencia del brazo oscilante 432,
de maners que esg levantada contrs le barre transversal -
396. Seguidamente el pestillo 442 vuelve a acoplarse él
pasador de fijacidén 448, fijando & las dos barras 396 y
430 entre si. Al levanterse la barra 430 contra la barra
396, las ufias para la cinta son d esviades a sus posiciones
operantes, extendisndose normalmente a los ejes longitu-
dinales de los brazoes 70 ¥ ﬁ2.

Cuando los brazos 70 y 72 para la cinta son @&spla-

.zados de nuevo a su posici 6n rebtirada, como se muestra
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Como anteriormente se menciona, la méquina ilustra
da en los adjuntos dibujos se destine a gplicar dos ata

duras slrededor de un pagquete. En consecuencia, es nece

- sario disponer dos conjuntos de brazos para la cinte,ocs

bezas de retencién, tensores y equipo auxiliar. El se -
sundo conjuntc de brazos para la cinﬁa es el identifica
do por B2 y 84 en la figura 1. Paras facilitar un movi -
miento(enVlinea recta de un paquete 2 través de la mé -
quina, es neéesario que el montaje ds estos brazos 82 y

84 y de la correspondiente cabeza de retencidén 64 se mo

‘ difique,aunque tales elementos sean bésicamente de igusel

construccidn a la anteriormente descrita con referencia

@ 10s brazos 70 y 72 para la cinta y le cabeza de reten

¢ién 48,

Con referencia 2 las figuras 3 y 6, la cabeza de -
retencién 64 es sostenida por unaz viga transversal 470
fijada a las gulas alargades 472 deslizables por les -
vias 474,s0steniendo cada una de ellas una cremaliera -
472, cuyas cremalleras se actplen a los pifiones 478 fi-
Jados sobre un #drbol transversal 480. As{, mediante ro-
tacidén del 4rbol,se comunica un accionamiento a las cre
mallerss 4%6, elevéndoge asi § descendiéndose las guias
472 y la viga transversal 470. Como puede verse en la -
figura 6, la viga transversal se extiende a través de -
la trayectoria de desplazamiento de un paguete a través
de la méquina.

El érbol 480,a través de un engrenaje 482, estd a-

coplado a otra cremallere 484 deslizable en el armazén
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pulsor 486 articulado en 488 sl armazén principal 4. Un

seguidor de leve 430 situado en el dbrazo impulsor 486 se
scopla a una via de leva situada en una cara latsral del
disco de leve 492. Asi, ia rotacidn del disco de leva 492
e través del seguidor de leva 490 y del brazo impulsor -
486, comunica un movimiento desligzéble en linea rects o -

lacremallers 483. Se ha observado la necesidad de elevar

-y descender la viga transversal 470 mediante un acciona~

miento de cremallera y pitifn a fin de limitar la posibili
dad de que las gufas 472 se tuerzan y atranquen en sus -
viag 4%4. Se considera més conveniente y préqtico usar un -
accionemiento de cremallera y pifién en vez de conectar ca
da guiar472 6 los extremos de la vige transversal 470, o
les brazos-oscilantes impulsados directamente por disposi
tivo de leva.

La cabeza de retencién 64 sostenida por la viga trang
versgal 4%0 es de igual construceién s la snteriormente -~
descrita.con referencia a las figuras 7 y 8 y tiene un pi

fidn 244D Que en los momentos asdecusdos se acopla & las -~

-eremalleras (no mostrsdmas) correspondientes a las crema -

lleras 246 y 248. El pasador 184b situsdo en el apéndice
posterior 6 cola del manguitc 110b de la cabeze de reten
cién 64 se acopla, cuando ésta eébeza'de retencién 64 se
encuentra en el extremo inferior de su trayectoria de des
plazamiento, al extremc bifurcado de un brazo,en horqui -
lla 180b. Bste brago estd dividide en uné mitad superior
¥ una mitad inferior. La mitad superior estsd fijads a un
rbol transverssl 494 girastoriesmente montado en los coji

netes 4396, estando dicha mitad superior del trazo 180b -
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La mitad inferior del brazo bifurcade 180b estd fijaedo -

scbre el 4rbol 494 junto a un extremo y en su’extremo 1i
bre estéd articuladblemente conectado a una biela 498 de -
empuje y traccibn, cuyo otro extremo estéd articulablemen
te conectado a un brago acodado 500 que sostiene un ge ~
guidor de leva 502 que se desliza por una via de leva si
tuade en la cara lateral de un disco de leva 504, Este -~
sistema de conexién se dispone de tal menera que tras la
rotacidn del disco de leva 504, la biela 498 es movida -
alternativanmente pars oscilar lg mitad inferior del bra-
zo bifurcado 180b,comunicando asf{ un movimiento angular
al érbol 494, que causa un correspondiente movimiento og
cilante ds la mited superior del brazo bifurcado 180b.

El mecanismo de socldadura para la segunda atsdura -
aplicada alrededor del paquete se muestre en 102, siendo
idéntico en su comstruccién al anteriormente descritoc -~
con refersncia a las fizuras f ¥ 9 La clevacidn y des -
censo del yunque 300b del mecanismo de soldadura 102 se
efectia a través de una palance 506 de doble brazo fije-
da sobre un 4rbol 508 giratorismente montado en el arme-
zén principal 4 del aparato. Una palanca 509 va fijada -
también a dicho &rbol 508 y articulablemente acoplade a
un extremo de una biela 510 de empuje y traccibn,cuyo -
otro extremo esté erticulablemente acoplado s una palan-~
caacodada 512, sostenida sobre un &rbol 514 montado en -
el armaz&n principal 4. Un seguidor de leva 516 situado
en la palénca acodada 512 se acopla a una via de leve -
518 de 1la periferia del disco de leva 492.

La cuchilla 3520 del mecanismo de soidadura 102 es
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accionada de menera andloge & la enteriormente Qdescrita,
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g través de una barra deslizable 364b, erticulablemente
oonectada a un extremo de una biela 520 de empuje y trac
cién, cuyo otro extremo estd articuleblemente conectado
a una palanca acodada 522, montade sobre un eje 524 sos~
tenido por el armazén principal 4. Una gegunda bisla
526 de empuje y traccién va des@e le palanca acodada 522
hasta otra palanca ascodada 528 que tiene un seguidor de
leva 530 que se acopla a una via de leva 532 situeda en
la periferia del disco de leva 504.

El desplazamiento del blogue cildndrico 104b des-
de su posicibén retrsfda a su posicibén extendide en la cs
beza 108b del diépositivo de retencién 64, se efectia co
mo anbteriormente se describe con referencim a la fig. 8,
y la oscilacién del brazo de pedal (no mostrado) para
conseguir este movimiento se realiza a través de la ba-
rra ZIéb proyista de superficie de leva y conectada s
una biela 534 de empuje y traccién, conecteda a une palan
ca acodeda 536 monteda sobre el eje 538, que es sostenido
por el armazén principal 4. Una blela 540 de empuje ¥
traccién se extiende desde la palanca acodada $536 a una
gegun@alpalanca acodada 542 que sostiene un seguidor de
leva 544 acoplado & una via de leva 546 situada alrede-
dor de la periferia del disco de leva 504.

Las zapatas de retencién de la cinta situadas en
el tensor 62 est&n acopladas por medio de brazos articu-
lados y un sistemsa de oonexién de biela de empuje y trac
¢ién y palance acodada, & un seguidor ds leva gue se -deg
liza por una via de leva situada en una cara lateral del
disco de leva 504.
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. Los brazos 82 y 84 para la cinta es;;;WEOstenidos
en un armazén de caja 548 que rodea de hecho la trayecto
ris del paquete a travds de la méguine, egbtandoc desliza-
blemehte sugtentados por sus extremos anfteriores en los
miemﬁros fijos 549 & modo de puentes transversales. Eb
armazén de caja 548 es sostenido por unos rodilles 550
gue se deslizan por los cansles de guie 552. Dos brazos
brazos oscilantes 551 estén conectedos por gus extremos
superiores uno e cada lado del armazén de caja 548, cuyds
brazos estén ranurados para recibir un pasador extendido
desde dicho armazén, & por sus extremos inferiores estén
fijados sobre un 4rbol 553 giratorismente montado en el
armazén principal 4. Un brazo 555 de empuje de leva esté
tambien fijado sobre el 4rbol 553 y presente un seguidor
de leva 557 en forma de rodillo- que se desliza por unae
via de leve situada en une cara lateral del disco 492.
Como los brazos 82 y 84 pars la cinta se extienden
paralelemente s la brayectoria A de desplazamiento de un
paquete a travéds de la méquina, no es posible unir los
bloques intermedios 394 de los dos brazoa mediante una
sola barra ftransversal, pues ello rebasaris la trayecto-
ria gdel paquefe. Por consiguiente, la disposicidén emplea
da consiste en dotar a cada brzazo de su propio pestillo
442b montado en el armazén de caja 548, gue cumple la fi~
nalided de la barra transversael 430 (fig. 10). Ceda pes-
tillo 442b se acople a una piezs de pestillo 448b monteds
en uns placa 559 fijada sobre el blogue intermedio 394
del correspohdiente brazo 82 u 84 pars le cints. En e}l
extremo o final de la carrera de avance de los brazbs 84

¥ 82, las placas 559 gquedan contra los miembros en puen-
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tea transversales fijos 549 y son detenidas por ellos de
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igural manera a comé la barra transversal 346 queda con-
tra los estribos 464 siendo retenids por ellos, en virtud
de lo cual el armazén de eaja 548 puede cerrarse con las

5. places 599 y los pestillos 442b reacoplsdos con las pie-
zag de pestillo 448b. \

La simultdnes liberacidén de los pestillos 442b res-
pecto a las piezas 448b se obtiene dotendo a cada pesti-
llo de una biels 561 de empuje,tkslizablemente montade -

10. en el armazénde caja 548. Una cabeza 563 de cada biela,
cuando el armazén 548 se encuentra en su posicidn retra-
sada como e muestra en la figurs 6, coincide con un ia
pulsor deslizable 554, sobre el que actie un brazo de -
leva 556 fijado sobre un érbogzgﬂe, a través de uns pe-

15. lanca 560, y un seguidor de levacieslizghle 56% acopla-
dc a une vie de leva perifdrica 569 situaéa en el disco
de leve 492, es puesto F;n rotacidén determinando el empu
je por los brazos de leva 556 de los impulsores 554 y -
de las bielas 561, pawe liberar los pestillos 442b. Se

20, disponen unos medios elésticos {no mostredos) pare im -
pulsar a los pestillos 442b, a 10s impulsores 554 y al
&rbol 556, a fin de evitar todo movimiento por aceidn -
de leve.

Por la anterior descripeidn, se comprenderd que la

25. aplicabién de cada atadure alrededor del paquete tiene
lugar bajo el oontrol de 8 levas, las cuales se forman
sobre dos discos de leva, cada uno de los cuales presen
te una via de leva en cada cara lateral y dos vias de -
leva alrededor de su periferia. Las vias de leva de las

30. _caras laterales de los discos de leva permiten (1) el -

-
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movimiento del tensor de la cifita; fﬁ('el movimiento ver
tical de la cabezag de detenciédn, (3) el movimiento hori -
zontal de la citada cabeza de retencién y (4§ el movimien
to alternativo de los brazos destinados & la cinta; la le
va periférica sirve (1) para accionar la cuchills, (2) pa
fa elevar y descender el yungue, (3) para liverar el pes~
tillo que fija las barras transversales de los brazos deg
tinados 2 la cinta, y {4) pera mover a2l bloque cilinmdrico
de la cabeza d¢ retencifén a fin de causar el reacoplamien
to del extremo libre rec¢ién formado de la cinta que corre
desde un carrete de suministro. El contorno de las levas

depende de una serie de factores, por ejemplo de los dij

metros e los discos de leva, del grado de desplazemien-

toAy las longitudes de los diversos brazos y palancas og

cilantes, siendc del dominio ds un experto en la materia

el disefio de los requeridos perfiles de leva. .

- Los dos discés de leva 198 y 232 estén montados so-
bre un 4rbol 570 y los dos digecos de leve 504 y 492 eg ~
tén montados sobre el &rbol 572, efectuéndose la rotacidn
de ambos 4rboles de levas mediante un solc motor eléc -
trico 574. E1 &rbol 576 del motor scstiene dobles poleas
578 arrastradas por las cintas 540 que también son arras
tredas alrededor de las dobles poleas 582 montadas en un
érbol 584. Este érbol 584 gira en los cojinetes 586 mon-
tados en el armazén principal 4. Un segundo par de dobles
polees 588 va fijado al 4rbol 584 y tales poleas son a =
rrastradas por cintas accionadoras 530 que son a su vez
arrastradas alrededor de otras dobles poleas 592 sosteni
das sobre un érbol accionador 594. Este Ultimo &rbol es-

t4 montado en los cojinetes 596 sostenidos por el arma -
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zén principel 4 de le mégquina y en un extremo esté aco-

plado & un mecanismo de frenc y embrague electronagnéti
co 598, cuye salida estd acoplada al &rbol de lsvas 570.

Una vez que la méquine se encuentra en funcionamiento,el

‘motoxr eléctrico 574 gira continuamente pero se transfie-

re un accionamiento al érbol de leves 570 sbélamente cuan
do se acopla el embrague slectromagnédtico 596.

Un engranaje cbénico 600 estid fijado sobre el &rbol
accionador 594 y se acopla z un segundo engraneje cbénico
602 sostenido por un érbol corfo 604 montado en los coji
netes 606, sostenidos por el armezén principal 4, Un ue-
cenismo de embrague electromagnético 604 estd conectado
en su lado de entrade &l érbol corto 406 y la salida de
dicho mecanismo estd conectada al 4rbol de levas 572. Co
mo ocurre con el &rbol de levas 570, solo se comunica un
accn.onamiento al 4rbol de levas 572 cuando se acopla. el
embrague electronagnético 608.

Lz instalacibén eléctrica de la méquina atadors pue-
de modificarse pare adaptarse a los requisitos particula
rea, siendo del dominio de un experto en la materia y -
por consiguiente no preciséndose su detallada de’scripcién
aqui.

Considerandc el funcionamiento de la méquina atado-
ra, el orden de funcionamiento es como sigue. Al poner -
en funcionsmiento la méquina, se energiza el motor accip
nador principal 5;?4 é igualmente el motor de accionasmien
%0 28 para los cerretes de suministro de cinta. Un paque
te, tras elcanzar ls posicién adecusdsa en la zons 1 de -
recepcidn y sustentacidn,.dispara un microinterruptor pa

rg desenergizar el itransportador que lleva el pagquete a
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dicha gzona, si tal transportadgr;esﬁa : de hecho in - -
cluido en la méquina. El paquete dispara también un-intg
rruptor parse accionar & los mecanismes de embrague elecw
tromagnético 596 y 608, de manera que se comunique un ac
cionamiento a los &rboles de leva 5%0 y 572, empegando &
girar los discos de leva 198, 320, 492 y 540 sostenidos
por aéuellos. Inmediatamente ge sueltan los pestillos que
sosbignen a las dos barras transversales de log dosg pares
de brazos 70 y 72 y 82 y 84 desrinados a la cinta, de ma-
nera que tales barras transversales se separan entre si,
soltando de ésta maners a las ufies para la cinte y permi
tiendo que los dos segmentos de cinta que han sido prepa
rados se extiendan cada uno de ellos alrsdedor de tres -
lados de la zona 1 de recepcidn y sustentacidn de pague~
tes, para su traccibn pbr los mecenismos tensadores 40 ¥y
54 hasta establecer contacto con la mitad por lo menos -
de la circunferencia del paguete y rodearla. Inmediata -
mente degpués de gue las viieg para la cinta hen soltado a
ésta, las cebegas de retencidn 48 y 62 descienden y al -
comienzo de sus descensos los bloques cilindricos 104 y
104b son puestos en rotacibn a través de 2%09 nwediante -
acoplanisntoc de los pifiones sostenidos por dichos blogues
con las cremalleres 248 situadas en la parte superior de

las trayectorias de desplazamiento de las cabezas de re -

" tencién. Cuando estas cabezas alcenzan la parte inferior

de sus trayectoriss de desplazamiento, se scoplan a 108 -
brazog en horgquilla 180 y 180b, que oscilan psra despla -
zar: '8 los manguitos 110 y 110b de las ca?ezas de retencién
hacis adentro y bajo el paguete, colocandc asi a los ex -

tremos libres de la cinta que se proyecta desde las cabezas

>
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de retencién correctamente en relacién superpuesta con -

los segmentos de cinbta que corren bvajo el paguete y vue;{,

b

ven & los tensores 44 y 62. Luego se ponen en funciona -}
miento los tensores para tirar de los lazos de cinta al-
rededor del paquete de manera que se aprietan, elevéndo~-
ge entonces losg yunques de forma que las porciones super
puestas de la cinta queden atrapadas entre las cabezas -
de los yunques y las lenglietas y mantenidas holgadamente
entre ellas. Iuego se aplica calor & fin de soldar entre
sf{ las porciones superpuestas de la cinta, A

En ésta etapa, se regquiere un periodo de permenen -
cia para permitir que las soldaduras formedes fraglen y
obtener una suficiente solidez a fin de gue no se éeparen
41 comienzo de ésta permanencia, 8l accionamiento de los
érboles de leve se interrumpe y se accionan los frenos -
para detener la rotacidn de los -discos de leva. Bl des -
acoplamiento de los embragues y el funcionamiento de los
frenos se realizs a través de un microinterruptor dispa-
rado por el movimiento ascendente de uno U otro yunque.-
Al final del pericdo de permanencia, un interruptor de -
cronometracidn reacopla los embraguesAy desacopla los -~
frenos. Asi, los discos de leva comisnzan de nuevo a gi-
rar. Al ocurrir esﬁo, los manguitos de las cabezas de xe
tencidén son retirados y descendidos, obteniéndose una au
tomética liberacidn de la retencién de la cinta mediante
articulacién de los trinquetes de retencién. Una vez que
se ha liberado la retencién sobre la cinta, se retiran -
los blogués cilindricos de las cabezas de retencidbn, de

manera que puedan descenderse por debajo de las lineas -

de la cinta que vuelve de los puntos de soldedura y alre
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dedor del paquete. Se ponen los bloqﬁgé eilindricos en

adecuado alineamiento con los segmentos de cinta que -
vuelven de los puntos de soldadura hacia'los tensgores y
cuando ge encuentran en ésta posicidén son impulsados de
nueve & sug posiciones extendidas, efectuédndose unas re
tencioﬁes sobre dichos segmentos de cinta en puntos es~
paciados hacia atrds respecto a tales soldasdures., Es de
destacar que al desplazarse los blogques ¢ilindricos a -
sus posiciones extendidas,los tringuetes de retencién -
quedan fijados en disposicidn angular separadamente de-
las supérficies de retencién formades en los blogues ci
lindricos mediante acoplamiento de los talones de los -
trinquetes en las cavidades existentes an los salientes
de las cabezas de retencién.

Después de que han sido retenidos dos segmentros de
cinta que vuelven desde los puntos de soldadura a los ~
tensores, se ponen en funcionamiento las cuchillas pera
cortar los citados segmentos de cinta junto & las solda
duras. El paquete se encuentra entonces atado, perc se
requieren otras operaciones para preparar la méguina ra
ra la siguiente operacidén ds atado.

| Después del corte de la cinta, las cebezas de re -
bencién vuelven desde su posicidn por debsjo del paque-
te para poner a log pificnes sostenidos por los bloques
c¢ilindricos de dichas cabezas en contacto & scoplamien-
%o con las cremallsras 246 en la parte inferior de las
trayectorias de d esplazamniento de dichas cabezas de re-
tenciédn, Cuando se encuentran en éstas posiciones,cada
una de las cabezas de retencién se encuentra a un lado

del paquete,desplazéndose entonces a la parte superior
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de sus trayectorias de movimiento. Al comienzé de édgte
movimiento ascendente, los blogues c¢ilindricos son pues
tos en rotacién en 902, de manera gque los extremos li -
breg de la cinta que rebasan & las cabezas de retencidn
se extienden ﬁerticalmente hacia arriba.

Durante el movimiento de retroceso y ascendente de
las cabezas de retencién para poner & sus pifiones en aco
plamiento con las cremalleras en la parte inferior de di
chas trayectorias de desplazemiento, los yunques son des
cendidos y los tensores liberados. ldientres las cabezas

de retencién se estén desplazendo hacia arriba 6 después

de que.han al canzado sus poslciones més elevadas, los -

brezos destinados a la‘cinta ge mueven 8 sus posiciones
extendidas, habiéndo sido primeramente liberados los peg
tillos gque sostienen a sus barras transversales, de mane
ra -que lag ufias destinadas a la cinta gon degviadas a su
posicién inoperante paralela a los ejes de dichos brazos.
4l elcanzar los brazos sus posiciones extendidas,ca
ce primera barra transversal tops contra 1los estribos fi
jos 464, de manera que las dos barras transversales de -
ceda par de brazos son unidas entre si, &sviando g las -
ufies de la cinta de maners gue se acoplen por detrds de
los segmentos de cinta que aﬂora se encueniran bajo ten
sién verticalmente extendidos @& lo la.rgd de las trayec-
torias de d esplazamiento de las cabezas de retencidén. -
Con la cinfa asf acopleda 2 las cufias, los brazos desti
nados a la misma son retirados,arrastrando asi dos seg-
mentos de cints de manera gue cada uno de ellos se ex -
tiends alrededor de tres lados de la zona 1 de recepcidn

¥y sustentacidn de los paquetes. Cuando los brazos de la

L4
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¢inta alcanzan sus posiciones retlraﬁés, se dispara un
microinterruptor para desenérgizar los embragues y ener
gizar los frenos, de manera que se desconecten las trang
misiones con los &rboles de levas y se deteﬁga la rota -
cién de las misnmas. | .

Ia méquina se encuentra entonces preparada para el
siguiente ciclo de atado de un paqpete.

Aungue las dos operaciones se realizen al mismo -
$iempo,es de destacar que ﬁna de ellas se produce lige-
ramente entes gque la otra, lé cual o8 necesario porque
un segmentoc de cinta se extiende dentro del otro y tam
bién pers eviyar un entorpecimiento entre los brazos 70
y 72 por uns parte y los brazos 82 y 84 por la otra.

Durante el ciclo de atado primeramente descrito,ca
da caveza de retencién 48 y 64 funciona como sigue. Con
siderando la dabess de retencién 48,3l comienzo del oi-
clo tal cabeza se_encuentra en la parte superidr de su
trayectoria de«iésplazamiento B, con la palanca de detén
164 oprimida mediante acoplamiento con el estribo 252,-
de manera que el manguito 110 es liberado pars deslizar
ge hacia adelante bajo la influencie de los muslles im
pulgores 183 situados entre dicho manguito y el carro -
154, hasta que el detén 170 se acopla en la abertura 172
De este maners el manguito 110 queda fi jado en sa posi-
cibén intermedia y en ésta posicidn la ufia 142 de libera
c¢idn del pestillo estd acoplada al estribo fijo 242, de
manera que el saliente 132 del pestillo es retirado de
la superficie plana 135 situada en el blogue cilindrico

104. Sin embargo, se evita la rotacidn asccidentel del -~

Jblogue cilindrico porque el pifién 244, cuando el mengui



5.

10,

15,

20.

25.

30.

- 42 -

296540

40 110 se encuentra en éste posicidén intermedia, esté
ecoplado a la cremallera 248. Cuando merced a la rota-
cién del disco de leve 232, se gira el brazo 266 hacia
abajo para d escender al bloque deslizadble a través de -
la cremallera 248 y el pifibn 244, el blogue cilindrico
104 gira en 2702 y subsigulentemente gueda fijado en
esta posicién mediante acoplamiento del saliente 132
del pestillo en el entrante 134 de dicho bloque, efeo-
tuéndose el movimiento del pestillo 130 bajo el impul-
so del muelle 136, Se compreﬁderé que el pestillo es
libre de reslizer este movimiento porgue, al descender
la csbeza 42, lg ufia 142 de liberacién del pestillo se
desacopla del estribo 242. Con el blogue cildndrico
104 en este posicién, el extremo libre de la cinte que
que se proyecta desde aquel y es sostenido por el trin
éuete de retencién 116 contra le superficie 1;4, se
pfoyectg horizontelmente hacia el lado del paguete gue
se esté’atando. '

Al elcenzar la cebeza de retencién le parte in
ferior de su trayectoria de desplazamiento y quedar en
la posicién mostrada en la fig. 4, el pasador 184 situs
do en el spéndice o cola del manguito 110 es recibido
en el extremo bifurcado 182 del brazo en horguilla 180
¥ la palanca de detén 174 queda contra el estribe fijo
250, siendo oscilada por €l pars desacoplar al detén
170 de la ebertura 172. 8Sin embergo, el manguito 110
queda retenido ahora contra todo deslizamiento hacia
adelante bejo el impulso del muelle 183, mediante el
brazo en horquilla 180,_ En esta posicién particular de

la cabeza de retencidén 48, le ufia 144 de liberacidén del
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pestillo queda por encima del estribo fijo 240 sin for-

mar contacto con é1l.
Mientras la cabeza de retencién 48 se encuentra
g este nivel, el brazo en horguilla 180 eg oscilado me-

diante la rotacién del disco de leva 232 para desplazar

.81 manguito 110 hacia adelante y por debajo del paquete

y para llevar al extremo libre de la cinta proyectado
més allé del saliente 108 de dicha cabeza & coincidir
por encima del yunque 300. La %abeze de retencidén per-
manege’entonces estacionaria en esta posicidn dqurante un
cqrto periodo de tiempo, mientres se resaliza la operacich
de ‘gsoldedura ¢ de sellado térmico, y cuando se ha comple=.
tado dicha operacién, pero antes de accionarse la cuchi-
lla 352, se retira el maﬁguito 110 mediante una adscuada
oscilacién del prazo en horquilla 180. Al mismo tiempo
que ocurre ésto, se desciende la cabeza de retencidén 48
en su conjunto ligeramente y sl producirse este doble mo
vimiento se libera eutométicamente la retencién de la cin
ta, porque el movimiento de retrocese y descenso hace
éﬁe la cinte apligue une carga sobre el trinquete de re-
tencién 116, de tal menera que eg puesto en rotacidén en
la direccidén de la flecha D; haciéndose coincidir asi al
t8ldén 124 con la caiidad 126. Ten pronto como ocurre 4a-
to, se retira sutométicaments el blogue cildndrico 104 al
taladro cilindrico 106 del saliente 108 mediante el impul
so del muelle compresoy es espiral 200.

El citado movimiento de retroceso y descenso de 1a
cabeza de retencién pone a su saliente 108 en correctarcg
incidencie con el seguento de cinta extendido desde la sl

dedura recién formeds mantenida en el yunque hasta el rodi
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110 de gufa 45 y el tensor 44. Por correcta coincidencia

se entiende gque la ldnea de dicho segmento de cinta esté
inclinade a través del ledo saliente 108 por debajo del
nivel de la superficie 114, pero por ehcima del nivel
del tringuete de retencién 116 angulermente desplazado.
Se efeptﬁa una nuevﬁ retencidén sobre el citado segmento
de cinta wmediante oscilacién de ls pslanca de pedal 208
g través del desplazamiento de la barrs 218 bajo la in-
fluencia de la leva sobre ls superficie periférics del
disco de leva232. Comoc anteriormente se describe, la
osecilacidén del brazo de pedsl 208 empuje sobre el extre
mo del 4rbol 118; forzando asf al blogue cildndrico 104
contra el empuje del muells compresgor en eégpiral 200,
pero hasta el momenfo en gque dicho blogque cildindrico
queda completamente slojado, el tringuete de retencidn
116 permenece en esta posicidén de desplazamiento angular.
Asl le proyeccién 112 queda situada por encima y el trin
guete de retencién desplazado queds por debajo del seg-
mento de cintee Con el bloque cildndrico 104 en esta po
gicién totelmente extendido, el trinquete de retencién
116, bajo el impulso del muelle en espiral 120, salta de
nuevo a la posicidén mostrada en la Ffig. 7, at:apando a
la cinta entre su saliente y la superficie 114. Tan pra
to como ocurre égto, se acciona la cuchilla 352 para cor
tar & la cinta junto a la soldadura y crear asi un nuevo
extremo libre de cinta proyectado horizontamente bajo el
paguete més alld del saliente 108 de la cabeza de reten-
cién.

Luego se gire el brazo en horguilla 180 para reti

‘rar al manguito 110 de su posieién por debajo del paqué-



e

5.

10.

15.

20.

25.

30.

- 45 -

R —
&)

te ¥ para poner a la ufia de liberacidén 114 contra el eg
tribo 240, libverando as{ al pestillo 130 d¢ su acopla-
miento en el entrante 134 del blogue cildndrico 104.

No s6lo se acoplse la uila 144 al estribo 240, sino que
ademés el pifién 244 situado en el dblogue cildndrico 104
se acopla a la cremalléra 246 y el detén 160 cae en la
ébertura 162, volviendo s fijar asi al manguito ilo en
el carro 154, Se couwprenderd que para poner al detén
160 en acoplamiento con la sbertura 162, la sbertura
1%2 he de desplaszarse pasando al detén 170, perc este
detén no puede caer libremente en la citadsa abertura iy
que la palanca de detén 1%4 se encuentrs todavda acopla
da al estribo 250,

Finalmente, le cabeza de retenciln 48 se eleva de
nuevo g su posicién superior. Al comenzar dicha cabeza
el movimiento ascendente, el bloque gira en 902 y el 1¢s
$illo se acople autom&ticemente a la superficie plans
135, y al llegar la cebeza a su posicidén més elevada,
la palanca de detén 164 se desplazs a un acoplamiento
con el egbribo 252, liberando asi al detén 160 de la
abertura 162 y permitiendo que el manguito 110 se desli
ce hacia adelante hasta que el detén 170 se acopla a la
sbertura 172. De esta manera la cabeza de retencién
vuslve & colocarse de nuevo en su posicién.originél de
partida.

Da méquina anteriqrmente degcerita aplica dos ata~
duras slrededor de un sblo paquete, que puede ser una
pila de periédicos u otra pila comprensible de materisl

laminar. Le place de émbolo 7 acoplada al cilindro y

" pistén hidréulico o neumético 5 se dispone, por consigui
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ente, para splicar presién = lg pila. ﬁﬁban e el clcib

' de‘axado, gse pone en funcionamiento el émbolo inmediata

mente después de gue se ha colocado al paquete an su DO
gicién en la zona 1 de recepcidn y sustentaciédn, mante-
niéhdose la presién hasta que se ha completado la atadu
T2 Asi, los lazos de cinta aplicados alrededor del pe
quete no son sometidos a una excesiva carga hasta que
los extremos de cada lazo han sido soldados entre sfi.

La splicacidén de calor para realizar una soldadu~
ra no ha sido degcrita con detalle poréue puede ugarsge
cualquier mecanismo adecuado conocido. Sin embargo, se
incorporard preferiblemente un dispositivo soldador de
alta frecuencia en la cabeza del yunque. No sélo puede
efectuarse la soldadura mediante la aplicacién de calor,
sino también sometiendo las superficies contiguas a sol
dar a vibracién ultrasénice, es decir mediante una téo-~
nica de soldadure ultrasénica.

Aunque la méquine descrita aplicaAdos ataduras
alrededor de un solo paquete, es posible, por efectuar-
se a través de un mecanismo de embrague y frenado elec-
tromagnético &l accionamiento de cada conjunto de mece-
nismos, gue incluye brazos pars la cinta, cabeza de re-'
tencién, yunque y mecanismo sellador térmico, asi como
tensor gue gplica una sols atajura, cortar ¢ interrum-
pir el eccionamiento & uno u otro de los mecanismos ata
dores, de manera que se emplee la méquing pars aplicar
sélamente una atadura a un solo paguete. Adem&s, puede
construirse una méquina que sea capaz de aplicar séla-
mente una ata@ura, en cuye caso estarda provista de un

mecanismo atedor similar al anteriormente descrito, que
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el mecanismo que incluye a los brazos 82 y 84 pars la

‘cita, que en ciertos agpectos es mis complicado por-

que tiene que abarcar al paquete que se esté atando,
no tendria que emplearse.

N 0T 4

Desgrita suficientemente le naturaleze del inven
to, asi como la menera de realizerlo en la préctica, de
be hacerse constar que las disposiciones anteriormente

indicadas son susceptibles de modificaciones de deta-~

~1le en cuanto no alteren su principio fundamental; tam

bién se hace constar que el invento se prefiere a una
solicitud de Patente presenteds en Inglaterra con fecha
18 de febrero de 1963, n2 6439/63, acogiéndose por tan-

~to, a los beneficios que conceden los Convenios Interna

cionales en vigor, y siende lo que conétituye la esencis
del feferido invento y por lo que se solicite Patente de
Invencién por 20 afios en Espafin: "MAQUINA ATADORA DE PA
QUETES"; caractexjizéndose por lo siguiente:

18- "Méquina atadora de paquetes®, caracteriza
da porque inciuye una zons de recepcién y>sustentaeién
de aquellos, medios para retirar un segmento de cinta
atadors de un suministro y situarlo alrededor de la mi-
tad por lo menos del perdmetro de la citada zonea, como
preparacién de la recepcién de un paquete en la misma,
egtando adaptados dichos medios colocadores pera dese—
coplarse de la cinte despubs de haberse situado un pe-~

quete en diche zona, en virtud de lo cual la cinta que

- de alrededor de la mitad por 1o menos del perdmetro del

paquete; un dispositivo de retencién adaptado para rete
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ner un extremo libre anterior de la cinta y despiaza -
ble pars pasar el citado extremo libre a través del -
cuarto ladp restante del pequete situado en la zona -
mencionade,con 1o cual dicho pagquete queda rodeado por
un lazo de cinta; medios para ssegurar el extremo 1i -
bre de la cinte a la porcidn de la misma que va desde
dicho lazo hasta el suministro; y medios para cbrtar el
lazo asegurado de diche porcién.

2.4 Méquina atadoras de paquetes segiin la reivindi
cacién 1, caracterizada porque incluye medios adiciona
les edaptados para llever un segundc segmento de cinte
abadora desde un segundo suministro y colocarlo alredg:
dor de le mitad por lo menos del verimetro de la men -
cionada zona, quedandd los dos segmentos de cinta,cuan
do son colocados, en plenos que forman &ngulo recto en
tre si.

3.~ Hdquine etadora de pagquetes segun las reivin-
dicaciones 1 6 2, caracterigadae porque incluye medios
edeptados para llevar cada segmento de cinta desde el
suninigtro correspondiente y colocarlo alrsdedor de -
tres lados de la zona de recepcidén y sustentacibén de
los paquetes.

4 .~ ¥équine atadora de pagquetes, segun la reivin
dicacidén 3, caracterizada porque cada dispositivo co-
locador de la cinta comprende un par debrazos de arrag
tre adaptados para tirar de la cinta a través de la zg
na de recepcién y sustentacién de los paquetes mientras
el extremo libre de diche cinta se mantiene estaciona
ria.

5.=- M8quina atadora de paquetes segun la reivin-
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dicacidén4, caracterizada porque los c¢citados dos brazos
estén montadoé para un movimiento aslternativo en linea
recta a través ds un par de lados opuestos de la zona.

6.- Mbquina atadora de pagquetes segun las reivin-
ﬁicacioneg 4 6 5, caracterigzada porque incluye una ufie
de acoplamiento con la cinta, articulada a cada brazo-
de arrastre, y medios para desplazer ls citada ufia en-
tre una posicién inoperante extendida parslelamente al
eje longitudinal del brazo de arrastre, y una posicién‘
operante normal a dicho brazo,

%.- If4quina stadora de paquetes segun le reivindi
cacién 6, caracterizada porque cada brazo de arrastre
comprende un manguito exterior, en un extremo del cual
esgté articulablemente montada la ufia de ascoplemiento -
con la cinta, ¥y ﬁna biela accionadora deslizablemente
contenida en dicho manguito-y acopleda a la ufie, en vir
tud de lo cual tras el desplazamiento relativo entre el
manguiteo y la biela,s¢gira la ufla entre sus posiciones
operante & invperante.

8.- Méquina atedora de paguetes segun la reivindi
cacidn %, caracterizadsa porgue el manguito exterior y
la biela accionadora de cada par de brazos de arrastre
estén respectivamente conectados mediante barras trans
versales para un desplazamiento simulténeo.

9.~ Héquina atadora de paquetes segun la reivindi
cacibén 8, caracterizada porgue incluye medios que im -
Pulsan e los manguitos y & las bieles a una posicibén -
de desplazamiento en la que las ufies pars le cinta se
encuentran en sus posiciones inoperantes, y dispositi-

vos de pestillo para mantener a los manguitos y a las
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bielas contra tal desplazamiento.

10.- Héquina atedora de paquetes segun la reivin
dicacién 9, caracterizada porque incluye un brazo de-
pestillo articulablemente montedo sobre una barra trang
versal y una pieze de pestillo, acoplable al citado breg
zo de pestillo, mmontada sobre la otra barra transversal.

11+~ Mdquina stadora de paguetes segun cualquiers
de las reivindicaciones, 3 a 10, caracterizada porgue -
incluye una cabeza de retencidén de la cinta alternativa
mente desplazable a través del cuerto ladc de la zona -
de recebcién ¥ sustentacién de paquetes.

12.- Méquina atadora de paguetes segun la reivin -
dicacién 11, caracterizada porque la cabeza de reten -
¢idn de la cinta comprende un mecanismo de retencidn de
le misme giratoriamente montado en aguella y adeptado -
rara ser puesto en rotacién en una revolucidn durante el
movimiento alternativo de la cabeza de retencién en un
ciclo de atado de un paquete. o

13 .~ Héquina atsdora de paéuetes segun la reivin -
dicacién 12, ceracterizade porque el mecanismo de reten
cidn de la cints comprende un blogue cilindrico alojado
en un taladro cilindrico de un saliente de un manguito
longitudinelmente deslizable en un carro, un trinquete
de retencién giratoriamente montado sobre une cara ter-
minal de dichc blogue ¥ une projeccién.desde dicha cara
terminal que proporciona una superficie de retencién -
contra la cual estd adaptada la cinta para queder rete-
nida y sostenide por el trinquete de retencién.A

14 .- Méquina atadoras de paguetes segun la reivin -

gicgcién 13, caracterizads porque incluye medios despren
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dibles pars fijar al blogue cilindrlco‘en una primers

posicién de desplazamiento angular en le que el extre_
mo libras de la cinta se proyecta horizontalmente, y -~
une segunda posicién de desplezamiento angular en la -
que el citado extremo libre se p:boyecta verticalmente.

15 .~ Méguina atadora de paguetes segun las reivin
dicaciones 13 4 14, caracterizade porque in€luye mediocs
desprendibles adaptados para fijar 8l menguito contra
todo movimiento deslizable longitudinel.

16.~ Méquina atadora de paquetes segun cualquier
reivindicacién anterior, caracterizade porgue incluye
un tensor adaptedo para splicer una traccidn sobre el
lazo de einta: aplicado alrededor del paguete, antes de
asegurar el extremo libre de la cinta, con lo eual ge
aprleta dlcha clnta.

17 o~ lquina atadora de paquetes segun la reivin
dicacibén 16, ceracterizada porque el tensor comprende
un par de zapatas de retencidn opuestas deslizables en
una cremallera de guia que‘presenta un par de cearas de
leva opuestas & inclinadas, en virtud de 1o cual al -~
desplazarse las zapatas a través de las caras aguellas
gon presionadas entre sf.

18.- Méquina a$addra de paguetes segun cualguier
reivindicacién anterior, caracterizada porgue incluye
medios para soldar § sellar térmicamente el extremo 1i
bre de la cinta 4 una porcién de la misma que v& desde
el lazo al suministro.

19.~ lifquine etadora de paquetes segun la reivin
dicacién 18, caracterizada porque incluye un yunque,-

une place de apoyo pare el mismo, cuyos yunque y pla-
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- ¢a de apoyo 3son desplazables entre posiciones operante

é inoperante, y medios pare suministrar calof'g las -~
éreas superpuestas de cinte atrapadas entre el yunque

¥ la placs de apoyo mencionados, cuando éstos se en -
cuentran en sus posiciones operantes. '

20.~ Héquina atadora de paquetes segun las reivin

.dicaciones 18 6 19, caracterizadas porque incluye una -

cuchilla desplazeble pars cortar la cinta que va desde
el punto de soldadura hacia el suministro. .

21~ Hlquine stadora de paguetes segun cualguier
reivindicacidn anterior, caracterizeda porgue incluye
medios accionadores que comprenden un solo motor eldc-

trico acoplado a través de uno & més mecanisinos de em~

‘brégue y frenado electromagnéticos, = uno 6 més 4rboles

de leva; una serie de discos de leve nontados sobre los
citados &rboles dc leva y presentado cada uno de ellos
una 6 nés vies de leva; y un sigtema de conexién que en
laza les vias de leve a 10s diversos mecanismos acciona
dores de la mégquina.

22.- Méquina stedora de paquetes segun cualquier

© raivindicacidn enterior, carscterizada porgue incluye

un éubolo neumbtico 6 hiaréulidé conectado a una placa
presionadora adeptada pars aﬁlioér ung carge de compre-

sién a un paguete durente el abgrdo del mismo.

* 23 .~ MAquina atadora de

sustancislmente deacrito en 18 3 jemorie & ilus~

trado en el adjuﬁto dipujo.

Esta Memoria consta de dos hojas escri-
tes & néquins por une sola cara. mﬁz‘ﬁggg



%//;{.tir‘{“‘:v.‘ N )
4

Heia 1

Hojas
E50ANA VARTADLE

<
<

R T . 1:.....«1.yu.n..lu..l.|..mull..l....ﬁrl. e N
L gﬁ&mt‘l}l!n}

l B

3

EEE IR

v
£y
|

|

4
s

TATITAC
LOFDATTY

fain]
¢

HIBRIDAR SHRVY
|
\




5 COMPARY LIMITED

5
B

SENGIDAN SERV



- SHERIDAN JURVICE CCOMrANY LIETYED

12 Heies

Hojs 3

T —— -
SIS S et o vt et ——ine 4t e oy St

» s . - .

BSCATA VART

90

{?I.{‘ o

—
t
-




SHERIDAR SBEVICE CORPANY LIMITED

12 Hojes IHoje 4

I3

. i
BSCALA VARIABED jo

F

o L

.

it s

Vo

Fic. 3()

i

| 7 ?-_
sy va - dsel ]

e s T —— =

R

I
1
!

TR G S, arttun A, — O—  ————" —V—— ——. ——

Pararwarid)

RRETREI SR
; { :

Fa _-,_r:'_‘}-,._-;i;
Lo U

R o o R






- SHERIDAN SERVICE COHIANY LIMITED

12 gojes Hoja &

\: AL Jx\?IIsBJE

-3 o

787

74
464

80,

R EEN

. _Ejr--— 7
'3’?:;;::135/6 o) 2287

s k. ke

o i' 566

b il i ..

"-218 220-

292’ 222’““‘ =

S .- 1§ 1

. o s et ey

N . . N e L w it
s X T De oy e L._....»_.__-... A e e it e e e il S £ TR



T

 SHERIDAN SRUVICE COMPANY LIHIVED 12 Hojas Roja 7

Iy
(.
|
| .
!
| *
. B '("
| -.
| -
‘ g
. - e
N :.’&: e
4 "L:;‘:i
o s

L vme—
)



SERRIDAN SERVICE CONPANY LIFTUsD 12 Hojss Hoja &

BICALS VARIABLE

, . T

|




Vel Y gTIVIIVA VIVOSE

N \. _ul H.uﬁw«

-

b

RSN SS

.‘~‘ ~4_-.4-f ‘rl ,i :,k gt

289

QLG=

965

%% 2

<X

omw.h o

| 200}

v

o
L

= ;.w-,..&

- @y

€

/4
nHyr less
| WP e

— e ———

g/

bl | o | Zeal

- ha.-n. n.......\.-..hr.m.w: o | el

: . [yl
— vt —— —— — i ——— ——— s — o el o el S b3

nl-l“li'il"l‘.l.l-l|ll||l.i|'|.l.ll||.l||||ll..lllll|l!‘ll’l“'lll’l’llli"l‘l

6 efol. ssfoR 2%

QIITETT Rilvado M.UH\Q zau.._:rnﬁ
. w . ]




| R4 —
Qk»fll [ ———

=74 [

b /¢4 B

o resy L

- ger & cegAlmay
2er 0 2o L 925 = A

; ., W\MVMM...W

v !
et
S

.Y

9eog
2024

001 \982 by V9%

oiYelL

4 [

SICYINYA VEY08R

oge Ig g2 Ols we

T - — Y,
H iR ¥ o - 5
I / ] / w 1 O
£ . . -
go2 .

— — — —

=m

QT slol a_.a._uom Ay




PR 15100 o S £ 711

NIRRT K, 241 M 1ok SR L 4]

)

N.N...Il. R .V.\m.. g A Trog ™™ VN\Q _. N 78 P ) ..Q\_ . \m .......
) 1 == Sl 4o) O .v
A )|
.. P2E i) (200} vw.\ /=74 Q%M.v\\ . ‘

gel| 9.~ N2 N
g b _ |

6Pl
pog 1 .
e 2o
JUEZEE e
NHT0e ) | |
212 ! VL N .
- N __.._r AN : L
AN NULILY | N
e e Nooe! ! Y
air | wor ) ‘ooz Sl n kR
90z a0z 7% S 0N - £
{padd) PEE N
- |2 el
ﬂ.\(l.. . 3 M.. h
CoE b
SIYIHYA VIVDEA . azg! _JELLLl
| P e e DT
I R : 3 TETATT s wOTMES WS




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



