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La presente invención se refiere a un interruptor 
de accionamiento electromagnético del tipo contactor que com­
prende una caja compuesta por una base y una tapa y un circuito 
magnético cuya parte fija está sitúada del lado de la tapa y cu­
ya parte m&vil está sitúada del lado de la base.

Tales contactores existen ya pero es deseable sim­
plificar su fabricación y, en particular, su ensamblaje sobre 
puntos manuales ó automatizados. Además, las disposiciones de 
los contactores conocidos permiten difícilmente adaptarlos a 
las solicitaciones dimensionales de los equipamientos eléctricos 
denominados modulares.

La presente invención tiene en particular por objeto 
facilitar el ensamblaje de las piezas que constituyen un inte­
rruptor multipolar de accionamiento electromagnético y ésto.re­
corriéndose a medios simples y poco onerosos. ....

La invención se refiere' además a la creación dé una
disposición de interruptor multipolar particularmente adaptada

I *.*a una caja modular.
La presente invención se refiere a un interruptor

a

multipolar de accionamiento electromagnético que comprende 'una
*caja compuesta por una base y una tapa que alojan varios pares* * H W

de contactos separables, comprendiendo cada par de contacftda' 
un contacto fijo y un contacto móvil, y que aloja un eledtPdr 
imán que presenta una bobina portada por una carcasa, un cir­
cuito magnético fijo y un circuito magnético móvil ó armaduras 
solicitado por un resorte de recuperación y solidario con un 
bloque porta—contacto que contiene los contactos móviles some­
tidos a resortes de presión de contacto.

Según la presente invención, la bobina y el cir­
cuito magnético fijo están alojados del lado de la tapa mien-
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tras que el porta-contacto está alojado del lado de la base de 
la caja, la carcasa está dotada con primeros elementos de enga­
tillado, la base está dotada con segundos elementos de engatilla­
do, siendo susceptibles los primeros y segundos elementos de en­
gatillado de cooperar para mantener la carcasa solidaria con la 
base en oposición al resorte de recuperación del circuito magné­
tico móvil. ^

De esta forma, la bobina y su soporte están manten!-j- 
dos positivamente por engatillado antes de la colocación de los 
otros constituyentes internos de la caja del interruptor y antes 
de la colocación de la tapa.

La base y la tapa son, preferentemente, engatilla- 
bles entre sí por medio de patillas elásticas ventajosamente do­
tadas con dedos dispuestos para asegurar un bloqueo positivo que 
impida por un reforzado de la acción de engatillado la extrac- 
cion forzada de la tapa a partir de .lámbase.

Un modo de ejecución de la presente invención se 
describirá a continuación, a titulo de ejemplo no limitativo, 
con referencia a los dibujos adjuntos.

La figura 1 representa, en perspectiva, la caja-de 
un contactor multipolar según la presente invención; .̂* /

la figura 2 muestra, en perspectiva despiezada*,**la . ****
base de la caja de la figura 1 y una parte de las piezas.Üb&ti- 
nadas a ser montadas sobre esta base;

La figura 2A representa un detalle de engatillado 
de la carcasa representada en la figura 2;

Las figuras 3A a 30 muestran respectivamente en al­
zado, en planta y en sección según Y-Y, una patilla elástica de 
engatillado que comprende la tapa;

La figura 3D muestra la patilla bloqueada en la abet
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tora correspondiente de la base;
La figura 3E representa de frente la abertura de la 

base, segán la sección Z-Z de la misma;
Las figuras 4 y 5 son vistas esquemáticas en alzado 

de la caja del contactor en dos fases del proceso de ensamblaje.
El contactor tetrapolar ilustrado en la figura 1 

comprende una caja 10 compuesta po^ una base 20 y una tapa 30 = 
moldeada de materia plástica. La tapa 30 presenta una forma gene 
ral de U  con, en saliente con relación al alma de la Uj una pre­
eminencia frontal cuya cara anterior 31 está sitdada en un plano 
perpendicular a paredes longitudinales 32 y a paredes transversa 
les superiores e inferiores 33 de la tapa; las paredes transver­
sales constituyen las aletas de la U. La base 20 comprende un 
fondo 21 dotado con medios de fijación a un soporte, especialmen 
te a un rail, y paredes longitudinales 22 así como caras'trans­
versales 23 respectivamente alineadas con las paredes 52^*33 de 
la tapa.

Las bomas Al - A4, B1 - B4 de potencia y las-Jbor-
nas A5, B5 de accionamiento están dispuestas en-la caja de forma
que las aberturas 0 de paso de los conductores desemboquen en
las paredes 23, 33, desembocando los orificios de accionamiento

*\*
0' del apriete de los conductores en escotaduras de la cara.an-

*  *  t
***. e * * *terior 31 da la tapa, la caja está dimensionada para el oontac-

* * *
* * t e *

tor pueda ser considerado como modular.
la figura 2 muestra la base 20 antes del montaje 

del bloque porta-contactos 63. Las piezas de contacto fijas 40 
y las bom a s  41, del tipo de tornillo, se han representado para 
facilitar la comprensión del papel de la tapa 30 durante el en­
samblaje.

la bobina 0 está enrollada sobre una carcasa $0
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móldeada de materia plástica y que presenta un cuerpo 51 dotado 
con una cavidad central 52 y patillas 53 que permiten el guiado 
y el alojamiento en cavidades correspondientes de la base 20.

Dos patillas elásticas 53 de la carcasa porta-bobi­
na comprenden conformaciones de engatillado 54, por ejemplo sa­
lientes, destinadas a penetrar en el momento del ensamblaje de 
la tapa 30 sobre la base 20 en conformaciones de engatillado 
apropiadas 24, por ejemplo ventanas, formadas durante el moldeo 
en la base 20; las ranuras de engatillado 24 están dotadas cer­
ca de ana pared longitudinal 22 de la base 20 a uno y otro lado 
de un plano general de simetría X-X' de la base, para cooperar 
con los salientes 54- previstos sobre las dos patillas 53 de la 
carcasa que están próximas a la pared 22.

La tapa 30 puede engatillarse sobre la base 20 por
medio de patillas elásticas 34 previstas sobre la citada tapa en
la prolongación de las aletas 33 de la tapa. Estas pátilI&S
elásticas están en número de tres; éstas son de forma aguda

* * *(figura 3A) en sección y generalmente rectangular en planta 
(figura 3B), presentando en su centro un dedo de retención 35 
elástico dirigido en sentido opuesto a el de la orientación'ge-
neral de la patilla (figuras 3B y 3C). El dedo 35 forma &.3%.*un 
tope de enclavamiento positivo que impide la extracción inqpina 
da de la tapa a partir de la base; a este efecto, el dedo¡de re 
tención coopera con un hombro correspondiente 25 que bordea una 
abertura 26 de forma apropiada en T prevista en la base 20. 
Cuando se introduce la patilla 34 en la abertura 26, una rampa 
38 prevista sobre el dedo coopera con un saliente central 27 
de la abertura,, de forma que el dedo se escamotea en la rama 
central 28 de la T (figuras 3D y 3E). Bajo la acción de un es­
fuerzo F de engatillado que tiende a desprender el capó de la
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tapa, el dedo de retención 35 forma tope con una cara oblicua 
35&, contra una superficie oblicua 25a del hombro 25 y por lo 
tanto está sometido a esfuerzo conjugados de compresión F1 y de 
flexión F2 aptos para reforzar el engatillado.

La posición ensamblada de la tapa 30 sobre la base 
20 con el dedo de retención 35 en su posición, de bloqueo positi­
vo del engatillado se ha ilustrado en la figura 3D.

Durante el ensamblaje del contactor, el bloque por­
ta-contacto 63 que contiene los puentes de contacto móviles 64 
se introduce en su alojamiento de la base 20 con el circuito 
magnético móvil 60 y el resorte de recuperación espiral 61 del 
citado circuito móvil; la carcasa porta-bobina 50 se coloca so­
bre el resorte 61, a continuación se engatilla por medio de los 
elementos 24, 54, sobre la base 20 con compresión del resorte 61.

Trás colocación del circuito magnético fijo 62 en
* *  *E sobre la carcasa 50, estando introducida la rama. . centrái * de la 

E en la cavidad 52, e introducción de las piezas de contacto fi­
jas 40 y de las bornas 41 en sus alojamientos de la base*.20^ la 
tapa 30 se coloca como indica la flecha F de la figura 5 hasta 
engatillado de los dedos elásticos 35 en las aberturas 26*-*'.

Conviene señalar que en el transcurso del moptpje 
de la tapa sobre la base, las aletas 33 de la tapa 30 desYÍ&an 
sobre tabiques inter-bornas 36 de ésta y, por patines intépiores 
37, que se apoyan sobre las bornas de tornillo 41 para asegurar 
su sujeción asi como la de las piezas de contacto fijas 40.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 
asi como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su 
principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.- Interruptor multipolar de accionamiento electro­
magnético que comprende una caja compuesta por una base (20) y 
una tapa (30) que aloja varios pards de contactos separables, 
comprendiendo cada par de contactos un contacto fijo (40) y un 
contacto móvil (64) y que aloja un electro-imán que presenta una 
bobina (C) portada por una carcasa ($0) un circuito magnético 
fijo (62) y un circuito magnético móvil ó armadura (60) solici­
tada por un resorte de recuperación (6Í) y solidaria con un blo­
que porta-contacto (63) que contiene los contactos móviles some­
tidos a resortes de presión de contacto, caracterizado porque:
- la bobina (C) y el circuito magnético fijo (62) están aloja­
dos del lado de la tapa (30), mientras que el porta-contacto 
(63) está alojado del lado de la base (20) de la caja (10),
- la carcasa (50) está dotada con primeros elementos de engati­
llado (54), ^  *
- la base (20) está dotada con segundos elementos de engatilla­
do (24),

..... . .

- los primaros y segundo.* elementos de engatillado son suscepti­
bles de cooperar para mantener la carcasa (50) solidaria'cón la

# s e

base (20) en oposición al resorte da recuperación (61) déiHair-
* *  * *cuito magnético móvil (60). *

* * *2. - Interruptor segúá la reivindicación 1, q,3,ra.cte- 
rizado porque los circuitos magnéticos fijos (62) y móvil (60) 
tienen forma de E y están dispuestos en el sentido de la longi­
tud de la base (20) y porque loa primaros y segundos elementos 
de engatillado (54, 24) están previstos lateralmente a los cir­
cuitos magnéticos cerca de la cara interior de una pared longi­
tudinal (22) de la basé.

3. - Interruptor según la reivindicación 1 ó 2, ca-
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rácterizado porque la base (20) y  la tapa (30) son engatillables 
mútuamente por medio de patillas elásticas (34) previstas sobré 
la tapa (6 la base) para introducirse en aberturas de retención 
(26) previstas en la base (ó en la tapa).

4. - Interruptor según la reivindicación 3; caracte­
rizado porqpe las patillas elásticas de engatillado (34) están 
previstas en prolongación de dos aletas (33) de la tapa (30), 
mientras que las aberturas de retención (26) están sitúadas hacia 
el fondo de la base (20) sobre dos lados opuestos de la misma, 
asegurando las aletas de la tapa además la sujeción de las bor­
nes de tornillo (41) montadas libres en la base durante el ensam 
blaje.

5. - Interruptor según las reivindicaciones 3 6 4 ,
caracterizado porque las patillas elásticas de engatillado (34) 
están dotadas con dedos elásticos de retención (35) que forman 
topes de enclavamiento positivo de la tapa (30) contra lbrbáse 
(20) por cooperación con hombros correspondientes (25) que ro­
dean las aberturas de retención (26). *.**1

6. - Interruptor según la reivindicación 5t carac­
terizado porqpe los dedos elásticos de retención (35) y lae*'*su­
perficies cooperantes (25a, 35a) de los dedos da retención.? de 
los hombros asociados están dispuestas para producir un refuerzo 
del efecto da engatillado cuando se produzca una tentativá.*de 
desengatillado.

7. - Interruptor multipolar de accionamiento elec­
tromagnético; tal y como qpeda sustancialmente descrito en la 
presente Memoria, e ilustrado en los dibujos adjuntos.
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