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correspondiente a una PATENTE DE INVEICION, cuyo registro se

soliocita pa veinte afice, 4 favor de Don JAIME BAJON PERES,
de naclonslided espailola, residente en Madrid, o/ Ilusira-

0i6n n® 2., por: VARIADOR CONTINUO DE VELOCIDADES POR ARRASTRE
DE CADENA.
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Se refiere esta :atente de Invencién, como se indiea
en su emunoiado, » un sistema de viriacidén conti{hua de ve-
locidades entye dos ejes paralelos.

Se acompulia & la miema ume hoja de planes donde ¢uedan
representados los elementos gue farman el mecahismo y sobre
el cupl se detnlla el funcionamiento.

A lu vista del plano, el mecanismo oconsta fundanental-
mente de un o¢ilindro A, de didmetro variable a voluntad du-
ranbe 1la rotacién, gue constituye el eje de tracoibm, ¥y .ue
arrastra en 409 plunos nerrepdiculeres & su eje dos cudenas
de rodilles D y E.

Bstas cadenas engranan oade una sobre uns ruece denta-~
da P, montads en ei eje conducido H, por intermedio de sen-
dos trinquetes de acufiamiento G.

El arrestre de éstas dos cadanas se efectfa por medio
de un sélo diente para cada cadena B y C, montados sobre el

cilipdro de diumetro variable y en generatrices opuest as de

41 y cak uno éen el nlano de swu correspondiente cudena.
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Bxiste también un sistema tensor de las cadenas I.

Funologamiento.

Considerando el nlano de la cadens anterior D, en €1
se efeotis el siguiente trabajo: El diente B montado en el
0ilindro de tracoibn A, arrastra la cadena D, vero solemen~
te durante el recorrido del sectar de cirounferencia em cue
existe oontacto entre ls cadena y el oilindro, soltando &
la cadena al llegar al sector de no contacto.

Ta trucoibn de éata cadena seré poxr tunto inbemiten—
te ¥y su velpcidad durante el tiempo de- arrastre serd pro-
popoional &l didmetre del oilindro en ese tiempo.

| Durante el redprrido el otuado nor el dienfe del sec-
tor en ¢ue oilindro y cadena no tienen contacto, el dien-
te se ha desprendido de la ocadena y no efectha su arrsstre,
Ia cadena a1 no teper fuerza cue la impulse, va perdiepdo
velocidad oon respecto al cilindro de txuocidén, y tembién
respecto al eje conducido gre dwente eske tiempo es arras-
trado por la otra cadena & truvés de su trinjuete de acuiia~
mierio que trabaja durante énte tierpo en sentido de rota-
oién de trapnsmisién de fuerza o acuilado, lo cwl puede ocu-
Trir por permitirselo el otro tringuete de acufiamiento, mon
tado sobre el sje conducido y perteneciente al plano de eés-
tu cadena D,

Terninado éste recorrido de no oontacto entre diente
y cadena, ¢l diente vuelve s encontror a ést.a.' ¥ & unu ve-
locidad superior a lo de la cadena, lo cual da por resulta-
do que el dienbte vayu acoriando su distancia a un rodillo
de la cudens hasta cue la alcznza y hace contuBto con 61,
iniciando otra ves su wurrastre.

Se ha consegnido con el enonenbtro o distints velw i~

‘dad de disnte y oudenn, efectuar el engrenaje del diente
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¥y un rodillo de la cadern, en todos los casos en (ue la

longitud de lu circunferencig del cilind¥o de traccidnm no
sea miltiplo exaoto del paso de 1z cadena, y queda gavan-
tizedo para el nlano de una ﬁadena el arrastre, intermi-
tente de lu cadena para cualquier diémetro del cilindro de
tr.coibn, .

En el plano de lu otru cadens ocurre el mismo )re e=-
50 rero 1ror Lener el cilindro de traccion los dog dientes
de arrustre en generatrices opuestas, los tiermos de cad:-
n. urrustrude y cudenn libre gom distintas en lis dos oade-
nas.

los dos tierpos de cadena arrustiruda se oompleme ntan
y foman un tiemno continuo de cudena arr.strada actuando
sobre el eje conducido H.

Bste eje tiene por tanto un arrustre continumo . una
velocidad rroporotonul al diimetro del ocilindro de trascidn,
sea oual sea éste difmetro, .ue podrd ir vuriundo e volun-
tad y nor tanto la relacibén de velocidades entre el eje con-
duetor y el oontenido,

Desorito suficientemente el objeto cue corctituye és-
ta tutente de Invercibn s6lo resta aliadir (ue rodrén ser
objeto de modificaciones de debtulle todas aguellas oircups-
tunties accesorias . ue no alteren o modifiquen su fimlidad
ouracter{stice, debieni o quedsr comprendilas todes ellas

en lu proteccibn ue se recabea.

¥ o T__a

En restmen: la nresente Patente de Inverzién habri de

recaeYy esepcivlnente mbre lase signientes:
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BEIVINDICACIONZES

18.- VARIADOR COMPINUO JE VEIOCIDADES FOR ARRASTRE DE CLDE~
HA, ouraoterizado esempialmente por estar constituide ror
75~ un oilindre, de diéme$ro variable a voluntad durante la ro-
tacibn, que constituye el eje de btrucoifn, y ue arrastra
oh dts planos rerrendicul:ures a su eje dos cadmnas de rodi-
1los, las cualga engronsg cade una sobre una rueda dentada
montada en el eje oconducido, ror intermedio de sendos trin-
80.- queteps de acuilamierto,
2%,~ VARTADOR CONPINUO DE VEIOCIDADES MOR ARRASTRE DE CADE-
¥a, segln la reivindicsoibn anterior, oaracterizado ademds
norgue el arrastre de las dos cadenas se efeotda por medio
de un sblo diente pure cade cadem, montedos sobre el ¢ilim-
85.~ dro de didmetro variable y en gemratrices opuestas de é1 y
cada uno en el plano de su oorrespondiente oadena, las Lue
8 8u vez van .provistas de su correspondiente sistemn temsax.
34,~ VARIADOR CONTINUO DE VEIOC IDADES I'OR ARRASTRS IE CADE-
NA.
Todo ello segdn ge desoribe y reivindica en la presen~
te Memoria Descriptiva, se rerresenta en el plam adjunto.
Consta esta Memoria de ouwakro hojas foliadams y mecano-
grafizdas por uny 86la de sis oaras.
Madrid, 14 de fehrsro de 1,964




JAIME BAJON PEREZ , ' HOJA UNICA

Escala variable
Madridlas Febrero 1964
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