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E l invento se re fiere ; a un d isp o s it iv o  de cone­

xión para instrum entos de medición, que incluye un cuerpo 

unido a una su p e r fic ie  lim ite  de un proceso, comprendiendo 

e l  cuerpo ana abertura o s im ila r  en conexión con e l  proce­

so , a trav é s de cuya abertura un proceso es medido por un 

instrumento de medición f i ja d o  a l  d isp o s it iv o  de conexión^* 

Varios t ip o s  de mediciones son re a lizad o s hoy* 

d ía  en la  in s t r ia  de transform ación. E sta s  mediciones reqam 

ren l a  conexión d ire c ta  o in d ire c ta  del instrumento de medí 

ción , t a l  como e l  perceptor, mediador o regulador de pre-*- '* 

s ió n  o s im ila r , con l a  su s ta n c ia l del proceso . E l instrumen 

to  de medición puede se r  puesto en contacto con la  sustañ-* 

c ía  d e l proceso de v a r ia s  maneras. La manera más se n c illa *^ , 

de montar, por ejem plo, un perceptor en su  s i t i o  con sista ..*, 

en u n ir  por soldadura un cuerpo a manera de manguito d e l * . ;  

d isp o s it iv o  de conexión a l a  su p e r f ic ie  lim ite  del proceso , 

por ejem plo, a l a  su p e r fic ie  e x te r io r  de un tubo. E l cuer­

po a manera de manguito e s tá  dotado, de manera más adecua­

da, de un f i le te a d o  interno o una pestaña de f i ja c ió n  y la  

su p e r f ic ie  lim ite  del proceso e s tá  dotada con una abertu ra  

en e l  cuerpo. E l perceptor e s tá  montado a trav é s del cuerpo 

a manera de manguito en contacto con la  su stan c ia  del pro­

ceso y e s tá  asegurado a l  mismo, por ejemplo, con ayuda do 

medios de f i le te a d o  externo. E l perceptor e s tá  conectado 

a s i  directamente con e l proceso . Otros d isp o s it iv o s  de cor: 

xión, conocidos on l a  técn ica  incluyen d isp o s it iv o s  t a l e s  

que e stán  conectados con e l  proceso de manera que una válvu 

l a  de corte  e s tá  d isp u esta  en tre  e l  cuerpo y e l  d isp o s it iv o  

de conexión y e l  proceso . Por medio de e s ta  válvu la  e l  con­

ta c to  entre la  su sta n c ia  del proceso y e l  d isp o s it iv o  de
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conexión puede s e r  interrumpido cáandq re su lte  necesariói.

E ste  tip o  de d isp o sic ió n  para un d isp o s it iv o  de conexión pa

ra  instrum entos de medición se describe en l a  publicación

de patente su iza  521.657. E l perceptor en e l  d isp o s it iv o  de

conexión es movible en su d irecc ió n  lo n g itu d in a l. Para co- ,
* *

menzar l a  medición tien e  que a b r ir se  primero la  v á lv u la  dej 

corte  y después de eso e l  perceptor se mueve en su  d ire c—** 

ción  lo n g itu d in a l a través d e l o r i f ic io  de l a  vá lvu la  de 

corte  a su p o sic ió n  delan tera a contacto con e l  proceso . De 

un modo correspondiente, cuando se acaba la  medición e l  pe'i- 

cep to r tien e  que moverse en su  d irección  lo n g itu d in a l fuera 

d el o r i f ic io  de l a  válvu la  a su  p osic ión  t r a s e r a  y ha de *<3C 

r r a r se  l a  v á lv u la .

E l d isp o s it iv o  de conexión conectado d irectau m ^.* 

te  con e l  proceso y que tien e  e l  perceptor unido a su cucir-j'^ 

po, que a su vez e s tá  f i ja d o  a l a  su p e r f ic ie  lím ite  d e l pro 

cesó , tiene la  desventaja de que la  su st itu c ió n  o manteni­

miento del instrumento de medición no puede se r  re a lizad o  

s in  a l t e r a r  e l  proceso propiamente dicho. Antes de que pue­

da comenzarse e l  trab a jo  r e a l  de su st itu c ió n  o mantenimien­

to  d el perceptor, tien e  que interrum pirse e l  proceso a l  me 

nos en la  proximidad del d isp o s it iv o  de conexión. 11 d ispo­

s i t iv o  do conexión equipado cor ana v á lv u la  de corte  tien e  

l a  d esven taja  de que es n e ce saria  una cantidad relativam en­

te  grande de p a r te s  de m ontaje. En e l  prim er caso , se  nece­

s i t a  un miembro de f i ja c ió n  unido a la  su p e r f ic ie  lím ite  

d e l proceso . La v á lv u la  e s tá  f i ja d a  a e ste  miembro de f i j a ­

c ión . E l d isp o s it iv o  de conexión re a l  que se  a p lic a  a l  per­

cep to r e s tá  unido a la  v á lv u la . E l empleo de e s ta  d isp o s i­

c ión  de medición e s  lab o rio so  a causa de que e l  perceptor
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y l a  v á lv u la  de corte  tien en  que'ser.m ovidos por separados 

para r e a l iz a r  l a  conexión entre e l  perceptor y l a  su sta n c ia  

d el proceso , o para interrum pir l a  conexión. Además, a cau­

sa  de que la  v á lv u la  de corte tien e  que co locarse  siempre

a ana d ista n c ia  relativam ente grande del proceso, e l  cois^ug,
: * "uo de conexión entre l a  su stan c ia  del proceso y l a  v á lv u la
J * <

de corte  puede r e s u lt a r  atascado s i  la  su stan c ia  del proce­

so a medir forma fácilm ente p re c ip itad o s . En cualquier ca­

so , e l  perceptor tie n e  que d esp lazar la  su stan c ia  del proce
***

so que penetre en dicho canal de conexión y eventualm ente** 

también en la  v á lv u la  de corte  y esto  puede entrañar gran­

des d if ic u lta d e s  cuando e l  perceptor sea  conectado con l a "  

su sta n c ia  del proceso después d el período de corte , en pa'r-- 

t i c u l a r  cuando se  midan procesos a a l t a  p resión .

E l ob jeto  de e s te  invento es proporcionar un*..* 

d isp o s it iv o  de conexión para instrum entos de medición que 

resu elve  lo s  problemas anteriormente mencionados. Por tan - 

*L-o, ¿1 objeto da e ste  invento as proporcionar un d i s p o s i t i ­

vo de conexión se n c il lo  y f ia b le  para instrum entos de medí 

ción  cuo puede se r  cerrado para la  su s t itu c ió n  y manteni­

miento del perceptor de t a l  manera que no se a lte ra  e l  pro­

pio proceso .

Para conseguir e s to s  o b je tiv o s  e l  d isp o s it iv o  

de conexión de acuerdo con e l  invento se c a ra c te r iz a  prined 

palmenta porque e l  instrumento de medición e stá  f i ja d o  a 

un miembro se le c to r  montado de manera movible con re la c ió n  

a l  cuerpo, porque o l  miembro se le c to r  t ie n e  un o r i f i c io  o 

s im ila r  en conexión con e l  instrumento de medición, cuyo 

o r i f i c io  e s tá  en conexión con l a  abertura d el cuerpo en l a  

p o sic ió n  de medición del d isp o s it iv o  de conexión y porque



e l  siembro se le c to r  tien e  una su p e r fic ie  de c ie rre  o sim i­

l a r  que se encuentra en lsP abertura del cuerpo en l a  p o s i­

ción cerrada del d isp o s it iv o  de conexión.

Las re iv in d icac io n es subordinadas que se acompa 

ñan presentan  o tro s rasgos c a r a c te r ís t ic o s  Ventajosos d^l, *' 

invento.
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Se d e sc rib irán  ahora algunas re a liz ac io n e s  del

invento con re fe re n c ia  a lo s  d ibu jos que se acompañan, que

muestran algunas re a liz a c io n e s  p re fe r id a s  d e l invento. En .
*  *  *  !

lo s  d ib u jo s l a s  f ig u ra s  1 a 7 muestran d ife re n te s  r e a l i z a - *

c ien es de3 d isp o sit iv o  de conexión do acuerdo con el inven-
*  *  *  *  *  *

to  y l a s  d iguras b a 10 muestran algunas re a liz a c io n e s  dp
*  *  *

l a  f i ja c ió n  entre e l  m iem bro.selector y e l  instrumento de***
: *.*.

medición empleadas para l le v a r  e l  instrumr ;o de m edición**** 

b a sta  la  su stan c ia  d el proceso . Por lo que concierne a lo s ** *  

números de re fe re n c ia  con t r e s  d íg ito s ,  se  a p lic a  e l  s i ­

guiente sistem a. E l primer número se r e f ie r e  a l  número de 

l a  f ig u ra  en cuestión  y e l  s ig u ien te  número con dos d íg ito s  

se r e f ie r e  a l a  parte  r e a l  d e l d isp o s it iv o  de conexión. Por 

tan to , partea con an alo g ías en su funcionamiento forman una 

se r ie  de números de re fe re n c ia  que d if ie re n  entre s í  en lo  

que se  r e f ie r e  a l a  in d icación  del número de la  fig u ra  en 

cu estió n .
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La f ig u ra  1 es una v i s t a  en secc ió n  de una p r i­

mera re a liz a c ió n  del d isp o s it iv o  de conexión. E l proceso y 

l a  su sta n c ia  del proceso e stán  en general designados por e" 

número de re fe re n c ia  1, cuyas propiedades, t a l e s  como la  

tem peratura, l a  densidad, e l  v a lo r  del pH, l a  co n siste n c ia  

o algunas o tra s  c a r a c t e r í s t ic a s  son m edidas. La su sta n c ia  

del proceso e s tá  lim itad a  por l a  su p e r f ic ie  jim ito  $ del

..
M-
í
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proceso , cuya su p e r fic ie  en e ste  contexto puede in d ic a r ,  ̂

por ejem plo, una pared del rec ip ien te  a lred ed or de la  su s­

ta n c ia  del proceso, un tubo con la  su stan c ia  del proceso 

que flu ye  en su in te r io r  o una pestaña en conexión con e l

re c ip ie n te  o una tu b ería  que contiene l a  su stan c ia  del pro^
****!?ceso . E l instrumentó de medición e s tá  denotado por e l  nd%{?- 

ro de re fe ren c ia  3 y en e ste  caso es un perceptor, pero ]pue 

de s e r  también un regulador de presión  o un miembro c o rre s­

pondiente en re la c ió n  con l a  su stan c ia  del proceso y que mi 

de una o v a r ia s  de la s  c a r a c te r ís t ic a s  de l a  su stan c ia  deí*' 

proceso . La medición como t a l  y la  inform ación dada por e l  

instrumento de medición acerca de l a s  c a r a c te r í s t ic a s  de'Tá 

su sta n c ia  del proceso y que tr a n s f ie r e  e s ta  información m>. 

se  incluyen dentro del alcance de e ste  invento. Por tanto,.** 

e s ta s  c a r a c te r í s t ic a s  no se  describen  con más d e ta lle . 

se  pona de re lie v e  e l  hecho de que e l  d isp o s it iv o  de cone­

xión de acuerdo con e l  invento puede d iseñ arse  siempre se ­

gún una idea b á s ic a  del invento de manera que lo s  instrumen 

to s  de medición obten ib les en e l  mercado pueden disponerse 

en e l  d isp o s it iv o  de conexión.

E l d isp o s it iv o  de conexión 110 para instrumen­

to s  de medición de acuerdo con e l  invento e s tá  unido a l a  

su p e r f ic ie  lím ite  2 del proceso . En e l  caso mostrado en l a  

f ig u ra  1 un cuerpo 111 del d isp o s it iv o  de conexión e s tá  so l  

dado en 4 a la  abertura 5 en l a  su p e r fic ie  lím ite  del proce 

so de t a l  manera que l a  su p e r f ic ie  in tern a d el cuerpo e s tá  

a l  mismo n iv e l que la  su p e r f ic ie  in te r io r  de la  su p e r f ic ie  

lím ite  2 del proceso . E l cuerpo 111 comprende preferiblem en 

te  una parte  de base 112 de con figuración  an u lar, encontrón 

dose l a  junta so ldada 4 entre l a  su p e r f ic ie  p e r i fé r ic a  de
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e s ta  p arte  de base y e l  borde de la  abertura 5. La parte  áér 

base comprende una abertura 113 concuna empaquetadura 114- 

d isp u esta  en e l l a ,  comprendiendo además e s t a  empaquetadura 

ana abertura 115, a tráv és de l a  cual e l  perceptor 3 e s tá  

en conexión con l a  su stan c ia  d e l proceso. La empaquetadura^*
* * d

114 puede e s ta r  hecha de m ateria l p lá s t ic o , por e jem p lo ,.*- 
6?)T e f lo n r ,  que es un m ateria l obturador de gran r e s is te n c ia  

química y mecánica. La empaquetadura 114 e s tá  en su borde 

e x te r io r  soportada por una pestaña 116 en l a  parte de basev *
112 para impedir que la  empaquetadura 114 se mueva en l a 'd i

rección  lo n g itu d in a l del perceptor, l a  pestaña obturadora

116 a s í  como también l a  empaquetadura 114 son preferibleipen
* .

te  de configuración  c ir c u la r  corno se ve en l a  d irección  Ion 

g itu d in a l del perceptor. La su p e r fic ie  117 de la  parte  d e "  

caso d ir ig id a  h ac ia  e l  proceso a s í  como también la  superfít-*' 

c ié  118 de la  empaquetadura 114 d ir ig id a  en l a  misma d ire c ­

ción e stán  sustancialm ente a l  mismo n iv e l que la  su p e r fic ie  

in te r io r  de la  su p e r fic ie  lim ite  2 del p roceso .

Un miembro se le c to r  120 de acuerdo con e l  inven 

L¡o e s t á  id jado a l  cuerpo 111 por medio de un c ie rre  119, 

ouc e s tá  asegurado a la  parte  da baso 112 cor pernos 122 en

25

30.'

una pe da anular 121.

Otra c mp;.-;OU3*r'-.dura 12j  e&tá d isp uesta entro e l

c ie rre 11 9 y e l  micu to r 120 y e s tá monto ni tu con­

tro  uoVIL*'.ie r to  cor i ...lac. .6.a a1 01 perr medio de tó c o lla

r í r  124 0rtre  l a  p te  do bas C 1 12 y e l o le r X'Ô 11 9. La empa

ara e stá  pre fe r ib l .r ie r t 0 h ..C'llU dC T cflon  . .01 c ie r r e

119 puede e s ta r  hecho, por ejem plo, de m a te r ia l m etálico a 

manera de p laca  por embutición profunda. La parte  de baso

112 puede preferiblem ente e s t a r  hecha do acero inoxidable

-11-85
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que e s mecanizado h a sta  la  configuración  anular que compren 

de l a  pestaña obturadora 116, e l  espacio n ecesario  para e l  

miembro se le c to r  a s í  como también e l  rebajo  para e l  c o l la ­

r ín  124 de la  empaquetadura 123.

En l a  re a liz a c ió n  mostrada en l a  fig u ra  1 e l ,  *,
* ....- . . .  . . * * . 3

miembro se le c to r  120 comprende una parte de medición y q.i@r-
** <

rre  125 situ ad a  sustancialm ente dentro d el cuerpo 111 y que 

comprende un o r i f i c io  126 situ ad o  en e l  centro para e l  per­

cep to r 3 . 31 miembro se le c to r  120 comprende además una par­

te  de manguito 127 d ispu esta  centralmente respecto  del e*je* 

geom étrico c e n tra l del o r i f ic io  126. E l perceptor e s tá  en

p arte  situado en e s te  manguito, que se u t i l i z a  cuando se  Yí-* *

ja  e l  perceptor a l  miembro se le c to r  120, por ejemplo, c o r f" ' 

ayuda de una tu erca  de cuerpo c il in d r ic o  128. La tu erca  de**
i  -  <

cuerpo c ilin d r ic o  128 comprende un f ile te a d o  interno y el*.' 

manguito 127 d e l miembro se le c to r  120 tien e  un f i le te a d o  

externo correspondiente. La tu erca  de cuerpo c ilin d r ic o  12c 

s ir v e  para bloquear ana pestaña 6 en e l  perceptor 3 entre 

l a  su p e r fic ie  extrema del manguito 127 d el miembro se le c to r  

y l a  parte  in fe r io r  do la  tu erca  de cuerpo c ilin d r ic o  128.

La parto  do medición y c ie rre  125 tien e  l a  con- 

iig u rac ió n  de una e s fe ra , y l a  configuración  de l a  su p e r f i­

c ie  in te r io r  do l a s  empaquetaduras 114 y 123 corresponde 

esencialm ente a l a  configuración  de la  parte  125. Se lo g ra  

a s í  un efecto  de obturación entre  la  parte  125 y l a s  partes 

114 y 123 dentro de un alojam iento 130 d el cuerpo 111, s ie i  

do defin ido  esencialm ente e ste  alojam iento por l a s  su p e r f i­

c ie s  in te r io r e s  de la s  empaquetaduras.

En l a  po sic ió n  i lu s t r a d a  con lín e a  continua en 

l a  f ig u ra  1 e l  proceso os medido por e l  perceptor 3. En e s-
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6a  p o sic ió n , e l  perceptor 3 situadcren  e l  o r i f i c io  126 á e l^

lienbro co lecto r 120 y-en  - ^ r t i c u l a ^  sg  ̂ sup.érfí^íp. externa

7 se  encuentra en l a  abertura 115 del cuerpo 111, estando

a s i  e l  perceptor en conexión con e l  proceso. De acuerdo con

e l  invento, e l  miembro se le c to r  12Ó e s tá  a ju stado  de manara.* * .  <* * * *
movible con re lac ió n  a l  cuerpo 111 de manera que e l  miemT r̂p̂

s e le c to r  120 y en p a r t ic u la r  l a  parte  dé medición y c ie r re  

125 e s  g ir a to r ia  dentro del alojam iento 130 del cuerpo 111,,
4 * * *

cuyo alojam iento e s tá  esencialm ente lim itado por l a s  empa- +
<*,

quetaduras 114 y 123. La posición  cerrada de la  parte 125 

se  m aestra en la  f ig u ra  1 mediante lín e a s  de trazo  interrum 

pido. En e s ta  p o sic ió n , l a  su p e r f ic ie  e x te r io r  e s fé r ic a  í^9 

de l a  parte  125 e s tá  situ ad a  en la  abertura 115 del cuerpb"
* w < 

* *111. E l  d isp o s it iv o  de conexión se encuentra ahora en la 'p l?
*  *

s ic ió n  cerrada y e l  perceptor puede se r  comprobado o sepár^ 

do d e l d isp o s it iv o  de conexión para e l  tra b a jo  de manteni­

miento o l a  su st itu c ió n  aflo jan d o  la  tu erca  de cuerpo c i l ín  

drico  128. ra ra  p erm itir  e l  movimiento de ro tac ió n , e l  c ie ­

rre  119 d el cuerpo 111 a s í  como también l a  empaquetadura 

e s fé r ic a  123 e stán  dotados de ranuras 131 coincident.es en­

tr e  s i ,  correspondiendo en esen cia  la  anchura de l a s  c i t a ­

das ranuras 131 a l  diámetro de l a  parte de manguito 127. 333. 

movimiento de ro tac ió n  entre l a s  p o sic io n es cerrada y de 

m edición, ilu s tr a d o  por un ángulo ^ en l a  f ig u ra  1, puedo 

se r  efectuado en l a  d irección  de e s ta s  ran u ras. Una parte  

de l a  su p e r fic ie  e x te r io r  129 de la  parte  e s fé r ic a  de medi­

ción y c ie rre  125 ac táa  a s í  de su p e r f ic ie  de c ie r r e . S in  

embargo, toda l s  su p e r f ic ie  e x te r io r  actáa  de gu ía para e l  

movimiento dentro d el alojam iento 130 del cuerpo 111. Las 

ran uras 131 en e l  c ie r re  119 y en l a  empaquetadura 123

a%i¡g66i&a
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eatán  d isp u estas de p referen cia  en posición  h orizon tal cuan 

do se monta e l  d isp o sit iv o  de conexión 110. En e ste  caso , 

lo s  fa c to re s  perturbadores extern os, t a le s  como la s  v ib ra­

c ion es, no pueden cambiar l a  p o sic ió n  del miembro se le c to r . 

La re a liz a c ió n  mostrada en l a  f ig u ra  1 puede e s ta r  naturál^; 

mente dotada también de un d isp o s it iv o  de bloqueo que im pí* 

de lo s  cambios acc id en ta les de posición  del miembro se le c ­

to r  120.

E l miembro se le c to r  120 de la  f ig u ra  1 puede** '
*  * *4

se r  fabricado por ejemplo, de acero inoxidable trabajando 

ana parte  e s fé r ic a  125 que e s tá  p ro v ista  de un ta lad ro  126
* w * f

que se extiende a su  tra v é s . La parte  de manguito 127 puede 

se r  montada a continuación, por ejemplo, de manera enrosca- 

b le en e s ta  parte  e s fé r ic a  de manera que e l  o r i f i c io  126a*..
* 4

ce l a  parte  de manguito sea situ ad o  en e l  centro del o r i f i ­

cio  126 de la  p arte  125 y sea  también de diámetro ig u a l. 

Otra a lte rn a tiv a  para fa b r ic a r  e l  miembro se le c to r  120 de 

la  f ig u ra  1 co n siste  en formar l a  parte 125 de m ateria l 

p lá s t ic o ,  por ejem plo, por moldeo por inyección en un molde 

e s fé r ic o  hueco, en e l  que e s tá  d ispuesto  un tubo de.m etal 

do longitud  sustancialm onte mayor que e l  diámetro de l a  par 

*ce e s fé r ic a .  En e sc  caso , l a  parte  del tubo que se extiende 

h ac ia  afuera de la  parte e s fé r ic a  constituye e l  manguito 

127. l a  parte d e l tubo que queda dentro de l a  parte e s f é r i ­

ca puede comprender pestañas u órganos s im ila re s  que su ex­

tienden hacia a fu era  desde l a  su p e r f ic ie  e x te r io r  del tubo 

con l a  f in a lid a d  de m ejorar l a  f i ja c ió n  en tre  e l  tubo y e l  

m a te r ia l p lá s t ic o .

Además, en la  f ig u ra  1 l a  parte  de base 112 dei 

cuerpo 111 e s tá  p ro v ista  de un ta lad ro  designado en 168.
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ns^e ta lach o  168 conecta a l  alojam iento 130 del cuerpo 111 

con l a  su p e r fic ie  e x te r io r  d el cuerpo 111. A trav és d el o r i  

i 'ic io  168 puede in speccion arse  e l  estado del perceptor 3 , 

cuando e l  perceptor se encuentra en la  p o sic ió n  i lu s t r a d a  

mediante lín e a s  de trazo  interrumpido en l a  f ig u ra  1 y e l  =. 

extremo 7 del perceptor 3 e s tá  en conexión con e l  e sp ac ip ^  

169 dentro del alojam iento 130 entre la s  empaquetaduras 

114 y 123. E l extremo in te r io r  170 o e l  ta lad ro  e s tá  en co­

nexión con e l  e sp acio  169. En e ste  caso , no se re a liz a n  me­

d ic ion es o rd in aria s con e l  perceptor 3 y l a  su p e r fic ie  d b ^  

c ie r re  129 del miembro se le c to r  119 se encuentra en l a  aber 

tu ra  115 del cuerpo cerrando a s í  e l  d isp o s it iv o  de cone-

x ión . E l d isp o s it iv o  de inspección  puede e s t a r  conectado *al
* * <

extremo e x te r io r  d e l ta lad ro  168 por medios adecuados. Cuan 

do e l  ta lad ro  no se u t i l i z a  para la s  in specciones d e sc r ita^  

en lo  que antecede, puede c e rra rse .

l a s  f ig u ra s  2a y 2b muestran o tra  re a liz a c ió n  

del d isp o s it iv o  de conexión de acuerdo con e l  invento, s in  

instrumento de medición alguno d ispuesto  en su in te r io r .

La f ig u ra  2a es una v i s t a  en sección  tomada por l a . l ín e a  

¿-A de la  fig u ra  2b, y l a  f ig u ra  2b es una v i s t a  en secc ió r  

tomada por la  l ín e a  3-3 de l a  f ig u ra  2a. E l cuerpo 211 com­

prensa una parto de base 212 y una empaquetadura ¿14 con 

una abertura 215 situ ad a  en e l  centro de la  misma. En e s ta  

r e a liz a c ió n , lo s  lad o s opuestos de la  parte  de base 212 del 

cuerpo 211 están  dotados do ménsulas de soporte 232 y 233 

que se  extienden h ac ia  afuera de la  su p e r f ic ie  lim ita  del 

proceso . Unos p iv o te s  ¿36 y ¿37 están  apoyados para g iro  en 

c o jin e te s  ¿34 y 235 soportados por la s  m énsulas. La p arte  

de m edición y c ie r r e  235 del miembro se le c to r  e s tá  montada

'Sw!
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entre e sto s  p iv o tes y puede se r  hecha p iv o ta r  de e ste  modo 

en tornó a un e je  de ro tación  240 entre lo s  p iv o te s . Ade­

más, a l  pivote 236 e stá  f i ja d a  una palanca 238 para l le v a r  

e l  d isp o s it iv o  de conexión 210 desdo oosición  i lu s tr a d a  

en l a s  fig u ra s  2a y 2b, en que e l  o r i f ic io  226 del manguiy"e *6
to  227 para f i j a r  e l  instrumento de medición inclu ido en*'^í, 

miembro se le c to r  220 se encuentra en la  abertura 215<del 

miembro 211, a l a  p osic ión  cerrada haciéndolo g ir a r  en la  

d irecc ión  de l a  flech a  8. En l a  posición  cerrada, la  supe^r
i  Ar '

f i c i e  do c ie rre  22S del miembro se le c to r  220 en e l  lado del 

manguito 227, segán se ve en l a  d irección  del e je  de ro ta ­

ción , e s tá  en l a  abertura 215 d el cuerpo 211.

En e s ta  re a liz a c ió n , e l  miembro se le c to r  220 

tien e  l a  forma de una e stru c tu ra  de envolvente. La su p e r f i­

c ie  e x te r io r  de e s ta  e stru c tu ra  es una su p e r fic ie  de e s fe ra  

o de revolución , a l  menos l a  parte  que hace contacto con la  

empaquetadura 214. La e stru c tu ra  de envolvente mostrada on 

l a  f ig u ra s  puede h acerse , por ejemplo, de m ateria l m etá li­

co a manera de p laca  por embutición profunda y dotándola 

de un o r i f i c io ,  en e l  que e s tá  montado e l  manguito 227 para 

f i j a r  e l  perceptor. Es p re fe r ib le  disponer e l  manguito de 

f i ja c ió n  227 cerca  del otro borde do la  parte  de medición 

y c ie r ro  223, como se ve en l a  d irección  d e l e je  de ro ta ­

ción 240. En e ste  caso , la  longitud de l a  su p e rfic ie  de ció 

rrc  es su f ic ie n te , aun cuando l a  longitud de la  p e r i f e r ia  

d el miembro se le c to r  220 sea un sem icírcu lo , como se ve en 

l a  d irecc ió n  del e je  óe ro tac ió n .

E l manguito de f i ja c ió n  227 puede e s ta r  dotado 

do una d isp o sic ió n  de f i ja c ió n  sog&n la  f ig u ra  1 para l l e ­

v ar  montado e l  instrum ento de medición 3 . Por o tra  p arto ,
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e l  extremo e x te r io r  del manguito de f i ja c ió n  puede e s ta r  ' 

equipado con un elemento de pestaña que se extiende h ac ia  

fuera  d e l mismo y s e r  u tilizad o  para f i j a r  l a  pestaña de 

bloqueo 6 del perceptor. Además, como se muestra en la s  f i ­

guras 2a y 2b, l a  su p e r fic ie  e x te r io r  del manguito puede 

e s ta r  rodeada por una garganta de montaje, en la  que e s tá  

f i ja d o  un a n illo  de f i ja c ió n  de dos lados que tiene una seo' 

ción tra n sv e rsa l en V d ir ig id a  h ac ia  adentro y que e s tá  f i - ' "  

jado en su primera a la  a la  garganta y en su  segunda a la  a 

ana garganta correspondientemente configurada del percep­
to r .

La f ig u ra  3_muestra una te rce ra  re a liz a c ió n  del 

d isp o s it iv o  de conexión de acuerdo con e l invento cono una 

v i s t a  en sección . E sta  re a liz a c ió n  conbina lo s  rasgos o pe­

c u lia r id ad e s de l a s  re a liz a c io n e s  anteriormente mencionada; 

teniendo un miembro se le c to r  320 ce configuración  p r in c ip a l.** J*. 

mente e s fé r ic a  y en su in te r io r  un o r i f ic io  cen tra l 326 pa­

ra a p lic a r se  a l  instrumento de medición 3 . La re a liz a c ió n  

ro stra d a  en la  f ig u r a  3 es también adecuada para instrumen­

to s  de medición de menor tamaño. Lulos instrum entos in c lu ­

yen, por ejemplo, un mediador o regulador de presión  3 mos­

trado en la  f ig u ra . E ste instrumento envía a lo  largo  de un 

tuco c a p ila r  9 una señ al de medición correspondiente a l a  

p resión  del proceso . E l instrumento do medición 3 e s tá  su­

jetado en e l  o r i f i c io  326 de la  parta  do medición y c ie r re  

325 dol miembro s e le c to r  320 con una tu erca de f i ja c ió n  

J2 8 . l a  tuerca 328 comprende un f ile te a d o  externo que enca­

ja  dentro de un f i le te a d o  interno del o r i f i c io  326. E l  c ie ­

rre  319 a s i  como la  empaquetadura 323 e stán  p ro v isto s de 

una abertura 339 para montaje en e l  instrumento de medición

'5
3



3 y la  tuerca de f i ja c ió n  328 y además con una ranura 331 

para hacer g ir a r  e l  d isp o s it iv o  de conexión por medio de 

una palanca 338. La palanca e s tá  f i ja d a  a un pivote 336 apo 

yado para g iro  en e l  cuerpo 311 y que se extiende a su t r a ­

v é s . E l  pivote e s tá  a su vez f i ja d o  a l a  parte  325. Hacien­

do p iv o ta r  la  palan ca 338 en un plano perpendicular a l a  f i  

g a ra , l a  su p e r fic ie  de c ie rre  d e l miembro se le c to r  (una par 

te  de l a  su p e r fic ie  e x te r io r  329 del miembro se le c to r  e s fé ­

r ic o )  situado d e trá s  del perceptor como se ve en la  d ire c ­

ción  de la  f ig u ra  3 , adopta una posición , en la  que se  en­

cuentra en la  abertu ra  315 del cuerpo 311. E l e je  de ro ta ­

ción  340 del miembro se le c to r  coincide de e ste  modo con e l

e je  ce n tra l del p ivo te  33$.

Las f ig u ra s  4a y 4b muestran ana cuarta r e a l i ­

zación  del d isp o s it iv o  de conexión de acuerdo con e l inven­

to  s in  uing&n instrumento de medición. La f ig u ra  4a es ana 

v i s t a  en sección  tomada por la  l ín e a  A-A de l a  f ig u ra  4b, 

y la  f ig u ra  4b es a su vez una v i s t a  en sección  torada por 

l a  l in e a  3-3 de l a  fig u ra  4a . E sta  re a liz a c ió n  es una modi­

f ic a c ió n  de la  re a liz a c ió n 'd e  l a  f ig u ra  1. l a  su p e r fic ie  

429 de la  parte de medición y c ie rro  425 del miembro se le c ­

to r  420 tienen  la  forma de un c ilin d ro . E l cuerpo 411 y en 

e sp e c ia l  su alojam iento 430, en e l  que l a  parte 425 puede 

g i r a r  entre l a s  p o sic ion es de medición y cerrada, es ig u a l­

mente un c ilin d ro . Entro la  parte  425 y e l  alojam iento 430 

del cuerpo 411 hay una empaquetadura 414 que tien e  p r in c i­

palmente la  forma de un a n illo  c i l in d r ic o . E l cuerpo 411 

a s í  cono también l a  empaquetadura 414 e stán  dotados de una 

ranura 431, en l a  que e l  manguito 427 del miembro se le c to r

420 es movible entre  l a s  p o sic io n es de medición y cerrad a
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Sn un plano perpendicu lar a l  e je  cen tra l 441 de la  parte  áe 

medición y c ie rre  425 de configuración  c i l in d r ic a .  E l cuer­

po 411 a s i  como también la  empaquetadura 414 están  dotados 

de Luía abertura 415, a trav és de la  cual e l  instrumento de 

medición d ispuesto  en e l  o r i f i c io  426 y 426a del miembro 

se le c to r  e stá  en conexión con e l  proceso en la  posición  de , 

medición.

Las f ig u ra s  5a y 5b muestran una quinta r e a l iz a  

ción  del d isp o s it iv o  de conexión de acuerdo con e l  invento 

s in  ningán instrumento de medición. La f ig u ra  5a es una v i s  

t a  en sección  tomada por la  l ín e a  Á-A de l a  f ig u ra  5b, y la  

f ig u r a  5b, respectivam ente, una v i s t a  en sección  tomada por 

l a  l ín e a  3-B de l a  fig u ra  5a. En e s ta  re a liz a c ió n , la  supey 

f i c io  529 de l a  parue de medición y c ie rre  525 del miembro 

s e le c to r  520 tien e  la  forma de un tronco de cono, teniendo, 

por tan to , e l  alojam iento 530 en la  parte  de base 512 del 

cuerpo 511 una configuración  cónica s im ila r . La parte  525 

e s tá  d isp u esta  dentro del alojam iento 530 do manera que lo¡i 

e je s  cen tra le s  de e s ta s  configuracion es cónicas coinciden 

entre s í .  Cuando e l  d isp o s it iv o  de conexión de acuerdo con 

l a s  f ig u ra s  5a y 5b e s tá  montado de t a l  manera que e l  movi­

miento de ro tac ió n  entre l a s  p osic ion es de medición y cerra 

da es rea lizad o  en un plano h o rizo n ta l, entre e l alojam ien­

to  530 del cuerpo 511 de l a  p arte  525 e x is te  un e fec to  de 

obturación  muy fav o rab le , ya que l a  parte  525, in flu en ciad ; 

por l a  fuerza de la  gravedad, es oprimida contra la  super­

f i c i e  in terio r ' d e l alo jam iento . En e ste  caso , puede co n si­

d erarse  la  omisión de la s  empaquetaduras presen tes en r e ía  

ción con la s  re a liz a c io n e s  precedentes. E l c ie rre  519 del 

cuerpo 511 tien e  un to r n i l lo  de bloqueo 542 que se extiende

... * * 
. . .

* * 
.  *
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a trav é s del c ie r r e  519. La su p e r f ic ie  extrema 543 del to r ­

n i l lo  542 y l a  su p e r fic ie  su p e rio r  553 de l a  parte  525 son 

oprimidas una contra o tra  cuando e l  miembro se le c to r  e s tá  

en l a  posición  de medición o cerrad a. Se impiden, por tan­

to , cambios acc id en ta le s de p o sic ió n . La p arte  de base 512 

d el cuerpo puede h acerse , por ejemplo, trabajando una parte  

de acero in oxidab le  y e s tá  equipada con una abertura 515 pa 

ra  e l  instrumento de medición y una ranura 531 para e l  moví 

miento de ro tac ió n  del miembro se le c to r .

Las f ig u ra s  6a y 6b muestran una sex ta  r e a l iz a -  

ción del d isp o s it iv o  de conexión áe acuerdo con e l  invento. 

La f ig u ra  6a e s una v i s t a  desde a rr ib a  de l a  re a liz a c ió n  y 

l a  f ig u ra  6b es ana v i s t a  en sección  tomada por l a  l ín e a  

B-B de la  f ig u ra  6a . La parte  de base 612 d el cuerpo 611 

comprende un reb a jo  lo n g itu d in a l 645. Unas planchas 646 y 

647 e stán  anidas a lo s  bordes d el rebajo  por ejemplo median 

te  to r n i l lo s  648. Las planchas se extienden en parte sobre 

e l  re b a jo . Unas gargantas 649 y 650 se forman a s i  en lo s  

bordes del re b a jo , mi miembro se le c to r  as en e ste  caso una 

p laca  movible a lo  largo de l a s  gargantas 649 y 650-y sopor 

tada en sus bordes en e l l a s .  La p laca e s tá  p ro v ista  do un 

o r i f i c io  626, en e l  que e s tá  montado además un manguito 627 

P&ra .¡.ija r ^1 perceptor, ,&nt¡re e l  miembro se le c to r  b20 y oí 

rebajo  645 óe l cuerpo e stá  in te rp u e sta  una empaquetadora 

o14. l a  mencionaba empaquetadura 614) a l  ig u a l cae e l  cuer­

po 611, tien e  una abertura 615, a trav és de la  cual un in s ­

trumento de medición su pone en conexión con e l  proceso 1 

en l a  p o sic ió n  mostrada en l a  f ig u ra  6b. E l miembro s e le c ­

to r  620 es movible entre l a s  gargan tas 649 y 650 en l a  d i­

rección  do la  fle ch a  10 desde l a  posic ió n  de medición a la

¿¡se
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p o sic ió n  cerrada y v icev ersa . Cuando e l  miembro se le c to r  se' 

encuentra en l a  o tra  posición  extrema de su movimiento s i ­

guiendo una tra y e c to r ia  en l in e a  re c ta , l a  su p e rfic ie  in te ­

r io r  629, i lu s tr a d a  por la  f ig u ra  6a y que actúa de su p e r fi 

cíe  de c ie rre  en e l  miembro se le c to r  620, se encuentra en 

l a  abertura 615 del cuerpo 611.

^Las f ig u ra s  7a y 7b muestran ana re a liz a c ió n
 ̂  ̂  ̂ .

a lte rn a t iv a  que emplea un miembro se le c to r  esencialm ente a 

manera de p laca . E sta  séptima re a liz a c ió n  se  muestra como 

ana v i s t a  desde a rr ib a  en la  f ig u ra  7a, y l a  figu ra  7b mués 

t r a  a su vez u n ^ v is t a  en secc ió n  tomada por l a  lin e a  3-B 

de l a  f ig u ra  7a,. Lamparte de base 712 del cuerpo 711 e s tá  

dotada con un rebajo  c ir c u la r  745 rodeado por un aro 746 

su je tad o  con pernos 748 a l a  parte  de b ase . E l  diámetro in - ' 

tem o  de e ste  aro es menor que e l  c e l re b a jo . Como r e s u l t a ­

do de e ste  hecho, en e l  cuerpo se forma una garganta anular 

í49. E sta  garganta e s tá  d isp u esta  para a p lic a r se  a l corle  

del miembro se le c to r  esencialm ente a manera do p laca 720. 

l a  garganta actúa simultáneamente do gu ia pura e l  miembro 

se le c to r , h ien as, e l  cuerpo 711 e stá  equipado con una aber­

tu ra  715 situ ad a  excéntricam ente respecto del centro de l a  

garganta c ir c u la r  745 y, además, e l  miembro se le c to r  720 

a s i  como también l a  empaquetadura 714 e stán  equipados con 

un c i i^ ic io  726 se manera que l a  abertura 715 en e l cuerpo 

y l a  su p e r f ic ie  726 en e l  miembro se le c to r  so encuentran a i 

menos parcialm ente en Coincidencia entre s i  en l a  p o sic ió n  

de medición. Para f i j a r  e l  instrumento de medición, e l  mier. 

bro s e le c to r  '/20 e s tá  equipado con un manguito de f i ja c ió n  

/2 / ,  cono se describe  en l a s  re a liz a c io n e s  precedentes. E l 

e je  c e n tra l d e l manguito es sustancialm ento. perpendicu lar

*  *  *  * .
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a l  plano p r in c ip a l 3 e l miembro se le c to r  a manera de p laca  

720 y e s tá  d ispuesto  para c o in c id ir  con e l  o r i f ic io  726. E l 

cuerpo 711 e stá  además p rov isto  de ana garganta anular para 

ana empaquetadura 714. Desde l a  posición  de medición mostra 

da en l a  fig u ra  7a e l  d isp o s it iv o  de conexión puede se r  l i e  

vado a l a  po sic ió n  cerrada haciendo g ir a r  a l  miembro se le c ­

to r  en la  garganta anular 749 en torno a l  e je  cen tra l 752 !

segán l a  flech a 11. La su p e r fic ie  in t e r io r -729 que act&a de' 

su p e r f ic ie  de c ie r re  en e l  miembro se le c to r  720, a medida 

que continúa e l  movimiento de ro tac ió n , se moverá, por tan ­

to , en l a  abertura 715 del cuerpo 711 cerrando la  conexión 

entre e l  proceso 1 y e l  instrumento de medición.

En l a  re a liz a c ió n  mostrada en l a s  f ig u ra s  6a y 

6b y en la s  f ig u ra s  7a y 7b e l  g ro so r del m ateria l en forma 

de p laca  de lo s  miembros se le c to re s  620 y 720 puede s e le c ­

c ion arse  con respecto  a la s  gargan tas 649 y 749 de manera 

que e l  ap rie te  f in a l  de lo s  pernos de f i ja c ió n  648 y 748 

de l a s  planchas c4o y 647 y e l  aro 746 cloquee e l miembro 

se le c to r  en re la c ió n  con e l cuerpo.

Las f ig u ra s  1 y 3 muestran además la  d isp o s i­

ción de un miembro obturador, t a l  como un a n illo  desempaque 

tad u ra 12, entre e l  instrumentó de medición 3 y e l  o r i f i c io  
126, 326 del miembro se le c to r .

l a s  f ig u r a s  1-7 que se acompañan i lu s t r a n  rea­

liz a c io n e s , en l a s  que e l  cuerpo del d isp o s it iv o  de cone­

xión e s tá  f i ja d o  a l a  su p e r f ic ie  lím ite  ded proceso en 4 

por so ldadura. S in  embargo, a una persona versada en l a  tác 

n ica  también lo  re su lta rá n  ev iden tes o tra s  a lt e r n a t iv a s ,  

t a l e s  como la  f i ja c ió n  con pernos, e tc .

E l desplazam iento entre la s  p o sic io n es de medí

* * * * * . 
*  *  '  *



ción  y cerrada puede re a liz a r se  agarrando e l  instrumentó de! 

medición y/o l a  p arte  de manguito, cuando l a  palanca separa  

da no e sté  montada.

Bgfs f ig u ra s  8-IO^nuestran esquemáticamente a l-  

gunas re a liz a c io n e s  para montar e l  instrumento de medición 

en e l  miembro se le c to r .  Empleando e s ta s  re a liz a c io n e s  e l  

instrumento de medición puede s e r  llevado parcialm ente h a - *  

c ia  l a  su stan c ia  d e l proceso, cuando e l  d isp o s it iv o  de cono 

xión  e sté  en l a  p o sic ió n  de medición. Esto es debido a l a  

p o s ib ilid a d  de mover de una parte  a o tra  e l  instrumento de 

medición en la  d irecc ión  lo n g itu d in a l del o r i f i c io  del mier; 

bro se le c to r . En p a r t ic u la r , cuando e l  instrumento de medi­

ción  e s tá  totalm ente dentro del o r i f ic io  d el miembro s e le c ­

to r , e l  d isp o s it iv o  de conexión puede se r  llevado  a l a  po­

s ic ió n  cerfada. E l  instrumento ce medición puede se r  l le v a -  

do h ac ia  l a  su sta n c ia  del proceso moviéndolo en la  d ire c ­

ción  lo n g itu d in a l del o r i f ic io  del miembro se le c to r  más 

a l l á  de la  parte delan tera del miembro se le c to r  y más a l l á  

de l a  parte de base del cuerpo. Antes de que e l  d isp o s it iv o  

de. conexión sea llevado  a la  p o sic ió n  cerrad a, t ic á e ,  natu­

ralm ente, que moverse e l  perceptor completamente*dentro de 

o r i f i c io  del miembro se le c to r . Las f ig u ra s  8-10 muestran 

e ste  modo sustancialm cnte ap licado  a la  re a liz a c ió n  d e l 

miembro se le c to r  i lu s tr a d a  en l a  fig u ra  1.

La f ig u ra  8 es una v i s t a  en sección  del miem­

bro se le c to r  para incorporar l a  parte  de manguito 127 que 

tie n e  un o r i f ic io  126a con un f i le te a d o  interno 151 en su 

in t e r io r .  Un manguito externo 152 con un f i le te a d o  externo 

153 e s tá  f i ja d o  en e l  perceptor 3. E l f i le te a d o  153 se  acó 

p ía  dentro del f i le te a d o  in tern o 151 de l a  parte  de mangui
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to  127. Haciendo g i r a r  e l  perceptor en e l  manguito 152 moñ^ 

tado en é l  e l  perceptor puedo s e r  movido en l a  d irección  

lo n g itu d in a l d el o r i f i c io  126 d e l miembro se le c to r  h ac ia  e l  

proceso 1 h asta  que la  su p e r fic ie  extrema 155 del manguito 

152 en e l  perceptor alcance e l  fondo 154 d él o r i f ic io  126a 

en l a  parte de manguito 127. La parte  delan tera  del percep­

to r  3 e s tá  en e s ta  posición  en la  su stan c ia  del proceso. En 

e l  manguito 152 e s tá  d ispu esta  ana tu erca de bloqueo e x te r­

na. Con ayuda de e s t a  tuerca se bloquea l a  posición  del per 

cep to r llevando l a  tu erca  a contacto con l a  su p e r fic ie  ex­

trema 157 de l a  p arte  de manguito 127. E l perceptor 3 t ie n e  

también una gargan ta anular 13 para un a n i l lo  de empaqueta­

dura 12 que ac táa  de miembro obturador entre e l  o r i f i c io  

126 y e l  percepto r . ^

(a f ig u r a  9j¡Ruestra aña re a liz a c ió n , en l a  que 

l a  p arte  de manguito 127 del miembro se le c to r  120 e s tá  

equipada con ana ranura de gu la  158 en la 's u p e r f ic ie  ex te­

r io r  d e l perceptor e stá  correspondientemente equipada con 

un pasador de g a la  que encaja dentro de l a  ranura. La ranu­

ra  15a comprende en e s ta  re a liz a c ió n  dos p a rte s  160 y 162 

d ir ig id a s  transversalm ente a l a  d irección  lo n g itu d in a l del 

o r i f i c io  c e d a  p arte  de manguito 127. Cuando e l  pasador de 

gu la  e s ta  en una u o tra  de e s ta s  ranuras, se hace g i r a r  e l  

perceptor, además, l a  ranura 153 comprende dos p artes 161 

p a r a le la s  a la  d irecc ión  lo n g itu d in a l del o r i f i c io  de l a  

parte  de manguito 127. Cuando e l  pasador Je gula e s tá  en 

una u o tra  de e s t a s  ranuras, puede moverse e l  perceptor en 

l a  d irecc ió n  lo n g itu d in a l del miembro s e le c to r .  Las p a r te s  

159 y 160 definen a s i  l a  p o sic ió n  d el p ercep tor en l a  d irec  

ción  lo n g itu d in a l d e l o r i f i c io  en e l  miembro se le c to r .

3 g9
* - 7.T ..Ü
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*  *  *
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(La f i gura I^A iuestra o tra  re a liz a c ió n , en l a  -4 

que l a  parte Je  manguito 127 e s tá  Jotada de un file te a d o  

in tern o . Un manguito 163, que tien e  un f ile te a d o  externo 

que se  acopla dentro de dicho f ile te a d o  in tern o , es g ir a to ­

r io  en l a  parte  de manguito 127 y , por tan to , es movible ' 

a lo  largo  de l a  d irección  lo n g itu d in a l d el mismo. E l man- *
gü ito  163 e stá  además equipado con una tu erca  g ir a to r ia  * 

1ó4. Cuando se hace g ir a r  e l  manguito 163 en l a  parte  de 

manguito 127 d e l miembro se le c to r  120, l a  po sic ió n  lo n g itu ­

d in al f in a l  del perceptor 3, en la. que l a  pestaña 6 d e l 

perceptor hace contacto con l a  su p e rfic ie  extrema 167 de ; 

l a  tu erca  g i r a t o r ia ,  es d e fin id a  por la  p o sic ió n  de l a  

su p e r fic ie  extrema 167 de l a  tu erca  g i r a t o r ia .  E l perceptor 

es bloqueado en e l  d isp o s it iv o  de conexión con una tu erca  

de cuerpo c il in d r ic o  128 bloqueando su pestaña 6 entre l a  

parte  in fe r io r  de l a  tuerca de cuerpo c il in d r ic o  128 y l a  

su p e r f ic ie  extrema 167 de l a  tu erca  g i r a t o r ia  164. La 

tu erca  de cuerpo c ilin d r ic o  e s tá  dotada con un f ile te a d o  

in tern o , estando dotada la  p arte  de manguito 127 del miem­

bro se le c to r  12C con un f i le te a d o  externo que se .a c o p la  en 

e l  mismo. La f ig u ra  10 muestra además una tu erca de bloqueo 

165 achaflanada en su extremo, cono se señ a la  en 166, pa­

ra a ju s ta r  dentro de la  ranura 131 del d isp o s it iv o  de 

conexión, Por medio do la  tu erca  165 e l  miembro se le c to r  

120 puede se r  bloqueado en su posición  apretando l a  tu e r­

ca dentro de la  ranura 131 después de que so ha cambiado 

l a  p o sic ió n  del miembro s e le c to r .  Por tan to , e l  borde 

achaflanado 165 hace contacto con lo s  bordes de la  ranura 

131 co n siste n te s  en bordes d e l c ie rre  119 y de l a  empaque­

tad u ra 123.

.y
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como c a r a c te r ís t ic a  de novedad
!

se presentan p ara  que sean objeto  de e sta  so lic itu d  de Mode 

lo  de U tilidad  en España, por VEINTE años, son lo s  que se 

recogen en la s  re iv in d icacion es s ig u ien te s: ^
'.'l 1; 1

13 .- D isp o sitiv o  de conexión para instrum entos 

de medición, que incluyeran cuerpo unido a una su p e r fic ie
* i

lim ite  de un proceso , comprendiendo e l  cuerpo una ab ertu ra  

o s im ila r  en conexión con e l  proceso, a tra v é s  de cuya aber 

tu ra  e l  proceso e s  medido por un instrumento de medición f i  

jado a l  d isp o s it iv o  de conexión, caracterizad o  porque e l  

instrumento de medición e s tá  f i ja d o  a un miembro s e le c to r  

montado de manera movible con re lac ió n  a l  cuerpo, porque e l  

miembro se le c to r  t ie n e  un o r i f i c io  o s im ila r  en conexión 

con e l  instrumento de medición, cuyo o r i f i c io  e stá  en cone­

xión con la  abertura del cuerpo en la  po sic ió n  de medición 

del d isp o s it iv o  de conexión, y porque e l  miembro se le c to r  

tien e  una su p e r f ic ie  de c ie rre  o s im ila r  que se encuentra 

en l a  abertura d el cuerpo en la  posición  cerrada del d ispo­

s i t iv o  de conexión.

2 3 ,-  D isp o sitiv o  de conexión segán la  re iv in d i­

cación  13, caracterizad o  porque la  su p e r f ic ie  de c ie rre  

del miembro se le c to r  es una su p e r f ic ie  arqueada, t a l  como 

una su p e r fic ie  e s f é r ic a ,  una su p e r f ic ie  de revolución , una 

su p e r f ic ie  c i l in d r ic a ,  o una su p e r fic ie  cón ica, porque una 

empaquetadura y /o  l a  su p e r f ic ie  in te r io r  del cuerpo que 

coopera cor la  xuycrUojie de c ie r re  t:iorer una c o n firu a s-

ción oorreacord ien ta a l  maros o.r su parte que hace contacto
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con l a  su p e rfic ie  de c ie r re , siendo movible e l  instrumento 

de ¡medición entre l a s  posicion es de medición y cerrada de 

manera que se forma un ángulo entre la s  d ireccion es lo n g itu  

Tíñales del o r i f i c io  o s im ila r  d el miembro se le c to r  en l a s  

p o sic io n es de medición y  cerrada.

3 3 .-  D isp o sitiv o  de conexión segán l a  re iv in d i— 

cación  1&, caracterizad o  porque l a  su p e r f ic ie  de c ie rre  d e í 

miembro se le c to r  es una su p e r fic ie  plana, siendo e l  in s tru ­

mento de medición movible entre la s  posicion es de medición 

y cerrada de manera que la  d irección  lo n g itu d in a l del o r i ­

f i c io  o s im ila r  d el miembro se le c to r  sigue siendo su stan ­

cialm ente l a  misma entre l a s  posic io n es de medición y ce rra  

da.

4 3 .-  D isp o sitiv o  de conexión segán la  r e iv in d i­

cación  33, carac terizad o  porque e l  movimiento sigue una t r a  

y e c to r ia  en lín e a  re c ta  y porque e l  cuerpo e s tá  dotado de 

gargan tas de guia re c ta s  destin adas a ac tu ar de gu ias para 

un miembro se le c to r  sustancialm ente a manera de placa en 

su s bordes opuestos.

5 3 .-  D isp o sitiv o  de conexión segán la  re iv in d i- 

cación  33, caracterizad o  porque e l  movimiento es g ir a to r io  

y porque e l  cuerpo e stá  dotado de una garganta de gu ía de 

con figuración  an u lar destin ada a actuar de guía para un 

miembro se le c to r  sustancialm ente a manera de p laca de con­

fig u ra c ió n  c ir c u la r  on su borde. - -

6 5 .-  D isp o sitiv o  de conexión segán la s  re iv in d i 

cacion es 38 a 53, carac terizad o  porque e l  miembro se le c to r  

sustancialm ente a manera de p laca  e s tá  dotado de un mangui 

to  o s im ila r  para f i j a r  e l  instrumento de medición, que

e s tá  en conexión con l a  abertu ra del cuerpo a trav ó s d el
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o r i f i c i o  de dicho manguito en l a  posición  de medición.

7 3 .-  D isp o sitiv o  de conexión segán la s  r e iv in d i 

caciones 19 y 23, caracterizado  porque una parte de medi­

ción y c ierre  incorporada en e l  miembro se le c to r  tien e  l a  

configuración  de una e s fe ra , un c ilin d ro  o un tronco de co­

no, estando e l  instrumento de medición a l  menos parcialm en­

te  situado  dentro d el o r i f ic io  o s im ila r  d ispuesto  en dicha 

parte  de medición y c ie r re .

8 3 .-  D isp o sitiv o  de conexión segán la s  re iv in d i 

caciones 23 y 7 3 , caracterizado  porque e l  cuerpo comprende

un alojam iento que rodea sustancialm ente l a  parto de medi­

ción  y c ie r re , cuyo alojam iento tien e  ana configuración  cue 

corresponde sustancialm ente a l a  configuración  de l a  super-¡ 

f i c i e  e x te r io r  de l a  parte de medición y c ie r r e , estando 

dotado e l  cuerpo de una ranura para p erm itir  un movimiento 

de ro tac ió n  del miembro se le c to r .

9 3 .-  D isp o sitiv o  ce conexión segán la s  re iv in d i 

cacion es 73 y 83, caracterizad o  porque una parte  de mangui­

to  o s im ila r  e s tá  f i ja d a  a l a  parto de medición y c ie r r e ,  

estando e l  o r i f i c io  de d iera  parte  de manguito en conexión 

con e l  o r i f ic io  de la  parte de medición y c ie r r e , estando 

d estin ada dicha parte  de manguito a moverse en l a  d irecc ió i 

lo n g itu d in a l de l a  ranura y estando dotada do miembros par 

f i j a r  e l  instrumento do red ic ió n  en e l  miembro se le c to r .

103.- D isp o sitiv o  de conexión segán la s  re iv in d i 

cacion es 13 y 23, caracterizad o  porque l a  parte de medición 

y c ie r r e  es una e stru c tu ra  de envolvente dotada do una su­

p e r f ic ie  de c ie rro  arqueada, estando unido a dicha de e s­

tru c tu ra  envolvente un manguito o s im ila r  para f i j a r  e l  

instrumento de medición, estando e l o r i f i c io  del manguito
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an conexión con l a  abertura áe l cuerpo en l a  posición  de me 
d ic ió n .

11 -.-  D isp o sitiv o  de conexión según la  re iv in d i­

cación 18, caracterizado  porque e l miembro se le c to r  e s tá  

apoyado para g iro  en e l  cuerpo con a l  menos un p ivo te , e s­

tando f i ja d a  una palanca a l  pivote para h acer g ir a r  l a  par­

te  de medición y c ie rre  en un plano perpendicular a l  e je  ! 

geométrico cen tra l del p ivo te . *

128. -  D isp o sitiv o  de conexión según l a  re iv in d i­

cación  18, caracterizad o  norouc una emoaouetadura, t a l  como
"(R Íuna empaquetadura de Teflon e s tá  in terp u esta  entre e l  miem 

oro s e le c to r  y e l  cuerpo o a l  menos la  p arte  de base del 

mismo.

138. -  D isp o sitiv o  ce conexión según la  r e iv in d i­

cación  18, caracterizad o  porque en e l  o r i f i c io  del miembro 

se le c to r  e stán  d isp u esto s medios móviles que permiten cue 

e l  instrumento de medición se mueva en l a  d irección  lo n g i­

tu d in a l del o r i f i c io  especialm ente para mover e l instram en 

to ce medición h ac ia  e l  proceso en l a  p o sic ió n  do medición 

del d isp o s it iv o  de conexión y hacia dentro del miembro se ­

le c t o r  a f in  de l le v a r  e l  d isp o s it iv o  ce conexión a l a  po- 

sj-Oü-óĵ  c^j-íada.

148.- D isp o sitiv o  de conexión según l a  re iv in d i­

cación  1j 8 , c a ra c te r íz a lo  porque en e l o r i f i c io  del micmbic 

d e lec to r e stá  d ispuesto  un f i le te a d o , porque l a  su p e r f ic ie  

e x te r io r  del instrumento de medición comprende un f ile te a d o  

externo correspondientemente dim ensionado,'siendo a s í  e l  

instrumento de medición parcialm ente g ir a to r io  en e l  o r i f i ­

cio  d e l miembro se le c to r  en e l  proceso.

1 5 - .- D is p o s i t iv o  de conexión según l a  r e iv in d i-
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cación  caracterizad o  porque en l a  parte  de manguito

del miembro se le c to r  e sta  d isp u esta  ana ranura y porque en 

f ic ie  e x te r io r  del instrumento de medición hay un 

de guía que encaja dentro de l a  ranura d ispu esta  a l  

menos parcialm ente en la  d irección  lo n g itu d in a l de la  p arte  

de manguito para l le v a r  e l  instrumento de medición h ac ia  e l  

proceso por medio d el efecto  de guia re a lizad o  por la  ranu­

ra  y e l  pasador de gu la .

168.— D isp o sitiv o  de conexión según la  re iv in d i­

cación  133, caracterizad o  porque en e l o r i f i c io  del miembro 

se le c to r  e stá  d ispuesto  un file te a d o  y porque en e l  o r i f i ­

cio  d el miembro se le c to r  e s tá  situado  un manguito correaron 

dientemente f i le te a d o , cooperando la  su p e r fic ie  extrema ócl 

manguito con un miembro de tope, t a l  como una pestaña, ere 

v is to  en e l  instrumento de medición a f in  de d e fin ir  l a  po­

s ic ió n  del instrumento de medición, haciendo contacto de 

e ste  nodo dicha pestaña con la  su p e r fic ie  extrema del man­

g u ito .

173.- D isp o sitiv o  de conexión según la s  rc iv in d : 

c ac io re s  13 a 152, caracterizad o  porque entre  e l in stru .c n -  

to de medición y e l  o r i f ic io  del miembro se le c to r  e s tá  in - 

uercucsta una empaquetadura, en p a r t ic u la r  un a n illo  de em­

paquetadura.

183.- D isp o sitiv o  do conexión según la  rc iv in d i 

cación  13, carac terizad o  porque en e l  cuerpo e stá  d ispu esto  

un baluaxo, c-^úenojónoose areno Lal^oro a trav ó s del cuereo 

y conectando un espacio  o s im ila r  dentro d el alojam iento 

del cuerno con la  su p e r f ic ie  ó c l cuerpo en e l  e x te r io r  do 

l a  su p e r f ic ie  lím ite  dol proceso , estando d ispuesto  e l  caps 

ció para so r  conectado con e l  instrumento de red ic ió n  en le

&
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193.- "DISPOSITIVO DE CONEXION PARA INSTRUMENTO 

DE MEDICION". -

Tal y como se ha d escrito  en la  Memoria que an­

teced e , representado en lo s  d ibu jos que se acompañan y para 

lo s  f in e s  que se han e sp e c ific ad o . ..

E sta  Memoria consta de v e in t i s é i s  hojas escri-^ .
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