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La invención concierne un dispositivo de sujeción pa 
ra cuerpos de latas o latas abiertas por un extremo pare el -- 
transporte en transportadores, principalmente para el transpor 
te a través de zonas de tratamiento, para los cuerpos de latas 

5 o latas.
Para el transporte de cuerpos de latas o latas abier 

tas por un extremo, en transportadores, por ejemplo para la —  

conducción hacia zonas de tratamiento o para el transporte a - 
través de las zonas de tratamiento, los cuerpos de las latas - 

1P se disponen por reala general en pie, estrechamente arrimados 
unos junto a otros sobre el transportador, sin que tenga lugar 
un apoyo lateral de los cuerpos de las latas. A lo sumo se en­
cuentren previstas en el transportador regletas de limitación 
contra el deslizamiento lateral de les latas, cuyas regletas - 

15 están formadas o bien por el propio transportador o discurren 
dispuestas lateralmente junto al transportador como regletas - 
fijas. De esta forma se suministran por ejemplo los cuerpos dE 
les latas a los hornos de secado u hornos de cocción y son con 
ducices también de esta forma a través de estos hornos.

20 Fara el transporte de latas abiertas por un extremo
se utilizan con frecuencia transportaccres, En los que las la­
tas situadas sobre el lado de la abertura, son sujetadas por - 
la acción del vacío. Para la producción y el mantenimiento de 
este vacio en las latas abiertas por un Extremo, situadas sobre 
el borde de la abertura, se requiere un coste considerable.

Finalmente son conocidos los denominados transporta-.*. .. i ; * * * *dores de cintp. pe$fñéti$s!.utili%pdos s!n'¡combinación con latas
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abiertas por un extremo de material ferromagnético* a fin de 
mantener las latas con seguridad Bobre el transportador como 
consecuencia de las fuerzas magnéticas.

En los transportadores conocidos con las instalacio 
nes descritas para la sujeción de las lates, se producen difi 
cultades, cuando dentro del trazado del transportador* SE pro 
duce una modificación de la dirección hacia arriba o hacia aba 
jo* porque tanto las fuerzas de aspiración producidas por el 
vacío como también las fuerzas de sujeción magnéticas* única­
mente puEdEn actuar suficientemente* cuando la lata se apoya 
con su superficie de emplazamiento íntegramente sobre el trans 
portador.

Los transportadores conocidos son sus instalaciones 
de sujeción para el logro y mantenimiento de una posición se­
gura de las latas sohrE el transportador* son totalmente ina­
decuados para el transporte de las latas o cuerpo de las la—  

tas a través de baños de inmersión y únicamente utilizadles - 
bajo consideración de grandes inconvenientes* pare el transpqr 
te a través ce otras zonas de tratamiento en las que las lates 
o los cuerpos de las latas daban ser expuestos por todos los 
lados a la acción da un medio de tratamiento, come por ejem—  

pío pera el secado o la cocción de una capa de esmalte.
Por las razones anteriormente indicadas se han desa 

rrollado instalaciones de sujeción especiales para el trata—  

miento por inmersión de cuerpos de latas, cuyas instalaciones 

se encuentran dispuestas por encima del baño de inmersión y - 

se componen dq,*,dpsc*$DÉó)rtéa planáp a modo de tamiz que discu-
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rren paralelos entre sí, entre loe que ee han recogido lo6 cuer 
pos de las latas y sumergidos conjuntamente con los Boportes - 
de tamiz en el líquido de tratamiento.

Este tipo de soportes de tamiz que trabajan conjuntB 
mente no son idóneos para el tratamiento por inmersión de cuer 
pos de latas con un extremo abierto, por cuya razón, por ejem­
plo para el electroesmaltado por inmersión, ae han desarrolla­
do mesas giratorias con celdas de inmersión en las que son in­
troducidos y centrados los cuerpos de las latas con su extremo 
abierto hacia abajo, así como sostenidos por medio de un elec­
trodo que actúa en el centro del lado exterior del fondo y por 
medio de un sistema especial de alimentación y evacuación para 
el electrolito, son barridos exterior a interiormente por éste
(EU-05 0D19669).

La invención tiene como cometido constituir un dispo 
sitivo de sujeción del tipo inicialmente citado, de tal forme, 
cue los cuerpos de las latas o latas abiertas por un extremo, 
referido al recorrido de transporte, sean sujetados con seguri 
dad tanto hacis arriba, como también suspendidas hacia abajo, 
incluso con una variación de dirección del transportador y pue 
can ser transferidas de forma sencilla a le posición de suje­
ción o ser retiradas del dispositivo de sujeción,

La solución de este problema consiste en que en una 
pieza de soporte plana conectadle con el transportador o, en - 
transportadores de eslabones una pieza de soporte plana consti
tuída como eslabón del transportador, se encuentran fijados 90

* ' * * , * .** ' , * * ' ,  * *breaalientee ehtrgbpp.de ¡material elástico y en que para abar-
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car apretando y en sujeción elástica los cuerpos de las latas 
o latas* en puntos dispuestos diametralmBnte opuestos, se en­
cuentran asignados dos pares de estribos entre sí, cuyos es_
tribos presentan cada uno traeos contiguos que se cruzan y de 

5 los que se ha previsto un estribo para su ajuste al canto del 
borde y el otro estribo para el apoyo contra la superficie de 
la pared exterior de la entalladura del cuerpo de la lata o - 
de la lata, vuelto hacia la pieza de sujeción.

En la configuración citada del dispositivo de suje- 
10 ción, la expansión de los pares de estribos situados diametral 

mente opuestos, requerida para abarcar el cuerpo de les latas 
o latas en sujeción Elástica, puedE tener lugar por el cuerpo 
de la lata o lata a abarcar, en cuanto que el cuerpo de la la 
ta o lata es empujado en dirección axial entre los pares de - 

15 estribos, hasta que los pares de estribos alcanzan su posición 
de sujeción elástica. Por el contrario, por medio de la pre—  

sien axial correspondiente sobre el borde fijado en sujeción 
elástica del cuerpo de la lata o lata en la dirección opuesta 
el transportador, puede retirarse de nuevo la lata del oispo- 

2C sitivo de sujeción.
Por el ajustE oescrito ce los estribos al cuerpo de 

la lata o borde rebordeado de la lata abierta por un extremo, 
se encuentra accesible a los medios de tratamiento, toda la - 
superficie interior y exterior del cuerpo da la lata o lata. 

25 Los puntos de ajuste de loa estribos al borde rebordeado se - 
encuentran a este fin en aquellas zonas, que tras el cierre -

O  : :
del cuerpo de.'ls p íata, quedan d&p&ro de la costura re­



bordeada. Esto tiene la gran ventaja, de que loa puntoB de - 
ajuste citados de los estribos se disponen protegidos contra 
la corrosión en la costura rebordeada. Cuando las latas o el 
cuerpo de las latas se someten por ejemplo a un tratamiento 
por inmersión, a fin de aplicar una protección contra la co­
rrosión sobre la superficie interior y superficie exterior, 
en los puntos de ajuste de los estribos se producen puntos - 
de fallo en la protección contra la corrosión, que según las 
exposiciones anteriores no se manifiestan ya desfevorablemen 
te en la lata cerrada.

A este fin es conveniente que los estribos sean de 
acero para muelles y desmontables y se encuentren fijados in 
dividualfr.pnte y/o por pares a la pieza de soporte. Durante - 
el electroesmaltado por inmersión los estribos de acero para 
muelles sirven al mismo tiempo como conexiones de potencial, 
para conectar los cuerpos de las latas o latas con uno de —  

los polos de la fuente de tensión.
Los estribos pueden encontrarse a este fin despie­

zadles sobre le pieza de soporte plana, a fin de poderlos —  

ajustar a los distintos diámetros de lata.
Resulta una solución especialmente idónea, si ceda 

estribo conformado orma de U y con acodamientDS en los -
extremos, se encuentra fijado a la pieza de soporte por medio 
de una placa de sujeción asignada a cada par de estribos. De 

esta forma los estribos cuyos brazos centrales eeñelBn en di
rección opuesta a la placa de sujeción se distinguen por una

........................ ! .* ,
estabilidad de. foímb&'&peícial y una elé^ada fuerza elástica. ... .. .. . * < ...
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Por rezones de conveniencia la anchura de los estribos se e M  
ge a este fin de tal forma, que equivalga por lo menos a un - 
tercio del diámetro de los cuerpos de las latas o latas abier 
tes por un extremo, a sujetar.

Resulta una solución especialmente práctica, cuando 
los estribos de los pares respectivamente coordinados entre - 
sí, previstos para su ajuste al canto del borde de la entalla 
dura del cuerpo de la lata o de la lata abierta por un extre­
mo, presentan al menos en la zona de su ajuste contra este —  

canto del borde, tramos inclinados en dirección opuesta entre 
sí, y si los otros estribos del par están equipados con acoda 
mientos inclinados el uno hacia el otro para el apoyo contra 
la superficie de la pared exterior de la entalladura. Para lo 
erar sn esta versión un deslizamiento seguro del bordB rebor­
deado del cuerpo de le lata o de la lata a abarcar en la posi 
cien de sujeción elástica, se ha previsto que los estribos pa 
ra el apoyo contra la superficie de la pared exterior de le - 
entalladura presenten tramos finales divergentes entre sí, que 
parten de las acodacuras inclinadas unas hacia otras, cuyos - 
tramos finales discurren aproximadamente paralelos a los tra­
mos ce ajuste de los otros estribos del par correspondiente.

5e logra une disposición especialmente sólida da —  

les estribos, cuando todos los estribos presentan tramos sobre 
salientes aproximadamente verticales a la pieza da soporte, a 
los que ae unen en cada caao las acodadurae citadas.

La pieza de soporte plana, a la que se encuentren -/ .**. ** * < **
fijados loe eê rit̂ Jstí.ptjepja estaf,constituida de una forma sen



cilla como placa, a cuyo fin por razones de conveniencia, esta 
placa se compone de un material no conductor de le electrici­
dad, al utilizar el dispositivo de sujeción para el esmaltado
eléctrico por inmersión. La placa por consiguiente puede estar 
constituida también estrecha a modo de barra.

En muchos casos es conveniente que la pieza de sopor 
te plana Esté constituida como placa perforada a modo de tamiz. 
Durante el transporte de los cuerpos de las latas o latas a —  

través de medios de tratamiento en circulación, la perforación
de la placa permite la circulación de estos medios de tretamien
to, por Ejemplo cuando para el logro de un proceso de secado - 
se ha de inyectar aire caliente o cases calientes al interior 
de los cuerpos de les latas o latas abiertas por un Extremo.

La fijación de les piezas de soportE planas al trans 
cortador puede estar realizada también sin dificultades de tal 
forme, que la placa se sujete móvil alrededor de un eje de gi­
ro cus discurre en la dirección de transporte, de tal forma —  

que por ejemplo para lograr un proceso de inmersión, las.latas 
o cuerpos de las latas que se encuentran en principio sobre el 
transportador sean sumergidas en el baño de inmersión por el - 
giro oe las piezas de soporte y conducidas a través del baño - 
de inmersión en posición suspendida. Al final dal baño de inmer 
sión, por el correspondiente giro opuesto de las piezas de so­
porte. las latas o cuerpo de las latas pueden ser sacadas de - 
nuevo del baño de inmersión y situsdas en su posición original.

El dibujo reproduce un ejemplo de realización de la 
* .**. ** * * *

invención an rep^é&er&api&n esquemática^;



Muestra:
La figura 1 una vista lateral parcial del dispositi­

vo de sujeción constituido conforme a la invención. La figura 
2 otra vista lateral de la disposición según le figurB 1, en - 
la dirección de la flecha A, la figura 3 una representación am 
pliada de una sección parcial de la disposición según la figu­
ra 1, en la que se demuestra la liberación de la lata abierta 
por un extremo sujetada en el dispositivo de sujeción.

El dispositivo de sujeción representado en las figu­
ras se compone de una pieza de soporte 1 plana, que en el ejem 
pío representado esta realizada como pieza de soporte de un ma 
tErial no conductor de la electricidad. La pieza de soporte 1 
es conectable de forma no representada con un transportador, - 
por Ejemplo un transportador continuo, o las propias placas es 
tan constituidas como pieza de un transportador de eslabones, 
estando unidas entra sí por medio de articulaciones en la direc 
ción longitudinal del transportador.

A la piezs de soporte 1 se encuentran fijados estri­
bos sobresalientes pera abarcar apretando y en sujeción eiásti 
ca las latas 2, abiertas por un extremo, en el ejemplo represen 
taoo. Los pares de estribos estén dispuestos a este fin en la 
pieza de soporte 1 de tal forma, que actúan en cada caso en po 
siciones diametralmente opuestas de las latas 2, a saber, en - 
la zona del borde rebordeado 2a de la lata. En el ejemplo se - 
ha previsto por cada par de estribos un estribo 3 interior, el
cual trabaja conjuntamente con el estribo 4 exterior, de tal -

* : :
w t  ^ t  t  a $ a t  sforma, que Ioe¡,*.trá3n0s*.de %.os estribos 3ja!y 4a, en la vista la-
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teral de la figura 1? se cruzan entre sí y como consecuencia 
de su distinta anchura, según la figura 2, los estribos engra 
nan entre sí en la zona de loB tramos 3a y 4a que se cruzan.
Los estribos 3 y 4 están curvados en forma de U y señalan con 
sus brezos centrales 3b ó 4b en sentido opuesto a la pieza de 
soporte 1 plana, de tal forma que cada estribo forma dos tra­
mos 3a ó 4a y en cada caso un tramo 3a y un tramo 4a se encuen 
tran situados relativamente juntos y actúan de tal forma en - 
El borde rebordeado 2a de la lata 2, que los tramos 3a engra­
nan En el canto del borde rebordeado 2a ó de la entalladura - 
2a, en tanto que cada tramo 4a se ajusta a la superficie de - 
la pared exterior dEl borde rebordeado 2a. Los estribos 3 y 4 
se componen En el ejemplo representado, de acero para muelles 
y discurran con sus tramas sobresalientes de la pieza de sopor 
te 1, perpendiculares a la pieza de soporte y aproximadamente 
paralelos entre sí, a cuyo fin los estribos 3 y 4 de cada per 
de estribos, en la posición de sujeción representada En las - 
figuras 1 y 2, están expansionados elásticamente con respecto 
a le posición inicial, da tal forma, que también éstos se ajus 
tan elásticamente con sus tramos 3e y 4a contra el borde redor 
deeóo 2a de las lares 2. A los tramos 4a da los estribos 4 se 
unen finalmente tramos 4c acodados an sentido opuesto a los - 
trames 4at cuyos tramos acodados pasan el brazo transversal 4b 

Loe tramos 4c discurren según la representación en 
la figura 1 casi paralelos a los tramos 3a de los estribos 3.

Deb:idp a.la configuración anteriormente citada, re- . * * * " . .<
* * * * *  a ** *.***+' * * *sulta eepeciaÍFten^á hqwci&lo introducid'Isa lataa 2 en los dig
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positivos de sujeción y pasarlas a la posición de sujeción re­
presentada en las figuras 1 y 2. A este fin se requiere única­
mente alinear las latas 2 con respecto a los pares de estribos 
correspondientes coordinados entre sí y apretarlas contra los 
estribos en la dirección de su eje longitudinal, es decir en - 
la dirección de la flecha 5. A este fin el borde rebordeado 2a 
llega en primer lugar a ponerse en contacto con los brazos 4c 
de los estribos 4 y, como consecuencia del efecto elástico se­
para éstos hasta que el borde rebordeado 2a coincide con los - 
brazos 3a del estribo 3. Durante el movimiento ulterior los —  

brazos 3a son desplazados elásticamente hacia fuera y durante 
el transcurso de este movimiento, los tramos 4a ó radios 4d se 
sitúan Entre los tramos 4a y 4c de los estribos 4, en la redon 
dEZ de la entalladura 2a de la lata 2, de tal forma que la la-
* a es apoyada en esta zona en el ledo exterior dE la pared Ge
la entalladura? en tanto que los tramos 3a de los estribos 3 -
se ajustan elásticamente al centc del borde de la entalladura
2e .

Para retirar las latas 2 del dispositivo de sujeción 
únicamente se requiere retirar hacia fuera de la lata 2, los - 
brazos 4c ó el brazo central 4b del estribo 4 ajustado ciame- 
tralmente a la lata 2, hasta que los tramas 4a ó los radios 4d 
pierden el contacto con la entalladura 2a de la lata. Por el - 
efecto elástico de los brazos 3a de los estribos 3, la late 2 
es expulsada en Bste momento en 3a dirección opuesta a la fle­
cha 5, de tal forma que.el estribo 3 actúa simultáneamente tsm* . . .  - . 3
bien como muelle.e^puLQBrí'

*  * 
a *  * l *
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En el ejemplo representado los estribos 3 y 4 con 
sus extremos vueltos hacia la pieza de soporte 1, SB encuen­
tran acodados en principio en el plano de la pieza de sopor­
te y engranan con sus tramos finales 3d ó 4d acodados de nue 
vo, en los taladros 6 ó 7 de la pieza de soporte 1, de tal - 
forma que los extremos 3d ó 4d se encuentran fijados. Los es¡ 
tribos 3 y 4 son fijados a la pieza de soporte 1 mediante una 
placa de sujeción B, la cual está atornillada con la pieza de 
soporte 1.

En la versión anteriormente descrita, los estribos 
3 y 4 no pueden ser desplazados entre sí. Si se prescinde de 
los extremos 3d y 4d acodados y encajados en el taladro 6 y 7, 
los estribos pueden estar fijados también en la pieza de sopor 
te 1 con utilización de la placa B, en distintas posiciones 
regulables entre sí.

La figura 2 demuestra claramente que los estribos 
2 están constituidos más estrechos que los estribos 4, de tal 
forme que los citados estribos pueden encajar entre sí cruzan 
dose con sus tramos 3e y 4a, y engranar en puntos relativamen 
te contiguos en el borde rebordeado 2a de la lata 2.

En el ejenplo representado se ha supuesto, que el - 
dispositivo de sujeción se ha previsto para el elactrcesmalte 
do por inmersión de latas 2. Por esta razón la figura 1 mues­
tra un electrodo 10 fijado a la pieza de soporte 1, de mate­
rial no conductor de la electricidad, cuyo electrodo se pro—  

vecta en el interior de,la lata 2 sujetaba entre loB estribos 
3 y 4.

* i * *
* * . *  '* W * t t

+ *  *  *  .  -  * *. *
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La figura 3 muestra la retirada de la lata 2 del dis 
positivo de sujeción o la expulsión de la lata 2? anteriormen­
te descrita. A este fin se ha previsto un tope de expansión 9 
que actúa sobre el correspondiente brazo 4c del estribo 4 y* - 

5 al aumentar el desplazamiento de la superficie de tope 9a en — 
la dirección del borde rebordeado 2a, desplaza hBcia fuera el 
brazo 4c del estribo 4, hasta que el tramo 4a ó el radio 4d —  

queda desencajado del borde 2a.
En la práctica, la transferencia y la entrega de las 

ID latas a ó del dispositivo de sujeción tiene lugar de tal forma, 
que se han previsto dos transportadores dispuestos distancia—  

das, de los que el transportador superior está equipado con —  

las piezas OE soporte 1, en tanto que en el transportador infe 
rior las latas 2 estén dispuestas con los bordes rebordeados 2a 

15 orientados hacia arriba, a una distancia adecuada a los dispo­
sitivos de sujeción. For la unión de ambos transportadores, —  

las latas 2 son empujadas en le forma descrita entre los pares 
de estribos correspondientes, hasta que son sujetadas por éstos 
en sujeción elástica en lB posición representada en las figuras 

20 1 y 2. Pera la liberación de les latas 2, éstas son transferi­
das de nuevo a un transportador paralelo al transportador aquí, 
pado con les piezas de soporte 1, a cuyo fin, dentro del desa­
rrollo del movimiento de transporte^ a ambos lados de las latas 
2 se encuentran dispuestos topes fijos de tal forma, que éstos, 

25 con sus superficies de tope 9a dan lugar a una expansión en in 
cremento de los brazos 4c de los estribos 4, hasta que tiene -. * * a ** * i** * * * * *  + *
lugar la expuJCjsió?i'd¿ lap*latas^2 porgas estribos 3 ó tramos
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de los estribos 3a y las latas son empujadas por el efecto - 
elástico de estos estribos sobre el transportador ulterior, 
a cuyo fin por la separación gradual de ambos transportado—  

res que marchan en paralelo y con velocidad sincronizada, —
5 las latas se sitúan fuere de la zona de acción de los dispo­

sitivos de sujeción.
En lugar de la configuración descrita de los estri 

bas 3 y 4 en forma de U, también pueden encontrarse previstos 
estribos de varilla individuales, los cuales dan lugar tam—  

1C bión a un efecto de sujeción sin los tramos transversales 3b 
ó 4h, cuyo Efecto no obstante es considerablemente menor que 
con la configuración de los estribos 3 y 4 en forma de U. Se 
logra un Efecto especialmente ventajoso de las fuerzas de sjj 
jeción, cuando los estribos 3 y 4 responden en su anchura a 

15 por lo menos un tercio a d  diámetro de las latas 2, logrando 
se con ello una ventajosa distribución de los puntos de suj_e 
ción de los estribos 3 y 4, a través del contorno del borde 
rebordeado 2a. '



14
REIVINDICACIONES

5

10

15

20

25

1.- Dispositivo de sujeción para cuerpos de latas o 
latas abiertas por un extremo pera el transporte en transpor­
tadores. principalmente para el transporte a través de zonas 
de tratamiento para los cuerpos de lataa o latas, caracteriza 
do porque sobre una pieza de soporte plana, conectable con el 
transportador o en transportadores de eslabones, configurada 
coma eslabón del transportador, se encuentran fijados sobresa 
lientes estribos de material elástico y para abarcar apretan­
do y en sujeción elástica los cuerpos de latas o latas se en­
cuentran coordinados entre sí en puntos diametralmente opues­
tos dos pares de estribos respectivamente, cuyos estribos pre 
SEnten cada uno tramos contiguos que SE cruzan y de los aue - 
se he previsto un estribo para su ajustB al canto del borde y 
el otro estribo para su apoyo contra la superficie de la pared 
exterior ds la entalladura del cuerpo de la lata o lata, vuel 
to hacia la pieza de soporte.

2.- Dispositivo según le reivindicación 1, caracte­
rizado porque los estribos son acero para muelles y están fi­
jados desmontables así como inoividual y/c por pares a le pie 
za de soporte.

3.- Dispositivo saoun le rei
terizado perqué cada Estribo está constituido en forma de U y 
con acocamientos en los extremos de los brazos libres, fijado 
a la pieza de soporte por medio de una placa de sujeción asi& 
nada a cada par de estribos.

4.- Dispositivo según la reivindicación 3, caracte­
rizado porque los.¥etribq& presentan una* anchura que equivale* * . ; * - :  . ..*.. ... ... :* . .a * a *
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por lo menos B un tercio del diámetro del cuerpo de lB lata o 

la lata.
5.- Dispositivo sagún una de las reivindicaciones - 

anteriores, caracterizado porque los estribos de los pares —  

5 vueltos el uno hacia el otro respectivamente, previstos para 
su ajuste al canto del borde de la entalladura del cuerpo de 
la lata o lata, presentan por lo menos en la zona de su ajus­
te el canto del borde tramos con inclinación respectivamente 
opuesta y porque los otros estribos de los pares están equipa 

10 dos con tramas, inclinados el uno hacia el otro, para el apo­
yo contra la superficie exterior de la pared de la entallado-
I* 3

6.- Dispositivo según la reivindicación 5, caracte­
rizado porque para el apoyo contra la superficie exterior de 

15 la pared ce le entalladura, los estribos presentan tramos fi­
nales orientadas en sentido opuesto entre sí que parten de —  

los tramos inclinados el uno hacia el otro, cuyes tramos fina 
les discurren aproximadamente paralelos a los tramos de les - 
otros estribos del par correspondiente.

20 7.- Dispositivo según una de las reivindicacicne." -
anterioras, caracterizado porque tocos los estribos prEsen-car, 
tramos sobresalientes aproximadamente verticales a la pieza - 
ce soporte, a los que se unen los tramos acodados.

B.- Dispositivo según una de les reivindicaciones - 

25 anteriores, caracterizado porque la pieza de soporte plana es 

tá constituida como placa.

9.- Dispositivo según la reivindicación B, caraete-J * **- ' . * * * *  * aa
* * + . ** - *

* *4
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rizado porque la pieza de soporte planB esta constituida como 
placa perforada a modo de tamiz.

10. - Dispositivo según una de las reivindicaciones 
anteriores, caracterizado porque las piezas de soporte planas

5 son de material no conductor de la electricidad.
11. - DISP05ITIV0 DE SUJECION PARA CUERPOS DE LATA5 

0 LATAS ABIERTAS POR UN EXTREMO PARA EL TRANSPORTE EN TRANS­
PORTADORES.

Tal como se describe y reivindica en la presente Me 
10 moría Descriptiva aue consta Je dieciseis hojas escritas a ma 

quina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid* 3 SEL

* w ** a + * i *
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