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El presente invento se refiere a una disposi­
ción de electroimán con una armadura magnética introducida 
en un campo magnético generado por el electroimán entre 
dos brazos de polo de un núcleo magnético con forma de U, 
la cual forma parte especialmente de una instalación de do 
sificacién en distribuidores automáticos de bebidas para 
la dosificación de concentrados de bebidas.

Para ofrecer condiciones favorables en el cam­
bio frontal de depósitos de concentrado de bebida con sus 
instalaciones de dosificación, es conocido emplear dispo­
siciones de electroimán con armaduras magnéticas en forma 
de U. Entre los brazos de los polos magnéticos se coloca 
la válvula dosificadora, cuyo elemento de mando está con­
figurado como armadura de inmersión en material ferromagné!* 
tico con capacidad de fricción. Los sistemas de imán de ar 
madura de inmersión tienen la conocida propiedad de que, 
aunque las fuerzas de atracción son relativamente más débi 
les en comparación con los restantes sistemas magnéticos, 
estas fuerzas actúan sin embargo de forma relativamente 
uniforme sobre un recorrido mayor de la armadura. Las fuer 
zas que pueden ser ejercidas por el electroimán sobre la 
armadura magnética, dependen en gran medida de cómo es 
guiado el flujo magnético y de cómo se comportan en parti­
cular los entrehierros existentes.

La fabricación de sistemas de electroimán es a 
menudo problemática en cuanto que la configuración de los 
núcleos magnéticos en la zona de los terminales polares 
magnéticos dificulta el arrollado de la bobina de electroi 
mán. Por este motivo existen una serie de propuestas de so 
lución, en las cuales los núcleos magnéticos están partí-
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dos y se unen a la bobina de electroimán tras el arrolla­
miento de ésta.

El invento trata de proporcionar una disposi­
ción de electroimán con brazos de polo en forma de U para 
influir sobre una armadura de inmersión, la cual esté con­
figurada constructivamente lo más sencilla posible y ofrez 
ca también funcionalmente las exigencias de un flujo magné 
tico favorable. Además de estas exigencias, deben existir 
también condiciones favorables para un montaje que requie­
ra poco espacio.

Una disposición de electroimán que cumple en 
gran medida estas exigencias, está caracterizada según el ! 
invento porque la bobina de electroimán está colocada so- I 
bre un núcleo cilindrico de material conductor ferromagné- 
tico y presenta frontalmente sendos brazos de perfil plano 
también de material conductor íerromagnético, y porque los 
brazos de perfil plano están unidos mecánicamente y de for 
ma magnéticamente conductora con el núcleo cilindrico.

Para conseguir fuerzas magnéticas lo más eleva 
das posible, una disposición de electroimán de este tipo 
es solicitada ventajosamente con corriente continua. La 
disposición de electroimán configurada según las caracte­
rísticas del invento cumple con todas las exigencias de fa 
bricación, de funcionamiento y de montaje según las necesi 
dades planteadas. El cuerpo del soporte de bobina arrolla­
do con hilo aislado puede ser arrollado mecánicamente y es 
colocado a continuación sobre el núcleo cilindrico. Segui­
damente, los brazos de perfil plano son fijados mecánica­
mente y de forma magnéticamente conductora como terminales 
polares a este núcleo cilindrico. Esta realización plana
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-de los brazos es también favorable para el flujo magnético 
en la zona de la armadura de inmersión. De esta forma, en 
este lugar es generado un ancho campo magnético homogéneo. 
También para el montaje ofrece la disposición de electroi­
mán con los brazos de perfil plano como terminales polares 
condiciones especialmente favorables. La anchura total es

. * *relativamente pequeña y de pared lisa. Sin embargo, la co- *"* 
rriente¡ magnética que sale en especial frontalmente de la 
bobina de electroimán es tomada por los brazos de perfil 
plano y guiada directamente a la zona de la armadura de in­
mersión. ...

Según una configuración preferida, la disposi- *.*r 
ción de electroimán según el invento está caracterizada *.!*..*

t wporque la sección transversal de los brazos de perfil pía- *..* 
no está configurada de forma que se estrecha hacia sus ex­
tremos libres. De esta forma se tiene en cuenta el hecho 
de que el flujo magnético en los brazos disminuye en direc­
ción hacia los extremos libres y concretamente porque el. 
campo magnético sobre la armadura magnética se extiende 
en una amplia anchura entre los brazos de perfil plano. Por 
tanto, además de una reducción de peso se consigue también 
una influenciación favorable del campo magnético mediante 
este estrechamiento hacia los extremos libres de los bra­
zos de perfil plano.

Según otra configuración preferida, la disposi­
ción de electroimán según el invento está caracterizada 
porque el cuerpo de soporte de bobina presenta salientes 
para la alineación mecánica correcta de los brazos de per­
fil plano. Con ayuda de estas medidas, los brazos de per­
fil plano, tras la colocación sobre el núcleo cilindrico
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en los correspondientes taladros cilindricos, pueden ser 
ajustados entre sí y respecto al cuerpo de soporte de bobi­
na. A continuación se realiza de forma sencilla un enchave- 
tado o roblonado del núcleo cilindrico en las perforaciones 
cilindricas de estos brazos de perfil plano para formar una 
unidad.

De forma preferida, los electroimanes según el 
invento se pueden colocar en una caja de manera especial­
mente ventajosa por el hecho de que las bridas frontales 
del cuerpo de soporte de la bobina magnética presentan sa­
lientes de encastre que actúan conjuntamente con salientes 
de encastre en la caja.

En el marco de esta disposición configurada se­
gún las características del invento, es conveniente que los 
brazos de polo del cuerpo de flujo magnético con forma de 
U presenten superficies de apoyo para la colocación sobre 
superficies de apoyo en la caja.

Las medidas tomadas, según estas característi­
cas que desarrollan el invento sirven en alto grado para 
situar y fijar un electroimán con un cuerpo de flujo magné­
tico en forma de U en una caja. El electroimán se apoya en 
la caja a través de los brazos de polo del cuerpo de flujo 
magnético en forma de U, mientras que los salientes de en­
castre en el cuerpo de soporte de la bobina magnética se 
ocupan de la fijación en la caja. Por lo tanto ya no son ne 
cesarlos elementos adicionales de fijación. Debido a que el 
cuerpo de soporte de la bobina magnética está fabricado de 
forma conveniente y usual de material sintético, especial­
mente el coste correspondiente de fabricación para las me­
didas de fijación del electroimán en la caja es especial-
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¡mente reducido. El electroimán puede ser fijado en la caja 
y unido con arrastre de forma mediante la correspondiente 
asignación de los salientes de encastre del cuerpo de so­
porte de la bobina magnética respecto a las superficies de 
apoyo del cuerpo de flujo magnético con forma de U. Aquí es! 
conveniente que los salientes de encastre del cuerpo de so­
porte de la bobina magnética estén situados en una zona pro *. 
xima al plano formado por las superficies de apoyo del cuerj 
po de flujo magnético.

Un ejemplo de realización configurado según las 
características del invento está descrito a continuación 
nás detalladamente con ayuda del dibujo. Muestran:

la fig. 1 un alzado lateral esquematizado de la 
disposición de electroimán, parcial­
mente cortada,

la fig. 2 una vista en planta esquematizada de 
esta disposición de electroimán, 

la fig. 3 un alzado lateral de la disposición
de electroimán en una caja en sección,! 

la fig. 4 una vista de esta disposición desde 
abajo en sección y

la fig. 5 una vista de la parte de caja para el 
alojamiento de este electroimán desde 
arriba en sección.

Una bobina 2 de electroimán montada sobre un 
cuerpo 1 de soporte de bobina está colocada sobre un núcleo] 
cilindrico 3 de material ferromagnético buen conductor. 
Frontalmente respecto al cuerpo 1 de soporte de bobina y 
por tanto respecto a la bobina 2 de electroimán, están si­
tuados dos brazos 4 de perfil plano, que presentan perfora-]
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clones cilindricas en las que está enchavetado el núcleo ci 
líndrico 3.

Los extremos libres de los brazos de perfil pía 
no alcanzan la zona de una válvula dosificadora para concen 
trados de bebida, como las que se emplean en aparatos para 
mezclar bebidas refrescantes. Una parte de la corredera de 
mando 6 de esta instalación de dosificación 5 es de mate­
rial conductor ferromagnético y puede por tanto ser influen 
ciada como armadura de inmersión 7 entre los extremos li­
bres de los brazos de perfil plano. Mediante el estrecha­
miento de los brazos de perfil plano 4 en dirección a sus 
extremos libres, el campo magnético es distribuido y concen 
trado según lan necesidades en la zona del campo de funcio­
namiento. Sin embargo en la zona de la bobina de electroi­
mán 2, los brazos de perfil plano 4 cubren la sección trans 
versal de esta bobina, de forma que los campos magnéticos 
que salen frontalmente de ella son tomados favorablemente. 
Los salientes 8 en el cuerpo 1 de soporte de la bobina sir­
ven entre otras cosas para alinear en el premontaje los bra 
zos de perfil plano 4 respecto al cuerpo 1 de la bobina y 
con ello también entre ellos mismos. Pero los salientes 8 
sirven además como elementos de fijación para el montaje de 
la disposición de electroimán en una caja.

Tal como se desprende de las figuras 3 a 5, los 
brazos de polo de perfil plano 4 se apoyan en la caja 8 del 
aparato sobre nervaduras 9 de apoyo y son centrados y guia­
dos lateralmente mediante el vaciado 10 de la caja destina­
do a la instalación de dosificación 5. Para la fijación en 
la posición de montaje están situados por parejas salientes 
de encastre 11, 12 en las bridas frontales del cuerpo 1 de
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soporte de la bobina de electroimán. A través de los sallen 
tes de encastre 11, el electroimán es mantenido presionado 
contra las nervaduras de apoyo 9 con los brazos de polo de 
perfil plano 4 a través de salientes de encastre 13 de la 
caja. Los salientes de encastre 12 del cuerpo 1 de soporte 
de la bobina magnética penetran en escotaduras 14 dentro de 
las nervaduras de apoyo 9. Estos salientes de encastre 12 
tienen forma de cuña, de modo que el electroimán puede ser 
deslizado a su posición de montaje sobre las nervaduras de 
apoyo 9 bajo apertura elástica de éstas, quedando en dicha 
posición de montaje los salientes de encastre 11 del cuer­
po 1 de soporte de la bobina magnética debajo de los salien 
tes de encastre 13 de la caja, y es mantenido en esta posi­
ción en arrastre de forma. Mediante la apertura de las ner­
vaduras de apoyo 9 con la ayuda de una herramienta puede 
sin embargo ser retirada la disposición de electroimán nue­
vamente de la caja 8 del aparato. En la posición de montaje 
la disposición de electroimán es mantenida asegurada adicio 
nalmente contra desplazamiento lateral mediante las bridas 
frontales del cuerpo 2 de soporte de la bobina magnética 
entre las nervaduras de apoyo 9.

M n J *  nftm
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REIVINDICACIONES

5
Los puntos que como característica de novedad 

se presentan para que sean objeto de esta solicitud de 
Modelo de Utilidad en España, por VEINTE años, son los que 
se recogen en las reivindicaciones siguientes:

10 13.- Un electroimán con una armadura magnética 
introducida en un campo magnético generado por el elec­
troimán entre dos brazos de polo de un ndcleo magnético 
con forma de U. la cual forma parte especialmente de una 
instalación de dosificación en distribuidores automáticos

15 de bebidas para la dosificación de concentrados de bebi­
das, caracterizado porque la bobina de electroimán está 
colocada sobre un núcleo cilindrico de material conduc-

20

tor ferromagnético y presenta frontalmente sendos brazos 
de perfil plano también de material conductor ferromagnéti 
co, y porque los brazos de perfil plano están unidos mecá­
nicamente y de forma magnéticamente conductora con el nd­
cleo cilindrico.

2a.- Un electroimán según la reivindicación 
13, caracterizado porque 1a sección transversal de los

25 brazos de perfil plano está configurada de forma que se 
estrecha, hacia sus extremos libres.

33.- Un electroimán según una de las reivin-

A.G.
22087

30

dicaciones 1& 6 2&, caracterizado porque el cuerpo de so­
porte de bobina presenta salientes para la alineación me­
cánica funcionalmente correcta de los brazos de perfil
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4^.- Un electroimán según una de las rei­
vindicaciones 13 a 33, caracterizado porque los brazos de 
perfil plano están enchavetados con el núcleo cilindrico.

53.- Un electroimán según unaAe las rei­
vindicaciones 13 a 4 a, en una caja de aparato, caracteri­
zada porque las bridas frontales del cuerpo de soporte 
de la bobina magnética presentan salientes de encastre 
que actúan conjuntamente con salientes de encastre en la 
caja.

63.- Un electroimán según la reivindicacién 
53, caracterizada porque los brazos de polo del cuerpo de 
flujo magnético con forma de U presentan superficies de 
apoyo para la colocacién sobre superficies de apoyo de la 
caja.

73.- Un electroimán según una de las rei­
vindicaciones 53 6 63, caracterizada porque el electroimán 
y la caja están unidos en arrastre de forma a través de las 
superficies de apoyo del cuerpo de flujo magnético y las 
superficies de apoyo en la caja por un lado y los salien­
tes de encastre del cuerpo de soporte de la bobina magné­
tica y los salientes de encastre en la caja por otro lado.

83.- Un electroimán según una de las rei­
vindicaciones 53 a 73, caracterizada porque los salientes 
de encastre del cuerpo de soporte de la bobina magnética 
están situados en una zona próxima al plano formado por 
las superficies de apoyo del cuerpo de flujo magnético.

93.-Un electroimán según una de las rei­
vindicaciones 5& a 83, caracterizada porque las superfi­
cies de apoyo en la caja para el apoyo del electroimán a
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través de los brazos de polo están formadas por nervaduras 
de apoyo que se apoyan frontalmente en ambos lados del 
cuerpo de soporte de la bobina magnética.

105.- un electroimán segán la reivindicación 
caracterizada porque los salientes de encastre del 

cuerpo de soporte de la bobina magnética penetran lateral­
mente en escotaduras de encastre de las nervaduras de.apo­
yo

lia.- un electroimán segán la reivindicación 
10a, caracterizada porque los salientes de encastre tienen 
forma de cuña.

12a.- "UN ELECTROIMAN".
Tal y como se ha descrito en la Memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan y

e
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