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: polos del tipo Dalhander ¥ que acoiona una bomba volumétrica. Este

-_Que se canocen de este tipo por el hecko de que oonfiene un reductor

. de voioci.dad. de‘sats.livtes que acopla el nmotor a la bomba y cuyo ckrter|

, i.nversor que provoos em primer lngar una reduocidn de la velooidad del

1 una forma de reglizacién del grupo de bomba & motor eogin ol invento.

4y del reduotor de velocidad,

| magn8tico que contiene dos procoqtatos de oontacto eldotrico y que

286169

51 preaenté invento tiene por objeto un grupo de bomba a motor

que contiens un motor de varias velocidados por conmutacifn de los

grupo de homba_ a motor 80 distingue de los grupos de bomba a motor

est§ f1jado al bastidor del motor y al de la bonbs, de forma que el
motor, la bomba y este. reducter de velooidad aonsti.tnyen juntos una
uxﬁ.dad ¥y por el ha;)ho de que dox_xtienq ademfs un dispositive ds segu-
rid_ad-se’nsi,blo a la preaifn que reins en 1a tuberfa de impulsidn de
la bomba 7 que regula automiticamente, tan pronto 'cono‘ se ha alcanzado
una presifn f1jada de sntemano, el scoiomsmisnto de un interruptor-

notor, despues wh p‘rada.
" B1 dibujo adjunto 4lustra eaquemsuoanente ¥ a tftulo de ejemplo

La ﬁg. 1 es una vista en alzado con partes separadas del motor

.La fig.. 2 es una vista.paroial en corte de la bomba volumétrica.

" -La fig. 3 es una vista de un primer cuerpo de bomba,

I.a £ig. 4 o8 una vista en corte sogin la. linea IV-IV de la fig. 3

. La fige 5 o8 una viata de un aegnndo cuerpo do bomba, que tiene
domon‘tado el Smbolo rotativo, | "

La ﬂs. 6 ez una vista e corte sogﬁp la linea ’!I-VI de la £ig¢5

La fige ‘I es una vista del dzapositivo de seg\u-idad, e la que

'sq vm algunas paztea o corteo )
La ﬁ.g. 8 es una vistas en corte parcial segin la. linoa VIII-VIIﬁ

d‘ la ﬁeo 7.
La fig. 9 es un gr&fioo de un dispositive de seguridad eleotro-
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regula un dispositivo de conmutaocifn counstitufdo por tres contacto-

‘oontiene un motor el8otrico de alimentacifn M del tipo Dalhander de
'varias volocidades por omntaci&n dé los polos, Se poné en marcha

.de los polos del motor con e:!. £in de hacerlo girar.en una § otra de

estas doéﬂjo_ f_res velooidades,

. oJes 4 sué’teuitaiqa por un digoo 5 solidario de un cubo de rueda 6.

" dor dol mtor K por los po:mos 12,

‘los pernos 12 y por la otra al bastidor de la bomba P por 1os meca-

‘hismos de fijaciém no representados.

-Las oamaras 17 de 4103' cuerpos 15 y 16 ajustados uno sobre el otro

[.
-, \h

:; &J

zes derivados en la slimentacidn del motor que acoiona la bombae
Segin las fig, 1 a 8 del dibujo adjumto, el grupo bomba a motor

este motor por el cien-o de un interruptor regulado por un mecanismo

de maniobra ly ooubinado oon un inversor que permite la oonmutacién

' Bl eje g de este motor M 1lleva un engranaje 2 acoplado a tres

satélites 3 (de los que se v8 solo uno) que giran libremente en los

Rste cubo gira en &l interior de un cojinete 7 situado en ia prolone
gaoidn del eje g del motor § dispuesto on una prolongacifn 8 de un
edrter 9 que presenta un emgranaje interior 10 -en el cusl engranan
log tres sat8lites 3, Este oﬁrter 9 estd fijado rigidamonto al basti=

El qa;c‘cer 6 presenta un asionto 13 de centrado en el oual esta

emcajada. una pieca de unifn 14 fijada por una parte al odrter 9 por

" La bomba que se ilustra es de dos etapas y presenta cada otapa
dos'ow‘erbOs de bom‘os 15y 16 oonectados en paralelo. Como se ilustrs
por la Pig, 2, los dos oﬁerpo's 15 estan dispuestos en las extremidadesw
de lg bomba, mientras que los dos cuerpos 16 estan ajustados enire
estos doa cuerpos de extiremidad,

" Ceda cuerpo de bomba 15 y 16 contiene una cénara 17 do forma
circular atravesadg por el eje de transmiasifn b acoplado al cubo 6.

oaﬁm sei:éradaa ung de lz otra por un tabique 18, El eje b lleva cuatrd
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"I 61 oual puede fijar el usuario un tubo de alimentacién (no representads

' .' ouarpo de bomba y que lleva la gufa 21, lLas c&natas 29 de los ouorpoa

.1 con-otra del ni-o nodo que las ofmaras 29 de los ouerpos 15 y ‘16 de

. en un d:lsoo 20 diepuesto =3 oada camara 17. Cada disco se nantiem

' an una posicifin sngalar fija por una gufa 2 (fig. 3 ¥ 5) solidaria

| otapa &e le bowba estd u.nida direotemente ocon la odmara 26 del cuerpo
| 15, extremo -im’uierdg que contiene wm orificio de alizentacidn 27 en

_Por el "odntrario 1a cinara 26 del- cuerpo 16 de la segunda etapa de la
) ' bamba esté unida diraotmeute con la ofmara 36 del ouerpo 15 extremo
‘deu.-ooha que mtiene un orifloio de inpulsiﬁn 28 en el cual pueda

I 1a sogunda etapae Por el oontrario las odmaras 29 de los cuerpos 16
Fde 1a primera y segunds etapa ostan unidas una oon otTa por un canal

1de transferencis 31 dispussto paroialmente en cada ouerpo 16,

AnR ﬂ g oot
AR ) -

ezc&:trioaa 19 que s:.ran cada una libranente en un taladro prasticado

del cuerpo de bomda 15, 16 reapeotivamente ¥ encajada en una eberturs
22 praet:loada en la por:lferia del disoo. 20, Bste disco es de una
nateria flexible tal cono goma nttural o sintdtics cuya composici&n
eat,g estudiada cuidadosamente para presen-tar una buena -resistencia

s 1a abrasidp, esté disco gira s 10 largo-de la é:porticie cilindrica
23 de’}.a ofmaza 1;1 y se desliza a 10 largo de sus tabiques laterales
247 18, B '
. Cada qimara 17 prosonta un orifiolo 25 que hace comunicar esta
c_anara oon una cﬁmra 26. cimara 26 del ocuerpo 16 de la primera

tidar el. usuario un “tubo. de jmpulsibén (no representado).
Cada ofimara 17 estd unida, adan&s, por un orificio 32 con una
ofmara 29 soparada de la cinara 26 por wn tabique 30 solidario del

15 y 16 de la primera etapa de la bonba estan unidas directanente uns

~ La ocamara 26 del cuerpo 16 de la segunda etapa contiene igualmen~
te un orifiocio de inpuisig&p 33 obturado por una vilvula 34 sometida a
la accidn de un muelle 35. Esta valvula 34 esif monteda en un cuerpo
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' .doe en un mhiento de vniv‘n on ol interior do las ofimaras oilfndri-

prinera y de la segunda otapa son idénticos del mismo modo que los

‘ oriﬁoio 39 qne ¢ a la odmga do slimentacién 29 del ouerpo de boaba

“presidn en las ofmaras 26 de impulsidn de la segunda etapa de la bomba

los aspectoa anilogo al de las bonbas oomoidas de este tipo. En efec-

' 'troduoi:c normas nodemas en una gran mod:lda, en la fabricaci,ﬁn de la .

-sé.

N A v e,
A

296168 =2

36 que oontiene uns OSmara 37 unida por medioc de un Oanal 38 con un
16 de la primera etapa. Asi cuando excede de un valor deteminado la

ol liquido a preai&n levanta la v&_lv'ula 34 de su asiento 40 de manera
que ol fquido ooxre por el canal 38 volviendo a enfrar en la ofmara
de alimentaci,&n 26 de la primera etapa de la bomba, . ) '

g 24 funoionaniento de la bomba voluabtrics desorito es en 'todos

to, cuando el eje b es pnesto en rotacidn los disoos 20 son acciong=

cas 11. En la prinera etapu. de la bomba es gspirado el lfq,uido por

el orifioio 27, J.aa o&maraa 29 ¥ los orificios 25 6 introducido en las
q&maraa 17; deapué_s, en 91 curso del desplazamiento de los discos 20
eé_té 1fquido s impulsado por los orificios 32, las oimaras 59 v el
6and‘:de transferencia 31 en las ofnares de alimentacidn 29 de 1a
sag'tmda et:apa de lg boﬁba. Poi ol moviﬁiento de los discos 20 este
lfquido 80 i.npulsa entonces por las chmaras 26 y el or:lﬁcio de ;mpul—
sifn 28 de: eata segunda etapae ‘

Es de observar. gin embarco, que Jos ouerpos de bonba 15 de la
ouerpos de. bonba 16 de la priuera y segunda otapa, lo que permite in-

bombae = _ - _

- zst._& claro que en una véz;imte_ la bomba podrfa contener mas de
dos- etapas por ejqﬁplo tres o cuatro segin la presi&n de impulsidn
que se desbe. ‘

&1 el tabiquo extmochl ouerpo de bomba 15 de la segundg etapa
estd ti;}ado un cojinoto 4 en el oual gira la exiremidad del sje b.
Por o1 oontrario en. el tabique extmo del cuerpo de bomba 15 de la
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4 Smbolo enuna posicidn extrema derecha situada més 2114 do la posicidn

1 -3el px‘oaostatoo'

S A .y
SRR e e i I

‘primera etapa est§ fijada una articulaoi&n 42 de guamioi&z rotati-

* dispositivo de seguridad que oontiene un dispositivo de regulacién

. segunda etapa o del tubo fijado sobre esta tuberfa 28 yun d.ispogj,tj,.
- vo de aoozomniemo ® un d:lspositivo de regulacién de parada y de
"velooidad de Totacifn del motor, Este. dispositivo de ssguridad aon-

- !;!a ‘a’la tuher,ia 28, Este prest_:atatq ‘comprende dos ‘c_ajas 44 ajus-~

" tadas una sobre la otra y entre las ouales estd sujetada una membrana

el e e o T

{;;1

‘286169

va de tipo emocido.
B grupo de boiba a motor ilustrado est§ provisto ademds com un

Msibie 2 la pi'esién que reina en la tuberfa de impulsién 28 de la

tiene en ol ojonplo ilustrado un pﬂ.'esos‘beto N acoplado por una tube=-

45 floiible Yy §1€stioa que divide el recinto deteminédo por las cajas|
44 en dos oimaras 46, 47 aeparadas wa de otra de manera estanca por
esty mmbrana 45. '
 Esta membrwa 45 onté sometida a la sooifn do un muslle 8,
que timde a mantener esta nembrana 45 en la posioidn reprosmtada o
1a :ig. 7 por la presidn del lfguide que Teina en la ogmara 46 que
oo:iesponde s 1a presién que reina en la tuberfa de impglsi‘bzg 28 de
la segunda etapa de la bomba.

la oémara 41 estd unida por una tuberfa 49 ocon una camara 50
Aiapue;ta' e un dastidor 51 y qd§ ,éat‘ unida por medio de una valwvula
52 can un 0ilindTo 53 en el oual se desliza un $abolo 54, Este (1timo

estd sometido a la accida de muoll-es.55 que :tieuden a mantener este

representada, por la accidn de 1a presisn de un 1liguido tal come la
.glioo,;'ins que ngpa por conipleto el espacio 56 del cilindro situado
por enoima del Smbolo 54, la cémara 50 la tuberfa 49 y la odmara 47

B /&bolo 54 lleva an valtago 57 que se desliza en un taladro .'

praotioado oon un tabique 58 que ciorra la extremidad de la utrema

1

P s
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-4 sor de alimentacidn del motor y, por lo 'tanto; lg entrada del ioltaje.

NASARASRAR,

inquiordﬁ del oilihdro 53. Sobre este vistago estd aﬂimado un
trinquete 59 cuya extreaidad o;aopera cuandq _91 Sabolo 54 se desplaza
baoia la iszquierda oom un resalto 60 a fijedo sobre un disco 63 que
glra libremente en un asiento de eje 61 articulado en el tabique
71 de una ocajs 62 de Tegulacidn del motor de transmisi&a. Este disco
63 eatﬁ, acoplado elﬁstiogmente por los muelles radigles 64 a un disco
'i'otativav 65 solidario delvehjo' 61 y que 1llevs dos rebordes 66 en forma
de arco de corcnse Estos rebordes presentan oada uno una ramura 6‘?;,
.6:{-3‘011 las cuales se deslizan dos pasadores 683, 68.\3 solidarios de
una guia 69 de secéi_&,n transversal no oircular que prolongs el vistago
57 del dmbolo 540 o -

' El1 eje 61 gtraviesa la caja de .regulaoiﬁn 62 y lleva por una
parte fijado en su ex_trem.{dad, el mecanismo de regulaciém manual 1 y,
pox otra parte las levas (no ropresentadas) gue acoionsn los contso-
tos ed8ctricos insertados ‘on ol ciroqito de al:lnentao:l&n del notor v
en al circu{to de excitacién de los polos. Este e;}e, estas levas de
reéulaéiﬁ_n v los contactos elﬁ,ofricoa constifuyen un interruptor-inver-
sor que Tegula, por una partey la entrada del voltaje y la parada del
motor ¥y, ivor le otray una conmutacidn de los bobinados de exoitacién
de los polos del motor de ianéra que, bhace girar 8ste en dos velooi-
dades diforentea. . |

El funcicnamiento de este diapoaitivo de seguz'idad es el siguiond
tes~ Pare poner el motor en marcha, el operario acoiona el mecanismo

de Tegulacidn 1 con el fin de provocar el oierre del interruptor=inver

Este interruptor-inversor es de tres posiciones, una posicifn Oxtret;la
izguierda por la_que se inter;&npo 1a alimentsoifn del motor, una po=
éicién oentral por la que entra .el "v'olta.;je el motor y los bobinados
de 'ezoitq&i__&n de los polos éol motor se oonecten de manera gue al

mot'or'\'gira a 1.506 revoluoiones por minuto, y una posicidn extrema
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A polos del motor de mapera que el motor gira a 3.000 revoluciones

‘maniobra 1 de su posicifn extrema izquiexda hasia su posicifn central

- vélooid'ad hastg 3.000 ;evolnoion‘es por minuto y la bonbg rinde su

s18n, se levanta la vélvula 34, por la socién de su muslle 35 y una '

,_aéntada), colocada en la tuberfa de impulsidn, sumenta la presifn en

‘esta tuberfa y Tesulta un sumento-de la presifn que Teina en la odma-

Ta 46 del presostato, de manéra que la membrana 45 es conprimida por

. cémaTa 47 hasta el espacio 56 del cilindro. BEste lfauido impuleado
comprime el dubolo 54 hacia la isguierda do la fige 7 por ls socidn

‘ nure 6Ta ouahdo,ila‘ présidn en la tuberfa de impulsién aloanza un

derecha por la que se omectan los bobinados de excitacidn de los
por minutoe El operario socions, en primer lugar, el mecanismo de

m:m_otor arrancs.y cuando Sste ha aloanzado su velooided de 1,500
revoluciones por minuto, el operario aoéiona'gate mecanismo de manio-

bra basta su pdsi'oiﬁn extroma derecha, Entcnoces aumenta el motor su

mixina capacidad, S8i Ssta es demasiado grande en relacién a la resis-
tencia que debe vencer el 1fquide impuls.ado por la tuber{a de ﬁyul-

parte dol 1fquido jupulsado en las ofparas 26 de la segunda etapa de
la boinb-a vualve ‘por el canal 38 a las clmaras de aspiracidn 26 de lg
primera etapa. .

Guando el operario cierra parcialmonto una vélvula (no repre-

la aocidn del muelle 48, BEn conseouencia el flufdo es impulsado de la

de los muelles de retorno 55, de maners que el trinquete 59 viene a
obrar sobre el resalic 60-g y provoos una oscilacidn del diseco 63 en
sentido inverso de las agujas de un reloje El disco 66, sin embargo,
estd tra‘bado en su posiocidn angnlar por el rebordo 68g que se desliza
en la ranura 673. Pero el reborde 68a es arrastrado en el desplaza-

niento del émbole 54 haaia 1a izquierds de la t:lg. T, evita esta ra=

valor determinado, Estando libre en este momento el disco 65, es

arrastrado bruscamente en sentido inverso de las agujas de un reloj
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' de sujecidn de las dos extremidades de cada wno de estos muelles estén
& una distanoia mfnima unos de otros. Bste desplazamiento angular bmal

te y el presoétatb_ oontiniie impulsando el 1fquido en el ospacio S56.

'su nueva posioi&n-'angular. Despuds el &nbélo 54 oontinua su recorri-
doy el trihquoteA59 aqci'ona_hel resalto 60a y, po'r' lo tanto, el disco

63 en sentido inverso de las agujas de un reloj, de manera que los

que es aocionado bmsqanénto de riuevo por los muelles 64 hasta una

ci\&z del motor, De oate modo ae para el motor automatioamente tan pron-

berfs de 'mm;si&: 8o clige de manera que la parsda del motor seg re-

| gulada antes de que se cierre por completo la vélvula colocada en osta

M e

& \.».5 \y o '\.) 4
por lcs muenes 64 hasta una posiciln angular por la cual los puntos

co del disco 65 arrastrg el ejo 61 del interruptor-inversor hasta su
posicifn central por la que se conectan los bobznadoa de oxod.taoién
de los polos del motor de manera quo eate notor gira a 14500 revolu-
oiones por minuto.

si continuu aumantendo la preai&n en la tuberfa de impulsign,

1a presidn que reing en la ofmare 46 del presostato aunenta igusimen-

De este modo ¢l émbolo 54 prosigue su movimiento hacia la izquierda
de lg ﬁg, 1. En el ourso de este desgla'zamiénto, el pasador 68b viene

a encajarse em la renura 67b del disco &5 v traba de nuevo a éste en

muelles 64" se tensgn progresivsmente de nusvo.-Por 61timo oumndo la
presifn en la tuberfs de impulsién alcanza un valor de%emingd&, el

pasador 68b evits ls ranura 67b libez;éudo de este modo el d;isoo 65

nueva posicidn angular por la que se situa el interruptor inverser

en su posiocidp extremo izquierda por la que se i.nterrunpe la alimenta-

to como la prcsi@_n en 1a tuberfs de impulsién aloanza un valor detem;
nado elegido de antemeno y deterninado por la tensin del muelle 48 ¥
de los muelles 55 principalmente, Este valor de la presiSn on la tu-

‘tu'be:‘fa- ’

cnando e aperario abre do nueve esta valvulas colooada en la
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" tido de las agujas de wn reioj al tensar los muelles 64, o1 disco 65

‘o8 de auevo t:nbado ez su posiciln angular corrosponﬂiente a la pa-

_ manera que éste gxrg 8 1.500 revoluciones por ntnuto. Con el fin de

“del presost.to.- Dé egta manera el notor se vuelvo & poner en marcha, .

'anton&ticanent'e,i»a pooa veldcidad por la abea‘:tur# de ‘h valvula dis-

duoida, queda’ por debajo de wn valor deteminado de. antemano la pre-

. fmtemodig. Deapués son puestos on tensidn los muelles 64 por 1a oscid

=10= |
28 5‘716@

tuverfa de 1mpulsi6n, baje la presifn en esta tuberia, lo que provocay

hdeiniiedoiottibiotiding 3
pereeeyrers: A
|

g

bajo la acc:hqn de los muelles 55, un retorno del Smbolo 54 hacia la
dorooha de 1a ﬁg. Te

. Rste Sabolo inpulsa entonces el 1fgquido en la cdmars 47 del pre-
s’ostato b 4 arragt;:a en su movianiento el txjingueta“59 Ou;a extrenidad
'fo_ se aoopla al resslto 60b. Asf el disco 63 es accionado en o1 sen-

rada del motor por el pasador 68b encajedo en la ranura 67b. Cuando
bada la pteai&n en la tuberia de impulsifn por d.ebago de un valor .
deteminado, el pasador 68b evita la ranura 67b, de manera que es
arrastrado bruscamente el disco 65 haste una posiocidn intermedia por

la. que se oierra ol intemptor—inversor y se ooneotan los polos de

'wi\tar que' una baja brusca de la presién en la tuberia de iwpulsién
provoque un Tetorno dmsiado répido del &bolo 54 hacia la derecha
de la fig. ’I, esta dispuesta la val'mla cargaia 52 en el recorrido

que’ debe tomar el 1£quido impulsado por el embolo 53 en la c&lara 47

puesfa en la tuberfa de impulsidn.

Si a pesar de esta puesta en marcha del motor a velocidad Te-

sién en la tuberfa de impulsidn proaigue el &abolo 53, bajo la aoci&n
de sus muelles de retomo 55, m desplazmiento hacia la derecha de
la ﬁg. T« Bn @l curso. de este desplazaniento, ol pasador 68a encaja
en la Tanura 67a con el fin de trabar ol disoo 65 en su posicidn '

laoiﬁn' de:l. disco. 63 accionado por el tringuete 59 en ol sentido de lag
ag\_;jaé de un .réioj. Por Gltimo el pasador 68a evita la ranura 67a deo

aanera que ol disco 65 es accitnado bruscamente hasta ‘su posioifn
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'3.000 rwoluoiones por ninuto. Paaando Ja velooidad del motor de 1.500

1 conseouenoia el ‘mbolo 54 oontmﬁa su. -recorrido hacia la doreoha de -
‘la ﬁgo 7 hasta su posieiﬁn e::tramo derooha. En 01 ourse do este des-
- plazamiento del Sabolo 54. la extremidad 70 del trinquete 59 evita

-'embargo, una superﬁoie de apoyo (no repreaentada) mantione ol trine-

fquierda del dibujo & causa. de un aunento de la presifn en la tuberia

“de man:lobra 1 hasta su posioiGn extremo iaqnierda. En efeoto, al estar _
mwrmpida la comxiﬁn meoanica ‘entre. el dispositivo de regulaci&n
.autolgtica y el :lntemptor-inveraor, no tima efeoto alg.mo epta

}?

"'""’W"vmuv; Sa”

L)Qwﬁ@@ =

~ extremo derecha por la que oonecta el mtemptor-inversor 3o0s bab:l-

nedos de- e:citaoi&n de los golos del moto:r de mera que §ste gira a

a 3.000 rwoluuiones por m:muto aumenta la oapaoidad do la tuberia

do impulsi@ll para aloanm ;. valor hormal oon la pres16n nomal. En ,

el resalto 60b de unera que desde mt&nces se. intez-runpe 1a conexidn
maoanioa eatre ‘ol dispositivo do regulaci&n eemaible a la presidn
que reina en la tuberia de impulsidn y el htemptor—inversor. Sin

quete 59 am'ox‘.‘hladanente en :la pos:.oi&z repreoeutada por. la aociﬁn de
la graved.ad ‘ode o muelle no :epresentado—- con el ﬁ.n de que en el

momento de L deaplasamiento subsiguiente del fmbolo 54 haoia la ig-

de impulsi&x, ia extremidad del tr:mq,uete se acople autonatimente '
al resalto 601. -
’ Para provocar la parada a mano del motor: ouando ha teminado,

por ejemplo, el trabajo de traaegado, el operaﬁ.o accicna el macanimo

maniobra sobre el z‘mbolo 54 que gqueda’ en su pouo:qﬁn extremo dorocha;
&1 la ﬁg. 9 el notor H es igualmente un motor de dos velocida-
de' del tipo Dalhander pero son el&otrioos los dmpositivos de regu- .
1goifn y de sesuridadO , : . . ‘ »
El dispoait:.vo de. regulaciéu compmde los fum.blaa F que alie
mentan el motcu- M por medio de un inversor I del sentido de marcha y

de treg oontactores C ’ 62, 03 ouyos ‘nobinadou 01, 02, 03 de Bu elaotrq
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&1 quo oomprmde dos contactos de cierre dl ¥y .d2 as1 como un oontacto

un oontaoto de gberturs "‘1'

' _tacion del bobinado v por med.io del oontacto i;9 dewn contacto de

_ dos presostatoa Py By tres rol&s electmmagn_étiooa By By R3
: aq{ oomo un sincmizador T, Los prosostatos son del tipo de deaem-
: bramé a 131‘0_8&6!1 mixina y estan acoplgdos por medio de una caje que

‘%o § del dispositivo de seguridads Bsto permite evitar que el viro,

3 aooplada al canal de inpulsiﬁn de la bomba, Este dispositivo de sogu=

el circuﬂo de alimentacién del bobinado vy del electro-iman del reld

'acoionuuionto del. rolé R .

gerie en al oontaoto b

~12-

.tman do aoeicnaniento son regul‘ados por un%qﬂo por los pulsadores
B o Bl ¥y 32 ¥ or otrs por el dispesitivo de seguridad que conprendo_

oontiene una membrana y glicerina de una materia similar al presosia=-
u otr'o' lfquido, entre em contacto oon los presostatos, Esta oaja estd

ridad esté completado adms por dos lamparae de oomtrol 1.3 y L2.
El pulsador By oonpronde un oontaoto de oiorre bl inaertado en

de abertura d3. Este pulsador Bl oomprende ademas un contacto de aber-
tura b2 derivado ‘en serie con un contaoto de abertura i, del relé 83
en ol oirouito de realmontaoiﬁn del bob.’mado v3 del eleotro-ingﬁn de

© Bate rele B3 oomprmde tres contaotos de olerre 12, 13 9 1 ¥y

El pulsador B2 oomprmde un oontacto de cierre. b3 i.nsartado en
ol cirouito de alimentaoisn del bobinado v3.

El pulsador B, oomprende un oontaoto de abartura b darivado en
Bl comtacto b ee‘lz& derivadO, adenfe, en el ca.rouito de realimen-|

abertura ny del relé R, y del ocontaoto de oierre.d, del ralé Ry

A B relé 112 estd aooionado por un electro-iman ouyo bobinado v, =
esu al:batado por medio de un eontaoto de abertura P del presostato
Pl’ del oontao'ko 3 3 y de un contacto da. abertura . Py del presostato P2

Bsto reld Rz oanprende los contactos de abertura n, yn, 'asi_
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™ ocso ;os oontaotos de ciomz 8 i 6 g .'EM_ .

_ Bl contacto n2 dea.'ivado en el oirouito de realimentacién dol

. bobinado '1 estd ooneotado al oontaoto P, por el oontaoto de oiem

,1 4 ‘del reld 33. .. ) : :
E oontaoto n3 esté coniectado al contacto Py ¥ se aliuenta por

‘medio del contacto d3 ¥ do un oontaoto de abertura o del oontcstor i

cz, el bobinado 03 del contactor c » Este contactor 03 contiens 4res

contactos de alimntaci& del motor Ny wn oontacto de oierre °,

que glinenta o bobinado ‘°1 del contactor Cj» Este contsotor C, ocon-

tiene por una parte tres oontactos principales conectados unos con
otroa por una varilla B vy oonectados ademds al motor K y por otra
rarte m contacto de 6ioi-re-03" Qoheotado por una parte a la alimente-
cifn del bobinado ¢, y por la otra.parte a la lémpars de sefializacidn
u& esta limpara Ly adlo se aiimenta ouando los dos oontaotor'es

3 y c ostgin en posioi;m de clerre, es deoir, cuanio el motor gira
a gran velooidad. _

B oontaotor C, contieme adesmds un oontacto de oierre o 4 deri~
vado en la alinmtaoién del bobinado o, ¥ que alimentg 1a lampara -
de seﬁalizaoi,& L que s enciende por lo tanto solamente cuando este
oontaotor eata en: posmién de cierre, es deo:h.-, mand.o el notor gira
a pooa velooidad. ‘

Cmticue, adenas, el ocontactor 03 un contacto de abortura %
derivado en el cireuito de alimtaci&z del bobinado o, del contactor
C, en sorio oon uw contacto de abertura °

2 6

oontaotos dldal reld Rl ¥ p del presosiato P2

Esté derivado, ade-ss, en ol oircufto de alimentacién del bobi—

del contaotor c1 ¥ los

nado v, el sinoronizador T que oontiene un ocontacto de cierre (nc re-
premtado) que se oierra 15 8 30 segundos despuds de ls entrada del
voltajo o ol ainoronizador a fin de retrasar la entrada del-voltaje:

en el bobinado \Z El oontacto B, del relé R es un oontaoto de rea~
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- del oontacto b y por lo tanto la ‘alinentaﬁiﬁ_n del pobinado v, 0

loe contactos by 1.y n ¥ d, de manera que cugndo el operario aﬁoja

'y ‘alimenta el motor M que gira a poca velooided. El cierre de este

| sobre 61 pulsador B, 1o que provoca el cierre del oontacto by ¥ una

' prosostato P2.

-14-

limentaciln de este relé, ‘

gl'ﬁmﬁomnn;o del dispositivo de ;rogulaoi-én y de uguﬁdgd
desorito es el ’aiyguie’ntn ' |

sta en rcha del motor ’ ocid

El operario actda sobre el pulsador B, 1o que provoca el cierre

1, :
relé R, so olerrg y el bobinador v, 80 raalimentg desde entonoes por

el pulsador Bl eJ. reld R q,noda en posioién de oiarre. El cierre de
este reld R1 provoca la abertura dol oontaoto d3 v del cierre del cone

taoto dl‘ def el bobinado o, es desie entonoes alimentado poT los

_oonfaoioa bé, di’ 05, y °,6" Dende .'e_ntoaces el contaotor 02 8o ocierra

contactor C 2 provood iguslmente ol cierre del contaoto o . de maners

que la 1émpara de seﬁaiizaéiép 1‘1 se enoiende § indica que el motor
¥ zira a pooa velocidad por ejmi:lo a 1,500 revoluciones por minuto,.
2) édeleigoi&n del motor hasts que Zire a gran velocoidad.

Si el operario desea aumentar el rendimiento de la bomba, actda

alimentacién del bi»binado v3' El reld 33 se cierra de manera que los

contactos i ge oierran mientras que el oontacto ‘1 g6 abre.

130 141
El cierre del ocontacto :12 gue esté doﬁvado en serie @ ol oontecto

de sbertura del pulsador B, provoos la realimentacidn de este rel
n3 de maners que .6,st9 qz’xegia en posioidn de cierre cuabdo el operario
éﬁ?.‘la el pulsador B, Por el contrarioy 1la abertura del contaoto i,
provoca 1a interrupoidn de la alinentsoi$n del bobinado v, pézo el reld)
R, 10 86 abre, por esto su bobinado v, se encuentra ademfs de resli-

montado por el oontaoto i 4 dorivado en serie en el contacto p2 del

n oiem del contacto 13 de ecte reld RB derivado igualmente




!

@

‘.j
3

.

i0

15

- 30

| nado v, de menera que se abre el Telé R . Desle entonces los oontac-

_en ol relé B, 10 puede efectusrse de manera que el motor continfa

813&1!40 a pooa velocidad por Ojaplo 1.500 revoluciones por minuto, -

" bobinado del ocontactor C. que se oierra iguélnmto -niahtraa que
% , ue ‘

¥ sumenta ol remdinieato de la bombae

?‘S){’?[‘ -:f‘)@

. G E Beacme il
RESAY 4 e

en serie en ol contacto pé’provooa, Por medio del contacte p, del

Presostato, la alimentacifn del sinoronizador P Después de un lapso
de tiempo de 10 a 20 segundos y a ocondicién de'qu; en estie‘ nomento
la presibn en.la tuberfa de impulsifn de la bomba ses todavia infe-
rior g ung j;z;oaiﬁn determinada, por ajemplo inferior & 3,5 atmdsfora,
el cierre del contacto del sincronizador rrovoca la entrda del vol-
taje en ol bok;n@slo v, de manera que el relé izr” cierra.

St por el contrario la presidn en la tuberia de impulsip es.
superior a 3,5 atwms, el _gontao_to p:l. se abre y la entrada del voltaje

El cierre del relé 32 provoca en primer:lugar la abertura de

los contsctoa.nl-y B, y ung interrupeidn dela alimentaoitin del bobi- |

1l
tos ny y d, derivados en serie e la alimentacién del bobinsdo o, del

contaotor 03 estan los dos cerrados de mora.que_oéte oéntaotor se

olerra y.provoca d'.ciene.&ql.mtaoto o, que slimenta a su ves el

2

1la aberturg del contacto dé del dele Bl ha prqvobado ya la interrup-
cign de la. alimentacifn del bobinado 6 ¥y DpOT 10 tanto, la 'abertura :

doi‘oontaofér cz. asi los ocontactores C, y c ostan oau'ados ¥ ol mo:

3
tor cira a gran valooidad por ejemplo a 3,000 revoluciones por minuto

3) reduogg g\ponatig de la velocidad del ngtor.

Cusndo la presifn en la tuberfs de impulain de 1a bomba excede
dé una presidpn determinada de antemano (por ejemplo 3,5 atn&sfms)
el oontacto B del preacstato P se abre. Desle ‘entonces ol si.ncmi-
gador T y el bobinado v, del reld R no se alimentan mas y eate reléd
R, se abre. Desde entonces la ali.mentgoi,ﬁq del bobinads o, del contao-

2.

tor.C; se interruspe por la sbertura del comtacto nye E1 contastor 0,
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.80 abro y la aberturg del oon'taoto 0. interrumpe la alinentaci&n del |
'los contactos o ¥. °6 provoca la alinmtaoiﬁu del bobinado o 2 del

_4) gad“,m ics del motoX. -

1 preaﬁn e la tuberfs de inpulaﬁn contimia aumentando, provoca ssta
presidn, ouando aloansa w valer fijado de antemano por ejenplo de

. 4,5 etn&aferas la abertura del ocontacto P, del prosostato P2 ¥ la

de 1a alimentacifn del bobingdo v, ¥ Por 1o tanto la abertura del

Cem poeioﬁn de oierre,

5) vuelta a poner gg m&a del motor g m 8 v ﬁm

.-16-.
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bobinadé 01&1 contaotor C.o _
' Este contactor se abre por lo tanto de manera que el cierre de

5

contactor cl por medio de los oontaotos p2 del presostato P2 ¥ del

contacto dl del reld Rl. Deado entonces ol motor gira 8 poca veloci-

ded.

8 a 1)08!1‘ de esta reduccidn de las velooidados del moter la

mtempoién de la alinentacisn del bobinado ¢, del contactor c que
ge abre y provooca la parada del motors
. La sberturs del contacto p, provoca igualnente la interrupcién

relé Bjo

" Desde entances el motor se para y solo el rolé 83 estd todavia

Tan pronto oono la presi&n on la tubar{a de impulai&n de 1:
bomba &osciende por debajo de un valor deteminado de antemano = por
ejemplo 4 atialsferss ~ o oontaoto Pz se cierra. Ish consecuencia el
bobinado vl es alimentado de num, y ol ml& Rl se cierra provocando
la entrada del voltajo e el bobinado e, ¥y por lo tanto, el ciaerre

dal contaotor 02 ¥ la puesta en marcha del motor a reducida velooidad,

La limpara del contrel 1y se alinenta por el oontacto ©,e 4

6) goelersoidn del ugtg , '
8i h presidn en la tuberfa de impulsién déaoimdq por debajo

de un valor predeterminado de antemanc - por ejemplo de 3 atmSsferas ~
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| una. presin inferior a 3,5 stubsferas de manera que J.Qs dos contactos

Pl y"pé p_rictioameﬁte se cerrarfan simultineaments, ei motor se vole=

$

o
o
e e,

- e
| 2 g3 169 =2
el contacto B del presosiato F, se olerra y proveea la entrada del
voltaje en ol sinorornizaedor T, que doqﬁués dé un lapso de tiempo de
15 a 30 segundds "élimenta' ol'bobinado;v.r . Desde entonces se clerrs
ol relf R, ¥ provoca como se hg deaorito anteriomonte en primer
~ lugar la aborturq dol oontaotor 02 despuéa ol oiem del contaotoz-
03 ¥ por ﬁltimo el oierre dol oontaotor C.e El motor gira entonces
& gran velooidgd y la limpara de control L se alinmta por el con~
tacto 034 _ _ T
- Bs prooiso obsemr agui Que. si la preai&n en la tuberia de
1mpulsi6n bnjaso m brusoamente durante la parada del motor hasta

veﬁa 8. poner autondticamente en marcha en primer lugar a poca velo-
cidad oomo se ha. deaorito anteriomonto por el dlerre del reld R,
dupu‘a transwrido un lapso de tiempo de 10 a 20 segundos el sin-
‘oronizador T pondria en voltaje el ‘bobinado v, 10 que provocarfa en-
tonces solanente la pueata en marcha ‘deol notor a gran valocidad,

" Por 10 deafis del mismo modo si el operario w@ ol momento de o
la puesta en marcha del’ grupo bomba a motor actua sobtre ol mlsador 32‘
o 'Efeotiv'a.ncnte, o esto caso el relé 33 ‘se clerra y .alinenta si-
nult,&xéaenfo el siuo’roﬁiﬁh&or Tyel hobina'd'o'v e E1 relé R, se cie-
rra y Jpor lo tanto provoca la pueata en ®archa dal notor a pota velow
oidad, despuea de transourrido un lapao de tienpo de 108 20 segundos
aolaamte el sinomniaador provoca el cierre del reld R ¥ por lo k
tanto la pnesta an llarcha del notor a gran velooidad, esto evidente-
mente a condioifn de que. entro tanto la p@es:lén en la tuberfa- de im-
pulcién de la 'bomba no haya exoodido ya de 3,5 atmaaforas ¥ lmra To=
voogdo la abortuxa del oontaoto pi '

7)25.225.&_;”&5&;&_@

cnando ol oporario deuaa parsr oonplétamento 01 ttmciomiento
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' -""de 1a inatalaoi&n actua sobro el pulsador B la abertura del con-
'.tacto b, 1ntormmpe 1a alimontaoi&n del bobinado v3 que ostaba ali-
' fnentado a través de los ooutaotoe b2 y 1  la. abertura del roli R

.' 3, del oontacto i,/ 14 de reelnmtaoién por Py del bobinado R4 por'
‘-ﬁlt;mo del contacto 13 do aumentaoﬁn dél bobmdo Vg box pl. e 1
_los roik&a 81 y 32 se abrm 1gua1mente, y pteroan 1s parada del motor.
v " e 1o gue queda expuesto 80 puede uno dar cuenta’ fac:unmte :
S g que ‘ol dispositivo do seguidad oon el oual ests provisto ol gmpo
.homba a motor = ya sea oate dispositivo meoanico o eléotrioo pernito
.s:.mpliﬁ.oar on: una gran medida al trabajo del operar.to en ol ncaanto
A dal truogado de lig_uidos talea como . el vino por ejemplo. & efeoto,
_ _gracias [ esta diapositivo de seguridad 1e basta aociomr la valvula_ )
" B que regula 01 ;paeo de la tubaria de inmlsi&\ de foma que evits que
“15
L : autonﬁtimente la reduooién»de la velocidad de alimentac:l&x de la

’tuberin Pm lo que ea espec:lalmente inpbrtante para el ‘operario os
L el heoho Que 1a sinple reabertura “de esta bomba provoca ‘ol arranquo

.8 velocidad reduoida del motor, deapu&s Ja oonuutqoi&n do loa polos

,‘Oidldes por la conmutacién de los polos del tipo Dalhander ¥ que aocio—

; ‘na tme bonba volum&trioa, oaracterizado por el hecho de que ooutiem .

y. wyo oa:tor eeti ﬁ.jado a1 bastidor dol notor y al de 1a bomba,

) de mera que ente notor, esta bonba ¥y este reduotor de veloo:ldad

=]

@Quﬁﬁg

provoca la abertura del comtao‘bo 12 de realimantao:lén del bobinado

se robosen las vasi:las. Bl dispositivo de aeguridad provoca entances

bonbg, deapués su parade en funoi&n de 1a presi:Sn que reina en esta - -

para. el aoaiona-iento de la bomba 8. su maxiua valooid.d. Bn efecto,
esta v&lvula puedo utilizarso por 91 operario como maoanismo do regu-
1301_5)1 dol motor lo que ervi.tn los dosplazamientos continuoso ‘

. L REIVDIDICAGIWES
. 1.- Ux{gmpo de. bomba a motor que contiene um motor de varias volg'i

reductor de velocidad de’ sat&li.tee que aeopla ol motor a 1a bomba‘
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forman juntos una unidad, ¥y por el hecho de que estd provisto oon

um dispositivo de seguridad sensible a la preai&n que reina en la
ttzheria de impula&&p de~la-bonba ¥ que reg;la autonatimeute, tan
pronto como se ha aloanzado ung pres:l&: deteminada, el aooionamim-

| 1o de wn dispositivo intcmptor-inversor que provoca en primer lugar

una reducoiﬁn de la volooidad del’ notor, y después la parada dal mo-

‘ ) *l;or, cuando se ~ha ‘alcanzado a su ves otra presi-&: deterninada.

2.- Un gmpo de bonba a motor segn.n da reivindicaci6n 1, carasg
terizado por el heoho do que el diapositivo de seguridad oomprende un
dispos:l;tivo de regulaoi&t sensible a la ;prosi&n que: reina en la tube-

ria da im;pulsi&x que oontiene un presostato que oomprende dos cimras
- gseparadas una de otra de nanera estanca por una nembrana ﬂoxible
I sonet:lda & la aoci&n de un. muelle, una da ouyas oamras counica oon.

: la tuber{a de 1mpuls:l&n.

3.- Un grupo de- bonba a notor segun las roxvindioacimes ly 2,

carao‘berizado por el hecho d.e que la aegunda oémara dal presostato

eatﬁ llena oon un fluido ¥ estd unida con una oamarn de volimen va-

riable, uno de owos tabiquas o8 deaplazable por una ncoi&n elzistioa ‘

. 'bajo la acoion ‘de la presﬁn que reina.en esta- camara.

4.- Un grupo de bombe a motor segin las reivindioaoiones 1la 3.

caractorizado por ol hocho de qne los dosplazamimtos del citado ta—

A bique deaplazable regulan el dispos:.tnvo interruptor—inveraor que
'fprovoca de este modom primer lugar- una reducoi&n de- Ia velooidad de
‘alimentaci&l de 1a homba, .¥ despuds.la. parada del notor, respectiva-
k) mante la puesta en marcha del motor a velooidad roduoida ¥ despu&s

8 gan velooidad.

" o= Un grupo de ‘bomba a notor segun la reivindioaei&nes 1 y 2y

T _ oaracterizado por el heobo de q,ue 1a bomba volumétrioa oontiene varias

i -etapaa que oonprcnde oada una doa cuerpos de bomba ooneotados en pa- '

ra_lelo. -
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. Bew Un gmpo de ‘tomba a motor segin las reiv:lndioaoionu 1 a5

oaraoterizado por el heoho de que ‘todos los ouerpos de bonba estan

7-85\33‘&3&00 unos sobre otros, y los doe extremos son idénticos el uno

al otro mientras que los intemedios son igualmmte 1démticos les

‘unos g los otms ¥ conﬁenm un’ oanal de transferencia dupueato

parciglmmte en dos cuerpos mmediatos que perteneoen a dos etapas

'*difamntes Y que aooplan ma canara do inp\dsion de uno & una cimara

p de- aspiraoi&p del. oﬂ’Oo

7o- Un grupo de. bomba a8 notor gegin la reivindicaoion 1y carac-'

.'terizado por el heoho de que "ol dispoaitivo de seguridad es meosnioo

oontieme un Telé. hidraulioo accionado por el preaostato, un conmu- |

e tador invorsor aooicmclo por oate relﬁ hidr&ulico ¥ que regula Ia :

comutaoﬁn de los polos del motar ¥ le pnrada de este motor. )

Bm Un grupo de bomba 8 motor segun la reivindicaoién 14 Carac-

‘teiizado por- el ‘hecho de quc el disposit:lvo de segnzﬁ.dad es eleotro~ .
__magxétioo y oontiene dos presostatos regxlados 8 presionos diferentes
¥ aue reguan cada wo la. abortnra de un oontaoto eléctrioo cuando

la presién an la tubor{a de inpulsﬁn exoede do Iaa presiones deter-

ninadas de mtamano.

9o Ux{gmpo e bomba 8 -otor segun las reivindicaoiones 1y 8,

caracterizado por el heoho de que los. contactos de Ios preaostatos

'_regulan la aberturs y ol oien-o de los. relés que regulan un diaposi-—

‘ tivo de conmutacién omstituido por tres contactores insertados en

la alimontacién dol motors . ,
' 10.- So roivindioa por- nltimo oomo ob;]eto sobre el que ha de '

'reoaor 1a Patente de’ Iuveno:,&n que se solioitas “UN GRUPO DE "BOMBA

o
-

A no'ron" ) . . .
o 'rodo conrome so desoribe Y reivindioa en- 13 presente memoria.

‘qué oona‘ba de veinte paginaa meoanografiadas y dibujos adjuntos,

Hadrid, 6 de fehrbro de 1.964
R ALFDRSO UNGRIA :

DI popo S
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