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DESCRIPCION

El presente invento se refiere a un medio para fijar objeéas

comprendiendo un brazo de fijacidn montado, de manera que@puédg_g,ﬁ

oscilar, en un bastidor el cual estd dispuesto de tal formé?":quge""”

cuando el medio se halla en la posicidn de fijacidn queda dprefé
do contra una superficie del bastidor, teniendo el objeto'éoléca—
do entre ambos y puede oscilar desde la posicibdn de fijacidn a

la posicién de liberacibn.

L]
...I.

A fin de fijar objetos, como por ejemplo piezas de aterial, *
de tal forma que se pueda soltar facilmente el objeto, exXisgte unagf

cantidad de diferentes soluciones, segin sea la funcidn qQue:se

persiga y la clase de objeto. Con el fin de fijar piezas de matefii
rial se ha descrito anteriormente, por'ejemplo, un medio en forma i;
de un brazo provisto de resorte el cual sujeta un objeto mediante .
la friccibén contra un soporte colocado ante €l. Moviendo el brazo‘z
hacia arriba, fuera de su recorrido, la pieza de material puede
sacarse de su posicidén de fijacidn. E1 tener que hacer oscilar
el brazo hacia arriba constituye un movimiento en sentido desfa-
vorable, ya que se ejecuta en direccidn opuesta al movimiento de-
seado para soltar el objeto, mientras que vencer la friccibn ti-
randolo hacia abajo puede ocasionar daios a las piezas de material
que sean delicadas, en determinados casos.

E. objetivo que persigue el presente invento es eliminar los
inconvenientes antes mencionados utilizando medios de fijacibdn
que funcione de manera altamente favorable para el objeto.

El objetivo en cuestidn se consigue con el medio segln el
invento, el cual se caracteriza en que dicha superficie forma

un tope limite para el brazo de fijacibn dispuesto de manera que
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limita el movimiento de oscilacibédn de dicho brazo de fijaciéihw
uno de los sentidos de la oscilacidn, y en que el medio incorpogjr

. . . o, &
ra mecanismos para volver a colocar el brazo de fijacibn de~mgge- -

ra que pueda oscilar mls alld del tope limite en una posicéggﬁneig

liberacidn.

Seguidamente vamos a descrlblr el 1nvento con mayor detaIle¢;
respecto a una cantidad de ejecuciones tipicas utlllzando para 7
ello los dibujos adjuntos, en los que la figura 1 represeppﬁzuna |
secciédn longitudinal a través del medio segin el invento,an;una
primera forma de realizacidn; la figura 2 muestra un det@%i;'del
medio segln la figura 1, pero en una posicidn distinta; . ié:kigu-
ra 3 representa una vista paré ialmente seccionada tomada'f;ontal-,
mente a8l medio de la figura 1; la figura 4 representa, a una ma- )
yor escala, un detalle del medio segin el invento; la figura 5 =
presenta una seccidn longitudinal a través del medio, en una se-
gunda forma de realizacidn, colocado en una primera posicidn, mien-
tras que la figura 6 muestra el medio en una segunda posicidn; las
figuras 7, 8 y 9 son detalles esquemiticos en tres diferentes po-
siciones, y las figuras 10, 11 y 12 representan el medio en una
tercera forma de realizacién.

Los medios segln los ejemplos representadqs han sido produ-
cidos especialmente para permitir el eficiente manejo de piezas
de material textil en la industria de confeccibén. E1 medio de sus-
pensidn del ejemplo representado estd destinado a constituir o a
formar parte de una unidad de transporte en un sistema transpor-
tador suspendido dedicado al traslado de piezas de material tex-

til entre diferentes estaciones de trabajo, en cuyo caso es impor-

tante que se puedan soltar efectivamente las piezas de vestir de
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los medios de suspensidén sin que exista peligro de causar dafios.

al material textil.

Tal como puede verse en la figura 1, se representa uns aQte
en seccibén a través de un medio de suspensidn segin el iné%gﬁﬁ
en forma de una primera forma de realizacidn en que.se‘héila_
suspendido de un soporte 2 que tiene un rodillo transpérﬁ34§?y§5
mediante el cual el medio de suspehsién se mueve a 1o largéwééy
un portador 4, representado esquematicamente. El movimien§9£se‘”
consigue, por ejemplo, dando una cierta pendiente al porﬁedpr |
de manera que el medio de suspensidn se mueva por su prppég pe=- "

so. E1 medio de suspensidén consiste en un bastidor 2 cop una pa#j§

ta posterior 3 y dos patas delantgras 4, 5, una de las cuales

se ha eliminado en la figura l. Sin embargo, la construccidn “
de las dos patas delanteras del bastidor puede verse en la figu—:i
ra 3, La parte central del:medio de suspénsién est&4 formada png -
un brazo de fijacidn 6, el cual estéd montado de manera que pue-~ -
de oscilar en un elemento de soporte 7 situado en la pata poste-
rior 3 del bastidor, mientras que la fijacidn y asegurado del |
objeto a sujetar se efectlla contra las dos patas delénteras 4,

5 del bastidor que, en este caso, forman un soporte contra el
brazo de fijacibn. En el ejemplo represantado, la pata posteridr‘
del bastidor tiene una seccidn en forma de U, con una pieza tra-
sera 8 y dos piezas laterales 9, una de las cuales se ha supri-
mido en las figuras. Entre las dos piezas laterales 9 se forma

un espacio en el cual se proyecta el brazo de fijacién con su
extremo posterior 10, en cuyo caso el brazo estl provisto de un
eje pasante 11 o dos clavijas que llegan hasta los lados, las

cuales entran dentro de una ranura.l? construida al efecto en
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cada pieza lateral 9, Ia forma de la ranura puede verse en lak
gura 4., La especial forma de la ranura proporciona dos punth}é
tables de apoyo para el brazo de fijacibén 6, o sea, un punbgadg,
apoyo frontal en el cual se coloca el brazo segin indica~lé§1§?
nea continua de las figuras 1 y 2, y un punto de apojo ﬁfﬁSe

en el cual se coloca el brazo, tal domo viehe indicado‘pofglas
linea de puntos y trazos de las figuras 1 y 2. Aun cuando lé‘fa;
nura se presenta en una diferente forma en la figura 2, edaxgé 3

la misma funcién que la ranura de las figuras 1 y 4. et

blado alrededor de un eje 11 y se halla sujeto entre una clavija:?;
superior 15 y una clavija fija 16, interpuesta, que sobresale de-qf
uﬁa de las piezas laterales 3, de modo que el mecanismo de resor;{g
te 14 tiende a retener al brazo de fijacidén & con el eje 11 en

una posicién bien en el punto de oscilacibén o en el punto de so-
porte. E1 mecanismo de resorte 14 también forma parte de un me-

canismo de disparo 17 que a su vez incorpora una palanca de con-

trol 18 que, al ser accionada, hace que el mecanismo de resorte
suba debido a que la clavija 15 esté fijada en el extremo infe-
rior de la palanca., Moviendo la palanca a la posicidn que se in-
dica cor ia linea de puntos de la figura 1, se obliga a subir el
mecanismo, a causa de lo cual el brazo de fijacidn 6 con su eje

11 sube de su punto frontal de oscilacidén, en sentido hacia arri-
ba, y se mueve hacia atrls hasta su punto trasero de oscilacidn
por efecto de la fuerza del muelle de retroceso del mecanismo de

resorte. La palanca de control 18 puede ser accionada tanto ma-
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nual como automaticamente, por ejemplo mediante un elemento :
activacibn 19, que se proyecta hacia abajo y es, preferlblement

flexible, situado en una estacidn de trabajo, por ejemplo, ﬂqﬁh

el resultado de que la pieza de material puede soltarse'auﬁheﬁ“‘

ticamente y caer en el lugar deseado.

' También el brazo de fijacidén 6 presenta en su extremo~pogte-

rior 10 una leva 20 dispuesta de manera que actlla conjuntamente
con una superficie de control 21 en la pieza posterior 8, oc@51o-ff
nando el movimiento hacia delante del brazo de fijacidn aw.desdegff

su punto de oscilacidn posterior hasta el punto de oscilgci%n de-

lantero cuando el brazo de fijacién 6 se mueve en una dineggién -
de abajo a arriba con su extremo delantero 22, por eaempio.éntre“if
las posiciones representadas en la figura 1.

Tal como se pcdré observar en las figuras, el extremo fron-
tal del brazo de fijacidén € sobresale una cierta distancia entre
las dos patas frontales 4, 5 del bastidor, que estén hechas con
un material eléstico. Ia flexibilidad de las patas del bastidor
4, 5 pueden por tanto,“ser ajustadas mediante un elemento puente'“%
23 que es capaz de subir y bajar de las patas del bastidor. Al |
encontrarse en la posicidn superior, las patas puede flexar en
alto grado, permitiendo Que el extremo frontal del brazo de fi-
jacidn pueda ser empujado entre los extremo gruesos 24, 25 de
las dos patas del bastidor\y mis alléd de las mismas, lo cual se
ha representado de manera esquemltica por medio de las lineas de
trazos y puntos 26 en 1la flguxa 3. Cuando el elemento 2% se en-
cuentra empujado hacia abajo, hacia los extremos 24, 25 de las
dos patas de bastidor 4, 5, éstds quedan rigidas a pesar de todos @

los intentos y por tanto son capaces de bloquear totalmente el
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paso del brazo de fijacién 6 entre las dos patas. Ia longitud

del brazo de fijacibébn 6 es, no obstante, de *al medida que e
"
bloqueo no se produciré cuando el brazo de fijacidén se encugﬁ&;ﬁ;

en su posicién posterior, es decir, con el eje 11 colocado2n“el
. catodR.>

punto posterior de oscilaciébn.
El empleo del medio segln el presente invento, en,Su*gQ1@“
ra forma de realizacibén, se explica con referencia a las figuras

1l a4, A tal objeto, se supone quevel elemento mévil 23 aQQp;a' ‘?
una posicidn, por ejemplo la que se representa en las figugqs_1 f1
Yy 3, en la cual proporciona flexibilidad a las patas delgniéras

M)

4, 5. Ia posicidn inicial puede ser o bien con el brazo ge,gijaaﬁg

cidén 6 en su punto de oscilacién delantero o bien con el'ﬁéézo :
de fijacidn en su punto de oscilacibn posterior. Aqui hemos su-
puesto que el brazo de fijacidn se encuentra en la posicidn in-
dicada por las lineas de trazos y puntos, seghn la figura 1, y
con el eje 11 en su punto de oscilacidén posterior. Entonces el
medio de fijacidn se halla en su posicibdn de lanzamiento. Se co-
loca una pieza de material textil sosteniendo la pieza pcr su bor-
de superior con una mano y moviéndola hacia arriba en el espacio v
existente entre las pataspagerior y frontales %, 4, 5 del bas-
tidor, y, con la misma mano, se mueve el brazo de fijacibén 6 ha-
cia arriba para hacerlo oscilar en sentido ascendente. Entonces,
el brazo de fijacidn se encontrari en una posicidn posterior en
la cual dicho brazo de fijacibdn puede moverse libremente entre

las dos patas frontales 4, 5 del bastidor, sin que las mismas se
lo impidan, en cuyo caso, la pieza de material quedari colocada
entre el extremo 22 del brazo 6 y las patas, Cuando el brazo os-

cila hacia arriba, la leva 2 del brazo entra en contacto con la
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delante de la ranura 12 y, una vez el brazo haya sobrepasados

cierto Angulo de oscilacidn, por ejemplo el &ngulo represenfﬂ:“_

en la figura 2, el eje 11 se moveré hacia abaao ¥ hac:La"- el :t_)-ung-

to frontal de apoyo, quedando contra la superflcne de‘apoyo 15.

Cuando se ha alcanzado el punto de apoyo frontal,_el bra o

fijacidn habré alcanzado la posicidn de oscilacidn representa

por las lineas continuas de la figura 2. Si se permite ahé?éfal

brazo de fijacidn 6 oscilar hacia atrés, hasta la p031016n 1nd1
cada fundamentalmente por las lineas continuas de la figura

el brazo quedar& bloqueado contra las patas frontales 4,;5.del

Wiy
....

bastidor, con la pieza de material entre ellas, El hecho de quef

el brazo se proyecta ligeramente entre las patas del bastidor

hace que la pieza de material quede ligeramente doblada en forma -
de una "U", de manera que gqueda fijada con seguridad. En tal ca:ff;
so, el medio se encontraré en posicidn de fijacién, permitiendo

el transporte de la pieza de material a lo largo de un transpor- :

tador con objeto de llevarla a otra estacién de trabajo. Cuando -

se desee sacar la pieza de material, puede hacerse de dos maneras?
diferentes. E1 modo més sencillo consiste en tirar de la pieza :
en sentido hacia abajo, de manera que el brazo de fijacién pueda
pasar entre las dos patas 4, 5 del bastidor, las cuales flexan

un deter. . ado valor, hasta el punto que permiten que el brazo

de fijacibn pueda oscilar hacia abajo hasta la posicidn que, en
.la figura 1, se indica con lineas de trazos y puntos. E1 brazo

de fijacibn 6 estd dispuesto de tal modo que para soltarse ha-
ciéndolo oscilar hacia abajo al mismo tiempo que se vence una

fuerza que actta sobre el mismo, siendo dicha fuerza considera-
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blemente mayor que la necesaria para hacer oscilar el brazo ha-
cia arriba. Cuando tenga que insertarse una nueva pieza de mate-
rias, el brazo de fijacidn puede volver a su posicién aplicgigg
una ligera presidén al estremo 22 del mismo, lo cual hace q@kzqg
brazo de fijacidén se desplace a su posicidn posterior del pun;o
de oscilacidn trasero., Alternativamente, resulta posible, pqeg
la pieza de material, tal como se ha dicho antes, hacer que é;ta
se suelte automatica o manualmente por medio del accionam}gfpo

de la palanca 18, haciendo mover al brazo de fijacién 6 hasta

su punto de oscilacibn posterior, de manera que se desprgnd% 1la

pieza de material. o eee
La forma de realizacibén segln las figuras 5y 6 pregégéa,
en principio, el mismo sistema de funcionamiento en lo que res-
pecta a la accibdn del brazo de fijacibédn. En esta segunda e jecu-
c¢idn, aquellos componentes iguales a los ya aparecidos en la pri-
mera eJjecucidn presentan referencias equivalentes, pero con la
adicibén de 100, En este caso, el mecanismo para sostener el bra-
zo de fijacidn 106 en su punto de oscilacidn frontal estd hecho
de manera diferente. En esta forma de ejecucibén, la ranura 112
tiene forma recta, habiendo sido afiadida a la misma una larga
varilla de accionamiento 128, la cual se extiende dentro de la
pata posterior del bastidor, entre la fijacibén superior 115 del _
mecanismo de resorte 114 y el extremo posterior del brazo de fi-
jacidén 106. La varilla de accionamiento 128 es capaz de poder mo-
verse entre una posicidn superior, tal como se representa en la
figura 5, y una posicidn inferior, como se representa en la fi-

gura 6, de un modo que se describiri con detalle mis abajo. ILa

seccidn presentada en las figuras 5 y 6 se considera extendido
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centralmente, de lo cual se desprende que la varilla de acciona
miento 128 estd dividida en la parte inferior en dos espigas 129‘
que se extienden a lo largo del interior de las dos piezas iﬁgé} E
rales 109; dichas espigas tienen como objeto trabajar con 125 ™

clavijas 111 del brazo de fijacién 106 de manera que, con la va-

rilla de accionamiento 128 en su posicién inferior, segin ig.gi-vxg
gura 6, el brazo de fijacidén 106 se mantiene en la posicién fron- -
tal de oscilacibn, gracias a la interaccién entre los bordes_ fron-

tales 130 y dichas espigas y clavijas. E1 brazo de fijacidn.l06

también est& hecho con una ufia 131 perpendicular hacia a{riha en
su extremo posterior, la cual puede meterse en el espacigrégisten_;
te entre las dos espigas 129, de manera que no se interfi@fé con'
ellas y asegurando ademis la posicibn del brazo de fijacidn para
efectuar su movimiento desde su punto de oscilacibn posterior a
su punto de oscilacidn frontal, a través de la interaccidn con

la pared 132 de la pieza posterior 108, al oscilar desde su po-
sicién de lanzamiento hacia abajo, y en sentido hacia arriba.

La ufia perpendicular 133, dirigida hacia atrds, sirve para mo-
ver la varilla de aceionamiento 128 desde su posiecibén inferior

a su posicidén superior, mientras que el brazo de fijacibén 106 es-
t4 oscilando hacia abajo. Esto puede verse en las vistas esquemé-
ticas de las figuras 7, 8 y 9, las cuales muestran una seccidn
tomada a lo largo de la seccidn central representada en las fi-
guras 5 y 6, y ain mAs exactamente a través de una de las espi-
gas 129, en conexién a la cual la ufia 131, dirigida hacia atrés,
no estd en la seccidn y por tanto no se representa para mejora

de claridad,

Nuevamente con referencia a las figuras 5 y 6, es evidente
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que el brazo de fijacién 106 también tiene dos partes y se halla_f’
articulado en un punto 134, de manera que, en determinadas cir=-

» -
cunstancias, el brazo puede oscilar hacia arriba sin ser motido:

del punto de oscilacibén frontal al punto de oscilacidn pos"tlerw |
En este caso, el brazo de fijacidn 106 es preferible que esté he
cho de un material de alto grado de elasticidad, de manera‘qgg
la elasticidad propia del material pueda ser utilizada para p;o— E
porcionar dicho funcionamiento articulado.

El uso del medio segln la segunda forma de realizaciég-se

explica utilizando como referencia a las figuras 5 a 9. Qaﬁgosi-
cibén inicial es aquella en la cual la pieza de material ;35;,re-
presentada en seccidn en la figura 6, se halla firmementé”ééjeta
entre el extremo externo 122 del brazo de fijacidn 106 y las dos
patas frontales 104.

Por consiguiente, la varilla de accionamiento se encuentra
en su posicidn inferior, cuando sus espigas 129 evitan a las cla-
vijas 111 que se desplacen de su punto de oscilacidn frontal bajo
el efecto del mecanismo de resorte 114, de modo que hacen que la
pieza de material quede sujeta tal como se ha descrito antes. Ia
interaccidén entre la varilla de accionamiento 128 y las clavijas,
también puede verse en la figura 9. Al tirar de la pieza de ma-
terial 135 hacia abajo, el brazo de fijacidn 126 se ver& obliga-
do a seguirla como consecuencia de la friccidn existente entre
el extremo 122 del brazo de fijacidén y la pieza de material, en
cuyo caso la ufla 133, dirigida hacia atréds, seri obligada a apo-
yarse contra el costado inferior 13%6 de la varilla de accionamien-
to 128 y levantarid a la misma, de forma que los bordes inferiores

de las espigas adoptan una posicidén por encima de las clavijas
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111, en cuyo caso el brazo de fijacidn seréd movido por efecto
del mecanismo de resorte 114 hasta su posicidn de oscilaciébn pdsi#

terior, segin las figuras 5 y 7, por el movimiento de las czﬁqié

jas 111 a lo largo de la ranura recta 112. e

Cuando se tiene que insertar una nueva pieza de material, |

el brazo de fijacibn se mueve hacia arriba con el resultad.gde -
que, tal como se puede ver en la figura 5, la uila 13%6, dirigida
hacia arriba, haré debido a su contacto con la pared 132 que ,las

clavijas del brazo de fijacidn se muevan hacia delante hasta.que

la varilla de accionamiento 128 caiga por efecto del mecqpiémo

de resorte 114, el cual se encuentra a tensién contra un pypto

de apoyo 1%6 de tal manera que se aplica una fuerza haciahﬁﬁajo
en la varilla de accionamiento.

Por analogia con la posibilidad alternativa de la primera
forma de realizacidn, se puede utilizar un sistema manual o au-
tomdtico de disparo, mediante la palanca de control 118, cuya
actuacibén ocasionaré la elevacidn de la varilla de accionamiento
128 y se producirén los sucesos correspondientes, tal como se han
descrito anteriormente.

En las figuras 10, 11 y 12 se muestra una tercera forma de
realizacibén que difiere, en ciertos aspectos, de las ejecuciones
precedentes. L.as piezas correspondientes han recibido las mismas
referencias, pero con la adicibén de 200, De acuerdo con este ejem-
plo, también, la parte central del medio de fijacidn consiste en
un brazo de fijacidn 206 que forma puente con un espacio entre
una pata posterior 203 del bastidor y, en este caso, sblo tiene
una pata frontal 204 del bastidor. El brazo de fijacidn 206, en
este caso, es preferible que esté hecho de un material eléstico

y que esté dividido en dos partes articuladas entre si alrededor
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de un punto de articulacién 234. En lugsr de dos patas de Bdﬁ#iﬁﬂ,

dor que sean eldsticas entre si, la pata frontal 204 del basti@ T

presenta, en este caso, un tope 237 que, normalmente, forma 5;!&-..:

., . J
tope limite contra el cual se mantiene la pieza de materigle?}}.

La articulacibén del brazo de fijacidn 206 es tal que éstazéé fa-

cilita hasta que se ha alcanzado un determinado énguio entig;ga

dos partes articuladas sin que se ejerza gran resistencia, pero
la consecucidn de la articulacidn sblo se consigue despuéa}kt

superar una mayor fuerza. i'::
e e®

Asi pues, la pieza de material 235 se mantiene por efeeto
LAY
de la friccién entre el brazo de fijacidén y la pieza de nmaterial, -
® g TOE

en cuyo caso se puede soltar la pieza tirando de la misma hacia
abajo, con lo cual el brazo de fijacidn puede pasar el tope-limiff
te 237, debido a la deformacibn eléstica, gracias a lo que ei es-
pacio del puente se abre, cuando la posicidn que se indica por

la 1l4inea de trazos y puntos de la figura 12 seré adoptada. Alter-
nativamente, se puede facilitar el lanzamiento apretando a mano
el punto de articulacibn 234 desde abajo, cuando el brazo de fi- .
jacibén 206 adoptari la posicidn indicada con linea continua en

la figura 12.

El retorno del brazo de fijacidn 206 a una posicidn por en~-
cima del tope limite 237 se produce con una minima resistencia
dado el hecho de que el brazo de fijacidn, al entrar en contac-
to con el tope limite, se dobla con gran facilidad alrededor del
punto de articulacidn 234, de modo que el brazo de fijacién sobre-
pasa sin problema el tope limite, cuando una pieza de material

puede ser introducida y sostenida entre el brazo de fijacibén y

la pata 204 del bastidor,
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E1l invento no queda limitado a las formas tipicas de reali-
zacidn que se han descrito arriba y que estédn representadas en
los dibujos, sino que puede ser modificado dentro del émbité?@é?
las siguientes reivindicaciones de patente. Por ejemplo, el;ﬂf&

dio seghn las figuras S5 y 6 no tiene porque estar provisto con

la funcidén articulada que divide al brazo de fiJjacidn en dos.ggr- :
tes articuladas entre si. Ademéds, ni la primera ni la segundar}or-ﬁﬁ
mas de eJjecucibén tienen que presentar necesariamente el mqﬁanismo |
e
separado de disparo con la palanca 18, Asi mismo, tamp°c°ge§:Pe‘
cesario que el tope consista en dos patas del bastidor, tai:ﬁomo
N
ocurre en la primera y segunda forma de realizacién, sinq:§§?
puede consistir en un puente como el representado en la féﬁ%éra
ejecucidn, el cual también puede combinarse con el movimiento de
retorno del brazo de fijacién mediante la adopcidn de dos diferen- :

tes puntos de oscilacidn.
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REIVINDICACIONES

1.~ Dispositivo para fijar objetos, comprendiendo un
brazo de fijacién (6) montado de manera que pueda oscilar en un
bastidor (22) el cual estd dispuesto de tal forma, con el medio
en una posicidn de sujecidn, que es forzado contra una superfi-
cie del bastidor con el objeto &ituado entre ambos y el cuali&gi
cila desde la posicidén de sujecidén a la de lazamiento, caracte-
rizado en que dicha superficie forma un tope limite para el ?gé&
zo de fijacidn, dispuesto de tal manera que restringe el movi-
miento oscilante del brazo de fijacidén (6) en uno de los sentin

"oeae

dos de oscilacidén, y en que el medio incorpora mecanismos (7, °°,
12/112/234) para volver a colocar al brazo de fijacidn de.moﬁq:.

que pueda oOscilar més alld del tope limite en una posicidn de

lanzamiento;

2.- Dispositivo de acuerdo a la reivindicacién 1, ca-
racterizado en que dichos mecanismos para retornar (7, 12/112/234)
incluyen un elemento de soporte (7) en el qgue va montado el brazo
de fijacidén (6) de manera que pueda oscilat en dicho bastidor y
en que e} citado elemento de soporte puede ser ajustado con res-
pecto a su eje (ll) entre dos posiciones predeterminadas, de for-
ma que la distancia entre el eje y el mencionado tope limite cam-
bia como resultado de que el brazo de fijacidén, en una de las po-
siciones del eje, puede oscilar mds alld del tope limite para al-
canzar la posicién“de lanzamiento.

3.- Dispositivé de acuerdo a la reivindicacién 1 6 2,
caracterizado en que el brazo de fijacidn (106/206) oscila, poy
lo menos, en un punto (134/234) de manera gque puede Oscilar en un

sentido para conseguir la readopcidn de la posicién de lanzamien-
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to sélo hasta que un extremo delantero (22/122) del brazo de~fij§é?
cidén pueda pasar el tope lImitg (237). R
4.,- Dispositivo de acuerdo a la reivindiCacidn‘Z, ca- .-
racterizado en que dicho elemento de éoporte (7) comprende a di;{fw
cho eje (11/111)'para el brazo de fijacidén (6) y, por lo menqé,figé
una ranura (l12) en una parte del citado bastidor (2) en la cﬁhgfi ﬁ
el eje esta preparado para volver a colocarse entre un punto dé
oscilacidén delantero y un punto de oscilacién posterior. - :“.E
5.- Dispositivo dé acuerdo\a la reivindicacién 4,'0;L
racterizado en que el tope limite (237) estd previsto que sea .

"ocan

eldstico al producirse un movimiento forzado de oscilacidn delee
. ¢ .
.‘.‘"

brazo de fijacidén (206) hacia la posicidén de lanzamiento. eee

o L
*«a®24

6.- Dispositivo de acuerdo a la reivindicacidn 5, car
racterizado en que otra parte (4, 5/104/204) de dicho bastidor *
(2) comprende el tope limite y}dos patas eldsticas con un ele-
mento de unidén desplazable a 1o largo de las mismas a fin de ajus-
tar las propiedades eldsticas de dichas patas.

7.~ Dispositivo de acuerdd a la‘reivindicacién 5, ca-
racterizgdo_en que el eje (11/111) del brazo de fijacidén (6/106)
estd preparado para ser desplazado desde su punto de oscilacidn
delantero al posterior en conexidén con dicho movimiento de osci-
lacidén forzado del brazo de fijacidén a la posicidén de lanzamien-
Ato, y para ser ajustado a su punto de oscilacidén delantero en co-
nexidén con un movimiento de oscilacién del brazo de fijacidén a su
posicién de sujecidn.

8.— Dispositivo de acuerdo a la reivindicacién 2 6 7,
caracterizado por comprender un mecanismo de disparo (l17) para un

ajuste activo de la clavija (11/111) del brazo de fijacidén (6) a
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su punto de oscilacidn posterior en que el brazo de fijacidén puef :
de oscilar libremente méds alld del tope limite.

9.- Dispositivo de acuerdo a la reivindicacidén 8, ca-
_racterizado en que el dispositivo forma parte de un transportaddr E

colgado y estd preparado para la sujecidn durante el transporte

€9 5 .

de objetos entre estaciones predeterminadas y en que los elemedi-
tos de accionamiento (19) estdn colocados en una o varias estacio- :
nes y preparados para activar el mecanismo de disparo (17) aiﬁpéh
so del dispositivo con el propdsito de volver el brazo de fija-

cién a la posicidén de lanzamiento.

L]
*osan

10.~ Dispositivo para fijar objetos. PR

Seqguin se describe Y reivindica en la presente memor@g

K
ata>d

descriptiva que consta de 17 hojas foliadas y escritas a médgyina

por una sola cara.
Madrid, a 22 Julio 1 %85

p.a.

nrg
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