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DESCRIPCION

El presente invento se refiere a un medio para fijar objetos;
comprendiendo un brazo de fijación montado, de manera que pueda

*s.
oscilar, en un bastidor el cual está dispuesto de tal form&Tqjae 
cuando el medio se halla en la posición de fijación queda apreta- 
do contra una superficie del bastidor, teniendo el objeto golpea­
do entre ambos y puede oscilar desde la posición de fijación a 

la posición de liberación. ....
A fin de fijar objetos, como por ejemplo piezas de d&t&rial, $

* * .  *

de tal forma que se pueda soltar fácilmente el objeto, existe una+ **.
cantidad de diferentes soluciones, según sea la función quese

**1
persiga y la clase de objeto. Con el fin de fijar piezas de mate­
rial se ha descrito anteriormente, por ejemplo, un medio en forma ; 

de un brazo provisto de resorte el cual sujeta un objeto mediante 
la fricción contra un soporte colocado ante él. Moviendo el brazo 
hacia arriba, fuera de su recorrido, la pieza de material puede 
sacarse de su posición de fijación. El tener que hacer oscilar 
el brazo hacia arriba constituye un movimiento en sentido desfa­
vorable, ya que se ejecuta en dirección opuesta al movimiento de­
seado para soltar el objeto, mientras que vencer la fricción ti­
rándolo hacia abajo puede ocasionar daños a las piezas de material 
que sean delicadas, en determinados casos.

El objetivo que persigue el presente invento es eliminar los 
inconvenientes antes mencionados utilizando medios de fijación 
que funcione de manera altamente favorable para el objeto.

El objetivo en cuestión se consigue con el medio según el 
invento, el cual se caracteriza en que dicha superficie forma 

un tope límite para el brazo de fijación dispuesto de manera que



5

10

15

20

25

uno de los sentidos de la oscilación, y en que el medio incorpo- I
*s. 'ra mecanismos para volver a colocar el brazo de fijación de*n&pé- 

ra que pueda oscilar mas allá del tope límite en una posicrogjpe 
liberación.

Seguidamente vamos a describir el invento con mayor d&talle ,

respecto a una cantidad de ejecuciones típicas utilizando para ?
ello los dibujos adjuntos, en los que la figura 1 representa.una
sección longitudinal a través del medio según el invento,* qn*una

* -*
primera forma de realización; la figura 2 muestra un detyble del

****
medio según la figura 1, pero en una posición distinta; J*a.JEigu-* * +*+*.ra 3 representa una vista parcialmente seccionada tomada frontal- 
mente al medio de la figura 1; la figura 4 representa, a una ma­
yor escala, un detalle del medio según el invento; la figura 5 
presenta una sección longitudinal a través del medio, en una se­
gunda forma de realización, colocado en una primera posición, mien­

tras que la figura 6 muestra el medio en una segunda posición; las 
figuras 7, 8 y 9 son detalles esquemáticos en tres diferentes po­
siciones, y las figuras 10, 11 y 12 representan el medio en una 
tercera forma de realización.

Los medios según los ejemplos representados han sido produ­
cidos especialmente para permitir el eficiente manejo de piezas 

de material textil en la industria de confección. El medio de sus­
pensión del ejemplo representado está destinado a constituir o a 
formar parte de una unidad de transporte en un sistema transpor­

tador suspendido dedicado al traslado de piezas de material tex­

til entre diferentes estaciones de trabajo, en cuyo caso es impor­
tante que se puedan soltar efectivamente las piezas de vestir de

limita el movimiento de oscilación de dicho brazo de fijación en



los medios de suspensión sin que exista peligro de causar daños 
al material textil.

Tal como puede verse en la figura 1, se representa un^egp&e 
en sección a través de un medio de suspensión según el iñvep^&t 
en forma de una primera forma de realización en que se halla 
suspendido de un soporte 2 que tiene un rodillo transpórtfadpr 3* 
mediante el cual el medio de suspensión se mueve a lo largo de 
un portador 4, representado esquemáticamente. El movimiejito.se 
consigue, por ejemplo, dando una cierta pendiente al pontydpr 
de manera que el medio de suspensión se mueva por su prppie pe-
so. El medio de suspensión consiste en un bastidor 2 cop una pa-* * ++ **.ta posterior 3 y dos patas delanteras 4, 5, una de las cuales 
se ha eliminado en la figura 1. Sin embargo, la construcción 
de las dos patas delanteras del bastidor puede verse en la figu­
ra 3. La parte central del medio de suspensión está formada por 
un brazo de fijación 6, el cual está montado de manera que pue­
de oscilar en un elemento de soporte 7 situado en la pata poste­
rior 3 del bastidor, mientras que la fijación y asegurado del 
objeto a sujetar se efectúa contra las dos patas delanteras 4,
5 del bastidor que, en este caso, forman un soporte contra el 
brazo de fijación. En el ejemplo representado, la pata posterior 
del bastidor tiene una sección en forma de U, con una pieza tra­
sera 8 y dos piezas laterales 9, una de las cuales se ha supri­
mido en las figuras. Entre las dos piezas laterales 9 se forma 
un espacio en el cual se proyecta el brazo de fijación con su 
extremo posterior 10, en cuyo caso el brazo está provisto de un 
eje pasante 11 o dos clavijas que llegan hasta los lados, las 
cuales entran dentro de una ranura 12 construida al efecto en
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cada pieza lateral 9. la forma de la ranura puede verse en la fi-^ 
gura 4. La especial forma de la ranura proporciona dos puntos es- . 
tablea de apoyo para el brazo de fijación 6, o sea, unpuntoldé' 
apoyo frontal en el cual se coloca el brazo según indica 1% *íC- 
nea continua de las figuras 1 y 2, y un punto de apoyo trasero 
en el cual se coloca el brazo, tal como viene indicado porcia- 
linea de puntos y trazos de las figuras 1 y 2. Aun cuando la ra­
nura se presenta en una diferente forma en la figura 2, e^apce
la misma función que la ranura de las figuras 1 y 4. * .**.

****
En la forma típica de realización que se representa^ *pl me- K**.

dio en cuestión también presenta un mecanismo de resorte.*14.en * - *****.
forma de un muelle de alambre que, en su parte inferior está do­
blado alrededor de un eje 11 y se halla sujeto éntre una clavija 
superior 15 y una clavija fija 16, interpuesta, que sobresale de 
una de las piezas laterales 3? de modo que el mecanismo de resor­
te 14 tiende a retener al brazo de fijación 6 con el eje 11 en 
una posición bien en el punto de oscilación o en el punto de so­
porte. El mecanismo de resorte 14 también forma parte de un me­
canismo de disparo 17 que a su vez incorpora una palanca de con­
trol 18 que, al ser accionada, hace que el mecanismo de resorte 
suba debido a que la clavija 15 está fijada en el extremo infe­
rior de la palanca. Moviendo la palanca a la posición que se in­
dica con la linea de puntos de la figura 1, se obliga a subir el 
mecanismo, a causa de lo cual el brazo de fijación 6 con su eje 
11 sube de su punto frontal de oscilación, en sentido hacia arri­
ba, y se mueve hacia atrás hasta su punto trasero de oscilación 

por efecto de la fuerza del muelle de retroceso del mecanismo de 
resorte. La palanca de control 18 puede ser accionada tanto ma-
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nual como automáticamente, por ejemplo mediante un elemento de
activaci6n 19, que se proyecta hacia abajo y es, preferiblemente!
flexible, situado en una estación de trabajo, por ejemplo, p&n* i
el resultado de que la pieza de material puede soltarse au^&má*
ticamente y caer en el lugar deseado.

También el brazo de fijación 6 presenta en su extremo*<¡g,ó§te-
rior 10 una leva 20 dispuesta de manera que actúa conjuntamente
con una superficie de control 21 en la pieza posterior 8, ocp.sio-

* * * - -
nando el movimiento hacia delante del brazo de fijación 6,, desdew * **.*
su punto de oscilación posterior hasta el punto de oscilac4$n de-

! * * *3 + + * *lanterc cuando el brazo de fijación 6 se mueve en una dineggión 
de abajo a arriba con su extremo delantero 22, por ejemplo éntre 
las posiciones representadas en la figura 1.

Tal como se podrá observar en las figuras, el extremo fron­
tal del brazo de fijación 6 sobresale una cierta distancia entre 
las dos patas frontales 4, 5 del bastidor, que están hechas con 
un material elástico. la flexibilidad de las patas del bastidor 
4, 5 pueden por tanto, ser ajustadas mediante un elemento puente 
23 que es capaz de subir y bajar de las patas del bastidor. Al 
encontrarse en la posición superior, las patas puede flexar en 
alto grado, permitiendo que el extremo frontal del brazo de fi­
jación pueda ser empujado entre los extremo gruesos 24, 25 de 
las dos patas del bastidor y más allá de las mismas, lo cual se 
ha representado de manera esquemática por medio de las líneas de 

trazos y puntos 26 en la figura 3. Cuando el elemento 23 se en­
cuentra empujado hacia abajo, hacia los extremos 24, 25 de las 
dos patas de bastidor 4, 5, éstas quedan rígidas a pesar de todos 

los intentos y por tanto son capaces de bloquear totalmente el



del brazo de fijación 6 es, no obstante, de tal medida que el
bloqueo no se producirá cuando el brazo de fijación se encug&tgp
en su posición posterior, es decir, con el eje 11 colocadoJ&&tel- -**
punto posterior de oscilación.

El empleo del medio según el presente invento, en su p-gige-
* *

ra forma de realización, se explica con referencia a las figuras
1 a 4. A tal objeto, se supone que el elemento móvil 23 adopta****.
una posición, por ejemplo la que se representa en las figuras 1

* a '*.*y 3s en la cual proporciona flexibilidad a las patas delanteras* . .
4, 5- La posición inicial puede ser o bien con el brazo cLe.Jfija- 
ción 6 en su punto de oscilación delantero o bien con el*1$rázo 
de fijación en su punto de oscilación posterior. Aquí hemos su­
puesto que el brazo de fijación se encuentra en la posición in­
dicada por las líneas de trazos y puntos, según la figura 1, y 
con el eje 11 en su punto de oscilación posterior. Entonces el 
medio de fijación se halla en su posición de lanzamiento. Se co­
loca una pieza de material textil sosteniendo la pieza per su bor­
de superior con una mano y moviéndola hacia arriba en el espacio 
existente entre las patasposterior y frontales 3s 4, 5 del bas­
tidor, y, con la misma mano, se mueve el brazo de fijación 6 ha­
cia arriba para hacerlo oscilar en sentido ascendente. Entonces, 
el brazo de fijación se encontrará en una posición posterior en 
la cual dicho brazo de fijación puede moverse libremente entre 
las dos patas frontales 4, 5 del bastidor, sin que las mismas se 
lo impidan, en cuyo caso, la pieza de material quedará colocada 
entre el extremo 22 del brazo 6 y las patas. Cuando el brazo os­
cila hacia arriba, la leva 2 del brazo entra en contacto con la

paso del brazo de fijación 6 entre las dos patas. La longitud 1
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delante de la ranura 12 y, una vez el brazo haya sobrepasado un ^
*- **cierto ángulo de oscilación, por ejemplo el ángulo representa##!

en la figura 2, el eje 11 se moverá hacia abajó y hacia el<p^n=-
to frontal de apoyo, quedando contra la superficie de apoyo 13.
Cuando se ha alcanzado el punto de apoyo frontal, el brazo*<deJ
fijación habrá alcanzado la posición de oscilación representada
por las líneas continuas de la figura 2. Si se permite ahppa.al
brazo de fijación 6 oscilar hacia atrás, hasta la posición.ipdi-
cada fundamentalmente por las líneas continuas de la figqra.l,

***.'
el brazo quedará bloqueado contra las patas frontales 4, .*5 .del 
bastidor, con la pieza de material entre ellas. El hecho de que ; 
el brazo se proyecta ligeramente entre las patas del bastidor 
hace que la pieza de material quede ligeramente doblada en forma ' 
de una*"U", de manera que queda fijada con seguridad. En tal ca­
so, el medio se encontrará en posición de fijación, permitiendo 
el transporte de la pieza de material a lo largo de un transpor­
tador con objeto de llevarla a otra estación de trabajo. Cuando 
se desee sacar la pieza de material, puede hacerse de dos maneras 
diferentes. El modo más sencillo consiste en tirar de la pieza 
en sentido hacia abajo, de manera que el brazo de fijación pueda 
pasar entre las dos patas 4, 5 del bastidor, las cuales flexan 
un deteir.ado valor, hasta el punto que permiten que el brazo 
de fijación pueda oscilar hacia abajo hasta la posición que, en 
la figura 1, se indica con lineas de trazos y puntos. El brazo 
de fijación 6 está dispuesto de tal modo que para soltarse ha­
ciéndolo oscilar hacia abajo al mismo tiempo que se vence una 
fuerza que actúa sobre el mismo, siendo dicha fuerza considera-

superficie de control 21, haciendo que el eje 11 se mueva hacia. 4
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blemente mayor que la necesaria para hacer oscilar el brazo ha­
cia arriba. Ciando tenga que insertarse una nueva pieza de mate­
rias, el brazo de fijación puede volver a su posición aplicgHdy
una ligera presión al estremo 22 del mismo, lo cual hace qi&,3áL* **-*
brazo de fijación se desplace a su posición posterior del punto
de oscilación trasero. Alternativamente, resulta posible, p^rá.

* *
la pieza de material, tal como se ha dicho antes, hacer que ésta
se suelte automática o manualmente por medio del accionamiento* + *-*
de la palanca 18, haciendo mover al brazo de fijación 6 hasta

.

su punto de oscilación posterior, de manera que se desprenda la
*  *  *
* * * .pieza de material. . .
*. **La forma de realización según las figuras 5 y 6 presenta, 

en principio, el mismo sistema de funcionamiento en lo que res­
pecta a la acción del brazo de fijación. En esta segunda ejecu­
ción, aquellos componentes iguales a los ya aparecidos en la pri­
mera ejecución presentan referencias equivalentes, pero con la 
adición de 100. En este caso, el mecanismo para sostener el bra­
zo de fijación 106 en su punto de oscilación frontal está hecho 
de manera diferente. En esta forma de ejecución, la ranura 112 
tiene forma recta, habiendo sido añadida a la misma una larga 
varilla de accionamiento 128, la cual se extiende dentro de la 
pata posterior del bastidor, enhre la fijación superior 115 del 
mecanismo de resorte 114 y el extremo posterior del brazo de fi­

jación 106. La varilla de accionamiento 128 es capaz de poder mo­
verse entre una posición superior, tal como se representa en la 
figura 5* y una posición inferior, como se representa en la fi­
gura 6, de un modo que se describirá con detalle más abajo. La 
sección presentada en las figuras 5 y 6 se considera extendido



- 10 -

5

10

15

20

25

centralmente, de lo cual se desprende que la varilla de acciona­
miento 128 está dividida en la parte inferior en dos espigas 129 

que se extienden a lo largo del interior de las dos piezas ** ***.**
rales 109; dichas espigas tienen como objeto trabajar con -
clavijas 111 del brazo de fijación 106 de manera que, con la va-^%
rilla de accionamiento 128 en su posición inferior, según fi-

**
gura 6, el brazo de fijación 106 se mantiene en la posición fron- 
tal de oscilación, gracias a la interacción entre los bordes fron- 
tales 130 y dichas espigas y clavijas. El brazo de fijación.106+ * w* , * .-también está hecho con una una 131 perpendicular hacia arriba en

* **.* * *.su extremo posterior, la cual puede meterse en el espacio, existen- 
te entre las dos espigas 129, de manera que no se interfí&r# con 
ellas y asegurando además la posición del brazo de fijación para 
efectuar su movimiento desde su punto de oscilación posterior a 
su punto de oscilación frontal, a través de la interacción con 
la pared 132 de la pieza posterior 108, al oscilar desde su po­
sición de lanzamiento hacia abajo, y en sentido hacia arriba.
La uña perpendicular 133* dirigida hacia atrás, sirve para mo­
ver la varilla de accionamiento 128 desde su posición inferior 
a su posición superior, mientras que el brazo de fijación 106 es­
tá oscilando hacia abajo. Esto puede verse en las vistas esquemá­
ticas de las figuras 7* 8 y 9, las cuales muestran una sección 
tomada a lo largo de la sección central representada en las fi­
guras 5 y 6* y aún más exactamente a través de una de las espi­
gas 129, en conexión a la cual la uña 131, dirigida hacia atrás, 
no está en la sección y por tanto no se representa para mejora 
de claridad.

Nuevamente con referencia a las figuras 5 y 6, es evidente
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articulado en un punto 134, de manera que, en determinadas cir-
**

cunstancias, el brazo puede oscilar hacia arriba sin ser moTE^doS 
del punto de oscilación frontal al punto de oscilación pos^j^f^r. 
En este caso, el brazo de fijación 106 es preferible que esté he­
cho de un material de alto grado de elasticidad, de manera*qpg

* *
la elasticidad propia del material pueda ser utilizada para pro­
porcionar dicho funcionamiento articulado.

* * * * *

El uso del medio según la segunda forma de realizaci6n.se
* * ***.*

explica utilizando como referencia a las figuras 5 a 9* La.&osi-
****cion inicial es aquella en la cual la pieza de material 135*.re*
*wpresentada en sección en la figura 6, se halla firmemente "sujeta 

entre el extremo externo 122 del brazo de fijación 106 y las dos 
patas frontales 104.

Por consiguiente, la varilla de accionamiento se encuentra 
en su posición inferior, cuando sus espigas 129 evitan a las cla­
vijas 111 que se desplacen de su punto de oscilación frontal bajo 
el efecto del mecanismo de resorte 114, de modo que hacen que la 
pieza de material quede sujeta tal como se ha descrito antes. La 
interacción entre la varilla de accionamiento 128 y las clavijas, 
también puede verse en la figura 9. Al tirar de la pieza de ma­
terial 135 hacia abajo, el brazo de fijación 126 se verá obliga­
do a seguirla como consecuencia de la fricción existente entre 
el extremo 122 del brazo de fijación y la pieza de material, en 
cuyo caso la uña 133, dirigida hacia atrás, será obligada a apo­
yarse contra el costado inferior 136 de la varilla de accionamien­
to 128 y levantará a la misma, de forma que los bordes inferiores 
de las espigas adoptan una posición por encima de las clavijas

que el brazo de fijación 106 también tiene dos partes y se halla
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del mecanismo de resorte 114 hasta su posición de oscilación pos-
terior, según las figuras 5 y 7, por el movimiento de las cgá&riS-
jas 111 a lo largo de la ranura recta 112.

Cuando se tiene que insertar una nueva pieza de material,
el brazo de fijación se mueve hacia arriba con el resultado.dá** **
que, tal como se puede ver en la figura la uña 136, dirigida
hacia arriba, hará debido a su contacto con la pared 132 que,las*****
clavijas del brazo de fijación se muevan hacia delante hasta.quew * w**w*
la varilla de accionamiento 128 caiga por efecto del mecamigmo* w **** +
de resorte 114, el cual se encuentra a tensión contra un pqpjjo

*+ ***de apoyo 136 de tal manera que se aplica una fuerza hacia abajo 
en la varilla de accionamiento.

Por analogía con la posibilidad alternativa de la primera 
forma de realización, se puede utilizar un sistema manual o au­
tomático de disparo, mediante la palanca de control 118, cuya 
actuación ocasionará la elevación de la varilla de accionamiento 
128 y se producirán los sucesos correspondientes, tal como se han 
descrito anteriormente.

En las figuras 10, 11 y 12 se muestra una tercera forma de 
realización que difiere, en ciertos aspectos, de las ejecuciones 
precedentes. Las piezas correspondientes han recibido las mismas 
referencias, pero con la adición de 200. De acuerdo con este ejem­
plo, también, la parte central del medio de fijación consiste en 
un brazo de fijación 206 que forma puente con un espacio entre 
una pata posterior 203 del bastidor y, en este caso, sólo tiene 
una pata frontal 204 del bastidor. El brazo de fijación 206, en 
este caso, es preferible que esté hecho de un material elástico 
y que esté dividido en dos partes articuladas entre sí alrededor

111, en cuyo caso el brazo de fijación será movido por efecto ;
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de un punto de articulación 234. En lugar de dos patas de basti­
dor que sean elásticas entre si, la pata frontal 204 del bastidor

**** ***presenta, en este caso, un tope 237 que, normalmente, forma 
tope limite contra el cual se mantiene la pieza de material 
La articulación del brazo de fijación 206 es tal que ésta se fa­
cilita hasta que se ha alcanzado un determinado ángulo entre.J<as 
dos partes articuladas sin que se ejerza gran resistencia, pero
la consecución de la articulación sólo se consigue despuéq.de^
superar una mayor fuerza.  ̂,*%...

Asi pues, la pieza de material 235 se mantiene por efecto
***.

de la fricción entre el brazo de fijación y la pieza de material,. ... . . .
en cuyo caso se puede soltar la pieza tirando de la misma hacia 
abajo, con lo cual el brazo de fijación puede pasar el tope limi­
te 237t debido a la deformación elástica, gracias a lo que el es- 
pació del puente se abre, cuando la posición que se indica por 
la linea de trazos y puntos de la figura 12 será adoptada. Alter­
nativamente, se puede facilitar el lanzamiento apretando a mano 
el punto de articulación 234 desde abajo, cuando el brazo de fi- 
jación 206 adoptará la posición indicada con línea continua en 
la figura 12.

El retorno del brazo de fijación 206 a una posición por en­
cima del tope límite 237 se produce con una mínima resistencia 
dado el hecho de que el brazo de fijación, al entrar en contac­
to con el tope límite, se dobla con gran facilidad alrededor del
punto de articulación 234, de modo que el brazo de fijación sobre­
pasa sin problema el tope límite, cuando una pieza de material 
puede ser introducida y sostenida entre el brazo de fijación y 
la pata 204 del bastidor.
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El invento no queda limitado a las formas típicas de reali­
zación que se han descrito arriba y que están representadas en 
los dibujos, sino que puede ser modificado dentro del ámbito-lié*
las siguientes reivindicaciones de patente. Por ejemplo, eligen*

* .
5 dio según las figuras 5 y 6 no tiene porque estar provisto con

la función articulada que divide al brazo de fijación en des par-** *
tes articuladas entre sí. Además, ni la primera ni la segunda for­
mas de ejecución tienen que presentar necesariamente el mecanismo
separado de disparo con la palanca 18. Asi mismo, tampoco^es.ne-

* * **w+*10 cesario que el tope consista en dos patas del bastidor, tal,pomo
* . ** * * * * *ocurre en la primera y segunda forma de realización, sino,que
* * *puede consistir en un puente como el representado en la té5?c&ra 

ejecución, el cual también puede combinarse con el movimiento de 
retorno del brazo de fijación mediante la adopción de dos diferen- 

15 tes puntos de oscilación.



REIVINDICACIONES

1. - Dispositivo para fijar objetos, comprendiendo un
brazo de fijación (6) montado de manera que pueda oscilar en un
bastidoir (22) el cual está dispuesto dé tal forma, con el medio
en una posición de sujeción, que es forzado contra una superfi-

* * .
cié del bastidor con el objeto áituado entre ambos y el cual^QSñ, 
cila desde la posición de sujeción a la de lazamiento, caracte­
rizado en que dicha superficie forma un tope limite para el

- * *

zo de fijación, dispuesto de tal manera que restringe el movi­
miento oscilante del brazo de fijación (6) en uno de los sentid*****
dos de oscilación, y en que el medio incorpora mecanismos (7̂ .**,

**
12/112/234) para volver a colocar al brazo de fijación de rnô Q*.

*****
que pueda oscilar más allá del tope límite en una posición de .

* **lanzamiento.
2. - Dispositivo de acuerdo a la reivindicación 1, ca­

racterizado en que dichos mecanismos para retornar (7, 12/112/234) 
incluyen un elemento de soporte (7) en el que va montado el brazo 
de fijación (6) de manera que pueda oscilai* en dicho bastidor y 
en que el citado elemento de soporte puede ser ajustado con res­
pecto a su eje (11) entre dos posiciones predeterminadas, de for­
ma que la distancia entre el eje y el mencionado tope límite cam­
bia como resultado de que el brazo de fijación, en una de las po­
siciones del eje, puede oscilar más allá del tope límite para al­
canzar la posición de lanzamiento.

3. - Dispositivo de acuerdo a la reivindicación 1 ó 2, 
caracterizado en que el brazo de fijación (106/206) oscila, por̂  
lo menos, en un punto (134/234) de manera que puede oscilar en un 
sentido para conseguir la readopción de la posición de lanzamien-
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to sólo hasta que un extremo delantero (22/122) del brazo de fija­
ción pueda pasar el tope limite (237).

4.- Dispositivo de acuerdo a la reivindicación 2, ca­
racterizado en que dicho elemento de soporte (7) comprende a di­
cho eje (11/111) para el brazo de fijación (6) y, por lo menos,
una ranura (12) en una parte del citado bastidor (2) en la cual** 
el eje esta preparado para volver a colocarse entre un punto de 
oscilación delantero y un punto de oscilación posterior. **

W
5. - Dispositivo de acuerdo a la reivindicación 4, ca­

racterizado en que el tope límite (237) está previsto que sea ,
elástico al producirse un movimiento forzado de oscilación del..

* *brazo de fijación (206) hacia la posición de lanzamiento. .
6. - Dispositivo de acuerdo a la reivindicación 5^*ca-

*.*racterizado en que otra parte (4, 5/104/204) de dicho bastidor*
(2) comprende el tope límite y dos patas elásticas con un ele­
mento de unión desplazable a lo largo de las mismas a fin de ajus­
tar las propiedades elásticas de dichas patas.

7. - Dispositivo de acuerdo a la'reivindicación 5, ca­
racterizado en que el eje (11/111) del brazo de fijación (6/106) 
está preparado para ser desplazado desde su punto de oscilación 
delantero al posterior en conexión con dicho movimiento de osci­
lación forzado del brazo de fijación a la posición de lanzamien­
to, y para ser ajustado a su punto de oscilación delantero en co­
nexión con un movimiento de oscilación del brazo de fijación a su 
posición de sujeción.

8. - Dispositivo de acuerdo a la reivindicación 2 ó 7, 
caracterizado por comprender un mecanismo de disparo (17) para un 
ajuste activo de la clavija (11/111) del brazo de fijación (6) a
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su punto de oscilación posterior en que el brazo de fijación pue­
de oscilar libremente más allá del tope limite.

9. - Dispositivo de acuerdo a la reivindicación 8, ca­
racterizado en que el dispositivo forma parte de un transportador

5 colgado y está preparado para la sujeción durante el.transporte
* *

de objetos entre estaciones predeterminadas y en que los eleAañ-^
tos de accionamiento (19) están colocados en una o varias estacio

* *nes y preparados para activar el mecanismo de disparo (17) ai-pá­
se del dispositivo con el propósito de volver el brazo de fija- 

10 ción a la posición de lanzamiento. *
10. - Dispositivo para fijar objetos. * ,***
Según se describe y reivindica en la presente mema&ya

"**+*4
descriptiva que consta de 17 hojas foliadas y escritas a máquina****por una sola cara.

nrg
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