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La presente invencidn se refiere a un dispositivo
limplaparabrisas, principalmente moncescobilla 6 con doble. esw
cobilla, delitipo de los que comprenden, pafa al menos una de
las escobillas, por una parte, un brazo principal articulado,
con una extremidad, sobre ﬁn eje portado por una cabeza de
arrastre que esti bloqueada en rotacidén sobre un arbol de
arrastre gsensiblemente ortogonal al plano médio de una superfia=
cié a limplar, estando dotado este brazo principal, en su otra
extremidad, con un balancin articulado sobre el brazo y ;%;'pqg
ta una escobilla de limpiaparabrisas articulado a su veé‘éoére_
el balancin y, por otra parte, un brazo auxiliar articulado,con
una extremidad sobre una paré; del balancin y, con su otré‘;x-~
tremidad, sobre . un eje sensiblemente paralelo al eje de articu=
lacidén del brazo principal, estando portado el citado e{&'éé

i

articulacidn del brazo auxiliar por una caja que puede dt}d}
alrededor de un eje geométrico sensiblemente paralelo aliéiiado
érbol de arrastre pero decalado, con relacibdn a este 616;;&,
segin una direccién transversal a la direccidén longitudinal
media del brazo principal, siendo tal el conjuhto que durante-
la rotacidn alternativa del brazo principal, sea provocado un
basculado del balanc{p y engendre una trayectoria no circular
de la escobilla. _

Un disbositivo limpiaparabfisas de este tipo es co=-
nocido por ejemplo segﬁn la solicitud internacional publlicada
bajo el n2 WO 83/01043. Un dispositivo de este tipo permite,
con medios suplementarios reducidos, aumentar de manera nada
despreciable la superficie barrida por la escobilla de_limpia-
parabrisas.

Sin embargo, se plantea un problema cuando se trata

de cambiar la escobilla de limpiaparabrisas 6 de limpiar la su-
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Ber;icie a barrer.
Se sabe, en efecto, que en los dispositivos de.lime
piaparabrisas con vistas al cambio de la escobilla de limpiae
parabrisas & para la limpieza de la superficie a barrer, se le=
vanta el brazo portaescobillas & se "desembraga", es decir se
aparta de la superficie a barrer por rotacidn alrededor de un
eje. Bsta posicidn "desembragada" es una posicién estaﬁle en la
que el brazo portaescobillas esté mantenido alejado de la su-

560

perficie a barrer. : o,

LI
A ]

En el caso de un dispositivo de limpiaparab£i§a§
del tipo correspondiente al de la presente invencién, IQiprg-
sencia de un brazo auxiliar montado sobre una caja decalaéé:
con relacién al irbol de arrastre del brazo principal y articu=-

lado sobre el balancin, conectado a su vez al brazo prindipal,
Ly v

o o 3

crea dificultades para el levantamiento. ‘et

En los montajes propuestos hasta el presenteiégfa
tales dispositivos de limpiaparabrisas que comprenden uﬁTgéazo
principal, un brazo auxiliar y un balancin, no es posible realis
zar un levantamiento & un "desembragado" simulténeo, completo
del brazo priﬁcipal y del brazo auxiliar para alejar la escobie
lla de limpiaparabrisas de la superficle a barrer, sin provocar
el bloqueo & el atascamiento a bartir de un cierto éngulé de
levantamiento, & sin tener que efectfiar desmontajes previos al
nivel de las articulaciones que Qnen los diferéntes elementos.
El levantamiento completo del brazo principal segin un angulo
superior a 45° queda excluido, en el caso en que un brazo auxi-
liar esté presente, mientras que un levantamiento de este tipo

es corriente cuando se desea cambiar una escobilla de limpiapa=-

rabrisas sobre un dispdsitivo de limpiaparabrisas que comprenda

un solo brazo & incluso simplemente para limpiar el parabrisas.
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 de torcer las piezas del dispositivo, principalmente el &r

P

A pesar de todo, en los dispositivos de limpiapara«
brisas que comprenden un brazo brincipal, un brazo auxilia# Y
un balancin, conocidos hasta el presente, es posible generalmen-
te separar simulténeamente el brazo principal y el brazo auxi-
liar un 4ngulo suficiente, con relacidn a la superficie a lim= -
plar, para poder retirar la escobilla de limpiaparabrisas con
vistas a su recambio. Sin ;mbargo en este caso la pqsicién toma-
da es inestable y es necesario mantener manualmente el cgpjunto
durante toda la intervencién. Este ingulo de levantamieq£§;iin-
ferior a 45°, no debe ser sobrepasado so pena de deform;n Y

azo
N

auxiliar y el brazo principal. Se ha intentado por lo tanto

-

colocar sistemas de tope que impidan al utilizador levantar el

*Pées .

brazo principal y el brazo auxiliar mas alld de un éngu{o:Qg-
tefminado. La colocacién de tales sistemas de tope es rg}%i;va—
mente delicada y conduce a diversos inconvenientes, priééig;l-
mente un aumento de la masa del dispositivo de limpiapagsﬁ;isas
con un aspectd estético discutible y con un sobrecoste nada
despreciable.

Ademds, la eficacia de un sistema de este tipo de
tope es dudosa. En efecto, los utilizadores estin habituados,
con los dispositivos de limpiaparabrisas que comprenden un solo
brazo, a levantar este brazo un &ngulo superior a 4S°, con rqu
cién a la superficie a limpiar, cuando se efectla un recambio
de la escobilla del limpiaparabrisas. Por lo tanto puede suceder
qﬁe un4utilizador tire del brazo principal de un dispositivo
de limpiaparabrisas que céhprenda'un brazo principal y un brazo
auxiliar, y qué prosiga su esfuerzo de traccién incluso si el

sistema de tope interviene, en razén de los habitos adquiridos,

Si el utilizador ejerce su esfuerzo en la extremidad del brazo




10

15

20

25

o
Srinéipal dotado con el balanc{n, el brazo gde palanca'es impor-
tante con relacidén al sistema de tope y el brazo principal -asf{
como el brazo auxiliar pueden deformarse durante este movimienw
to.

La presente invencidn tiene por objeto, sobfetodo,
proporcionar un dispositivo de limpiaparabrisas que comprende un
brazo principal, un brazo auxiliar y un balancin, del tipo defi
nido precedentemente que responde mejor que'hasta el prefen;e
a las diversas exigencias de la préictica y que, principa],;;r:xte,
permite efectiar de una manera simple y répida un recambis &E
la escobilla de limpiaparabrisas sin fiesgo de deformaciép é de
deterioro del brazo principal y/o del brazo auxiliar y siguéener
Que colocar un sistema de tope esPeciAl.

Seglin 1a presente invencién, un dispositivo de’'lime
t ie

& 4 &7

' plaparabriaas del tipe definido precedsentemente se caracteriza

porque el eje de articulacidn del brazoc auxiliar estd deé;iédo
con relacidn al eje geométrico de rotacidn de la caja, séaah la
direccidn longitudinal media del brazo principal, una distancia
que permite levantar, normalmente, el conjunto del brazo prine
cipal y del brazo auxiliar separindoles de la superficie a lim=-
piar, por rotacidn alrededor de los citados ejes'de articula=
cidn del brazo principal y del brazo auxiliar.

Por la expresién "levantar normalmente", es preciso
entender que el levantamiento del b}azo principal y del brazo
auxiliar tiene una ampllitud comparable a 1la del levantamiento

del brazo clisico de un dispositivo de limpiaparabrisas, durane

te la operacidn de recambio de la escobilla de limpiaparabrisas;

este &ngulo de levantamiento es como minimo de 45° con relacién

a la posicién para la cual la escobilla estd apoyada contra la

superficie a limpiar y, preferentemente, es del érden de 80° pa
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ra él brazo principal.

Generalmente, el brazo auxiliar, en su regién sitha
da hacia el basculador, esti sitlado por debajo del brazo prine
cipal, es decir que se encuentra entre el brazo principal y la
superficie a limpiar; el eje de articulacién del brazo auxiliar
esti decalado entonces, con relacidn al eje geométrico de rota=-
cidn de la caja,de manera que se encﬁentra en el lado opuesto
al brazo §rincipal, con relacidn al citado eje de rotaciédn,

Zaees
de la caja. ' : Iy

El eje geométrico de rotacidn de la caja del brazo
auxiliar puede estar sitlado en un plano que pase por el eje
del &rbol de arrastre y ortogonal a la direccién longitud;;;1
media del brazo principal, cuando la escobilla esté apoyada SO=
bre la superficie a limpiar; la caja del brazo auxiliar;?§é;

prende, ventajosamente, una extensidén dirigida hacia el iédo

LY
ERE

en el que se desea el decalado de los ejes de articulacfé%;‘es-
tando previsto el eje de articulacién del brazo auxiliaéuﬁgcia
la extremidad de esta extensién. .

La caja del brazo auxiliar puede comprendér un vae
ciado tal como una garganta & un& ranura propia para recibir
y guiar la parte del brazo auxiliar sitlada al nivel de esta ca
ja, cuando el brazo auxiliar se encuentra en las proximidades
de la superficie a limpiar, estando apovado la escobilla de
limpiaparabrisas contra esta superficie.

La presente invencidn consiste, dejando aparte las
disposiciones expuestas anteriormente, en otras disposiciones
que seran explicadas con mayor detalle a continuacidn a propb-
sito de un modo de realizacidn pa;ticglar déscrito con referene

cia a los dibujos adjuntos, pero que no tiene ningin caracter

;1mitativo.
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dispositivo limpiaparabrisas que comprende un brazq princibgl 1

‘del balancin 5 porta, de manera articulada, una escobilla de

=B
La figura 1, de estos dibujos, es una vista en alza-
do lateral de un disposifivo limpiapar brisas segin la presente
invencidn, parcialmente representado, estando mostrados el brazo
principal y el brazo auxiliar en posicibn bajé, en posiciédn
elevada, y en una posicién intermedia.
La figura 2 es una vista en planta, con relacién a .
la figura 1, del brazo principal y del brazo auxiliar en su poe
sicién baja. | N

La figura 3, finalmente, es un detalle que mygstra

.
R -

en perspectiva la caja del brazo auxiliar.

Haciendo referencia a los dibujos, puede verse un

articulado, en una extremidad, sobre un eje 2 sensiblemente
paralelo al plano medio P de una superficie S a limpiar;‘bé-su;
perficie S estéd representada esquematicamente; generalméni; esS=
té& constituida por la superficie de un parabrisas. El eféEE‘es-
t4 portado por una cabeza de arrastre 3 que esté bloqueéﬁﬁ?en
rotacidn sobre un irbol de arrastre 4 sensiblemente ortogonal
al citado plano medio P. El &rbol de arrastre 4 puede ponerse
en rotacidn alternativa alrededor de su eje geométrico por me-
dios "motores™ no representados. El brazo principal 1 ésté dota4
do, en su otra extremidad, con un balancin S5 que esti articuladd

en una de sus extremidad, sobre el brazo 1. La otra extremidad

limpiaparabrisas 6. El balancin esti sitlado generalmente, en
su totalidad, entre la superficie S y el brazo 1.

El dispositivo limpiaparabrisas comprende, igualmend
te, un brazo auxiliar 7 articulado, en una extremidad 8, prin-

2

cipalmente por intermedio de una. articulacidn a rétula & simi~

lar, sobre una parte 9 del balancin. Segln la realizacidn del
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con relacidn a la extremidad del brazo 1 en la posicidn repre-

‘mente. el brazo principal 1 y el brazo auxiliar 7 como se ha

-7-

dibujo, esta parte 9 es una parte intermedia del balancin §.
sitGada entre el eje de articulacidn del balancin sobre el bra-
zo 1 y el eje de articulacibédn de la escobilla 6 sobre el balane |
cin S. El brazo auxiliar 7 esti articulado, en su otra extremi=
dad, sobre un eje 10 sensiblemente paralelo al eje de articulé-
cién 2 del brazo principal 1. El eje de articulacién 10 del bra.
zo auxiliar estid portado por una caja‘ll que puede girar alrede-
dor de un eje geométrico 12 sensiblemente paralelo al arbgl.de
arfastre 4. Coﬁo puede versé en la figura 2, el eje 12 quﬁi
decalado con relacidén al arbol 4, una distancia e segln una
direccidén T, materializada por una doble flecha, transvequI a
la direccidén longitudinal media L del brazo principal 1. ]

Se sabe que con un conjunto de este tipo, durante

2295

la rotacidn alternativa del brazo principal 1, y del brqp?u§u-

. .’O

xiliar 7 que gira alrededor del eje geométrico 12, para gqégiqg
to &ngulo de rotacidén del brazo principal 1, se provoca gé;Pas-

culado del balanci{n 5. Durante este. basculado, la parte lhter-

media 9 del balancin que se encuentra de alguna manera retrafda

sentada en la figura l, pasa mas afifid de la citada extremidad
del brazo 1 y élejada de la escobilla 6 del &arbol 4. Resulta
una trayectoria no circular de la escobilla 6 y un aumento de
1; superficie barrida.

Para permitir levantar & “desembragar" simultédnea-

ilustrado en la figura 1, principalmente con vistas a un recam-
bio de l2 escobilla limpiaparabrisas 6, al eje de articulacidén
10 del brazo auxiliar estd decalado, con relacién al eje geomé=-

trico de rotacidén 12 de la caja 11, segln la direccidn longitue

dinal media L del brazo principal 1, en un sentido y una disw
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;aﬁéia -} (figura 2) tales que'se pueda levantar, normalmente,
el conjunto del brazo princiﬁal 1 y del brazo auxiliar apartane
doles de la superficie a barfer S por rotacién alrededor de los
¢citados ejes de articulaciéﬁ 2y lo.

Por la exp;esiép t*levantar normalmente", es preciso
entender que el levantamiento del brazo principal 1 tiene una
ampiitud A (figura 1) comparable a la del levantamiento de un
brazo Gnico clasico de un 'dispositivo de limpiaparabrisaf'qgrag
te la operacidén de recambio de la escobilla de limpiaparéégfsas.
Este dngulo A es al menos de 45° con relacién a la posiéiénb
p;ra la cual la escobilla 6 esté apoyada contra la supeqﬁicie S3
preferentemente, el énguio A es del Srden de 80° para el gé;zo
principal 1. '

Como puede verse en la figura 2, el brazo lifiéhe
su extremidad lc, alejada del &rbol 4, deportadaicon refé;{%n a

Neée

este arbol. El brazo 1 presenta una primera parte la, qug;ﬁé
extiende desde el eje 2 paralelamente a la direccibn L;‘;;éa
primera parte la vd seguida pér una parte intermedia 1b inclina
da con'rcl§cién a la direccidédn L con el fin de dirigirse hacia
el lado de la parte la donde estd sitlado el eje de articulaciéf
10 del brazo auxiliar 7. Esta parte intermedia pasa por encima
del brazo auxiliar 7, y estid prolongada por la p;rte de extremi
dad 1c, del brazo 1, paralela a la direccién L. E1 balancin 5
estd articulado sobre la extremidad de esta parte 1l¢ dispuesta
en forma de una caja.

El brazo auxiliar 7 es rectilineo sobre su maycr
parte y esti sitiado en su regidn prdéxima al balancin 5 por de=-
bajo del brazo 1. Como puede verse en la vista eﬁ plantade la
figura 2, el brazo 1, Y el brazo 7 se cruzan, estando sitlada

la parte la a un lado dei brazo 7 mientras que la otra parte
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lc esté sitiada en el otro lado del mismo brazo 7.

El eje de articulacidn 10 esti decalado, con rela-
cién al eje 12, con el fin de encontrarse en el lado opuesto.
al brazo principal'l; dicho de otro modo, segin la representa-
cién de la figura 2, el eje 10 estd decalado hacia ia izquierda
con relacidén al ejé 12 de rotacién de 1a caja 1l1.

Este eje geométrico de rotacidén 12 puede estar si-
tlado en un‘plabo Q (figura 2) que pasa por el eje geométrico
del &rbol 4 y ortogonal a la direccién longitudinal medi;:;éhel

> 5,

brazo 1 (cuando la escobilla 6 estd apoyada sobre la supéffltie

S). La caja 11 comprende una extensién 13 dirigida hacia el lado

¢, ¢

en el que se desea el defasado d; en el ejemplo de realizacidn
del‘dibujo, la extensidn 13 estd girada hacia el lado opueséo
al brazo 1, de tal formabqﬁe'el eje 10 sea conducido hacta-ia
parte posterior del plano Q, considerindose el brazo 1 cédﬁ}
sitlado por delante de este planc. El eje 2 de articulaciﬁﬁ}
del brazo 1 estéd sitliado a una distancia h (figura 2) de{i§3e
12 y del plano Q, del lado opuesto al eje 10, La distancia d
puede ser del Srden de magnitud de la distancia h.

Como puede verse en las figuras 2 y 3, la extremidad
7a, del brazo 7, articulada sobre la caja 11, estd defasada,
transversalmente, una distancia f. Esta parte 7a, sensiblemente
paralela a la mayor parte del brazo 7, ésté conectada con esta
parte mayor por una zona de transicién 7b inclinada en sentido
contrario al de la parte intermedia 1b del brazo 1. La linea
media de la extremidad 7a es paralela a la direccidén L y corta
al eje 12 de rotacidén de la caja.

Como puede verse perfectamente en la figura 3, la
caja 11 puede comprender una garganta & una r;hura 14 prbpia pa=

ra recibir y guiar la parte 7a y una parte de la zona de transi

cibén 7b del brazo auxiliar 7, cuando este brazo auxiliar se en-
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cuentre en las proximidades de la superficie S (posicidn béja
de la figura 1). Cuando el brazo estd levantado, las partes 7a
y 7b salen de la garganta 14. La linea media de 1la ranura 14
es una linea.quebrada'que forma un &ngulo obtuso. | ‘

Con un dispositivo limpiaparabrisas de este tipo

cuando se desea proceder a la substitucidn de una escobilla 6

] se levanta el brazo principal 1 de la superficie S, de manera

clasica, como se ha representado en la figura 1. La expulsién
del eje de articulaclén 10 del brazo auxiliar 7, hacia la‘yarte
posterior de la caja 11, permite al dispositivo limpiaparabrisa

efectiar el movimiento de levantamiento completo representado

en la figura 1. En el transcurso de este movimiento, las poéi-

ciones relativas del brazo principal 1 y del brazo auxiliar.7
se modifican y el basculador 5 cambia de posicidn pero sigmin-

[ g »

troducir bloqueo que impida la ejecucidn completa del moxfﬁ}en—
LR

to. , K
'S LIN
« o9
El decalado d estd adaptado a la geometria de) sise
tema y puede ser superior principalmente a ;in centimetro.
El dispositivo de la presente invencidn es de una

construccidn simple al mismo tiempo que pefmite evitar una de-

formacidn 6 un deterioro de los brazos durante un recambio de

1 la escobilla.

Se ha descrito un ejemplo de realizacidén en el que
el eje 2 de articulacién del brazo principal es sensiblemente
paralelo al plano medio P de la superficie S a limpiar. Sin em-
bargo este eje 2 puede formar un énéulo, que puedg alcanzar
principalmente 30°, con relacidén al citado plano medio Q, sin
salirse por ello del ambito de la presente invencidén. Basta ine

clinar el eje de artfculaciénA;O del brazo auxiliar un angulo

equivalente, con relecidn al plano medio Q, para obtener un ba=-

d
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rrido satisfactorio.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,

" ast como la manera de realizarlo en la practica, debe hacerse

constar que las disposicinnes anteriormente indicadas son suscep-
tibles de modificaciones de detalle, en cuanto no alteren su prin
cipio fundamental.

REIVINDICACIQNES

1.~ Dispositivo de limpiaparabrisas, principalmente

b 1 24

monoescobilla 6 con escobilla doble, del tipo que comprean.spara
al menos una de las escobillas, por una parte, un braze 3;{;Eipa1
articulado, en una extremidad éobre un eje portado por una ;?abe-
za de arrastre que esta bloqueada en rotacién sobre un a;%&:Ide
arrastre sensiblemente ortogonal #1 plano medio de una superfl-
cie a limpiar estando dotado este brazo princifal. en su -otfa
extremidad, con un balancin articulado sobre el brazo y &ué;com-
prende una escobilla de limpiaparabrisas articulado a2 su :?g‘z} so-
bre el balancin y, por otra parte, un brazo auxiliar artjdilado

“s o

con un2 extremidad sobre una parte del dalancin y, con su otra
extremidad, sobre un eje sensibleﬁznte paralelo al eje de arti-
culacidn del -brazo principal, estando portado el citado eje de
articulacion del brazo auxiliar por una caja que puede girar al-
rededor de un eje geométrico sensiblemente paralelo al citado aAr-
bol de arrastre pero decalado con relacidn a este ultimo segin
una direccién transversal a la direccisn longitudinal media del
brazo principal, siendo tal el conjunto que durante la rotacién
alternativa del brazo principal, se provogque un basculado del
balancin y se engendre una trayectoria no circular de 1la escobi-

1la, caracterizado iorque el eje de articulacién (10) del brazo

auxiliar (7) esta decalado, con relacidn al eje geométrico de
rotacién {12) de la ¢aja (1l1), segin la direccién lengitudinal
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'heéia (L) de este brazo‘principal. una distancia (d), lo que

‘porque cuando el eje geometrico de rotacisén de la caja del brazo

permite levantar normalmente, el cénjunto del brazo prineipal
(1) y del brazo auxiliar (7) apartandoles de la superflicie a lim
piar, por rotacién alrededor de los citados ejes de articulacién
(2, 10) del brazo principal (1) y del brazo auxiliar (7).

2.~ Dispositivo de limpiaparabrisas, segin la.rei-
vindicaclén i, caracterizadb porque el eje (2) de articulacidén
del brazo principal (1) es sensiblemente paralelo al plano quio
(F) de la superflcie (S) a limpiar. b:::3

3.~ Dispositivo de limpiaparabrisas, segin :15. tei-
vindicacidn 1, caracterizado porque el eje (2) de artzculacxbu
del brazo principal forma un angulo con relacién al plano medio
(P) de la superficie (S) a limpiar.

k.- Dispositivo de limpiaparabrisas segén cuaiguie-
ra de las reivindicacicnes 1 a 3. caracterizado porque ei.éﬁgulo
de levantamiento (A) del brazo principal (1) es de 45° cond mini-
mo y, preferentemente, del orden de 80°, con relacién a Ih.posi-
cién para la cual la escobilla (6) esta Apoyada contra la super-
ficie (S) & limplar,

5.- Dispositivo de limpiaparabrisas segin una cual-
ﬁuiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque cuando
el brazo au&iliar. en su regidn situada hacia el basculador, esta
situado por debajo del brazo principal, el eje de articulacién
(10) del brazo auxiliﬁr (7) esta decalado, con relaciodn al eje
geométrico (12) de la caja (11), con el fin de encontrarse en el
lado opuesto al brazo prineipal (1), con relacién al citado eje
de rotacibq (12) de 1la caja (11).

- 6.- Dispositivo de limpiaparabrisas segén una cual-

quiera de las reivindicaciones 1 a $ precedentes, caracterizado




10

2

20

25

- de arrastre y ortogonal a la direccién longitudinal media del

lela a la direccion longitudihalimedia (L) del brazo principal (1)

30
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v

auxiliar esta situado en un plano que pasa por el eje del arbol

brazo principal, cuando la qscobilla estd apoyada sobre la super-
ficie a limpiar, la caja (11) del brazo auxiliar (7) comprende
una extension (13) dirigida hacia el lado en el que se desea el
de calado de los ejes de articulacioén (10, 2) estando previsto
el eje de articulacién (10) del brazo auxiliar hacia la extre-
midad de esta extensidn (13).

-
20083

4 7.- Dispositivo de limpiaparabrisas segin la.rei-
vindicacién 6, carécterizado porque la caja (11) del bra{ﬁfa;xi-
liar comprende una cavidad (14%) tal como una garganta & una ranu-
ra, propia para recibir y gular la parte (7a, 7b) del braéé'&uxi-
liar (7) situada al nivel de esta caja, cuando el brazo auxiliar
(7) se encuentre en l;s proximidades de la superficie (S)”k:lim-

. g

piér. estando apoyada la escobilla de limpiaparabrisas (6)§c%ntra

?ern
esta superficie. taser

8.« Dispositivo de limpiaparabrisas segin cggﬁguie--
ra de las reiv;gdicaéiones.1 a 7, precedentes, caracterizado por-
que la extremidéd (7a) del brazo auxiliar (7), articulada sobre
la caja (11) estd decalada transversalmente una distancia (f).

9.~ Dispositivo de limpiaparabrisas segin la reivin
dicacién 8, caracterizado porque la linea media de la extremidad

(72) del braze auxiliar (7) articulada sobre la caja (11) es para-

y corta-al eje (12) de rotacién de la caja (11).

10.- Dispositivo ce limpiaparabrisas segin el con-
junto de las reivindicaciones 7 y 8, 6 7 y 9, caracterizado por-
que la linea media de 1a ranura (14) es una linea quebrada que

forma un angulo obtuso.

' 11.- Dispositivo limpiaparabrisas, tal y como queda




-

‘sustancialmente descrito en la presente Memorla, & ilustrado en

-1ia

los dibujos adjuntos.
Esta Memorla consta de 14 hojas escritas a maquina

por una sola cara,

Madrid, i

EQUIPEMENTS AUTOMQBIL
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