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La presente invencidn se refiere g los contactos elédc-
tricos, destinsdos g ser corectados con un circuito eléetrico de
advertencié de frenado y a ser montados con disposicidn estanca
en un orificio de una pered postericor de una carcasa de servomo-
tor neunmdtico dividida en una cémers anterior y una cémara pos-—
torior selectivamente intercorunicantes por un medio de pistdn

desplazable a partir de unz posicidén de reposo proxira a la pa-

red postericr, siendo el contaetor del tipo que comprende um*’

cuerpo de materiasl pldstico con uns primera parte de cuerpo des-

tirada a irnsertarse en la abertura de la pared posterior de la

carcasa de servomctor y una segunda parte de cuerpc gue pémééhe-
ce exterior a la carcasa de servomotor y que contiene al menos

un par de contactos eldctricos metdlicos accionables por um.bal-
pador montado deslizantemente en una cavidad de la primeréﬁé&rte
de cuerpo y solicitado por un resorte hecia el exterior d& €sta
vrimera parte de cuerpo para llevar normalmente contrz el mpylio

¢ vistén cuando este Gltimo se encuentra en laz proximidades de

j 7]

su posicidn de reposo.
Un contactor elécirico de advertencia de frenado de es~
ta tipc esti descrito er el documento FR-A-2 476 577, cuyo conte-

1ido se supone integradc aqui cono referencia. Ern este documento,

lz sezsunda parte de cuerro de contactor, ccaxial con la primera
perte de cuerpo de montaje, define una cavided en la que se ter-
minan dos guardacabos de conexidn gque forman contactos eléctricoed
suscertitles ds conectarse electricamente de forma selectiva,

2l une con el otro ror una arardela portada por el ralpador cdel
contectors estando sulicitado el conjunto arsndels/buzo por un
resorte que se apoya gobre el fondo de la cavidad, por una par-

te, y sobre la arandela, paor otra parte. In una disyosicidn de

aste tipo, la correra nuerta de cirre de lus contactos estd de-



termirade por la posicién del medio de pistén'del servomotor con
relacidn a la pared posterior de su carcasa. Ahore bidn, en los
servonotores neumdticos de asistenciz al frenado del tipe consi-
derado, las tolerancies de fabricacidn y de montaje pueden tredu-
cirge en variaciones importantes del posicicnado del medico de
nistén con relacidn e la pared postericr de la carcasa, lo que
imponelpor tanto un dimensionado axial importante de la cevidad
de la segunda parte de cuerpo asi como condiciones de func&qﬁa—
miento variables al nivel del establecimiento dgl cierrs de dbs

ontastos eléctricos por el resorte que solicita el palpador ha-

Q

Q

ig el extericr y que establecen la presidn de contacto de'lg
arandela sobres lcs contactos eldetricos.
La presente invencidn tiene por objeto nroporcionayr un

Sesae

contactor 2ldctrico del tipo en cuestidn, de construccién;siqpleJ

rotusta, de funcionamiento fiable, que permite garantizar el .es-

. .
. est s
" » .

tableciriento ds contactos eldetricos francos independienjepente
de las tolsrancias respectivas sntre la pared pustsrior de ia
ecarcasa del servomotor y 21 wedio de pistdn de este AAtimo
Pars hacer ésto, sesln uae carscieristica de la zressen
te invencidn, el par de contactcs eléetricos comprende uns 1é-
mina de contascto fija y una lémina de contacto movil solicitada
eldsticarenie cun seperacidn de lg ldnina de contacto fija, o2
la direcciln opuesta a la direceidn de solicitaciin el »alpador
v acoplada con un buzo montado deslizantemente en el palpador 7
gue comprsnds un hombro susceptible deo counerar ¢aa un eleswmento
de tope del zpalrpador cusndo este 1ltimo se desplana hscia el e~

tarior de la vrimera partie de cueruo.

Zon una disposicidn de este tipo, la posicidz de reno-

]

o dal eonjunto lamina de contacto mdvil/buzc esti dsterainada

independiensemente de la posicidn de reposo del palpador gue a3 1

—pe
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funcidn a su vez de la posicidn de reposo del medio del pistdn
del servomotor con rel::-'dn a la pared posterior de la car casé
de servomotor. Por otra parte, la limine des contacto mdvi esti
mentenida normalmente separsda eldsticamente de la 1ldmina de con
tacto fijay, por 1o que el cierrs de 1os contactos no se efectid
mis que cuando el palpador es desplazade hacia sl exterior de la
primers parte de cuerpo unafaistencla determinada y cuando su

resorte de solicitacidn haya vencido la fuerze eldstica qub.gali-
cita.la ldzing de contacto mdvil, garantizando asi el estab1~p1~

miento de un contacto eléetriecc franco, 1ma°°n de una operaci idn

de frenado efsctiva, entre las dos liminas de contacto. L

En el documento FR-A=-2 476 577 anteriormente citado,

a2l palvador desliza en uns cavidad susceptible de nstableﬂer una

comunicacidn entre la cavidad de la segunda parie de cuerpo. del
contector y la cdmara posterior de la carcasa de servomotqq_gn

la que se ha montado el contactor. Sin embargo, debido al monta-

. S

je relativamente justo del palpador en esta cavidad ¥y debiuo

[

a

'd

resencia aventual dz lubricante sobre el palpador § la cavi-
dad, no hay conmunicacidn franca entre lea cavidad del contactor
7 la carsra posterior del servoastor, sezln una sproximacidn
oréxima a 8sta, de la disposicidn descrita en el documento
US-4~3 293 849 en el que el countactor 2std aislado totzlmente
da la cémara posterivr del gervomotor »Or una rembrana esiancea.
Ls presente invencidn tisne por objeto proponer un
conractor eldctrico del tipo definide anteriorments de fiabili-
dad sorccentada, que wermita =1 establecimliente de contsctos
21dctricos franeons en ung atudsiera rarificada que limita los
endmencs de arcos a los contactss ¥y 59T tanto, ung corrosidn

N s ,
S una oxidacidn de estos contzctos.

Para lizcer &sto, segin otrs carscterdstica de la pre-

e
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ma edmera anterivrs § cdmara de vaeiu 3, v unz cémara poste-

: -4;,._

sente invencidn, las ldminas de contacto estdn dispuestas en
una cavidad cerrads formada en la primsra parte del cusrpo y
que comunica ampliamente con la cdmera posterior de la carcasa
de servomotor por pasajes formados en la onrimera parte de cuer-
po.

De esta forma, la cavidad del cbnta:tor, que contiane
las léminas de contacto, estd en comunicacidn libre perraneante-—

mente con la cémera posterior del servomotor, l= csusl se speuen-

tra tipicamente en comunicacidn selectiva con la cémara apiem
AT} :

rior, mantenida bajo vacio (configuracidn normal de reposo del
servomotor, & con la atmdésfera, para srovocar asi un dearlazﬂ—

niento del medio del pistdn, en el momento de una Operaclon de

frenado. Asf, en el mcmento de una fase de frenado, la cavidad

del contactor, inicialmente en atmésfera rarificada, se llena
progresivamente de aire atuosférico, efactudndose el cie rfs'de

los contactos sin embargo aln en atmésfera rarificada lo ewe

zerantize asf una duracidn de vida notaclemenue mejorada.al

tacto.
Otras caracteristicas y ventajes de la preszente lanvepn
cidn se pondrdr de manifiesto por medio de la descripeidn que

I I
sigue de un modo de realizacidn dado a titulo ilustrativo, hechd
an relacidn con el dibujo adjunto, en el que:

- la planche uUnica representa urna vista en ssccidn
longitudingl de un contactor eldctrico segin la presente inven-
c¢idn montado en su sitio sobre la nared postericr de una carcasd
de servomotor nsurdtice de asisteneis al franado.

Tn esta figurs se reconocee una poreidn de la pared
sosterior 1 de una carcasas de s2emotor nsumdtico ds asistencila

4

al frenedo 4ividida interiovrmente por un ncdio de pissdn 2 #n

v
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rior, & cédners de trabajo 4 entre el medio de pistdn 2 y la pa-
red posterior 1. Esta pared posterior 1 comprende un orificid

5 en el que se hz montado por disposicidn eldstica unidireccio-
nalmente una primera parte de cuerpo & de un contactor eléetrico
que comprende generalmente una segunda parte de cusrpo 7 que
permanece exterior a la pared posterior 1 de la carcasa de ser-
vomotor, estando formandas las dos partes de cuerpo 6 y 7 de
una sola pieza a pertiv de un meterial pldstico gque preseja’-

una cierta elasticidad para permitir el encajado eldstico-d¢:la

primera parie de cuerpo 6 en el orificio 5 y su mantenimiento

enclavado en su sitio en este Ultimo. Como se ha descrito.wen el
documento FR-A=2 476 577, la primers parte de cuerpo 6 »wesenta
unz configuracidn general cilindrica y estd dotada periférica-

mente con una junta de estangquidad anular 8 destinada, en gyn-

figuracidn de montaje, a ser comprimida entre la cara extg?ior
posterior de la pared posterior 1 y un hombro anular 9 definido

de la segunda parte ds cuerpo 7.

Segin la presente inveneidn, la primera parie de cuer-
PO 6 comprende uéa parte central 10 formada con una cavidad cen-—
tral 11 y alrededor de la cual se han practicado varios pasajes
12, angulsrmente distrivuidos, gue hacen comunicar libresenie
una cavidad interior 70 de la ssgunda parte de cusrnu 7 con 1la
cAnara posterior 4 del servomotor.

En la cavidad 11 ge ha nontado deslizantepente un
palpzdor 13 que comprende Una caveza de exiremidad 14 destiazda
a spoyarse contra la cars posterior del medic dsl pisidn 2 del
servemotor. =1 palvzdor 13 estd Tormadu ianteriormente cun un
alujemiento central cilindrico 1+ 2n el que desliza una parto

de didmetro ensznchado de un buzo 15 que comprende, 2n su extra-

-
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midad préxima o la cabeza 14 del palpador 13, una brida anular
16 y, en aw extremidad opuesta, otra brida anular 17, estando
conectadas las dos bridas 16 y 17 con la parte de didmetro en-
sanchado del buzo 15 por partes de didmetro reducido. El palpa-
dor 13 cumprende, ademds, un tope anular 18 que forma saliente
radislmente hacia el interior en 9l glojaniento 14 y susceptible
de cooperar con la cara posterior de la brida ¢ collarin de ex-

tremidad 156 del buzo 15. El palpador 13 estd solicitado hacig el

. L]
~r o

exterior de la primera parte de cuerpo 6 en la direccidn hagia

el medio de pistdn 2, por un resorte heliccidel 19 montado sobre

la periferia de la parte ceniral 1V ¥y gque se apoyas DOr upa,

parte, sobrs un hombro de extrsmidad de la parte central ib &,

por otra parte, sobre la cara posterior de la cabezz 14 del pal-

pador 13.

¢t ew
4

Seglin un aspecto de la presenta invencidn, en la'‘ca-

vidad alargada 79 de la segunda parte del cuerpo 7 del cdn%éb-

«®e

tor g2 han montado perpendiculgrrente al tuzo 15 una léninézde
contacto £ijo 20 poéicionada sobre la cara agnterior de ia cavi-
dad 70 prdéxima a la pared posterior 1 de la carcasa de servomo-
tor 7 una ldmina de contacto mévil 21 reslizada de metal slasti-
¢o y conformada de manera que ge extienda, en reposo, segln un
dmgulo con relacidn a la ldmina de contacto fijo 20 a distancia
de lg misme. Tipicamente, la l4mina de cuntacto =dvil 21 estd
montsde en voladizo por su extremidad 22 alejada del buzo 15 ¥
su cxtrexzidad libre 23 esti cortada en forma de U, ¢ insertada
sobrs la varse de didmetro reducido entre la parte de mayor dia-

netro dzl cuzo 1% v la brida de sxiremidac

N

3 para soliciter

[

¥

norzmalmente esta Ultima en apoyo econtra la cara pogterior de la
cavidad 70 bajo el efecto de la elasticidad propia de la lémina

de contacso advil 21.
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Como se vé en la figura tdnica, la ldmina de contacto
mdvil 21 estd engastada ventajusamente por su extremidad 22 en

una btape 24 montada ¥ soldada, por ejemplo por ulitrasonidos, en

1a extremidad ensanchada 25 de la cavidad 79 opuesta 2 la pri-

~

mera parte de cuerpd & con el fin de cerrar de manera estanca

asta QaVidad 709 OOmpI‘endlundO Bl C&pu"h{)n 24 Q“zranos elec\ tricos
26 de conexidn de las ldminas de contacto 20 y 21 con un circui-
to eldetrico de asdvertencia de frenado (no representado). Prep

ferentemente, la lédmina de contacto mdvil 21 estd provista Won
*eet o

unz zona de establecimiento de contacto semiesférica 27 destina~

da a2 cooperar con una zona de contacto en hueco 28 del contacto

fijo 20.

Como se vé en la figura tnica, en la configuracidn de

reposc del conjunto servomotor/contactor eldetrico, 2l pglpgdor

13 estd retraido al menos parcialmente hasta el interior dé"la
primera parte de cuerpo &, en oposicidn al resorie 13, bajd'el
L] .‘

sfecto lel medio de pistén 2 airaido, nor otros medios {(nv re-

presentados), hasta su posicién de repcso en lg carcasa de ser—

—,

vomotor. EIn esta configuracidrm, el buzo 15 ocupa ignalme:

da
ng, te su

nosicidn de reposo con su brida 17 gue se aplica contra la cara

M

o)

pesterior de la cavidad 70 bajo el efecto de la fuerza elastica

‘5

de 1la lémina de contacto mévil 51 francamenta seusrada de la 14—

mina de contacto fijo 20. Se observa, &n e

-

ta confiszurzceidn de

(11

repo3o, qua2 sxiste, entre un scollaria ds extremidad 16 dsl ou-

20 15 y el tope anular 18 del palnador 13, un ju:30

D
Q.

o qus

u 2

(W)
e

}

|
variar en progporciones notables y acomodar as? las toler=ancia %
de posicionade en reposo entre el medio ds pistda 2 y la parad
posterior 1 de la carcasa de servomotor, sin modificar por o%ra

-7

parts, la pesicidn de reposo del conjunto ldmina de cuntacto G-

vil 21/buzo 15. Por el conirario, sl funciomamiento, cuando el |
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medio de pistdn 2 estd separado de la pared pusterior 1 sajo el
efecto de la adnisidn de alre atmosfirico en le cdmara de trabe~
jo posterior 4, el valopador 13 sizue el desplazamiento del medio
de pistdn 2, anulando en primer lugar la carrers muerta & y
arrastrando g continuacidn, por su tope anular interior 18, el
ouzo 15 hasta aplicar el plot de contacto 27 de la ldming mdvil
21 contra la lémina de contacte £ijo 20 en oposicidn a la soli-
citacidn eldstica propia de la ldmina de contacto ndvil 21?3$¢
coaprendard gue el resorte 19 estd dimensionado de forma q@éﬁf
en la configuracidn complstamente extendida del mpalpador 13 en
el exterior de la drimeras parte de cuzrpo 6, su fuerza Figal:.sea
aproxinadanente el 40ble de la fuerza eldstica propia de la 1li-
ming de contacto mévil 21 gue tiende a separar esta Ultima de

le lémina de contacto fijo 20. Como se ha citado antericrpente,

la cavidad 70 estda cerrada herméticamente frente al alre atzps—

drico ambiente pero comunies amplismente con la cdmara ppaﬁf—

Hh

rior 4 del servomotor por diversus pasajes 12, sfsc ctdandosd en-
tonces el clerrs entra los contactos 21 7 20 (27, 28) mientras
zue reina en la cavidad 13 una atmdsfera rarificsda. En funeio-

».‘

namiento normal, 10s contactos en cuestidn se manitienen cerrados
en tante en cuanto el aire atmosidrico ostéd manstenido en la cé-

T

o

<r «

2

[
O

ior

O

f3
)

2

P

avidad 13). Por el contrario, la rsepertu-

=

a de

H

Qo

w
Q
o
3

tactos se efectida cuando el medio de pistdn 2 rotor

na a las proximidades de su posicidn de reposo, es decir con la

3]
Ed

cdrarz posterior ¢4 (7, mor tanto,

-

cavidad 13) de ruevo 21 co-

.
{0
O

zmunicacidn con el vacio de lz cédmars anterior I, 1o que Zaranti-
rd
za asi nd golamsnte 2l cierre sind tazbiédn la snertura de log

”,

contactos en atmosféra rarificeds

dade.
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De~crita suficiensenstte la naturaleza del iavento,
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asl como la manera de realizarlo en la practica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscep
tibles de modificaciones de detalle en cuante no alteren su prinj

cipio furndamental.

REIVINDICACIONES

l.-Contactor eléctrico, destinado a conectarse con
un circulito eléctrico de advertencia de frenado y a meontarse en

disposicidén estanca en un orificio (5) de una pared postqrior

(1) de una carcasa de servomotor neumdtica de asisten Cla'?l Ire—
nado dividida en una camara anterior (3) y una camara posﬁéplor

(4) intercomunicantes selectivamente pir un medio de pistén (2)

desvlazable a partir cde una posicidén de reposo proxima a-la-na—
red p@steri@r (1), comprendiérdo el contactor un cuerpo de ma-
terial plastico con una primera parte de cuerpo (b6) destinada

a insertarse en la abertura (5) de la pared posterior (L) v una

segunda parte de cuerpo (7) que permaneﬂe exterior a la ggrgasa

¥y que contiens al menos un par de contactos eléctricos mefdlicos

20, 21) accionables por un palpador (13) montado deslizahiemern-
Y palp

te

@

s
£
,_')
o
9]
e
h

idad (11) de la primera parte de cuerpo (o) y sc=-
licitado con un resorte (19) hacia el exterior de 1la prinmera
narte de cuerpo para aplicarse normalmente contra el medio ds
piston (2) en las proxzimidades de su posicion de reposo, carac-
terizado porque el par de contactos comprende una lamina de con-
tacto fija (20) y unz lamina de contacto moévil {21) sclicitada
elasticamenie con separaciéon de la lamina de contacto fija {20)

2n la direccistn opuesta a la direccidn de solicitacidn del pal-

P |

pador (13) y acoplada con un duzo (1f5) montado ceslizantemente

en el palpador (13) y gue comprende un hembro (1c) susceptio

7
de cooperar con un elementc de tope (1g) ael'palpador (13) cuan-

do este &ltimo s2 desplaza hacls el exterior de 13 primera par-

te de cuerpo (§).

T
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df- Contactor electriuo seﬂmn la re1v1ndlca016

caracterlzado porque las 1am1nas de contacto f20 21) eatan dlS-
puestas en una cavidad (70) cerrada formada en la segunda parte -
de cuerpo (7) y comunica libremente con la camara posterior (4)

del servomotor por pasajes (12) formados en la primera parte ae

uerpQ (6); . B ".'.ir" ) . ff L ‘ ufi‘fjit?&;

3{- Contactofﬁeléctrico-éegﬁn la reivindicacibn 2,
caracterlzado porque los pasaJes (12) estan practlcados alrede'
dor de una parte central (10) de la prlmera parte de cuerph (o)

en la que se ha practicado la citada cavidad (11). o

e 8% o

4.- Contactor eléctrico segln una de las reivindicas

ciones 1 a 3, caracterizado porgue la cavidad (13) esta dqibgda

de forma estanca en su extremidad (25) opuesta a la primera pare'""

te de cuerpo (6) por un drgano de cierre y de conexién (24). 1

‘dedse

jado sobre la segunda parte de cuerpo (7) ¥ que permite la-go-

et

nexién eléctrica de las laminas de contacto (20, 21) al cireui-

X RN ]

to eléctrico de advertencia. i

5.- Contactor eléctrico segln la reivindicaéibh 4,
caracterizado porque la lamina de contacto mévil (21) es elas-
tica, estd montada en voladizo por una de Sus extremidades {22)
en el brgano de cierre y de conexién (24) y se extiende en repo-
S0 segln un &ngulo con relacién a la lamina de contacto fijo
(20),

6.~ Contactor eléctrico segtn la reivindicacién 5,
caracterizado porgue el buzo (15) desliza en una cavidad ceniral
(1%) del palpador (13) gue comprende un tope que forma salliente
radialmente hacia el interlor (18), y comprende un collzarin ae
extremidad (17) contra el que se aplica la extremidad libre (23)

de la lamina de contacto mdvil (21).

7.~ Contactor elécirico=gan 1z reivindicacion o,




caracterizado porque la extremidad libre (23) de la lamina de~

contacto mévil (21) esta cortada en forma de U,

8.~ Contactor eléctrico segtn la reivindicacisdn ?.‘
caracterizado porgue el hombro esta formado por una brida anular
(16) formada en la extremidad del buzo (15) opuesta al collarin
(17).

%.=- Contactor eléctrico segln una de las reivindie

caciones precedentes, 1 a 8, caracterizado porque la primera
3 : IS
parte de cuerpo (6) esta dotada con una junta de estanquidad

anular periferica (8) en apoyo contra un hombro anular (9.)efor-

mado por la segunda parte de cuerpo (7).

10.- Contactor eléctrico para servomotor nedmftico
de frenado, tal y como queda sustancialmente descrito en la pre-

sente Memoria é ilustrado eh el dioujo adjunto.

MR

Esta Vemorla consta de 11 hojas escritas a‘maduina

il

por una sola cara.

radrid, ¢ SJUN 1986
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Société Anonyme 15.3.4.
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