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1 RESUMEN
Una cinta dentada de transmisidn de potencia con
dientes que tienen superficies de flanco en forma de curva
tractora y una rueda dentada de cinta con dientes que tienen
b superficies de flanceo en forma de curva tractora, presentan—

do juntamente la cinta y la rueda dentada caracteristicas de

funcionamiento suave y antitrinqueteo. ‘e e

ANTECEDENTES DE LA INVENCION ‘._ >

La presente invencidn se refiere a cintas y ruedas

10 dentadas, y, md&s en particular, a cintas con superfities de

flance curvilineo ¥ a ruedas dentadas destinadas a usarse

con las mismas. .
esvene

Las cintas dentadas se usan ampliamente em meca-—

nismas sincronos de cinta como sucedan=2os de los mecanismos
L

1S de cadena o trenes de engranajes. A diferencia de las.gade-

nas y engranajes que tienen cifrculos de paso que intersectan
un puntc de un diente del engranaje o rueda dentada, los
mecanismoe de cinta tienen una linea de paso que se desplaza
tanto de les dientes de la cinta como de la rueda dentada vy
20 que e sitda en el miembro de tréc:iﬂn de 1la cinta. La l1inea
de pasc desplazada presenta el problema de asegurar la buena
entrada de un diente de la cinta en una cavidad de la rueda
dentada cen minima interferencia a las diversas cargas de la
ceinta ¥ didmetras de la rueda dentada. El problema de la

25 interferencia del diente de la cinta/rueda dentada esta
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compuesto por: los cambios de paso diente a diente produci-
do=s por 21 alargamiento d=1 miembro de traccion de la cintaj;
la deflexidn de los dientes de 1la cinta elastomérica; la
extensidn cordal del miembro de traccidn de la cinta en o
entre los dientes de 1s rueda dentada bajo carga; y el
tringueteo en condiciones de alto par del mecanismo de 1la
cinta donde inicialmente es baja la tensidn estatica total

de los dispositivos de centro fijo (es decir, sin mqﬁLq; de

tensar la cinta). Para resolver algunos de los probléﬁaé de

ajuste y trinqueteo del diente de la cinta/rueda dentada es

preciso apartarse del diente de cinta tradicional qué:tfene
superficies de flanco plano y llegar a un diente de cinta

que tenga superficies de flanco curvilineo. .

Se comercializan en la actualidad wvarias ctnﬁﬁs

que tiemen dientes con superficies de flanco curvilid°3§

Di-
chas cintas estédn representadas y se describen en las'..?éu.—
tentes estadounidenses 4.452,594, de Patterson; 3.756.091 de
Millerg 3.977.265 de Worley y otro, y 3.924.481 de Gregg.
Aunque dichas cintas ofrecen soluciones viables para trans-
mitir potencia en una serie de condiciones operativas, nin-
guna de ellas proparciona las caracteristicas de suwave fun-
cionamiento y regularidad combinadas con la resistencia al
trinqueteo de los dientes en condiciones dindmicas, en es-

pecial eon dispositivos con centros de rueda dentada fijados

¥ relaciones de alta tension.
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Otra tentativa tedrica y todavia no comercializada
de combinar las caracteristicas de suave funcionamiento y
antitrinquetec se describe en la Fatente estadounidense
4.371.34T concedida a Cicagnani y otro. La descripcidn de
Cicognani no presenta solucidn plausible alguna, porque 1la
configuracidn del perfil de los dientes depende de un coefi-

ciente del tipo particular de material elastomérico del que
—\"\ '.o :

se hagan los dientes de la cinta. En consecuencia, dtcbb

- - . . . . ..l
diseiic no tendria aplicaciones comerciales universales, de—

bido a 1la fslta de intercambiabhilidad entre cintas hechas

de diferente material elastomérico, por ejemplo, cinéSE'de

caucho y cintas de uretano, de coeficiente mas alto.

Las cintas conocidas que tienen buena caracteris—

tica de antitrinqueteo en condiciones dinamicas se caratte—

rizan por dientes altos o por dientes con superficieé'&ﬁ

flanca empinadas, o por una combinacidn de amboas. La'cfﬁka
de antitrinqueteo presenta una cierta interferencia de los
dientes de la cinta con la rueda dentada, interferencia que
suele producir ruido, con la consiguiente vibracidén y brusce
funcionamiento de la cinta. For el contrario, las cintas de
enave funcionamiento con escaz0 ruido se caracterizrn por
dientss de cinta mds cortos que tienen superficies, de flanco
de dientes menos prefundos que no raspan facilamente contra

la ruada dentada.,

Las figures 1 a 4 son copias de los bocetos gene-
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rados por ordenador para que sea exacto el ajuste entre las
cintas ¥ las ruedas dentadas. Las figuras 1 y 2 ilustran
cintas con perfiles de dientes que impiden el trinqueteo
debido a sus mayores relaciones de altwa de los dientes a
la base de los dientes y las superficies de flanco empina-
das; sin embargo, ambas cintas producen el raspado conco-—

mitante entre los dientes de la cinta v la rueda dentada.

La figura I ilustra una cinta e funcionamiento suave'.qan
pocas posibilidades de que los dienfes de la cinta r;é;gn
contra la rueda dentada debido a sus superficies de flanco
menos profundas y menor relacidn de la altwa de lnsi&iéntes
a la base de los dientes; sin embargo, la cinta tiende a
trinquetear a par menor gue las cintas de las figuras.Jl.y 2.
Con referencia a la figura 1, el perfil dezuﬁ;
cinta tipo Fatterson FA que tiene una relacidn de altgﬁé del
diente H1 a la base del diente Bl de 0,70 aproximadaﬁéﬁﬁe,
recubre una porcién de una rueda dentada 12 de 32 dientes
cean el fin de ilustrar cdmo las caracteristicas de engrane
de la cinta dependen de la forma de sus superficies de
flanca. Aunque no hay interferencia con el diente 14 de la
cinta que estd plenamente enganchado en la cavidad 16 de una
rueda dentada, el diente 18 de la cinta que entra en la ra-
nura 24 de la rueda dentada v el diente 22 de la cinta que

sale de la garganta 24 de la rueda dentada tienen superfi-

cies de flanco 26, 28 que estan tan empinadas que raspan
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contra los dientes 30, 32 de la rueda dentada, como ilustran
las zonas de recubrimiento 34, 36. La interferencia produce
ruide y puede inducir la vibracidn indeseada de la cinta

durante =1 funcionamiento de ésta. Sin embargao, la cinta FA
presenta excelentes caracteristicas de antitringqueteoc que se

enuneran después en la Tabla 1. Si fuesen mads estrechos los

dientes de 1a rueda dentada con el fin de= facilitar la
L d L 4
L]
entrada y salida de los dientes sin interferencia, pgr::
.' :. o.

e;emplo, gquitando las zonas de recubrimsiento 34, 346, 1

cinta se trasladaria simplemente a una posicidn contra los

.. ... ..
dientes de la rusda dentada &n la gue seguiria habiendat®®

interferencia de lo=s dientes de la cinta.

La cinta HT mostrada en la figura 2 es la cinta de

la Patente estadounidense numero I.756.091 que tiene una
relacién de altura del diente HZ2 a la anchura del dieﬁéé:BE
(es decir, relacidén del aspecto del diente) de 0,72 a%ngzi—
madamente. El funcionamiento de la cinta HT es similar al de
la cinta P& porque precenta similares caracteristicas de
antitrinquetea con una cierta interferencia inherente de los
dientes de 12 cinta. Aungue no hay interferencia con el
diarnte 46 de la cinta que ests en plenc engrane con la ranu-
r= 42 de una rueda dentsda, el diente 44 de la cinta que
antra en la garganta 446 de una rueda dentada o el diente 48

de la =inta que sale de la gargants S0 de uma rueda dentada

tiensrn superficies de flaneo 52, 54 que raspan conftra los
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dientes S6, 598 de la rueda dentada en la medida ilustrada
por las zonas de recubrimiento &0, &62. El raspado de la cin-
ta contra la rueda dentada produce ruido e induce potencial-
mente 1la vibraciédn de la cinta. Las superficies de flancn’
empinadas en combinacion con la gran relacidn de aspecto

{(0,73) dan a la cinta HT excelentes caracteristicas de anti-

trinqueteo, come se resume comparativamente en 1a Tabla 1.

La cinta de la técnica anterior del tipo de'-La
Fatente estadounidense S.977.265 de Worley v otro (na:més—
trada) tiene una relacidn de altura del diente a la base

del diente de 0,54 aproximadamente; la cinta tiene Eaéééfi—
cies de flanco empinadas similares a las de 1la cinta HT, gue
le dan buenas caracteristicas de antitrinqueteo. Sinsembhar—

go, la cinta de Worley y otro tiene similares problehdgide

interferencia entre el diente de la cinta y el dienté::tié la
rueda dentada, como se ha ilustrado con respecto a lé:éknta
HT. Las caracterfsticas de antitrinqueteoc de la cinta tipo

Worley v otro se incluven en la Tabla .

Con referencia a la figura 3, el tipo de cinta ST
de la Fatente estadounidense nimero 3.924.481 tiene excelsn-
tes caracterfisticas de funcionamiento suave, pero malas ca-
racteristicas de antitrinqueteo debido a2 la combinacidn de
su perfil de flanco de diente relativamente menos profunde

¥ la relacidén de aepects de 1a altura del diente HT a la

base del diente B3 de O,58 aproximadamente. Al igual que el
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diente de cinta 66 plenamente enganchadc en la garganta &8
de una rueda dentada, el diente de cinta 70 que entra en 1la
garganta 72 de una rueda éentada o el diente de cinta 74 que
sale de la garganta 74 de una rueda dentadz no presentan in-—
terferencia alguna entre las superficies de flanco 78, 80 vy
los dientes 82, 84 de la rueda dentada. No hay zonas de re-—

cubrimiento cerca de 8&, 88 que indiquen que los dientese de
&“:En

consecuecia, la cinta ST tiene excelentes caractericstigas de

la cinta raspan contra los dientes de la rueda denta

o 'II.'

funcionamiento suave con poco ruido o sin ruido. Sin embar-
go., la escasa profundidad de las superficies de flanéé{én
combinacidn con su menor relacidén de aspecto de laos dientes
contribuyen a la pobre caracteristica de antitrinquetea.de
las cintas, caracteristicas que se comparan en la Ta%li}l.
RESUMEN DE LA INVENCION RO
Segun la invencidn, se facilita una cinta i:}geda
dentada en las que la cinta, vista en seccidn longitudinal,
tiene dientes con superficies de flanco en forma de curva
tractora (es decir, la evolvente de una catenaria). Igual=

mente, la rueda dentada tiene dientes con superficies de

flanco en forma de curva tractora. La forma espec(fica de la

[

urva de las superficies de flanco de las dientes de la cin-
ta permite que el dicefio de un diente tenga uma relacién de
aspecto de la altura de diente a la base del miesmo de 0,46

aproximadamente, en combinacién, cen superficies de flance
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relativaasnte empincuss que dan a 1a cinta excelentes cuali-
dades de antitringueteo en ctaombinacidn con un raspadc o
interferencia sustancialmente escasa o nula para que el fun—

cionamianto sea suave.

Una ventajx de la invencidn consiste en que se
define un perfil de diente de cinta gque presenta excelente

funcionamiente suave en combinacidn con excelentes caracte-—

. .
risticas de antitringueteo. *

LA 1

Estas y otras ventajas de la invencidn seran” mas

evidentes después de revisar las figuras de la descripcidn,

en las que: Yeaes

La figura 1 es una vista parcial ampliada, que

muestra en seccién longitudinal un diagrama de los dientes

de una cinta de cremallera del tipo de la Patente estidduni-

dense 4.452.594, recubriendo el diagrama lineal de ldsaﬁﬁen—

tes de la cinta una rueda dentada de 32 dientes que Secmues-
tra en vista lateral axialy, en la que los dientes de la rue~
da dentada se configuran en forma inversa a la de la misma

cinta cuando e curva de forma cenvexa a lo large de su 11~
nea de paeso.

La figura 2 es una vista similar a la figura 1,

pere que muestra el tipo de cinta de la FPatente estadouni-
dence 2.7546.071 con una rueda dentada de configuracién in-

vartida,

La figura 3 @8 una vista =similar a la figura 1,
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pero que muestra el tipo de cinta de la FPatente estadouni-—

dense I.224.481 con una rueda dentada de configuracidn in-—

vertida.

«

La figura 4 es una vista similar a la figwa 1,
pero que muestra un diagrama lineal de los dientes de cinta

de la invencidn que recubren una rueda dentada de 32 dientes

-t

de la invencidn.

La figura S es una vista esquematica gue m&eéf?a

- - - -
come se configuran en forma de curva tractora las superfi-

cies de flancc de los dientes de la cinta y las superficies

de flanco de los dientes de la rueda dentada. ‘oo
Y la figura & es una vista en seccidn longitudinal

parcial, cortada parcialmente en seccién transversal,’que

muestra una cinta de la invencidn con dientes que tientr®su-—

perficies de flanco configuradas en forma de curva trachera.

LI

DESCRIFCION DE LA REALIZACION PREFERIDA e .
Con referencia a la figura S, el esquema 20 ilus—
tra la formacién de las curvas tractoras 92, 94 que sirven
para generafagef perfiles de las superficies de flanco de
los dientes de fg cinta asf coma las superficies de flanco
de ics dientes de la rueda dentada cuando tienen forma de
cremallera los dientes de la cinta y 1os dientes de la rueda
dentada.

En resumen, =e define una curva tractoras como

avalvente de una catenaria. Una caracteristica de una curva
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i tractora que la hace Gtil para definir El‘perfil de un
diente de cinta se refiere a una porcidn de una tangente gue
sigue siendc una longitud constante entrre su punto de
contacto en la curva y un s2jije de coordenada rectangular.

3 Consiste una ventaja en que la direccidn de todas las

[
tangentes se aproxima sustancialmente a la direccion

relativa del movimiento de un diente de cinta cuandu%entra

en la garganta de la rueda dentada sin interferir cdn:qP

diente de la rueda dentada.

10 La forma de la curva tractora 9% puede exgre=arse
L]

en coordenadas rectangulares con la ecuacidn siguiente:

y = A Lm (A!x + \/ (A2 - 9 A\A - ():/9)?-[

donde:

15 el eje y es perpendicular al ej e longituqiqag de

.-.0.

la cintag o,

el eje % ee paralelo al eje longitudinal de la

cinta;

¥y = la coordenada del eje y;

ol
=)

# = la ceoordenada del eje u; y

A

la percién de una tangente gque es constante
entre un punto en 1z curva tractocra y el e e vy.

R ]

La eurve tractora 92 eomienza en un punte =, ¥ que

25 corresponde a un punte sn 1

Mhin

cresta da un diente de cinta o
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a un punto en la parte inferior de una garganta de la rueda
dentada. En el dibujo, el punto x estd situado a una
distancia A del eje y donde la lfnea A representa también
una tangente a la curva en el punto x, y. En el punto x2, y2
la tangente A2 tiene igual longitud que la tangente A. A
madida que avanza la curva 7?2, 1a tangente AZ en el punto

x3, y3 tiene igual longitud que la tangente AZ y R. [lwa ‘murva

L ] - 9
continGa, como se muestra con lineas de puntos, hasta &

punto 24, y4 que estd en una linea ?T que corresponde a la

posicidn de una superficie saliente del diente de la.tjita o

Seasne

a una cresta del diente de la rueda dentada. El punto 24, v4

se encuetra a una distancia h del eje x gQque corresponde.a la

sesee

altura de un diente de la cinta o a la profundidad de 1'3s

superficies de flanco de una garganta de la rueda denkasa.

Y Sened
La curva 92 se une con la linea 93 mediante um radio F%:%ﬁ
curva tractora 94 se genera de forma similar, c@menza;éa.en
el punte =5, ¥5 que se separa una distaniia L del punto i,
¥. La curva %4 sigue generandocse hasta el punte xé&, v& que
gse encuentra a una distancia b del punte x4, v4. Le distan-
cia b estaklece la anchura de 1a base de un diente de cinta
a la anchura de la garganta de la rFueda depntada.

Con referencia a la figura 4, una cinta dentada de

transmisién de potencia TF de la invencién es del tipo que

tiene whn cuerpe slastomérico 96 que, en un lade, forma una

pluralidad de dientes de cinta 98, vy, en el otra lada, forma
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una capa de refuer:zo dé la forma deseada, por ejemplo, lisa
100 u ondulada 102, El cuerpo se moldea o funde de forma
conocida utilizando cualquier elastdmero adecuado, por ej2m—
plo, cauchos naturales, cauchos sintéticos, o mezclas de los
mismos; o los elastémeros fundibles, por ejemplo, peliureta-
nct. En el cuerpo se dispone un miembro de traccidn 104 gue
define una linea de paso 10& o eje longitudinal alf&?ﬁqbr
del cual tiene lugar la flexidn. El miembro de tracciéﬁ}
puede hacerse de cuaquier material adecuado de coeficiente
elevado, por ejemplo, sirga de acerc en espiral, hilgf.:&.%
fibra de vidrio, fibra aridmida, por ejemplo, la comerciali-

zada con la marca comercial Kevlar o Kevlar 49, o analogos.

En el cuerpo puede ponerse opcionalmente material fibrdso

para mejorar su coeficiente, y, copcionalmente, puede:&ﬁﬂsrse

en el cuerpo un tejido resistente al desgaste 108 c@qd:qgré
del diente que mejore su corficiante. .

Segin la invencidén, cade diente de cinta tiene al
mencs la parte principal 110 de sus superficies de flanco
112, 114 sustancialmente en forma Jde curva tractora generada
de la manera descrita con referencia a la figura 5, mientras
que las dientes de la cinta tiemen forma de cremallera. La
curva tractora se une a una superficie saliente 115 mediante
un radis R. Igualmente, un radio o una continuacion de la

curva tractora sirve para la union con las crestas 114 de

los dientes de la cinta, que pueden tener ura longitud L.
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Los dientes de la cinta estan separados por su
pasoc P y cada uno de ellos tiene una base b y una algura h,
segin se ve en seccidn longitudinal. La‘pendiente de las
superficies de flanco produce un efecto en el trinqueteo y
se controla caon 1la relacién Ash. Una relacion preferida de
A/h oscila entre 0,550 y 0,900, Una relacidn mas preferida

de A/sh es del orden de 0,800 a Q,730. Una relacidn m&%'
preferida de A/H oscila entre 0,650 y 0,700, PR

La profundidad del diente de la cinta, que también
produce un efecto en el trinqueteo, se controla con 1:'a‘.'r:e_

» es ®
lacidn de h/b. Una relacion preferida de h/b oscila entre
0,30 y 1,0. Una relacidn mas preferida de h/b oscila entre
0,45 v 0,85. Una relacidén muy preferida de h/b oscila, ghtre

o! &0 Y 3975- :0 -.Oc.

L.a relacién b/F sirve parcialmente para asegﬂr@r
que no haya interferencia de recubrimiento entre un d;énée
de la cinta y la rueda dentada durante la entrada o salida.
Una relacién preferida de b/F oscila entre 0,80 y 0,35. Una
relacidn mas preferida de b/F oscila entre 0,75 y 0,45. Una
relacién muy preferida de b/F nscila entre 0,70 y Q,60.

En todas las relaciones indicadas, la cantidad
de b/2 siempre es mayor que la cantidad A - %4 con el fin de
evitar que las curvas tractoras 92, 94 se recubran tedrica-

mente unas a otras.

La descripeién de las superficies de flanco se
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refiere a 1a condicidn en que los dientes de la cinta tengan
forma de cremallera cuando el eje y sea perpendicular a la
linea de paso. Cuando se curva la cinta, el eje y ya no es
perpendicular a la linea de paso, porque permanece en rela-—
cion fija con el diente de la cinta.
EJEMFLOD 1

Fara ilustrar la efectividad del perfil de?né;ente
de cinta de 1la invencidn jjunto con una rueda dentadazd;}aco—
plamiento, se construyeron varias cinta=s con 14 mm de paso
de diente, empleando los mismos materiales. Todas laé::c:i:htas.
se hicieron con un cuerpo de uretana, una cara de diente del
tejido de nylon, y un miembro de traccidn de fibra argpida

comercializada con la marca zomercial Kevlar 49. Laszq;ﬁxas

se hicieron con el perfil de dientes de la técnica anférior

previamente explicados, asf{ como con el perfil de la e%k?en—
te invencién. La cinta de la invencidn tenia dientes con
suyperficies de flanco en forma de tractora controladas con
las relacicnes: a‘h de 0,667 h/b de 0,65%9; y b/P de 0,650.
La rueda dentada de contrapartida tenfa las relaciones: A/h
de 0,667;: h/b de 0,635 v b/P de 0,675,

Se comprobd el trinqueteo de todas las cintas
haciéndolas pasar alrededor de ruedas dentadas de 32 dien-
tes, regulando la tension motriz estitica total a 40 libras
(27,21 kg) y i jando después la distancia de centro entre

las ruedas dentadas. Las cintas se pusieron en funciaonamien=
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to a 1.750 rpm ¥y se incrementd e} par hasta que se produjo
trinquet=a. £l comienzo del tringueteo de los diversos

parfiles de diente se resume en la Tabla 1.

TABRLA 1
Tipe de cinta H/E Far, pie-lib. {(m/kg)
rA, EEUY 4.452.594 0,70 za1 (255, 651)
HT, EEUL 3.754.091 0,72 za1 (255, 551)
TR, EEUU I.977.265 0,54 175 (1172.5§)
ST, EEUU 3.924.48t 0,58 133 (99,53%5
TF, la presente invencidén 0,64 262 (242,903}

e s

Como se ha resumido, la cinta TF de la presente

invencidn presenta caracteri{sticas de srtitrinquetec 2,72

veces significativamente mayores que las de 1=z cinta.Sth ¥
s o °
-..‘

qus se aproximan al 95 por ciento de la caracterfsticiﬁ ?E
. .o.c
.00

antitrinquetes de las cintas HT y P, .
LY

L ] ®
La cinta TF de la invencidn presenta tambisf *ch-

racerf{sticas de funcionamiento suave porque no hay interfe-

1
s
pu}
)]
flo
i
e
o
i g

herente entre loe diemtes de la cinta y la rueda
derntads, como se ilustra en la figura 4. El diente de ¢.nta
168, con una relacisn h a b de 0,659, se muestra plenamente

enganchado en una garganta 120 de una ruedas dentada 122~ Hey

ta vy el diente 126 de la rueda dentsds cuando el diente 128

de la einta erntra =n la garganta 130 de 1s rueda dentads-
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Igualmente, hay contacto vniforme y contacto deslizante sus-—
tancialmente tangencial entre la superficie de flanco 132
del dients de cinta v =21 diente 134 de la rueda dentada
cuando el diente de cinta 134 sale de la garganta 138 de la
rueda dentada v, por consiguiente,

28 suave el funcionamien—

ta de la cinta de 1a presente invencidn.

‘IJ

or razon=s ilustrativas, la figura 4 muestra’suna
T e
garganta de rusda dentada configurada exactamente segip.el

disnte de la cinta.

Comg se ba explicado con relacidn a las
relaciones de la rueda dentada de 14 mm de paso, conviene
L ]

que 1la rueda dentada de la cinta tenga una garganta algo

meyor que la del diente de cinta. Esto se consigue hacigndo

LA N LN ]

que la anchura de la garganta de la rueda dentada seasenfre
o..'

0,5 y 10 por ciento aproximadamente mayor que la anchqr?udel
...I..

lo que carresponde a las siguientes..e-

laciones para la configuracidn de los dientes de la rueda

O

diente de la cinta;

dentadsa:
preferida entre 0,530 y 0,990;
mas preferida entre 0,600 vy 0,750;

muy preferida entre 0,650 ¥y 0,7003
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0,545 y 0,74643
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b/P preferida entre 0,880 y 0,352;
b/F maAs preferida entre 0,825 y 0,452; y

b/P auy preferida entre 0,770 y 0,4603.

En resumen, el perfil de traccidn de las superfi-
cies de flanco de la cinta de la invencién permite el dise-
no de un diente alto de cinta con contacto deslizante tan-
gencial y uniforme cuando el diente de la cinta entﬁ?né:
sale de la rueda dentada. Dicho funcionamiento no pu%ég}lo-
grarse con las limitaciones de las cintas disenadas segfon la
técnica anterior. La cinta ST de la figura 3 se limiiéié
superficies de flanco de diente poco profundo y minima al-
tura del diente, porque las superficies de flanco es{fp: con-
troladas con un radio que es igual a la anchra del digﬁ%e.
La cinta PA de la figura 1 y la cinta HT de la -Figurq::i::.tie—
nen interferencia inherente, que da lugar al +uncion§ﬁfepto
aspero.

La descripcién anterior se ha efectuado con fines
ilustrativos solamente y no pretende limitar el alcance de
la invencién, que debe determinarse por las reivindicaciones
adjuntas.

En resumen, el Modelo de Utilidad que se soli-
cita deberd recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. Rueda dentada de transmisién de potencia por
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cinta dentada, del tipo que tiene una plwalidad de dientes
espaciados circunferencialmente, que, cuando se ven en vista
laterai axial, tienen cada uno superficies de flanco opues-—
tas que cambian a una cresta de diente de rueda dentada y
que también cambian a uwna garganta, teniendo los dientes,
cuando estin en forma de cremallera, una espaciacidn de
1fnea de paso P, y una espaciacidn b entre las superficies

de flanco opuestas de laos dientes sucesivos en las cr:'hsi;as
s %o

de los dientes de la rueda dentada, y definiendo las ‘super—

ficies de flanco opuestas de los dientes sucesivos una gar-—
ganta que tiene una profundidad h, caracterizada porqf:!:e::cada
diente de la rueda dentada tiene una porcibén principal de
cada una de sus superficies de flanco configurada en .s.e;'(.ai:ién
longitudinal sustancialmente en forma de curva tractdrd..

LY

2. Rueda dentada de transmisitn de potencia‘pen

cinta dentada segin la reivindicacién %, en la que la'tlyva
oe @
tractora se define con la férmula:

2
y = A in A/x + (A/x)z -1 = 1 = (x/A)

donde, mientras la rueda dentada tiene forma de cremallera:

Y es una coordenada de un eje y que es perpendi-—
cular a la linea de pasog
¥ es una caordenada de‘un eje ¥ que es paralelo

a la l1inea de pasoj y

A es una lfnea tangente a la curva y de longitud



1 constante entre su punto de tangencia y el eje y:
y en la que la curva tractora se caracteriza por los ordenes

de relacitn des

A/h entre 0,350 aproximadamente y 0,900 aproxima-—

9 damentes;

h/b entre 0,273 aproximadamente y Q0,995 aproxima-—

damente; y

b/P entre 0,880 aproximadamente y 0,352 aﬁhokima—
v "

damente. . .

10 3. Rueda dentada de transmisién de potencia por

cinta dentada segdn la reivindicaci{n 2, en la que la't%urva

sa®@®

tractora se caracteriza por los drdenes de relacidn de:

A/h entre 0,650 aproximadamente y 0,700 aproxima-—

damente; DA
0‘.0
15 h/b entre 0,545 aproximadamente y 0,746 aqrqwima—
'Y LA
damente; y :‘:
e ¢

b/F entre 0,770 aproximadamente y 0,603 aproxima—
damente.
4. Se reivindica por Altimo como objeto sobre el
20 que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita: RUE-

DA DENTADA DE TRANSMISION DE FOTENCIA POR CINTA DENTADA.
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente Memoria descriptiva que consta de veintiuna paginas

mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 29 de Agosto de 1.986

BERNARDO UNGRIA
p‘p‘
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