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Constituye e l objeto de la presente patente de adi­

ción un dispositivo adecuado para realizar e l descabezamiento 
continuo y automático de tomates, y especialmente de tomates 

de tipo esencialmente alargado, y sim ilares.

El f in  principal de la presente invención es e l de 
crear medios de realización práctica y sencilla  mediante los 

cuales puedan descabezarse de manera continua y automática
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los distintas tomates del tipo esencialmente alargado, y simi­

lares, por uno o ambos sus extremos y normalmente a su eje lon­

gitudinal, a pesar de cierta irregularidad de la superficie 

exterior y distinta longitud de los mismos, facilitando asi su 

sucesiva operación de peladura automática.
Es sabido que, nara obtener tomates pelados, cada to­

mate, tratado previamente en su superficie para disminuir la 

adherencia de la phl a la pulpa, es solicitado a moverse a lo  

largo de su eje  dentro de un elemento de forma esencialmente 
tubular y de sección menguante en e l sentido del avance ¿el to­
mata, impidiándole simultáneamente a la p ie l seguir dicho movi- 

miento¿
Es por tanto necesario^ para permitir una fá c i l  sepa­

ración de la p ie l y de la pulpa¿ que la p ie l misma sea abierta 
por e l lado por donde tiene que sa lir  la  pulpa; con este objeto, 

se corta la  punta del tomate transversalmente con respecto a 
su e je . s i s^ u iere ejecutar la operación de expulsión de la 
pulpa mediante un dispositivo de funcionamiento continuo y auto-
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m ítico, es necesario que los tomates ^ a n  al¡im?h?S^é a este 

dispositivo orientados de modo que la parte descabezada está

dirigida hacia la dirección en la cual la pulpa tiene que ser 
expelidas Bllo implica la necesidad de dispositivos capaces de 

orientar los tomates en e l  sentido deseado, con todas las d if i ­

cultades derivantes de la forma y de las dimensiones, que varíau 

de un fruto a otro.

Para evitar estos inconvenientes, es por tanto necesa­
r io  descabezar los tomates en ambos sus extremos, para alimen­

tarlos a l dispositivo de expulsión de la pulpa de manera tal 
que sea indiferente e l que la  acción expulsora ejercida por e l  
dispositivo sobre e l  fruto se ejerza en una dirección o en la 

dirección opuesta a lo  largo del eje del fruto.
por consiguiente, según la presente invención se ha 

ideado un dispositivo para e l descabezamiento continuo y auto­
mático de tomates, y en partioular de tomates de tipo esencial­

mente alargado, y similares, que comprende cuando menos un tran¡! 

portador de avance continuo de los tomates en combinación con 

paredes laterales esencialmente vertica les, medios que se ponen 

alternativamente en contacto con un extremo de los tomates 
acompañándolos en su movimiento de avance sobre e l transportado r 
y simultáneamente empujándolos transversalmente de manera que e .

otro extremo sea oprimido alternativamente contra una u otra 
de dichas paredes laterales, y órganos de corte dispuestos en 
projimidad de cada una de dichas paredes e inmediatamente despujá
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de cada uno de dichos medios*
De manera particularmente ventajosa, e l dispositivo 

comprende una pluralidad de transportadores contiguos, cada 

uno de los  cuales tiene una de las mencionadas paredes latera­

les  en comán con e l  transportador adyacente, y una pluralidad 

de elementos elásticamente desplazables adecuados para despla­

zar varios tomates a la vez sobre cada transportador, combinados

con un inimero igual de cuchillas, con e l  fin  de multiplizar los 

servicios de la máquiha.

Se conseguirá una más completa comprensión de la in­

vención y de un modo posible de realización de la misma gracias 
a la  descripción siguiente, que se refiere  a los adjuntos dibu­

jos que ilustran una forma de realización  de un d ispositivo se- 
gán la invención. En dichos dibujos?

m La Fig. 1 es una vista la tera l esquemática parcial
del dispositivo segdn la  invención en la posición en la cual un 

bastidor está a punto de in iciar su movimiento de avance del 

transportador;
La Fig. 2 es una vista en planta del mismo d ispositi­

vo en la misma posición representada en la Fig. l ;
La Fig. 3 representa en vista latera l esquemática 

e l  dispositivo de la  Fig. 1 una vez que e l  bastidor se ha pues­
to con sus elementos elásticamente desplazables en contacto 

con los tomates;
La Fig. 4 es una vista parcial en planta del disposit:.

vo en la misma posición de la Fig. 3;
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La Fig. 5 representa en vista latera l esquemática 

e l  dispositivo de la Fig. 1 en la posición en la cual e l basti­

dor acaba de alejar de ios tomates sus elementos elásticamente 

desplazabas, y

La Fig. 6 es una vista parcial en planta del dispositivo 

en la misma posición de la Fig. 5.
Según la invención, están previstos dos dispositivos 

dispuestos uno tras otro y cada uno de los cuales es esencialmen­

te igual a l ilustrado en los adjuntos dibujos.

Con referencia a las Figs. 1 y 3, se ve e l  transporta­

dor que lleva los tomates 23 hacia la peladora automática, cons­

tituido por un par de cadenas 1 que se arrollan sobre dos pares 

de ruedas que giran de manera continua y cuya representación ha 
sido omitida por razones de sen cillez . Los pernos 8 de las ca­

denas sostienen axilmente los rod illo s  3 rígidamente unidos y seí- 

parados entre s i ,  rodillos que en e l  trecho superior de su reco­

rrido, que es e l  representado en las figuras, se mueven según un 
plano, entre paredes laterales 4 esencialmente verticales dispue 
Has entre un rod illo  y otro, constituyendo asi otros tantos trans­
portadores de canal contiguos cuyo fondo está constituido por 

Los rod illos  3, que pueden girar libremente sobre su e je . La 

luraüdad de los rod illos 3 contiguos y iigidamente unidos y

aparados entre s i  tiene e l  único fin  de m ultiplicar los servi- 
ios del d ispositivo, que en su concepción sería e l mismo aunque 
ada perno 2 de los pares de cadenas 1 llevase un solo rod illo  3,
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por encima del plano de los rod illos  hay e l bastidor 

5, que lleva sujetos los elementos elásticamente desplazables 

6 en forma de lámina! a travás de los soportes corredizos 7, di­

cho bastidor está sostenido por dos barras c ilin dricas 8, cuyos 

extremos están sujetos a las cadenas 9 y que cooperan con los 

cuatro pares de engranajes 10,, montados en los soportes 11 con­

venientemente sujetos a la; armadura 12 de soporte del transporta­

dor de tomates, de modo que cuando dichos engranajes se encuen­

tran en movimiento, como se explicará más adelante, e l  bastidor 

es hecho oscila r  de manera ta l que cada punto del mismo descri­

be, con respecto a un plano paralelo a l plano de las cadenas, un 

circuito constituido por dos trechos rectilíneos paralelos al 

plano de los rod illos , y unidos entre e llo s  por dos semicírcu­
los que tiene e l  mismo radio que los  engranajes 10. Lateralmen­

te, está sujeta a l bastidor 5 una horquilla 12 que sostiene una 

barra c ilin d rica  13, dispuesta en posicián esencialmente verti­

cal con respecto al plano de los rod illos  y sobre la cual está 
mohtado e l  cojinete 14 que, durante e l  movimiento del bastidor 
en la dirección de avance del transportador, es obligado a reco­
rrer la guia 15.

El movimiento le  es transmitido al bastidor por un 
motor, que no se ha representado por razones de sencillez y que, 

travós de los engranajes 13 y 17, transmite e l  movimiento al pri­
mer par de engranajes 10 unidos entre e llo s  por e l  par de cade­

nas 9. Estos engranajes, a su vez, a travás de los engranajes lí ,

solidario cada uno de un engranaje 10, y las cadenas 19, transmi-

-  5 -
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ten e l  movimiento a l par de engranajes 10 que los preceden en 
e l  sentido del movimiento de avance del transportador. De esta 

manera y e l  bastidor representado en la figura está acoplado con 

e l  bastidor análogo que lo  precede de manera que los movimien­

tos de los dos bastidores resultan simátricos¿ La velocidad 

de las cadenas 9 es ta l que, en e l trecho rectilíneo de su re­

corrido paralelo a l plano de los rod illos , es igual a la velo­

cidad de avance del transportador.
Para comprender e l  funcionamiento del dispositivo 

ilustrado por las figuras, supángase que entre cada rod illo  y 

e l  que lo  precede o lo  sigte se encuentre un tomate con su eje 
dispuesto transversalmente a la dirección de avance de los rodi­
llo s . Si se imagina que, en cierto  momento, e l  dispositivo se 
encuentra en las condici&nes ilustradas por las Figs. 1 y 2, se 
ve que e l bastidor 5 se encuentra en su posición de desplaza­
miento máximo hacia la izquierda, con los elementos e lásticos 
en forma de lámina con sus extremos inferiores por encima de 

la  superficie de los rod illos  3 y desplazados lateralmente en 

proximidad de una de las caras de cada pared lateral 4, de modo 

que no interfieren con los rod illos  3. Como e l movimiento de 

todo e l dispositivo es continuo, en e l  instante sucesivo las ba­

rras cilindricas 8 de soporte del bastidor 5 se habrán bajado,

avanzando simultáneamente en la  posición  representada en las 
Figs. 3 y 4¿ En esta posición, las barras 8, y por consiguiente 

e l  mismo bastidor 5, se encuentran recorriendo e l trecho recti­

líneo in ferior de su recorrido y avanzan por tanto a la misma vi-
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locidad que los rod illo s  3¿ Este movimiento de avance de las 

baratas 8 hace que e l cojinete 14 tenga que recorrer la  guía 

15 comunicándole una componente transversal al movimiento de 

avance del bastidor que, mientras, a travás de los soportes 
corredizos 7, se mueve sobre las barras 8. Las láminas e lásti­

cas 6 que han bajado en posición equidistante entre los centros 

de los  ejes de los dos rodillos 3, se desplazan por tanto trans­
versalmente al movimiento de los mismos, alejándose de las ca­

ras da las paredes laterales 4, a las cuales eran inicialmente 
adyacentes, y oprimiendo cada una un tomate 23 contra la cara 

de una pared lateral contrapuesta a la anterior, aun sin inter^ 

fe r ir  con los rod illos , precisamente por estar animadas de un 

movimiento cuya velocidad tiene una componente en la dirección 

del movimiento de los rodiMos que tienen e l  mismo valor que 

la  velocidad de avance de los rod illo s  mismos.

Hacia e l final de su movimiento de abanco, el basti­

dor, siempre debido a la conformación especial de la guía 15, 

experimenta un desplazamiento la tera l que lleva las láminas 6 

a alejarse de los tomates, mientras a l propio piempo las lámi­
nas mismas empiezan a levantarse con respecto a l plano de los 

rod illo s  (Figs. 5 y 6 ) ,  separándose de los mismos, siempre sin 
que se produzcan interferencias. El bastidor vuelve luego a su 
posición in ic ia l siguiendo un recorrido inverso a l anterior y 
manteniendo siempre las láminas en posición levantada con res­
pecto a l plano de los rod illos  y a los tomates. Una vez que los
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toma,tan haii gido oprimidos contra las paredes laterales 4, los 

rodillos¿ al seguir avanzando, llevan los tomates mismos contra 

las cuchillas circu lares rotatorias 20, preferiblemente denta­

das, montadas sobre un árbol 21 accionado por un motor 22, cuchi 

lia s  que se encuentran en proximidad de aquellas caras de las 

paredes laterales contra las cuales viene a encontrarse en conta 

to , de la manera ya explicada, uno de los extremos de los toma­

tes, de modo que dicho extremo es cortado rápidamente. Los toma­

tes, que ahora están descabezados en un extremo, pasan luego 

debajo de un bastidor esencialmente igual al descrito, cuyas 

láminas elásticas oprimen los tomates con su extremo todavía 

intacto contra la superficie de una pared lateral contrapues­
ta a la anterioimente considerada, despuás de lo cual, a^ravás 
de una serie de cuchillas circulares rotatorias, en todo simi­
lares a las anteriores, e l  tomate es descabezado tambián en su 
otro extremo, para psar a continuación a la peladora automáti­

ca.

N O T A!-

E1 presente Certificado de Adición, comprende las si­

guientes reivindicaciones:
1 .- Mejoras introducidas en e l  objeto de la patente

principal na 275^067, concedida por: "Maquina para pelar tom&-
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tes**, caracterizadas por e l  hecho de comprender cuando menos 

un transportador de avance continuo de los tomates en combina­

ción con paredes laterales esencialmente vertica les, medios 

que se ponen alternativamente en contacto con un extremo de 

los tomates, acompañándolos en su movimiento de avance sobre 

e l transportador y empujándolos a l propio tiempo transversal- 

mente de modo que e l  otro extremo sea oprimido alternativamen­

te contra una u otra dé dichas paredes laterales, y árganos co:>- 

tantes dispuestos en proximidad de cada una de dichas paredes 

inmediatamente despuás de cada uno de dichos medios.
2 .- Mejoras según lo  reivindicado en e l  cunto ante­

r io r , caracterizadas por el hecho de comprender una plurali­
dad de transportadores contiguos, dada uno de los cuales tiene 
una de dichas paredes laterales en común con e l transportador 

apacenté.
m3.- Mejoras según lo  reivindicado en los puntos ante­

riores, caracterizadas por e l hecho de que dichos medios que 

se ponen en contacto con un extremo de los tomates están cons­
tituidos por cuando menos un elemento desplazable elásticamen­
t e  sujeto a un bastidor mávil, que se desplaza con movimiento 

alterno transversalmente a la dirección de avance del transpon- 

tador y que simultáneamente se desplaza en la dirección de avan­

ce del transportador mismo y a su misma velocidad.
4¿- Mejoras según las reivindicaciones 1 a 3, carac­

terizadas por e l hecho de que dicho bastidor lleva una plurali-
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dad de elementos elásticamente desplazables, cada uno de los 

cuales es susceptible de ponerse en contacto con un extremo 

de distintos tomates.
5¿- Mejoras segán las reivindicaciones 1 a 4 , carac­

terizadas por e l hecho de que e l  movimiento del bastidor en la 

dirección de avance del transportador tiene sentido alternati­
vo y se obtiene acoplando e l bastidor mismo con una o varias 

cadenas sin fin  dispuestas en planos esencialmente verticales 
y cuyos tramos inferiores son paralelos a l plano subyacente 

del transportador, y tales que en correspondencia de dichos trs 
mos cada cadena se mueve en la misma dirección y a la misma ve­
locidad que e l  transportador.

6¿- Mejoras segdn las reivindicaciones anteriores, ca­

racterizadas por e l  hecho de que dicho bastidor lleva sujeto 

un brazo cuyo extremo libre coopera con una guía de convenien­

te p e r fil  de manera ta l que e l  bastidor mismo, durante su mo­

vimiento en la dirección de avance del transportador, está 

obligado a experimentar un movimiento alternativo transversal.

7 . -  Mejoras segdn la  reivindicación 1, caracteriza­

das por e l  hecho de que dichos órganos cortantes están consti­

tuidos por cuchillas rotatorias, preferiblemente dentadas,

8 . -  Mejoras introducidas en e l objeto de la patente 

principal na 275.067 , concedida por: ^Máquina para pelar to­
mates*.

Segán se describe y reivindica en la presente memoria 

descriptiva y se ilustra con los planos que a la misma se acom-



psRan.
Consta dicha memoria de once hojas foliadas y escri­

tas a máquina por una sola cara.
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