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Constituye el objeto de la prééente patente de adi-
¢ién un dispositivo adecuado para realizar el descabezamiento
continuo y automdtico de tomates, y espgcialmente de tomates
de tipo esencialmente alargado, ¥y similares; | |
El fin principal de la presente invencién es el de
crear medios de realizacidn préctica y sencilla mediante los
cuales puedan descabezarse de manera continua y automdtica
los distintbs tomates del tipo esencialmente alargado; y simi=-
lares, por uno o ambos sus oxtremos y normalmente a su eje lon-
gitudinal, a pesar de cierta 1rregu1aridad'de la superficie
exterior y distinta longitud de 10s mismos, facilitando as{ su
sucesiva operacién de peladura automdtica. ) ‘

. Es sabldo que, vara obtener tomates pelados, cada to-
mate, tratado previamente en su'supérfioie para disminuir la
adherencia de la pbl alla pulpa, es solicitado a moverse a lo
largo de su 8je dentro de un elemento de forma eésencialmente
tubular y de seccién menguante en el sentido del avance @l to=-
mate, impidiéndole simulténeamente & la piel seguir dicho movi-
mien to, _ - '

o Es.P°r tanto necesario; para permitir una fdeil sepa-
racién de la piel y de la puipa, que la piel‘misma sea gbierta
or el lado por dopnde %tiene que salir la pulpa; con este objeto,
se corta la punta del tomate transversalmente con respecto a
u eje. Si sgquiere ejecutar la operacidn de expulsidn de la

pulpa mediante un dispositivo de funcionamiento continuo y auto-
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mdtico , es necesario que los tomates gagaﬁm@xéﬁ a este

dispositivo orientados de moio que la parte descabezada esté

dirigida hacia la direccidén en la cual la pulpa tiene que ser
éxpelide; Ello implica la necessdad de dispositivos mpaces de
orientar los tomates en el sentido deseado, con todas las diri-
cultades derivantes de la forma y de las dimensiones, que varian
de un fruto a otro, .

Para evitar estos inconvenientes, es por panfo necesa-
rio descabezar los tomates en ambos sus extremos, para alimen-
tarlos al dispositi w de expulsién de la pulpa do manera tal
que sea indiferente el éue la accién expulsora ejércida por el
dispositi vo sobre el fruto se ejersa en una direccién o en la
direceidén opuesta a lo largo del eje del fruto,

Por consiguiente, segﬁn 1a presente invencidn se ha
ideado un dispesitivo para el descabezamiento contimuo y auto-
pdtico de tomates, y en particular de tomates de tipo esencigl-
mente alargado, ¥ similéres, que comprende cuando menos un trans-
portador de avance continuo de los tomates en combinacién con
varedes laterales esenciaslmente verticales, medios que se ponen
slternativamente -;en conta.cto con un extremo de los tomates
acompaﬁéndolos en sh.movimiento de avance sobre el transportadox;
y simulténeamente empuj4ndolos transversalmente de manera que el
otro extremo sea oprimido alternativemente contra una u otra
de diéhas paredea_laterales;'y,érganos‘de corte dispuestos en

promimidad de cada una de dichas paredes e immediamamente despu#s
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'a la descripcidn siguiente, que se refiere a 1los adjuntos dibu-

de cada uno 4e dichog medios, 2 g 5 6 3 5

. De manera particularmente venta josa, sl dispositivo
comprende una pluralidad de transportajores contiguos, cada
uno de los cuasles tiene una de las menciopadas paredes latera-
les en comin con el transportador adyacente, y una plufalidad

de olementos eldsticamente desplazables adecuados para despla-

zar varios tomates a la vez sobre cada transportador, combinad%s

con un bdmero igual de cuchillas, con el fin de multipligar los
servicios de la médquiha,
8o conseguir4 una mds completa comprensién de la in-

vencidn y de un modo posible de realizacién de la misma gracias

jos que ilustran una forma de realizacién de un dispositivo se-
gdn la 1nvencidn. En dichos dibujos:

i ~ La Fig, 1 es uns vista lateral esquemét1ca parcial
del dispositivo segtin la invencidn en la posicién en la cual un
bastidor estd a punto de iniciar su movimiento de avance del
transportador;

la Fig, 2 es una vista en planta del mismo dispositi-
vo en la misma posicidén representada en la Fig, 1;

La Fig, 3 represente en vista lateral esquemdtica
el dispositivo de la Fig;ll una vez que el bastidor se ha pues-
to con sus elementos eldsticamente desplazables en contacto
con los tomates;

La Fig, 4 es una vista parciel en planta del disposit]

vo en la misma posicién de la Fig, 33
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la Fig, 5 represente en vista lateral esquemdtica

el dlspositivo de la Fig, 1 en la posicién en la cual el basti-
dor acaba de sle jar de’los tomates sus elementos eldsticamente

desplazables, y

- -

la Fig, 6 s una vista parcial en planta del disnositivo

enila misma posicidén de la Fig, .5
| gegin la invencién, estén previstos dos dispositivos

dispuestos uno tras otro y cada uno de los cuales es esenciglmen
te igual al ilustrado en los adjuntos dibu;os. i
Con refersncia a las Figs, 1 ¥y 2, sé ve el transporta-
hor que lleva los tomates 23 hacia la peladora automdtica, cons-
titufdo por un par de cademae 1 que se arrollan sobre 4os pares
8 ruedas qué‘giran de manera continua y cuya representacidn ha
ido omitida por razones de sencillez‘. Los pernos 8 de las ca-

enas sostienen axilmente los rodillos 3 rigidamente unidos y s

arados entre si, rodillos que en el trecho superior de su reco-

rrido, que és o1 representado en las figuras, se mueven segin un

lano, entre paredes laterales 4 esencialmente verticales dispus
;as entre un rodillo y otro, constituyendo asf otros tantos tranE:
portadores de qanal contiguos cuyo fondo estd .constituido por
‘\los rodillos 3, que pueden girar libremente sobre su eje; La

pluralidad de los rodillos 3 contiguos y ffgidamente unidos y

eparados entre s{ tiene el ¥nico fir de multiplicar los servi-
ios del disposi tivo, que en su concepcién seria el mismo aunque

ada pserno 2 gde 1os.pares de cadenas 1l llevase un solo rodillo 3
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I5; que lleva sujetos los elementos eldsticemente desplazables
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Por encima del plano de los rodillos hay el bastigor

6 on forma de l4mina; a travds de los soportes corredizos 7, di-

cho bestidor estd sostenido por dos bérras-cilfndricas‘s, cuyos

rrer la gufa 15.

imotor, que no se ha representado por razones de senclllez y que,

extremos estén-sujetos a las cadenas 9 y que cooperan con los

cuatro pares de engranajes 10, montados en los soportes 11 con-

venientementé sujetos a la axmadﬁra 12 de soporte del transport%—

dor de tomates, de modo que éuando dichos engranz jes se encuend
tran en movimiento, como se explicard méds adelante, el bastidor
es hecho oscilar de manera tal que cada punto del mismo descri-
be; con respecto a un plano paralelo al plano de las cadenas, un
circuito constitdido por dos trechos rectilineos paralelos al
plano de los mdillos, y unidos entre ellos por dos semic{rcu-
los que tiene el mismo radio gue los engranajes 10; Lateralmen~
te, estd sujeta al bastidor 5 una horquilla 12 que sostiene una
darra cilfndrica,lﬁ, dispuesta en posiciéﬁ esencialmente vertis
cal con respecto sl plano de los rodillos y sobre la cual estd

mohtado el cojinete 14 que, durapte el movimiento del bastidor

en la direccidn.de avance del transportador, es obligado a reco-

El movimiento le es transmitido al bastidor por un

través de los engranajes 16 y 17, transmite el movimiento al pri
mer par de engrangjes 10 unidos entre ellos por el par de cade-

nas 9, Estos engranéjea, a su vez, a travds de los engranajes 14

solidario cade uno de un engranaje 10, y las cedenas 19, transmil-
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ten el movimiento al par de engranajes 10 que los preceden en
el sentido del movimiento de avance del transpikrtador, De esta
mensre, 61 bastidor representado eﬁ la figura estd acoplado con
el bastidor andlogo gue lo precede de manera qus los movimien=
tos de los dos bastidores resultan simdtricos; la velocidamd

de las cadenas 9 es tal que, en el trecho rectilfneo de su re-
corrido paralelo al plano de los rodillos, es igual a la velo-

cidad de avance del transportador,

Para comprender el funcionamiento del dispositivo
ilustredo por las figuras, supéngase que entre cada rodillo y

el que lo precede o0 lo signe se encuentre un tomate con su eje

v

dispuesto transversalmente a la direccién de avance de los rodi
llos, Si se imagina que, en cierto momento, el dispositivo se
encuentra en las condiciadnes ilustradas por las Figé. lyég, se
ve que el bastidor 5 se encuentra en su posicidn de desplaza;
miento méximo hacia la izquierda, con los slementos eldsticos
en forma de ldmina con sus extremos inferiores por encima de

la superficie de los‘rodillos 3 y desplazados lateralmgnte en
proximidad de una de las caras de cada pared lateral 4, de modo
que no 1nte;fieren con los rodi;los 3. Como el movimiento de
todo el dispositivo es continuo, en @l instante sucesivo las bas

rras cilindricas 8 de soporte del bastidor 5 se habrdn bajado,

avanzando simulténesmente en la posicidn representada en las
Figs, 3 ¥ 4. Bn esta posicibn, las barras 8, y por consiguiente

el mismo bastidor 5, se encusentren recorriendo el trecho recti-

1fneo inferior de su recorrido y avanian vpor tanto g la misma ve
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locidad que los rodillos 3, Este movimiento de avance de las

bareas 8 hace que el cojinete 14 tenga que recorrer la guia

15 comunicéndols una componente transversal al movimiento de

corredizos 7, se mueve sobre las barras 8, las ldminas eldsti-
cas 6 que han bajado en posicidn equidistante entre los centros
de los ejes de los dos rodilles 3, se desplazan por tanto transt
versalmente al movimiento de lqs mismos, als jdndose de las ca;
ras de las paredes laterales 4, a las cuales eran inicialmente
adyacentes, y oprimiendo cads una un tomate 23 gontra la cara
de una pared lateral contrapuesta a la anterior, aun sin inter-
ferir con los rodillos, precisamente por estar animedas de un
movimiento cuya velocidad tiene una componente en la direccidn
del movimiento de 1los rodidles que tienen el mismo valor gue
la velocidad de avance de los rodillos mismos,

Hacia el final de su movimiento de abance, el basti-
dor, siempre debido a la conformecidn especial de la gufa 15,
experiménta un desplazamiento lateral que lleva las l4dminas 6
a alejarse de los tomates, mientras al propio piempo las ldmi-
nas mismes empiezaen a levantarse con respecto al plano de los
rodilIOS’(Figé. 5 y 6), separdndose de los mismos, siempre sin

que se pfbduzcan interferencias, Bl bastidor vuelve luego a su

posicidn inicial siguiendo un recorrido inverso al anterior y
manteniendo siempre las ldminas en posicién levantada con res-

pecto al plano de los rodillos y a los tomates, Una vez que los
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tomates han sido exprimigos contra las paredes lateralss 4, los
rodillos; al seguir avanzando, llevan 10s tomates mismos contra
las cuchillas circulares rotatorias 20, preferiblemente dente-

das, montadas sébre un 4rbol 21 accionado por un motor 22, cuchfi-
llas que se éncuentran en proximidad de aquellas caras de las

paredes laterales contra las cuales viene a encontrarse en contac-

to, de la manera ya explicada, uno de los extremos de los toma=
tes, de modo que dicho extremo es cortado répidgmenté. Los tomar
tes, que shora estén descabezados en un extremo, pasan luego
debajo de un bastidor esencialmente igual al descrito, cuyas
ldninas eldsticas oprimen los tomates con su extremo todavia
intacto contra la superficie de una pared lateral contrapues-
ta a la anteriomente considerada, despuds de le cuel, afravés
de'una sorie de cuchillgs circulares rotatorias, en todo simi-
lares a las anteriores, el tomate es descabezado tambidn em su
otro extremo, para psar a continuacién a la peladora automdti-

ca,

N : 0 . 7T A=

X El presents Certificado de Adicidn; comprende las si=

gulentes reivindicaciones:

L= MeJoras introducidas en el objeto de la patente

principal ne 275 067, concedida por: uméquina para pelar toms-
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tosn, caracterizadaspor el hecho de comprender cuando menos
un transportador 4e avance continuo de los famates en combina-
eién con paredes laterales esencialmente vertiéales, medios
que se ponen-alternativemente en contacto con un extremo de
los tomates, acompaidndolos en su movimiento de avance sobre
el transportador y empujéndolos al propio tiempo transversal-
mente de modo que el otro extremo sea oprimido altermativamen~-
te contra una u otra dé dichas paredes laterales, y érganos cop-
tantes dispuestos en proximidad de cada una de dichas paredes
inmediatamente después de cada uno de dichos medios,

. é.- Mejoras segdn 1o reivindicado en el punto ante-
fior, caracterizadas por el hecho de comprender una plurali-
dad de transportadores contiguos, dada uno de los cuales tiense
una de dichas paredes latersles en comdn con el trasnsportador

adacente,

a3,- Mejoras segin lo reivindicado en 10s puntos antes
riores, caracterizadas por el hecho de que dichos medios que
se ponen en contacto con un extremo de los tomates estdn consi
titufdos por cuando menos un elemento desplazable eldsticamen~
te; sujeto a un bastidor mévil, que se desplaza con movimiento
alterno transversalmente a la direccidén de avance del transport
tador y que simultdneamente se desplaza en la direccién de ava?.
¢e dol transportador mismo y a su misma vglocidad; _
4;- Me joras segdn las reivindicaciones 1 & S; carac;

terizadas por el hecho de que dicho bastidor lleva una pluralii
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dad de elementos elésticamente desplazables, cada uno de los
cuales es susceptible de ponerse en contacto con un extremo
de distintos tomateé.

5;- Mejoras segdn las reivindicaciones 1 a 4 y carac-
terizedas por el hecho de que el movimiento del bastidor en la
direccidn de avance del transportador tiene sentido alternati-
vo ¥y se obtiene acoplando ol -bastidor mismo con una o varias
cadenas sin fin dispuestas en planos esencialmente verticales
y cuyos tramos inferiores son paralelos al plano subyacente
del transportagor, y talss que en correspondencia de dichos trg-
mos cada cadens se mueve en la misma direccidn y a la mismg ve-
locidad que el transportador,

6.~ l@joras segdn las reivindicaciones anteriores, cg-
racterizadas por el hecho de que dicho bastidor lleva sujeto
un brazo cuyo extremo libre coopera con una gqia de convenien-
to perf{l de menera tal que el bastidor mismo, durante su mo-
vimiento en la direccibén de avance del transportador, estd
obligado a expsrimentar un movimiento alternativo transversal;

7.~ Mejoras segin la reivindicacién 1, carscteriza-
das'por el hecho de que dichos drganos cortantes estdn consti-
tuidos por cuchillas rotatoriss, prefefiblemente dentadas;

8,~ Mejoras introqucidas en el objto de la ﬁatente
principal n¢ 275,067 , concedida por: »Mquina para pelar to-
mateSn; ‘

- Sogdn se describe y reivindica en la presente memorisg|

descriptiva y se ilustra con los planos que a la misma se acom-
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Consta dicha memoria de once hojas folladas y escri-

tas a mdquing por una sola cara,

205635
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