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MEMORTA DESCRIPTIVA
paré solicitar
PATENTE DE INVENCIOR
en ‘

ESPAFA

por VEINTE afios
a nombre de MARTIAL DELBERGUE, de nacionalidad francesa, resi
dente en 24,AAvenne_Beauregard-La Celle- Saint-Cloud, Seine -
et Oise, Francia, por: '

® UN DISPOSITIVO PARA SUBORDINAR UN ORGANO DE VACIA
. DO O LLENADO DE UN RECIPIENTE *

N

El presente invento tiene por obaeto un dispositivo que
permite subordinar a la presién 0 al nivel del liqnido conte~
nido en una cdmara un drgeno de llenado o de vaoiado de dxchg
cdmara, tal como una vdlvula, une bomba u otro, de manera que
éste drgano sea puesto autométioamente en accidén cuando la -
presidn o el nivel alcanza un valor predeterminado, minimo o
miximo segin el caso. Este dispositivo puede ser concebido -
ademds para asegurar el registro y/o la sefializacidén de la rea
lizacién de la condicidn predeterminada & le cual estd subor

dinsda la puesta en funcionsmiento del Srgano de llenado y de
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vaciado. ~ ) ‘ . ) '

~ El dispositivo segﬁn‘el invento se caracteriza esencial
mente por la combinacidén de un regnladgr de flufdo motor del
tipo gonocidb.llamado "tobera-dlabe", en el cual el cierre o
la apertura de un orifigio de fuga,“controlada poxr la presién
0 el nivel del liquido en la ofmara a llenar o a vaciar, de-
termina la mo&ulaci6n de nna'presién entre ciertos valpres‘mi
nimo y méximo, o inversamente, y de una védlvula-relé de tres

vias de disparo brusco, del tipo "todo o nada", estando unida

dicha vdlvula-relé al regulador ?%obera—élabe“ y a la fuente

de fluido motor que alimenta esté ﬁ;timo; de tal manere que
su disparo se produzca cuando la presidn modulada por el regu
lador ha alcanzado el valor mdximo o minimo que corresponde -
ateste disparo en el sentido deseado, y determine la emisidn
de un mpulso brusco de flufdo motor susceptible de ser utili
zado para accionar el.érgane de llenado o de vaciado y even-
tualmente tn 6rgano de.seﬁalizacién y/o de registro. -

El dispositivo de subordinacidn asi constituido que eg
td controlado Unicamente por la accién de un fluido motor es
particularmente apto paras ser empleado en todos los casos en
que otras fuentes de energia tales como por ejemplo le electri
cidad no puqden ser utilizadas a8 causa de la humedad reinante
o de los riesgos de explosién. - o

Mgs perticularmente, aungue no exclusivamente, el dis~
positivo en cuestidén es aplicable al mando automdtico de las
operaciones llamadas de "travesia” a las cuales se procede ag
tualmente por mando_mannél en las.bodegas para cerveza, y por
las cuales una alimentaoién dnica que progresa sin interrup-
013n de cuba a cuba es utilizada para asegurar el llenado su

cesivo de las cubas. El dispositivo puede ser aplicado en con

c2a 255003
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* diciones anélogas al mando autométiqo de las operaciones lla-

madas de "corte”, que consisten en el vaciado sucesivo de las
cubas. ~ ‘ o | o

~ Segin un modo de reslizacién de esta aplicacidén, el drga
no de llenado o de vaciado estd constituide por una vdlvula de
trea.vias mandada por un.gato‘aécionadoven‘uno_y otro sentido
por el flufdo motoriﬁrocedente de la fuente que alimenta el re
gulador tobera-dlabe y la vdlvula-relé de disparo brusco, sien
do transmitido el impulso producide durante el accionamiento
de la vdlvula-relé, por medio de una vdlvula preselectora de
mando manuel a une vilvula-piloto constituida por un distribui
dor deslizante de tipo conocido, apto para dirigir alternativa
mente segin la posicidén de la vilvula preselectora el fluido
motor & una u otra de las cdmaras de trabajo del gato, a fin ‘
de poner alternaiivamente en uso una u otra de las vias de llg
nado o de vaciado de la vdlvule mandada por este Wltimo.

En esta reallzacion, conv1ene que el operario encargado
de la vigilancia de la 1nstalacion. avisado del final de una
pperacion de.llenado o de vaciadp por una sefial accionada por
el accionamiento de la vdlvula-relé, ponga la via ds llenado
o de vaciado que Qorresponde a la cuba que acaba de ser llena
da o vaciada en relacién'oon otra ouba a llenar o a veciar, -
conecte el regulador tobera—élabe.a~esta ultima cuba e invier
ta la posicién de la vdlvula preselectora & fin de preparar -
une operscidn ulterior. o | .

Segun una variante del modo de realizacidn definido mds
arriba, la distribucidn del fluido motor al gato que mandé el
érgano de llenado o de vaciado estd controlada por dos vdlvulas
de tres vias que tienen una via que se abre al aire libre y -

que estdn controladas a su vez, a cada impulso emitido por la

- D553 03



10

15

20

25

30

vélvula~relé unida al regulador tobera-dlabe, por medio de un
Juego de vélvulg-relé convenientemente dispuesto pare determi
nar sutomdticamente la inversidn del sentido de marcha y el -
mantenimiento eniposicién del gato de ﬁando ¥, por consiguien
te, del drgano de llenado o de vaociado.

Con esta variante, el operario, avisado del final de una

'operac16n~de_llenadvo de vaciado por una sefial, prepara como

anteriormente una_operacién ulterior sobre otra cuba a llenar
oa vaciar, sin temner que actuar sin.embango.sobre un 6rgano

preselector para asegurar previamente la inversidn del funcio

- namiento del érganc de 1lenado o de vaciado.

Otras particularidades del invento resaltaran de la des
cripeidn complgmentar;a dada a contlnuacion con referencia a
los dibujos anejos, dados a titulo de ejemplos no limitativos
y en los cuales: . . . ‘ ‘ ,

Ia figura 1 es un esquema de conjunto de un modo de rea
lizacion del dispositive segun el invento aplicado al mando -
neundtico de une operacion de travesfa. .

La figura 2 es una variante de realizacidn del disposi
tivo de mando neumatico.

~ En el ejemplo de la figura 1, el dispositivo segin el -
invento comprende un drgano separador constltuido por una cdp
sula dividida en dos cdmaras la, 1b por una membrana estanca
2, estango_puesta en relacidn la ocdmsra 1a con el 1iguido cu
yo nivel debe ser detectado por un conducto 3 mientras que la
camara 1b estd unida por un conducto 4 a una caja regulador 5
cerrada por una membrana aneroide 6. Sobre el conduct0»4 pue
de estar conectado un indicador de nivel instdntaneo f.

En el centro de la membrana 6 estd fijado un vdstago 8
al cual estd sujeta una palanca 9 que lleva un alabe 10. Este
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coopera con una tobera 11 pueste en comunicacién por un 6rifi'

¢cio de fuga Ila con un cqnducto 12 que comunica & su vez por
medio de una estrangulacidn 12a con un conducto 13 de llegada
de flufdo motor, por ejemplo un conducto de llegada de aire =-
comprimido, provisto de un filtro 14. En el vidstago 8 estd dig
puesto un resorte comprimido 15 cuya tensién, que se opone al
empuje transmitido por la membrana 6, puede ser regulada por
un volante 16. Por su parte, la seccidén de la estrangulacidn
12a puede estar regulada por un tornillo 12b u drgano equiva-
lente. ' i 4 » )

El conducto 12 estd unido por otra parte, por un condugc
to en derivacién 13, a una vélvulg de tres vias 18 de disparo
brusco que constituye un relé ”tbdo o nada” de tipo conoecido.
Este vdlvula estd unida, por otra parte, a un conducto 19 co-
nectado & una derivacidn 20 del cbnduoto de llegada de aire =
comprimido motor 13 y a un conducto 21 destinado, como se ex-
pondrd mds adelante, a dirigir el aire comprimido a diversos
aparatos de vigilancia que controlan el mando neumdtico automs
tico del drgeno de llenado de una instalacidn de "travesia”.

La disposicidn de la palanca 9 que lleva el §labe 10 pug
de ser tal que el dlabe 10 cierre la tobera 11 cuando el nivel
detectado por el conducto 3 y controlado por el resorte 15 al
canza el valor predeterminado para el cual el drgano de llena
do debe ser utilizado (en ouyo@mso el dispositivo de mando es
de aceidn directa), o sea de manera que el glabe 10 abra la -
tobera 11 cuando este mismo valor es alcanzado (siendo enton-
ces el dispositivo de accién indirecta). .

Si se supone que se trata de un mando de aceidn directa,
la tobera 1l es abierta normalmente y la vdlvula-relé 18 inte
rrumpe normalmente la comunicacidn entre los conduetos 19 y 21.
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El aire comprimido que llega por el conducto 13 y previamente
filtrado por su'paso a travéds del filtro 14, penetra en el con
ducto 12 por la estrangulacidn 12a y sale constantemente por
el orificio de fuga 11a de la tobera. Cuando el nivel de refg
rencia alecanza el valor predeterminado elegido, el alabe 10
6btura la tobera 11 y la presién se eleva en el conducto 12,
hasta alcanzar el valor correspondiente al accionamiento de
la vélvula-relé 18. la presidén as{ modulada puede ser contro
lada por un mandmetro 22 conectado al conducto 12, mientras -
que ia presién del aire comprimido que llega por el conducto
13 puede ser controlada por medio de un mandmetro 23 conecta
do a este Wltimo. Esta presidn puede ser por ejemplo del or-
den de 0,9 kg, veriando entonces la presién modulada en el -
conducto 12 entre 0 y 0,9 kg y estando calibrada la vdlvula-
relé 18 para dispararse bajo una preéiép de 0,;/0,9 kg.
Cuando la presiédn modulada en el conducto 12 élcanza -
este Wltimo valor, el disparo brusco de la vdlvula-relé 18 -

pone en comunicacidén el conducto 19 con el conducto 21, de -

manera que el aire comprimido motor que procede del conducto

de llegada 13 penetra en el conducto 21, poniendo éste en es
tado de accionar los aparatos de vigilancia que controlan el
mendo automdtico del érgano de ll@nadq'gue serd descrito deg
pués. Adenmds, el aire comprimido asi admitido en el conducto
21 puede accionar un silbato 24 u otro dispositivo avisador -
similar conectado a dicho comducto 21.

"El Organo de llenado estd constituido aqui, como se ve
en la parte inferior de la figura 1, por una vélvula de tres
vias 21 asociada de manera conocida a un gato neumdtico 26.

La vdlvula 25 comprende una tubuladura 25a unida a la conduc

- ¢idn (no representada) por la cual llegs el 1liquido a manipu
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lar (cerveza en el ejemplo de apliqacién elegido) } dos tﬁﬁiﬁé
laduras 25b y 25¢ unidas respectivamente a dos tﬁbérfas flexi
bles de llenado (no representadas). Las dos tubuladuras 25b y
25¢ tienen en el interior de la vilvula 25 dos asientos 25d y
25¢ que se hacen frente y con las cuales coopera un obturador
2% solidario del vdstago 26a del pistén 26b del gato 26. El -
funcionamiento de éste estd asegurado por medio de los elemen
tos siguientes:’ |

El conducto 21 que parte de la vdlvulas-relé 18 estd uni
do a una vélvula de tres vias 28 de mando manual, unida por
otra parte por un oon&uotq 29 a la conduccidn de aire cbmpriml
do motor 20, y cuya funcidn particular‘seré precisada mds adg
lante. La tercera via de la vélvpla 28 estd unida por un con-
ducto 30 a un preselector 31, igualmente constitu{do por una
vélvula de tres vias de mando menusl, y cuyas dos vias de sali
da estdn unidas por conductos 322 y 32b a las dos cémaras de
extremd 33a y 33b de un distribuidor neumdtico de corredera de
un tipo conocido, que forma valvula piloto. Este distribuidor
comprende un cuerpo eilindrico'33 interpuesto entre las dos
cdmaras 33a y 33b y que incluye un orificio de admisidén central
33c unido por medio de una vdlvula 34 al conducto 20 de aire
comprimido motor. En el dnima del cuerpo 33 se desplaza una co
rredera 33d solidaria en sus dos extremos de dos pistones 33e,
33f montados en las cdamaras 33a y 33b. Esta corredera tiene -
un engrosamiento cilindrico céntral 33g ajustado a frotamiento
suave en el dnima del cuerpo 33 y que estd destinado a coope-
rar con el orificio de admisidén 330, y dos engrosamientos ex-
tremos simétricos 33h y 33i, igualmente ajustados en el énims
del cuerpo 33, y que estdn destinados a cooperar respectivamen

te con dos orificios de salida 33j y 33k unidos por conductos
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35 y 36 a las cdmaras de trabajo del gato 26 situadas a uno
y otro lado del pistdén 26b, y con dos orificios 331 y 33m -
que comunican con la atmdésfera. '

| En el conducto 20 de aire comprimido motor puede estar
dispuesto un engrasador 37 destinado a asegurar la lubricacidn
del distribuidor 33. |

El funcionamiento del conjunto del dispositive asi coqg'
titufdo es el siguiente: .

Se supone, por ejemplo, que el obturador 27 de la vdlvu
la de llenado 25 estd aplicado inicialmente sobre el asiento
25¢, de manera que la tubuladura de salida 25g estd puesta -
fuera de servicio y que la cerveza que llega por la tubuladu
ra 25a es dirigida por la tubuladura de salida 25b hacia una
de las cubas a 1llenar. Cuando el nivel de la cerveza alcanza
en osta cuba el valor predeterminado que corresponde a la re
gulacidn del regulador tobera-glabe, la presién modulada en -
el conducto 12 crea un impulso neumdtico que provoeca como se
ha expuesto mds arriba el accionamiento brusco de la vdlvula-
relé 18 y la puesta en accidn del silbato avisador 24.

Estando las vélvulas 28 y 31 de mando manual en eate mo
mento en la posioidn representada en la figure 1 y encontrdn
dose la vdlvula-relé 18 llevada por el impulso neumdtico con
siderado a la posicidn igualmente representada en esta misma
figura, el aire comprimido derivado del conducto 20 por el -
conducto 19 es admitido en 1la cdmara 33b de la vdlvula piloto
33 por el circuito piloto siguiente: conducto 19-vdlvula-reléd
18-conducto 21-vdlvula 28- conducto 30-vdlvula preselectora 31-
conducto 32b. El pistdn 33f es desplazado entonces hacia la =~
izquierda y lleva la corredera 334 a una posicidn en que el -
aire comprimido motor que llega a la vdlvula-piloto 33 por el
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orificio 33¢ es admitido por medio del conducto 36 éﬁ la~par“
te del gato 26 situada a la derecha del pistdn 26b. Este ulti
mo es desplazado entonces hacia la izquierda y lleva el obtu
rador 27 de la védlvula de llenado 25 a la posicidn en que po
ne la tubuladura 25a de llegada de la cerveza en comunicacién

" con la tubuladurs de salida 25¢ e interrumpe la comunicacidn

entre las tubuladuras 25a y 25b. Ia tubuladura 25b es puesta
as{ fuers de servicio y la cerveza es dirigida por la tubula
dura 25c¢ hacla la nueva cuba a llenar,

Por lo demds, ante el aviso de la sefial sonora produci
da por el silbato 24, el operario enoargado de la vigilancis
de la instalacién interviene como sigue:

12) Desplaza la tuberia flexible de llenado unida a la

) tubuladure de salida 25b de la vdlvula 25 de manera que la -

lleva desde la cuba cuyo llenado acaba de ser terminado a una
cuba vacfa. .

22) Conecta el conducto detector de nivel 3 8 la nueva
cuba en curso de llenado ¥ predetermina eventualmente la altu
ra del nivel que ha de alcanzar la cerveza en ésta.

32) Hace bascular la vdlwvula preselectora 31 de manera
que la ileva‘a la posicidn representada en punteado, que co-
rresponds a la operacidn ulterior de 1lenado.

La presidn de orientacidén que ha determinado el funcio
namiento deserito mds arriba del gato de mando 26 de la vdlvu
la de llenado 25 se encuentra entonces suprimida y el dispo-
sitivo estd dispuesto para la bperaoi6n-ulterior de llenado,
que tendrd lugar cuando se produzca un nuevo impulso neumdti
co provocado por el regulador tobera-dlabe.

1g presién de orientacidn o vigilancia puede ser supri
mida igualmente por una basculacidn de la védlvula 28 de mando

265673
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manual que lleva esta a la posicidn representada en puntsado
en le figura 1. Esta basculacidn, que ponde directamente la
vdlvula 28 en relacién con el conducto 20 de aire comprimido
motor puede ser efectuada por ejemplo para llevar a cabo ma
nualmente el llenado de una cuba en caso de error de regula-
cién del reguladér tobera-dlabe, 0 en caso de averia de este
dltimo, | -

| Se concibe fdcilmente que el dispositivo representado
en la figura 1, cuyo funcionamiento ha sido descrito para el
caso de operaoionbs,de llenado, puede ser aplicable igualmen
te al mando de operaciones de vaciado, siendo regulado enton
ces el regulador, tobera-glabe en funcidn de un nivel minimo
¥y siendo gispuestavla‘vélvula 25 en consecuencia.

Fl esquema de la figura 2 se gefiére a una variante de
realizacidn de los circuitos de orientacidén y de mando. En -
este esquema, dichos circuitos han sido representadoa solo a
partir de los puntos A y B en que se unen al conjunto consti
tukdo por el regulador tobera-dlabe y por la vdlvula-relé 18
representados en la parte superior de la figura 1, permane-
ciendo este conjunto inalterado. Por otre parte, la vélvula
de llenado 25 asociada al gato de mando 26 ha sido igualmente
omitida, pudiendo ser e;ta védlvula idéntioca a la de la figura
1. |

Se ve, pués, en 20 el conducto de aire comprimido motor
destinado a accionar el gato de mando 26 y en 21 el conducto
de aire comprimido de sefializacién que parte de la vdlvula-re
1 18. El conducto 20, en el cual estd interpuesta agqui un odb
turador 38, estd unido por dos ramas simétricas 39, 40 a las
dos cdmaras situadas a uno y otro lado del pistdn 26b del ga
o de mando 26. Por su parte, el conducto 21 estd unido al -

- R > '@"\
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conducto 20 por una derivacidn 41 en 1la cual estd interpues-

" ta una védlvula de dos vias 42 de mando manual, que estd nore

malmente cerrada. El mismo conducto 21 estd unido ademds por
una segunda derivacidn 43 a una vdlvula de dos vias 44 normal
mente cerreda, la cual estd conectada al conducto de aire com
primido motor 20 y estd dispuestsa para accionar un silbato 45.
La derivacidn 43 estd unida por otra parte a una vdlvula de
dos vias 46 normalmente abierta cuya funcidn serd indicada
después. El conducto 21 termina finalmente a través de una
valvula de tres vias 45 en una vélvula de dos vias 48 normal-
mente cerrada. ‘ ‘

‘La vdlvula 46 normalmente abierta estd insertads en un
conducto 49 que, por una parte, termina en la vdlvula de tres
vias 47, y por otra parte, estd unido a la rama 39 del .con-
ducto de aire comprimido motor que manda el gafo 26.

La vdlvula 47 estd normalmente abierta en el sentido
del conducto 21 y su tercera via normalmente cerrada estd
unida a una vélvula de tres vias 50 dispuesta en serie con
la vdlvula 48 en un conducto 51. Este dltimo estd uwnido, por
una part;, al conducto 20 de aire comprimido motor y termina,
por otra parte, en una vdlvula de tres vias 52 interpuesta en
la rama 39 de esta Ultima., La vdlvula de tres vias 50 estd
normalmente abierté en el gentido del conducto 51 Y su terce
ra via, que se abre al aire libre, estd normaimente cerrada.
A uno y otro lado de la vdlvulas 48, el conducto 51 estd uni-
do a una vdlvula de dos vias 53 normalmente cerrada, dispues
ta en paralelo con la vdlvula 48 y que estd unida por un con
ducto 494 al conducto 49. _

EL conducto 51 estd finalmente unido por una derivacién

51' @ una vdlvula de tres vias 54 interpuesta en la rama 40

255603
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del conducto de aire comprimido motor. La vdlvula 52 estd
normalmente cerrada en el seﬁtido de la rama 39, estando
abierta entonces su tercera via al aire libre. Por su parte,
le vdlvula 54 estd normalmente abierta en el sentido de la
reama 40, estando su tercera via cerrada.

Para hacer mds clara la descripcién del funcionamiento
del dispositivo neumftico as{ constitufdo, los sentidos en
los cuales las diversas valvulas que 1lo componen son normasle
mente abiertas y normalmente cerradas han sido indicados pa-
ra cada véivula en el esguemalde la figura 2 con los simbolos
NO y NF. Este funcionamiento es el siguiente:

'Se puede obtener ﬁn impulso fugaz 0 permanente, ya sea
por la~presién producida en el conducto 21 béjo el efecto
del funcionamiento automdtico del regulador tobera-dlabe des
erito con relacidn a la figura, ya sea por medio de una in-
tervencidn manual que abre la vdlvula 43 normalmente ‘cerra-
da.

Por otra parte, le presidn del aire comprimido motor
reina con permanencia en el conducto 20.

Inicialmente, en ausencia de impulso, el estado de los
diversos elementos del dispositivo es el siguiente: las vil-
vulas 46, 44, 48 y 50 no estdn alimentadas por el circuito
de impﬁlso 21-43 y permanecen en reposo. La presidn del aire
comprimido motor actia a través de la vdlvula 54 normalmente
abierta para mantener el piétén 26b del gato 26 en la posi-
¢ién representada en el dibujo, mientras que la vilvula 52
mantiene le cémara del gato situada a le izquierda del pis-
tén 26b a la presién atmosférica. Las vélvulasv4% ¥y 53 no
son alimentadas y permanecen igualmente en reposo.

" Cuando un primer impulso (que se sﬁpone fugaz) se pro-
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duce, el circuito 21-43 alimenta de aire comérimido las vdl-
vulas 44, 46 y 48. Ia vdlvula 44 se abre y pone el silbato
45 en acecidn, la vdlvula 46 se cierra y la viélvula 48 se
ébre, alimentando as{ de aire comprimido las vélvulas 52 y
54. Ia vélvula 52 se abre y la vélvula 54 se cierra, 1o que
tiene por efecto desplazar hacia la derecha el pistdn 260b
del gato 26 que manda la vdlvula de ilenado 25 representada
en la figura 1, siendo puesta en comunicacién la cémara si-
tuade & la derecha del pistén 26b con la atﬁgsfera por la
vilvula 54. La vdlvula 52 abierte alimenta igualmente la vil
vula 53 ~que asegura as{ la autoalimentacidn puesto que la
vélvula 48 se cierra cuando el impulso desaparece. Ie valvu-
ls 46 que se abre cuando el 1mpulso ha desaparecldo asegura
la alimentacion de la vdlvula 47, la cual se abre en la di-
reccién de la vdlvula 50 y cambia automdticamente la direc-
cién del préximo impulso a venir de la vdlvula 48 hacia la
vdlvula 50,

 Cuando un segundo impulso (que se supone igualmente
fugez) se produce, el circuito 21-43 alimenta por consiguien
te de aire comprimido a las vdlvulas 44, 46 y 50. La vélvula
44 se abre y pone de nuevo el silbato 45 en acecidn, la vdlvu
la 46.seloierra y la tercera via normalmente cerrada de la
vélvula 50 se abre, interrumpiendo asi la alimentacidn de
las vdlvulas 52 y 54 de la que asegura la descompresidn. Las
vdlvulas 52 y 54 vuelven entonces & su estado inicial de re-~
poso representado en el dibujo y determina el desplazamien-
to del piston 26b del gato 26 hacia la izquierda, la vélvula
52 descomprime la cémara izquierda del gato e igualmente las
vdlvulas S3 y 47 puesto que la desaparicidn del impulso ha
provocado le apertura de la védlvula 46, le védlvula 47, al
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volver a su posicidn inicial de apertura, restablece, pues, la
direceidn del préximo impulso a venir de la vdlvula 50 hacia
la vdlvula 48. '

Habiendo as{ restablecido las condiciones iniciales, el
tercer impulso tendrd el mismo efeoto que el primero, después
de 1o cual el cuatro impulso tendrd el mismo efecto que el se
gundo y asi sucesivamente, permitiendo los impulsos sucesivos,
fugaces o0 no, alternar y mantener por la presidn del aire com
primido motor 1é posicidn del gato y, por comnsiguiente, de la
vdlvula de 1l{quido mandada por este Wltimo.

Hay qﬁe sefialar que ante el aviso sonoro del siibatb 45
puesto en aceidn a cada impulso, el operario tendré que ejecu
tar las mismas meniobras que las que han sido descritas para
el dispositivo representado en la figura 1, con excepcidn sin
embargo de la maniobra devpreseleccién que esté'asegurada auto
méticamente por la vélvu;a 45.

Naturalmente, se podrﬁn aporta: modificaciones construc
tivas de defalle a los modos de realizacidn representados y -
deéorifos, sin salir para esto del_marco del invento. Resalta
igualmente de lo se ha dicho mas arfiba que el invento no estd
limitado en sus aplicaqiones al mando de operaciones de "trave
sfa” o de "corte" sino que la combinacién de un regulador tobe
ra-élabe y~de una vélvula-reld de tres vias del tipo "todo o
nada" que le caracteriza esencialmente, podrd ser empleado Pe
re subordinar oualgquier érgano de llenado o de vaciado de un
espacio cualquieras & una presién o un nivel predeterminado de
1{quido en este espacio.

Ia presente solicitud, que corresponde a la preéentada
en Francia, con fecha 21 de feﬁrero de 1.963, bajo el numero
N.V. 925.5%0, se acoge & 1los beneficios del articuld 51 del vi
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gente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
NOTA

Los puntos de invencidn, prOpia ¥y nueva que sSe presen-
tan para que sean objeto de esta solioitud de Patente de In
vencién en Espafia, por VEINTE afios, son los siguientes:

1e= Un dispositivo para subordinar, con un valor minimo
o méximo predeterminado de la presién o del nivel de 1{quido
contenido en una.cémara, un 6rganp de llenado o vaciado de 1a
referida cémgra, caracterizado esencialmente por la combing
cién de un regulador de fliido motor del tipo conocido 1llama
do de "tobera-dlabe", en el aial el cierre o apertura de un -
orificio de salida,ﬁoontrolado por la presidn o el nivel del
1{quido en la cdmare a llenar o a vaciar, determina la modula
cidn de una presidn entre determinados valores minimo y mdxi
mo, o inversamente y de una vdlvula-relé de tres vias con dis
paro répido,‘del tipo "todo o nada", estando ligada la referi
da vdlvula-relé con el regulador "tobera-dlabe" y con la fuen
te de fluido motor que alimente a este ﬁltimo,“de tal forma
que su disparo se produzca cuando la presién modulada por el
regulador haya alcanzado el valor méximo o minimo que correg
ponda a este disparo en el sentido deseado y determina la emi
sidn de un impulso brusco de fluido motor susceptible de ser
utilizado péra accionar el drgano de llemado o vaciado y even
tualmente un drgeno de sefializacidn y/o de registro.

2.- Un dispositivo segin la reivindicacidén 1, aplicedo

. al mando automético de las operaciones de llenado o de vacia

do sucesivos e ininterrumpidos de varias cubas en las bode-~

205603
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ges de cerveza, caracterizado por que el 6rgano de llemado o
de vaciado estd constitufdo por una vdlvula de tres ¥{as, man
dada por un gato accionado en uno u otro sentido por el fluii
do motor que proviene de la fuente qué.alimenta el regulador

tobera~dlabe y la vdlvula-relé con disparo brusco, siendo trang

" mitido el impulso producido después del disparo de la vdlvula-

reld, por intermedio de una vdlvula preselectora de mando ma
nual con une vélvula-piloto constituida por un distribuidor

corredera del tipo conocido, apto para dirigir alternativamen

- te, segin la posicidén de la vdlvula preselectora, al fldido
‘motor hacia una u otra cdmara de trabajo del gato, a fin de

poner alternativemente en funcionamiento una u otra de las -

vias de llenado o de vaciado de la vdlvula mandada por esta

Wtima.

3.- Un disﬁoéitivo segin la reivindicacidn 2, caracteri
zado, por que la vdlvula-relé acciona, al ser disparade un -
érgano de sefializacidn.,

4.~ Un dispositivo segin las reivindicaciones 2 6 3, ca
racterizado por que una vdlvula de tres vias con accionamien
to manual estd montads en serie con la vdlvula preselectora
para permitir eventualmente un mando no automatico del drgano
de llenado o de vaciado.

5.- Un dispositivo segin la reivindicacidén 1, aplicado
al mando automético de las operaciones de llenado o de vacia
do sucesivo e ininterrumpido de varias ocubas en las bodegas -
de cerveza, caracterizado por que la distribucién del fluido
motor al gato neumdtico que manda en Srgano de llemado o de

vaciado estd controlada por dos vdlvulas de tres vias que po

“seen una via que se abre al aire libre y que estdn controladas

a su vez para cada impulso emitido por la vdlvula-relé unida

205603
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al regulador tobera-dlabe, por intermedio de un jueg&ld;

vulas-relés convenientemente dispuestes para determinar auto
ndticamente la inversidén del sentido de marcha y el manteni

miento en posicidn del gato de mando y, en consecuencia del

érgano de llenado o vacimdo.

6.~ Un dispositivo para subordinar un drgano de vaciado
° lienado de un recipiente.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede, re
presentado en los dibujos que se acompafian y com los fines -
que se han especificado. _

Esta Memoria consta de diecisiete hojas escritas a md-
quina por una sola de sus caras.

Maarid, = O MAR 196¢

P.A.
Alberio de Eizabungy
Por Poden
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