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La presente invencidén se refiere a un aparato
para la medida de caracteristicas de liquidos en depdsi-

tos.

Mediante el aparato de la invencidn se obtieng ., -

una lectura precisa y comoda de distintos datos tales co-

mo la altura de nivel de liquido, el volumen, el peso y

la temperatura del liquido.

El aparato para la medida de caracteristicas,,

de liquidos en depésitos, objeto de la invencién, comprénl

de un dispositivo sensor introducido en el depdsito, el

cual incluye un sensor de presidn y un sensor de tempe-

ratura; medios de control que incluyen un microprocesa=°-"

dor que recibe los datos del dispositivo sensor y propor~

ciona los datos de altura de nivel de liquido, de volﬁ:‘E
men, de peso y de temperatura del liquido, corrigiendo
las desviaciones debidas a la variacién de temperatura,

e incluyen también un pulsador selector de funcidén para
los datos citados conectado al microprocesador; y un vi-
suélizador de los datos de altura de nivel de liquido,

de volumen, de peso y de temperatura del liquido.

El dispositivo sensor comprende para cada uno
de los sensores un circuito amplificador, un dispositivo
convertidor tensién/frecuencia y un dispositivo transmi-
sor para la transmisién digital de los datos a los me-
dios de control.

Los medios de control comprenden para cada uno

de los sensores un dispositivo receptor de los datos di-

gitales transmitidos, cuyos dispositivos receptores estan
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conectados al microprocesador.
Los medios de control comprenden una plurali-
dad de selectores digitales conectados al microprocesador

para el ajuste correcto de las sefiales de los sensores °*, -«

en el momento de la instalacidn.

El aparato de la invencidén comprende también

cuatro indicadores a base de diodos electroluminiscentes

conectados al microprocesador y al visualizador, para _,,
[ ] -

- - 2 . - - - . ..
indicar la funcién seleccionada en el visualizador. *
Comprende, ademas, unas salidas para cada una

®

®eone

de las alarmas en caso de bajo nivel, alto nivel, bajé

temperatura y alta temperatura. ) Teot

El sensor de presién es un sensor de presi® oy
diferencial, que, colocado en el fondo del dépésito jiCGE
uh conducto que transmite la presién atmosférica, mide
la presidén proporcional a la altura y deﬁsidad del liqui-
do.

El sensor de temperatura permite corregir las
desviaciones debidas al cambio de densidad en funcién de
la temperatura asi como poder actuar sobre cualquier sis-
tema c%lefactor del liquido tal como el existente en los
depésitos de fuel-oil.

Para mejor comprensién de cuanto queda expues-
to se acompafian unos dibujos en los que, esquemdticamente
y tan sélo a titulo de ejemplo no limitativo, se repre-
senta un caso practico de realizacidn.,

En dichos dibujos, la Gnica figura muestra un

diagrama de bloques del aparato para la medida de carac-
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teristicas de liquidos en depdsitos, objeto de la inven-
cion.
Tal como puede verse en la figura, el aparato

de la invencién comprende un dispositivo sensor -1- in--.,
s o
« *"a"

froducido en el depdsito, el cual incluye un sensor\de
presién -2- y un sensor de temperatura -3-; medios de
control que incluyen un microprocesador -4- que recibe )
los datos de altura de nivel de liquido, de volumen, déu..

peso y de temperatura del liquido, corrigiendo las des-"°*’
viaciones debidas a la variacioén de temperatura, e in-

cluyen también un pulsador selector de funcidén -5- pafg'"

los datos citados conectado al microprocesador -4-, y um*

visualizador -6- de los datos de altura de nivel de 1lis+.
quido, de volumen, de peso y de temperatura del liquiéééf

El dispositivo sensor -1- comprende para cada
uno de los sensores -2,3- un circuito amplificador -7,8-
un dispositivo convertidor tensién/frecuencia -9,10- y
un dispositivo transmisor -11,12- para la transmisién di-
gital de los datos a los medios de control.

Los medios de control comprenden para cada uno
de los sensores =-2,3- un dispositivo receptor -13,14- de
los datos digitales transmitidos, cuyos dispositivos re-
ceptores -13,14- estan conectados al microprocesador -4-

Los medios de control comprenden una plurali-
dad de selectores digitales -15- conectados al micropro-
cesador -4- para el ajuste correcto de las sefiales de

los sensores en el momento de la instalacién.

El aparato de la invencién comprende también
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cuatro indicadores a base de diodos electroluminiscentes
-16- conectados al microprocesador -4- y al visualizador

-6-, para indicar la funcién seleccionada en el visuali-

Za.dOI‘ —6“ - u.

Comprende, ademas, unas salidas -17- para ca-

da una de las alarmas en caso de bajo nivel, alto nivel,

baja temperatura y alta temperatura.

En la figura, los bloques -18- y -19- se re- ..

fieren a las fuentes de alimentacién del dispositivo sen=’
sor y de los medios de control, y los bloques -20- y -21-

u *a
se refieren a la memoria de programa y a la memoria de

datos del microprocesador -4-. Tt

El dispositivo sensor -1- esta situado en o
cilindro estanco dispuesto en el fondo del depdsito yiéé%
municado con el exterior a través de un tubo metalico por
el que llegan los cables y la presion atmosférica.

El dispositivo sensor -1- puede estar situado
a una distancia de hasta cien metros respecto a los me-
dios de control. Dicha distancia es ampliable mediante
repetidor.

Las, caracteristicas técnicas de una realiza-

cién preferida del aparato de la invencidén son las si-

guientes:

RANGOS Alturas de 0 a 3 metros, divisiones de
1 em. Temperatura de 0 a 50 grados cen=~
tigrados.

Litros de 0 a 99,999 1.

Kg de 0 a 99.999 kg.
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VISUALIZADOR

SENSORES

DISTANCIA

ALIMENTACION

AN

5 digitos de siete segmentos formados

por LED de 1 cm. 4 pilotos LED.
Presidén: Sensor de presion diferencial

de 0 a 5 psi diferenciales en el caso ¢, -,

de 0 a 3myde 0 a 10 psi diferenciales
en el caso de 0 a 6 m.

Temperatura: Sensor de silicio de estado

s6lido con rango de =10 a 85°C

Desde el dispositivo sensor a los medids’

de control, 100 m ampliables mediante

repetidor.

RED 125/220 Vac 50/60 Hz. ‘.

El funcionamiento del aparato es el siguiefites

e

Después de conectarse a la red mediante lohk'f

selectores digitales -15- (preferentemente en nombre de

24) se ajustan los sensores de presién -2- y de tempera-

tura -3-. Dicho ajuste solamente se realiza en el momen-

to de la instalacién.

Si el aparato ya estéd instaladc, Gnicamente

debe actuarse sobre el pulsador -5- para seleccionar la

funcién deseada que debe aparecer en el visualizador -6-.

Tal como puede observarse en el diagrama de

la figura, las sefiales de los sensores -2,3- son ampli-

ficadas por los respectivos amplificadores -9,10-. La

sefial de tensidén es convertida después en una sefial de

frecuencia en los respectivos convertidores -9,10-, cuya

sefial es transmitida a través de los transmisores -11,12-

y los receptores ~13,14- al microprocesador =4-, el cual
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procesa los datos que son transferidos al visualizador

-6-, de acuerdo con la funcidn seleccioﬁada por el pul-
sador -5-.

El aparato de la invencidn tiene un amplio
campo de aplicacidn y- puede usarse para la medida de -
cualquier tipo de liquido, teniendo en cuenta los si-
guientes parametros:

- E1 liquido debe estar enige 0 Yy 50°C.
- Debe estar a presién atmosférica. tesc
- Si el liquido es corrosivo el dispositivo sensor

debe construirse en acero inoxidable.

? >.

De lo expuesto anteriormente se desprende qdé;

-
. e
L

con el aparato de la invencidén se obtiene una lectura -+«.

precisa y cémoda de distintos datos tales como la altﬁ%éF
de nivel de liquido, el volumen, el peso y la Eempératu—
ra del liquido.

La descripcién fealizada mas arriba correspon-
de a una realizacidn concreta de la invencién, pero se
comprende que ésta podria también realizarse de muchos
modos diferentes, siempre segin las cérécteristicas de 1
la invencidn. , - ¥ ' o

Seran, pues, independientes del objeto de la
invencidén, los deballes constructivos y demdas cargcteris-

ticas no esenciales empleadas en la puesta en practica

a misma, por quedar todo ello comprendido dentro del

[ B

aicance de las siguientes reivindicaciones.
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" pulsador selector de funcidon para los datos citados coliﬂ
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REIVINDICACIONES

1. Aparato para la medida de caracteristicas

de liquidos en depdsitos, que comprende un dispositivo -,

- W

P

-

sensor introducido en el depdsito, el cual incluye un sen-
sor de presidén y un sensor de temperatura; medios de con-

trol que incluyen un microprocesador que recibe los da-

-

? L. -

tos del dispositivo sensor y proporciona los datos de q%:
tura de nivel de liquido, de volumen, de peso y dqﬂtem:"'
peratura del liquido, corrigiendo las desviaciones debi-

das a la variacion de temperatura, e incluyen también un'’

- PN

-

-
-
* a

nectado al microprocesador; y un visualizador de los da= <

-

'R

tos de altura de‘nivei de liquido, de volumen, de pesd -~
y de‘temperatura del liquido.

2. Aparafo para la medida de caracteristicas
de liquidos en depésitos, segin la reivindicacién 1, ca-
racterizado por el hecho de que el dispositivo sensor
comprende para cada uno de los sensores un circuito_am-~
plificador, un dispositivo convertidor fansién/frecuencia
y un dispositivo transmisor para la transmisién digital
de los datos a los medios de control.

3. Aparato para la medida de caracteristicas
de liquidos en depésitos, segin las reivindicaciones 1
y 2, caracterizado por ‘el hecho de que los medios de con-
trol comprenden para cada uno de los sensores un dispo-
sitivo receptor ﬂe los datos digitales transmitidos, cu-

yos dispositivos receptores estdn conectados al micro-
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4. Aparato para la medida de caracteristicas
de liquidos en depdositos, segtn la reivindicacién 1, ca-

racterizado por el hecho de que los medios de control -,

- .
o

comprenden una pluralidad de selectores digitales conec—
tados al microprocesador para el ajuste correcto de las

sefiales de los sensores en el momento de la instalacién.

.;w.-_

5. Aparato para la medida de caracteristiCQ§*

-
S

de liquidos en depésitos, segin la reivindicacién 1, ca=2+"
racterizado por el hecho de que comprende cuatro indica-
-«

dores a base de diodos electroluminiscentes conectados ™ *"

L4 -

al microprocesador y al visualizador, para indicar la fwri-
o " 14

cidén seleccionada en el visualizador. ey

6. Aparato para la medida de caracteristiéés
de liquidos en depdsitos, segin la reivindicacién 1, ca-
racterizado por el hecho de que comprende unas salidas
para cada una de las alarmas en caso de bajo nivel, alto
nivel, baja temperatura y alta temperatura.

7. Aparato para la medida de caracteristicas
de liquidos en depésitos.

La presente memoria consta de nueve hojas.

Barcelona, 25 de junio de 1986

Juan BARCELO HOMS

L4
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