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La presente memoria descriptiva tiene -
como fin la declaracidon del objeto sobre el que ha de recaer el -
privilegio de explocacidén industrial y comercial exclusivo en el
territorio nacional de un Modelo de Utilidad de acuerdo con la vi
gente Legislacibdn, que, como el enunciado indica, se trata de "GA
TO MECANICO DE ELEVACION DE ACCIONAMIENTO MANUAL, PERFECCIONARO".

En la actualidad se conocen gatossché-
nicos, parcicularmente gatos mecanicos destinados a la elevaciodn
de wvehiculos automdviles, gue estan constituidos por dos ﬁp}cqs -
brazos articulados a .nodo de compis cuyo movimiento angular.éé -—
apercura y cierre estd comandado por un husillo que, situando su

egxtremo en un lugar fijo de uno de los brazos, rosca por el,. Jnte-

rior de un medio giratorio ligado el otro brazo. Uno de los.brazos

es un pedestal que sitQa su extremo inferior directamente sqbre -
L] L ]

el suelo y que en su extremo superior comporta el medio gi?éﬁbrio
en el que se prcduce el giro del husillo. E1 otro brazo eszuh:brg
20 de elevacion que se arcicula por un extremo al pedestal en un
iugar situado entre ambos extremos de éste y por el otro extremo
libre dispone de un medio de apoyo del vehiculo, comportando tain-
bién dicho brazo de elevacidn el lugar fijo en el que se articula

3,

‘ .
doel hus

usillo.

SJ
o

Fste tipo de gatos mecénicos se conocen
como gatos mecanicos en "Y'" y, por la naturaleza de su constitu--
cion, el funciovnamiento de los mismos conctempla el que la trayec-
toria arqueada descrita por el costado en elevacidn del vehiculo
apoyado sobre el cxtremo del brazo de elevacidn sea compensada --
por un movimiento angular del pedestal sobre su extremo inferior
hacia la vertical (ascenso) o hacia la horizontal (descenso), con
el fin de permitir que el ascenso o descenso en arco del costado

del vehiculo tenga lugar sin generar esfuerzos transversales sus-
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ceptibles de determinar la pérdida del equilibrio por parte del -
gato mecanico en "Y',

Para atender a las distintas situacio--
nes de apoyo derivadas de las diversas inclinaciones del pedes---
tal, éste presenta en las disposiciones conocidas un extremo infe
rior de perfil configurado en "V" determinante de dos superficies
de apoyo, una para el maximo grado de elevacidn (pedestal-é?égimo
a la verctical) y otra para la posicién de plegado.

Esta configuracidén en "V'" del extramo -

inferior del pedestal no es satisfactoria, pues no responde & las

diferentes situaciones de equilibrio existences para cada angulo

determinado entre el brazo de elevacidn y el pedestal, sine.dnica

mence a las posiciones extremas de reposo y maxima elevaciéﬁ} En
®a

efecto, mientras la apertura y cierre del gato mecanico sgeefec--
L] *

tha de medo progresivo y continuo, ¢l perfil de apoyo en ﬁVQ.del

pedestal conocido responde Gnicamente a dos situaciones dé'é&uili
brio exiremas, suponiendo dicho perfil en "V", por ello, un cam--
bio brusco en ¢l paso de una a otra superficie de apoyo que, cuan
do menous, resulta perniciosc para la integridad del propio gato -
mecanico y del vehiculo. En efecto, el pasc de una a otra super--
ficie de apoyo no es gradual angularmente sino gque en un momento

determinado de elevacidn es cuando se produce el basculamiento, y
en ese basculamiento hay un momento en gque se apoya exclusivamen-
te sobre la linca de vértice de la "V" de la base; en ese momento
se ha producido una disminucidn brusca de la superficie de apoyo

y la componente lateral de fuerzas frecuentemente desplaza late--
ralmente la base del gato raspando y dafiando el suelo hasta que -
se detiene por posarse en la otra superficie de la "V" y por el -

tirén que ha sido dado sobre el apoyo superior de anclaje del ga-

to en el vehiculo, si en este momento el anclaje superior no tie-
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ne la adecuada resistencia (debido por ejemplo a corrosién o a -
una inadecuada colocacidn), puede dariarse el anclaje y hasta, su
perada la inclinacidén maxima de trabajo del gato, incluso llegar
a provocar la caida del vehiculo con las consecuencias que de --

ello pudiera derivarse para el propio vehiculo y para el usua---

rio. . y

¢ gs00 0

La presente invencidn pretende ul*gato

mecanico de los denominados en "Y" que ofrece una adecuada solu-
cidén a la problematica expuesta de las realizaciones conoq}das.
A tal efecto, en la presente inveéb&én
¢l pedestal esti asociado inferiormente a un pie de apoyo de ---
aaplia base sobre el cual se articula, permitiendo asi que.fl -
gato mecanico en su conjunto disponga en todo momento de ﬁn:%po-

¥o franco sobre el suelo, sea cual sea el grado de desplegagdq del

mismo y, por lo tanto, el grado de inclinacidn del pedestal?'con
c'.

lo cual se parantiza el correcto eguilibrio dinémico del éa&& me
canico y una ausencia total de brusquedades en las operaciones -
de apertura y cierre, ya que ahora el pedestal esta dotade infe-
riormente de una articulacidén giratoria.

Para comprender mejor la naturaleza del
presencte invento en ¢l plano adjunto hacemos una representacidn
esquematica de su utilizacidn, no siendo en absolubto limlitativa
¥ susceptible por ello de las modificaciones accesorias que no -
1lteren las caracteristicas esenciales.

La figura 1 es una visca en alzado de
un gato mecanico constituldo segln el cipo conocido y en situa--
cién de reposo.

La figura 2 es una viscta en alzado de
un gato mecanico conscituido segiin el tipo conocido y en la situa

cién préxima al final de la carrera de elevacidn. '
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La figura 3 es una vista en seccidn lon
gitudinal de un gato mecanico en "Y" constituido segln la inven--

cién y en situacidn de plegado.

La figura 4 es una vista en seccidn lon
gitudinal similar a la de la figura 3, pero representando ahora -
en situacidn de desplegado el gato mecénico en "y preconizadb, -
como corresponderia en la accidn de elevacidn de un vehiculbu.En

ves

ella se representa en linea de trazos la situacidn de inicio de -

la carrera de elevacidén, cuando todavia el chaflan (10) esta apo-

yado en el cuerpo del pie de apoyo (5). ‘
En ellas se anotan las siguientes parti
cularidades: covea
1.- Pedestal AR
2.- Orificio transversal Seee
3.- Eje
4.- Pared vertical s
5.~ Pie de apoyo
6.- Brazo de elevacidn
7.~ Husillo
8.~ Manivela

9.~ Medio giratorio

=
C
I

Chaflén

=
[
1

Apoyo exctreno en "U" del brazo (6)

|
[\¥]
|

Lado mayor

=
W
1

Lado menor

14.- Trayectoria curva

1

15.- Vehiculo
16.~ Cota desplazamiento cransversal
El Modelo preconizado es un gato mecani

co de elevacién de accilonamiento manual, parcicularmente destina-
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do a la elevacidén de vehiculos y de los denominados en "Y'".

En las' figuras 1'y 2 se representan es-
quemdticamente sendos alzados de un gato mecanico de elevacidn --
del tipo conocido, los cuales son correspondientes a las situacio
nes de reposo y de proxag}dad al final de la carrera de elevacidn.
Estos g£atos tienen su extremo de apoyo del pedestal configawralo -
segln dos lados en "V" de brazos notoriamente desiguales coimo, se

ees
vé en la figura 13 el lado mayor (12) es sobre el que apoya el ga
to tanto en reposo como durante una buena parte de la carrara,de
elevacidn del vehiculeo, mientras que, como ilustra la figuré'é, -
el lado menor (13) es sobre el gue apoya el gato cuando alcanza -
la Gltima parte del recorrido en su carrera de elevacidn.

Mediante esta representacién se ‘eqhpren

de facilmente que el paso de uno a okro lado de apoyo (12, .L3J) a

” -, . 4 £ - s -
través del vértice comun supone un momento critico en el manceni-
L ]

o %
miento de la estabilidad del conjunto gato/vehiculo con granr ries

go de pérdida del equilibrio y, del mismo :inodo, la figura 2 ayuda
también a comprender con facilidad la precariedad del equilibrio
del conjunto gatc/vehiculo en tal situacidn de elevacién.

Ademas, ha de tenerse en cuenta que, da
do que el apoyo sobre los lados de la "V" se produce para tramos
anplios de recorrido de elevacidbn; ocurrira que el equilibrioc sc-
ri correcto en un decerminado punto de estos tramos de recorrido
pero no en el resto, por lo que las condiciones de trabajo de es-
tos gatos conocidos es casi siempre defectuosa.

Tal y como se aprecia en las figuras 3
y 4, el Modelo preconizado consta basicamente de un pedestal (1)
cuyo extremo inferior estd provisto de un orificio transversal --
(2) pasante en el que es susceptible de recibir un eje (3) que, -

sobresaliendo por ambos lados, sit(ila sus extremos en respectivos
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alojamientos de sendas paredes verticales (4) pertenecientes a -
una amplia zapata o pie de apcyo (5), de tal manera todo ello que
el conjunto del gato mmecanico dispone de una base de apoyo firme
e inmdévil durance el funcionamiento, permitiendo al propio tiempo
que ¢l movimiento angular del pedestal (1) se efectlia con la pro-
gresividad, concinuidad y suavidad que se requiere para 1og0a¥ Yy
mantener en todo momento un equilibrio dinamico perfecto. j:._

En la figura 4 se ilustra el funciona--

miento del gato mecanico preconizado, mediante la represen&acién

en linea de trazo de la posicidn del gato en la situacidn de lni-
cio de la carrera de elevacién y en linea continua una posicién -

de vehiculo elevado.

La linea curva (14) indica la tﬁqy%?to—
ria ssyguida por el costado en elevacidn o descenso del veh?cp{o -
(15) gque se traduce en una cota de desplazamiento transverééj'--—
(16) que es absorbida por el giro sinistrérsum del pedestél:(l) -
alrededor del eje (3), sin que las distintss situaciones de equi-
librio que se presentan en las carreras de elevacidédn o descenso
afecten en absoluto al apoyo del pie (5) que serd perfecto en to-
do manento.

En un lugar intermedio del pedestal (1)
S¢ articula el extremo de un brazo de elevacién (6) que esta pro-
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inade a constitu

rge
en apoyo directo del vehiculo a elevar; en un lugar intermedio a
io larpgo del brazo de elevacidén (6) se articula giratoriamente el
eXLremo ijo de un husillo (7) que, bajo la accidn de una manive-
la (8), rosca por ¢l interior de un medio giratorio (9) que esta
vinculado al pedestal (1) de manera que puede efectuar los novi--

mientos angulares necesarios entre la posicién de plegado (figura

3) y 1a de desplegado (figura 4).
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En el Modelo preconizado el medio de -
apoyo d=21 vehiculo sobre el gato mecanico consiste en un apoyo en
ng" (11) que estd encajado, por medios fijos o practicables cono-
cidos, en el exctremo libre del brazo de elevacidbn (6), teniendo -
este apoyv en "U" (11) sus alas divergentes superiormente péra --
pernicir durante los recorridos operativos el juego necesard=’sen-
tre la parte apoyada del vehiculo y el apoyo (11) en si sid'quliQ

gir dafio alguno al vehiculo.

Descrita suficientemente la naturaleza
L
e _ 9

« - -~ - . - l.
presence invento, asi como su realizacidn industrial, s0l6 ca

£
G
G

afnadir gue en su conjunto y partes constitutivas es posible in

“roducir cambios de forma, materia y disposicidn, en cuanto..tales

alteracio:- . no supongan variacidn sustancial del mismo. P

El solicitante, al amparo de los;Qpnve—

ni>s Internacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva,gel de
rechy de =xrender escta demanda a los palises extranjeros, éa-kuera
posinle, reivindicando lé misma prioridad de la presente solici--
vind.

NOTA

El Modelo de Utilidad que se solicita -
como nusve vn Espafia por veinte afios, de acuerdo con la vigente -
Luegislacién sobre Propiedad Industrial, deber& recaer sobre, "GA-
TO MECANICO DE ELEVACION JE ACCIONAMIENTO MANUAL, PERFECCIONADO",

vn toldo de acuerdo con las siguilentes:




10

15

20

-

25

30

RETIVINDICACTIONE.S

12.-~ Gato mecanico de elevacidn de ac--
cionamiento manual, perfeccionado, del tibo de los que comprenden
dos Gnicos brazos articulados en compas, siendo €l primero un pe-
destal cuyo extremo inferior entra directamente en contacto de --
apoyv sobre el suelo y un segundo brazb de elevacidn que se-a}ti—
cula giratorianente sobre el pedestal y que esté dotado de.ypnapg
yOo extremo y cuyo movimiento angular viene determinado por un hu-

sillo, que, situando su extremo en un lugar fijo del brazo,de.elge

vacidn, rosca por el interior de un medio giratorio.ligado al'pei
destal, caraccerizado porque en su extremo inferior el pedesctal -
posee un orilicio pasante transversal en el que es susceptibJé de.
recibir un eje que sitla sus extremnos sobre un cuerpo en fhpé}ones
. e
de pie de apoyo articulado respecto de dicbb pedestal ; tod?.?klo,

eese

en la constitucidén de un gato que ofrece en cada momento un,apoyo

franco sobre el suelo que favorece su equilibrio dinémico,;sgé -
cual sea la situacidn de desplegado de dicho gato:

22 .- Gato mecanico de elevacibén de ac--
cionamiento nanual, perfeccicnado, de acuerdo cc¢n la reivindica--
¢cidon anteriovor, caracterlizado porque el pedestal dispone en su pas:
ve inferior preferentemente de un doblez a modo de chaflén que en
la posicidn de reposo o plegado del gato queda dicho chafléan ado-
sado sobre el cucrpo del pié de apoyo determinando la posicidn cu
rrecta del gato en el inicio de la operacién de elevacidén de vehi
culo.

338 ,- "GATO MECANICO DE ELEVACION DE AC-
CIONAMIENTO MANUAL, PERFECCIONADO".

Segln queda sustancial.nente descrito e¢n

la presente mceumoria descriptiva que consta de diez hojas mecano-

grafiadas por una sola cara acompafiada de sus correspondientes di
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El Agentef Oficial.
JUAN DEL VA @
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