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Eéfé'invenciéhiée fefiere a un dispositivo para
interrumpir la caida de botellas u otros articulos al interior
de una caja de cartén abierté por la parte superior, particular-
mente una caja de cartdn del tipo de cesta.

En un sistema de carga por gravedad o caida, las
botellas u otros recipientes primarios se transportan hasta una
seccibn de carga por gravedaq de manera que lleguen en sincronis-
mo con las cajas de cartbn que se han de cargar. Las cajas de
cartSn se alimentan continuaﬁente a lo largo de un trayecto de
alimentacibn por debajo de la linea de alimentacidn de botellag
y la carga por gravedad tiene lugar segin pasan las cajés,de car-
t8n a través de la seccifn de carga por gravedad.

La invencién proporciona, en una mdquina de, ghpagque-
tar en la cual los articulos se cargan por gravedad en p@fﬁ%arti-
culos abiertos por la parte superior, un dispositivo para inte-
rrumpir la caida de los articuios al interior de un port?apgicu-
los, caracterizé&ndose el dispositivo por tener medios de.;u;ten-
tacién para desplazar un panel de la base de un portaarticu}os

hacia arriba en una seccién de carga por gravedad de la midquina

<

y por proporcionar una plataforma temporal sobre la cual 5§.trans-

LI
aecae

mite la carga muerta de un artfculo, durante la interrupéiq? de 14
carga por gravedad, mientras se desplaza el referido panér.ée la

base, y medios para accionar el dispositivo y producir el referi-
do desplazamiento y permitir después que se complete la carga por
la retirada de los medios de soporte, de manera que la carga muer-
ta del articulo se traslade desde los medios de soporte hasta la
base del portaarticulos.

Es preferible que los medios de soporte estén desti-

nados a flexionar al producirse el choque inicial del articulo,

de forma que se reduzca al minimo la fuerza de choque. Los porta-
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artiéulaé se tranééartan preferiblemente hasta la seccién de car-
ga por gravedad a lo largo de una plataforma de alimentacién di-
senada para permitif el paso de los medios de soporte a través de
la misma en la seccidn de carga por gravedad, trasladandose la
carga muerta del articulo a la plataforma de alimentacién sobre
la cual descansa la base del portaarticulos, durante la retirada
de los medios de soporte.

Los medios de soprorte pueden ser accionados para
gue proporcionen la'referida plataforma temporal y ejecuten la.
transferencia de la carga ciclicamente para articulos sucesivo;
cargados en el portaarticulos a medida gque &ste .es transportado
a través de la seccifn de carga por gravedad.

En algunas construcciones, los medios de sopptte
pueden pivotar desde una posicifn replegada inoperante h{ﬁ%@ una
posicibén operante en la cual estd prevista la referida plataforma
temporal. En las construcciones donde estd prevista esta’pgrac-
teristica, los medios de soporte estdn previstos por un ﬂkazo pi-
votante situado por debajo del trayecto de movimiento del porta-

artfculos a través de la seccidn de carga por gravedad, éncguyen-

l..Q

do el brazo un seguidor de leva acoplable con una serie gig.fin

de placas de leva méviles por debajo del brazo pivotante%,pfopor—
cionando el sequidor de leva y las placas de leva los me&féé de
accionamiento para los medios de soporte. Con preferencia, las
placas de leva incluyen medios para adaptarse a los portaarticu-
los para llevarlos hasta la seccidn de carga por gravedad. Cada
placa de leva puede comprender una rampa de guia para hacer subir
el brazo pivotante hasta una posicién en la cual los medios de

soporte porporcionan la plataforma temporal; una plataforma de

detencién momentdnea para mantener los medios de soporte en una

posicién en la que se interrumpe la carga por gravedad y una ram—|
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pa de cola para producir 1la retiradésde los medios de soﬁé&fé%y'
para efectuar la transferencia de la carga. Con preferencia,
los medios de soporte comprenden un bar de bloques separadoé hqn-
tados en un extremo de un brazo pivotante distante de su montura
pivotal, estando previsto el referido extremo del brazo pivotante
por un elemento resiliente para permitir que el extremo del bra-
zo flexione al chocar un articulo sobre los blogues.

A continuacidn se desdfibe una modalidad de la in-

vencidn, a titulo de ejemplo, tomando como referencia los dibujos

.

adjuntos, en los que:
La figura 1 es una vista de costado de un mecanismo
seglin la invencién ilustrado en una vista tomada a lo largo de la

linea de corte transversal 2-2 en la figura 2.

-
¢t ee s

La figura 2 es una vista en planta del mecami=mo.

La figura 3 es una vista en perspectiva de los ele-

mentos de transporte de las cajas de cartdn; y e

- o "

H . . a® >
Las figuras 4-9 son vistas de costado del mecanismo

e ilustran, en secuencia, el ciclo de su funcionamiento.

L ]
s$I000

Refiriéndonos en primer lugar a las figurasg i a 3

de los dibujos, un transportador de cajas de cartdn 10 coﬁbfende

una cadena sin fin 10a en la cual los juegos de eslabones*1? inteﬁ

conectan pivotalmente una serie de elementos de adaptaciénfa las

cajas de cartén, separados, similares, 14, 1l4a, 1l4b, etc. Cada
elemento de adaptacién a las cajas de cartén, v.g., el elemento
14, comprende una placa 16 que tiene una cara superior continua,
formada para proporcionar una rampa delantera 18, una plataforma
de parada moment&nea 20 y una rampa trasera 22. La placa 16 se
conecta pivotalmente a los juegos de eslabones por debajo de su

cara superior. Un par de salientes de adaptacién a las cajas de

cartén 24 y 26, con forma frustrocbnica, se alzan desde la plata-
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forma de parada momenténea120 , cada uno en lugarééfSeparadosf'fg;,
adyacentes a los cantos laterales de la placa. Las partes seme-
jantes de los elementos de‘adaptacién a las cajas dé.cartén 14a,
14b se indican con los mismos nfmeros de referencia con la adicidn
de los sufijos 'a' y 'b' respectivamente.

El transportador de cajas de cartdn se sitfia por
debajo de una plataforma de alimentacidn de cajas de cartén 28
que incluye una seccifn de carga por gravedad en las proximidadés
ocupadas por la caja de cartdn C2 ilsutrada en los dibujos. Tan-
to la alimentacién de las cajas de cartdn como el movimiento de
los elementos de adaptacidn a las cajas de cartdn es de izquierda
a derecha, seglin se veri en los dibujos. Las figuras 1,2 y las
figuras 4-9 muestran el extremo de salida del aparato en lo-gque
se refiere al flujo de cajas de cartdn a través de la méguing
dotada de un mecanismo segln la invencidn., Seglin llegan 1as ca-
jas de cartdn sobre la plataforma de alimentacidn de caj?SZQe
cartdn, se ponen en contacto con los salientes de los eléﬁeﬂkos
de adaptacién a las cajas de cartén en el extremo de alimenpacién
de entrada de la m&quina (no ilustrade) y, por lo tanto,:;ag

transportadas a lo largo del trayecto de alimentacidn de égjas

. t e
de cartén, unas tras otras, hasta la seccibn de carga por:grave—
. .

dad., Una linea de alimentacién de artifculos, v.dq., boterraé, es-
td prevista por encima del trayecto de alimentacién de cajas de
cartén y la finalidad de los salientes de los elementos de adap-
tacién a las cajas de cartdn es asegurar que la llegada de cajas
de cartén y de botellas sucesivas a la seccidn de carga por gra-
vedad esté@ sincronizada. Con este fin, los salientes se acoplan
a aberturas situadas apropiadamente, previstas en las bases de

las cajas de cartbn, y se separen de las mismas inmediatamente

antes de llegar a la seccidn de carga por gravedad. Se verd, por
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ejemplo que, mientras que el elemento de -adaptacién a‘las cajasl;f

de cartSén L4d estd en acoplamiento de transporte con la caja de’

cartén C', el elemento 1l4c esté a punté de desacoplarse-de dicha
caja de cartdn, puesto que la serie de elementos esté obligéda é
moverse a lo largo de un trayecto inclinado hacia abajo en el ex-
tremo de salida de la m&quina.

Refiriéndonos ahora de un modo m&s particular'a las
figuras 1 y 2, un dispositivo retardador de articulos 30 se sitBa
en el extremo.de salida de la midgquina intermedio al transportador
de cajas de cartdn 10 y a la plataforma'de alimentacidn de cajas
de cartén 28. E1 dispositivo 30 comprende un brazo pivotante 32,
gue estd articulado en uno de sus extremos por un pivote 34 a una
parte fija de la miquina por debajo de la plataforma de alimenta-
cién de cajas de cartén y tiene un extremo libre opuestofgq%nado
directamente por debajo de la seccidn de carga por gravedad. El1
brazo pivotante comprende una primera parte relativament?'pggida
36, que se puede hacer de material de pldstico y una segﬁHda‘par-
te resiliente 38, que se extiende desde la parte 36 y que se hace

»s00 0

preferiblemente de acero resorte. La primer parte incluye.un sa-

liente seguidor 40, dirigido hacia abajo, que se sitfa papa_corre

sobre las caras superiores de placas sucesivas 16 de losléiéhento
de adaptacidn a las cajas de cartédn. E1 brazo tiene la E@ﬁéencia
a adoptar la posicidén ilustrada en la figura 4, v.g., donde su
extremo libre est@ en su posicién inferior en virtud del propio
peso del brazo. La segunda parte del brazo lleva sobre su super-
ficie superior un par de blogues de retardo separados 42 y 44
(figura 2) adaptados para acoplarse a la base de una caja de car-

tén presente en la seccifn de alimentacién por gravedad, cuando

se hace pivotar el brazo, de manera que se extremo libre esté@ en

una posicidn superior.

1
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Refiriéndonos a las figuras 4 é?"s, en la figura 4
el sal*ente sequidor 40 esti a punto de salir de la rampa trasera
22 de la placa 16, en cuya posicibn los bloques de retardo estén

en su posicidn inferior salvando el panel de la base 'b' de la

caja de cartén C2. La caja de cartdn C2 se ha cargado con un par

delantero de botellas P en los compartimientos 'X' entremedias

del par de botellas P2 en los compartimientos 'Y' y, para comple-
tar la carga, es necesario que un par traserolge botellas se alo-
je en los compartimientos 'Z'; En la figura 5, la caja de cartdn

C2 ha avanzado (por la presién ejercida sobre la pared de su extre

mo trasero por la caja de cartdn sucesiva siguiente C3) por lo
que los compartimientos 'Z' estdn a punto de entrar en la posicidn

de carga por gravedad. E1l saliente seguidor 40 esti unido a tope

con el borde delantero de la rampa delantera 18a de la place lé6a.

En la figura 6, la caja de cartén C ha avanzado
mis, por lo que los compartimientos 'Z' estin en la posicién de
carga por gravedad. El saliente seguidor 40 ha corrido por la

rampa delantera 18a y se ha situado en el borde delantero de la

plataforma de parada moment&nea 20a. Por lo tanto, el b:azq pivo-

tante 32 ha pivotado hacia arriba, por lo que los blogques "Petardas

dores se han acoplado, desplazando hacia arriba, la parte“déi pa=-

[
° .

nel de la caja de cartdbn 'b' que forma el fondo de los cémﬁiiti—
mientos '2'. Los blogues retardadores estdn ahora en su posicidn
superior en la cual la parte desplazada del panel de la base de
la caja de cartén se eleva por encima del nivel de la parte res-
tante del panel de la base.

En la figura 7, el par de botellas p3

se ha cargado
por gravedad en los compartimientos 'Z', mientras gue el brazo

pivotante ha permanecido estacionario durante el movimiento rela-

tivoa entre el saliente seguidor 40 y la plataforma de parada mo-
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mentdnea 20a. Por lo tanto, el par"ae botella§ﬁ§3»ha cai&éfgobre

los bloques retardadorss respectivos donde las bstellas guedan
sostenidas temporalmente. Debido a la naturalezairesiliente de
la segunda parte 38 del brazo pivotante 32, en el momento de pro-
ducirse el choque de las bases de las botellas, la parfé 38 efec-
ta una flexidn hacia ébajo para amortiguér la caida de las bhote-
llas, por lo que se reduce al'mihimo la fuerza de chogque y.fam—
bié&n el ruido de traQSmisidqr  ‘ -

En la posicién ilustrada én la figura 8, el saliente
seguidor se posé en el borde delantero de la rampa trasera 22a,
por io que los bloques retardadores todavia sostienen las bgtg—
llas P3 en posicién alza@a con relacién a’%os pared de botellas

P'y Pz anteriormente cargados. No obstante, la caja de cartdn

®es s

c? ha avanzado més y las partes inferiores del elemento e rzeten-

cidén del panel de la base l2 (previsto en la extremidad inferior

de un tabique divisorio central de la caja de cartdn) pueden pasar

sin obstruccidn a través del espacio 'S' entre los bquuéé retar-

dadores 42 y 44. Este dispositivo asegura tambi&n que no se per-

turbe la integridad del panel de la base y de los elemenﬁéé?de

cierre de retencidn por la presencia de los bloques retarﬂ&dores..
PY e v e

En la posicibn ilustrada en la figura 9, la'‘ddja

¢ .

de cartén ha avanzado afin mids y el saliente seguidor 40 ha' descend
dido por la rampa trasera 22a hasta una posicién en la cual los
blogques retardadores se han desacoplado del panel de la base de

la caja de cartén. Al hacerlo asi, las botellas 'P3' han descen-

dido gradualmente a su posicién totalmente cargada en los compar=-
timientos '2', junto con el panel de la base 'b', por lo gue el
panel de la base 'b' y todas las botellas esté&n sostenidos enton-

ces por la plataforma de alimentacién de cajas de cartén 28.

Se comprenderé que la plataforma de alimentacidn de
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cajas de cartdn se consfrﬁfe para quevincluya rénﬁfas apropiédés
que permitan la introduccidn, a través de las mismas, de los sa-
lientes de transporte y de los bloques retardadores por enciﬁa
del plano general de la plataforma. Los bloques retardadores per-
manecen en su posicidn inferior hasta que el brazo pivotante se

eleva después durante un periodo de duracidn sufiéiente para que
los bloques pasen por debajo del cierre de retencién de la base

en el borde delantero de la caja de cartén sucesiva éiguiente C3.

Después se repite el ciclo de operaciones anterior,

.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarse en la pridctica, debe hacerse

constar gque las disposiciones anteriormente indicadas son suscep-

tibles de modificaciones de detalle en cuantoc no altereﬂ'sﬁ‘prin-

cipio fundamental. ‘ <00

. ' Caabo
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para interrﬁmpir la caida de arti-
culos en un portaarticulos, en una miaquina empaqgetadbra en la
cual los articulos se cargan por gravedad en portaarticulos abiers
tos por la parte superior, caracterizado porque comprende medios
sustentadores para desplazar el panel de la base de un porta-
articulos hacia arriba, en la seccién de carga por gravedad de
la miquina, y proporcionar una plataforma temporal a la que se
transmite la carga muerta de un articulo durante la interrupcién
de la carga por gravedad, mientras que se desplaza el referido -
panel de la base, y medios para accionar el referido dispositivo
y producir dicho desplazamiento y para permitir después que se
complete la carga por retirada de los medios sustentadoxres,. de

manera que la carga muerta del aticulo se traslade desdq'lﬁb me~

dios sustentadores hasta la base del portaarticulos.

2. Dispositivo segfin la reivindicacidn liﬂqa;acte-
rizado porque los medios de acciénamiento producen la re;;r;da
progresiva de los medios sustentadores para efectuar el traslado

gradual de la carga. LS

3. Dispositivo segGn las reivindicacionesaigq 2,
caracterizado porgue los medios sustentadores estén destiﬁééos
a experimentar una flexidn al producirse el chogue iniciér.ael
articulo, de manera que se reduzca al mfnimo la fuerza de choque,

4. Dispositivo segidn las reivindicaciones anterio=-
res, caracterizado porgue los portaarticulos se transportan hasta
la seccidn de carga por gravedad a lo largo de una plataforma de
alimentacidn destinada a permitir el paso de los medios sustenta-
dores a través de la misma en la seccidn de carga por gravedad,

trasladfndose la carga muerta del artficulo a la plataforma de ali-

mentacién durante la retirada de los medios sustentadores.
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5. Dispositivo seglin cualquiera de las reivindica-'
ciones anteriores,. caracterizado ademds porgue los medios susten-
tadores son accionados para que proporciocnen la plataforma tempo-
ral y ejecuten la transferencia de la carga ciclicamente de los
articulos cargados en el portaarticulos segfin se transporta el
portaarticulos a través de la seccidn de carga por gravédad.

6. Dispositivo segftin cualquiera de las reivindica-
ciones anteriores, caracterizado porque los medios sustentadores
pivotan desde una posicibén de retirada Znoperante hasta una posi-
cién operante en la cual estid prevista la referida plataforma
temporal.

7. Dispositivo segfin la reivindicacidn 6, caracte-
rizado porque los medios sustentadores estén previstos por,.un
brazo pivotante situado por debajo del trayecto de movim?éé?o del
portaarticulos a través de la séccién de carga por gravedad, in-
cluyendo el referido brazo un seguidor de leva adaptable.¥ -yna
serie sin fin de placas de levas méviles por debajo del 6;a£6 pi-
votante, proporcionando el seguidor de leva y las placas de levas

LI N

los referidos medios de accionamiento para los medios sustentado-

res.

8. Dispositivo segin la reivindicacién 7;:¥érac-
terizado porgue las placas de levas incluyen medios para.hééptar-
se a los portaarticulos con el fin de transportarlos hasta la
seccidn de carga por gravedad.

9. Disposgitivo seglin las reivindicaciones 7 u 8,
caracterizado porgue cada piaca de leva comprende una rampa delan-
tera para elevar el brazo pivotante hasta una posicién en la cual

los medios sustentadores proporcionan la referida plataforma tem-

poral, una plataforma de parada momentfdnea para mantener los me-

dios sustentadores en una posicién de interrupcidn de la carga por
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gravedad y una rampa trasera para producir la retirada de los

medios sustentadores y efectuar la referida transferencia de la
carga.

10. Dispositivo segin cualquiera de las reivindi-
caciones 7 a 9, caracterizado porque los medios sustentadores
comprenden un par de bloques separados, montades en un extremo
del brazo pivotante, distante de su montura pivotal, estando pre-
visto el extremo del brazo pivotante por un elemento resiliénte
para permitir que el extremo del brazo se someta a flexidn al
producirse el choque de un articulo sobre los referidos bloqueé.

11. Dispositivo para interrumpir la caida de arti-
culos en un portaarticulos, tal y como queda sustancialmente des-
crito en la presente memoria e ilustrado en los dibujos -adjuntos.

Esta memoria consta de 12 hojas escritas a_ pifuina

por una sola cara.

Madrid, 18 JUN. 1988 : a e
THE MEAD CORPORATION
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