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frecuencia propia cuyas oscilaciones son mantenidas por el sistema

i hacer oseilar, especislmente el eje que .lleva un peine batiente de

propia del sistema mecénico oscilante.

aptos para mantener las osolileciones de un aparato, Q§paéia1mente un
b

peine batiente para quiiar las manchas de los velos en las maquinas

fextiles, del tipo en el que el citado Sreano estd wnido a un arbol

articulado eldsticamente hacia uma posicidn angular central de equi-

librio, de forma que constituya un sistema oscilante teniendo wma

electro-magnético de regulacidn.
Segin el invento, el sistema electro-magnético de regulacion es-
t4 constituido por un motor eléctrico asinordnico monofisico o bifd-

sico, cuyo rotor esta acoplado al arbol unido al aparato que se desea

maguina tegstil.

Tal diapbsitivo de regulacién de oscilacidén de un aparato meca-
nico es mﬁy sepoilla, es poco éu consumo ée corriente y es de arranque
aufométioo, como s@ ve;é mas . adélante. 7

Permite, por otra parte, una regulacién de la frecuencia, median-

te la modificacidn de las caracteristicas que determinan la frecuencia

En un modo de realizacidn, los medios de articulacidn eldstica
del &rbol hacia su posicidn anéular central de equilibrio estén cons-
titufdos por una barra de torsidn situada en el interior del citado
érbol, para asﬁe efecto tubulaf, habiéndose heoho.solidaria ung de
las extremidades de la cltada barra de torsifn con la extremidad del
oitado arbol aooplado al ndor del motor, mientras que la otra extremi-
dad de-la barra de tofsidn se mantiene fija. ’

En particular, tal estructura no canstitu&e estorbo, puesto que
todo el mecanismo de la barra de torsién que asegura la articulacidén
el§s£ica del sistema estd colooado en el interior del arbol.

Se comprendera mejor el invento con la lectura de la descripcidn
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siguiente y examinando los dibujos adjuntos que muestran, a titulo de

ejemplo no limitativo, un modo de realizacidn del imbento.

B estos dibujos: ‘ _

' 'Laff;gura 1 repreéénta eéquemétieémenta, en élzado, con los arran
quds, un disﬁositivo de regulacién electro-magnética segin el invento .
u#idq.é un peine b#tiente de miguina textil, ¥ .

',Laé figuras 2a5 s diagramas-destinados & facilitar la.comh
prem;ish de;.funoiongﬁ;entofdei'dispositivo electro-megnético de accio-|
naniento del peine. |

lélgéonjunto delvpéine b#tiente v de su regulaciﬁh Qlectromagnética.
representado en la figura 1, comprende el peine propiémente dicho 1,
solidario ‘de, un arbol tubular 2, del que una extremidad se apoya en un
coaineta 3, mientras que su otra extremidad se hsce solidaria de un aco
plamzanto 4 fiaado sobre 1 Arbol 5 del Bbotor de un motor eléotrico
asincronlco monofdsico o bifdsico. 6.

| . El arbql 2 es tubular y contiene una-bérfa de torsién coaxial 8
dgstinadé a a;tibulér elé;tidamentg el citado érboi'y el peine 1 en una

posiocidn angular'centreldé equilibrio. 4 este efecto, una de las extre-

: esta fljada en una placa 9, hecha solidaria ‘ella misma del cojineta 3.

" lan mecanismo oscllante ouyo perxodo propio es funcxon del momento de

fse descompone en dos flujos 1guales ¥ uniformes OA y 0B (figura 2) gi-

ﬁidadés de la barra de torsién 8 se hace solidaria de la' extremidad

el drbol 2 fijads el aooplamiento 4, mieéntras que su otra extremidad

El conaunto oscilante, constltuldo por el pelne, 1, el arbol 2, .

”el acoplamiento 4, el rotor del motor y la barra de torsidn 8, forma

inercia del conjunto del mecan1smo ¥y de las caracteristicas de la. barra
ae tors1on.

' El funcionamiento del dispositivo es el siguiente:

B flujo magnético alternat1vo -producido por el eastator del motop

rando en’ sentzdo inverso a velocidades iguales en valor absoluto y
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“¢idn fija de la bisectriz del angulo de los dos flujos componentes

'as’necesariq ponerlo en marcha en un sentido U otro, a ebeccidn del

opuestas. Elflujo resultante variable 0D se encuenirag é%ﬁre 1 dlrec-

y es igual, ﬁéra cada posiciéﬁ'de los dos flujos giratorios, a la suma
veotorial de estos d&s flujoé;-El flujo OB varia, pues, sinusoidalmen
te en funcidn del tiempo,,y su amplitud es el doble de la de cada uno
de los flu;os g:ratorzos componentes. |

Las fuerzas electro-motrices y las corrientes indu01das en el
r&tor son, puds, en cada momento, . iguales a la suma algebraica de las
fuerzés electro-motrices y de las corrieptes qne,mespectiyamente, se-
riaﬁ inducidas separadgménte en el rotor por estos dos flujos.

Cada una de estas oorrientes inducidas produce un fluje giTato-
rio on fase con ella, de maners gque el rotor producé, como el estator,
dds fiujos que giran‘en senti&q 1nverso;llas acciones magnéticas de es~
tos dos'fiujbs qué girah entre los polos‘giratorios correspondientes,
produéen momentos de torsién constantes y opueéﬁos, 1o_que hace que,

en ausencia de disposiciones particulares, no arranque el motor y gue

usuario.
Dado que sl rotor del motor asincrénico monofésico o bifésico - ’
eété aéop}a&o rigidamente, a la vez, a una extremidad de la armadurs

deluﬁeiﬁe bétiante, ¥ a una extremidad de la barra de torsidn, cuya

otra extremidad seiﬁant;ene fija,‘parece que éi rotor tiene tendencia.
a permanecer igualmente inmévil aun ouando se alimente el motor. Ahora
bien, el rotor en forma de jaula de ardilla estd sometido a la influen-
cia de los dos flujos que giran en sentido inverso, y de pulsacidn J;}I_
(31endo ) el mimero de -pares de polo del estator), con gyuda de las
flguras 3y 4, sobre ;as que se hg desmontado respectivamente en dos
esqgéﬂas los dos campos giratorios sepéradamente ¥ los resultados rotd-
ricos ¥ relativos con el fin de f@cilitér la comprensidn, es féecil seéui

io gue ocurre en realidad,
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- Los dos flujos giratorios estatdricos gsi1 y‘b S 2 ”if“&ﬁ%“én-

'tonccs correspondientes A <y b 823 ‘las que producen las corrientes

it que lea son proporcionales, porque para ev:tar las fugas magnéticas la

N éecgién'deAlos'oi:cuitoa magnéticos es calculada lo suficientemente

y ‘secundarioy dada la presencis del entrehierro que lo divide.

el. 1nf1nito y I estator 1gua1mente, porque

,que 1os campos slnusozdales rotorico ¥ estatorlco son muy intensos;

294@’7@3

teriormente producen fuerzas electromotrices inducidas E" Y E"

e este rotor, desplazadas de j:[fpor detpsds sobre estos campos esta~

rotpricgs ™ 1 ¥ I £2 tales oomot
% U1 ', * ¥ I - B2

~1'1 ?’ru["_ w nz ‘ c'l'§ L _r2 Tr||24—w ﬁb 2 '2 w2

b4 desplazados por detras, sobre las fuerzas electromotr;cas inducidas

oorrespondientes E"y y B", con un angulo tal como tg {rl = tg \f
pond.l 1J %2 *® . ,

r2m () X 3 coriiehtés que crean, a su ves, los flujos f"p1

h
¥ A"rz on fase oen sus intensidades I" _R I'r2 oorrespondientas y

éian&énpara que no s aioance.nunca la saturacion.

'En-ia pqégta én tensi&n.(electrificécién) del estitor, no gira
el iotor, y el mo;or sé'comporfa como un transformador monofasico en
el que el estator es el bobinado primario formado por un gran nimero
de espiras, mientras que el rotor hace el papel de secuniaric con un

pequenq numero do espiras en oort001rcuito; el circuito magnetlco es,

por otra parte, imperiectb puesto-due'no es corriente en los primarios

PuestO'qua la enargia secundaria dnicamente puede venir del pri-

mario, se emite, e este u1t1mo, una corriente tal como:
I rotor = - nimero de espiras del estator
I estator . ' numero de espiras del rotor

Oomo 1a resistencia T del rotor es muy débil, I rotor t:ende hacmi

I estator = I rotor x ol nimeroc de espiras del ‘rotor
. el numero de espiras del estator.

Ademas, como los campos se producen por las corrientes resulta

hasta hay corrientes de FOUCAULT que son lnducidas_an las masas magné-

+
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{1los cojinetes, asi comé las fricciones de la armadura del peine en el

Ahora bien, durante esta oscilacidén la barra de torsidén ha acumulado

PR

~ticas, ¥ que hacen vibrar el rotor al electrificarss los bobinados
del estitor, cuando el rotor estd inmdvil, dando lugar asi al ruido
'oaracteristiéo gue hace un motor monofédsico no puesto en marcha.

Bstando acopl#do el rotor a una barra de torsidén de muy gran
elasticidéd, resulta que esta barra se pone a vibrar ¥y tiende inme-
diatamente a-tohar su frecuencia propia,; cuando su amplitud éngular
de torsidn crece rdpidamente haéia su valor maximo estable. Estando
acoplados rigidamente el rotor y la armadura del peine a la extremidad
vibratoria de la barra de torsidn, resulta de ollo que esta ultima
las arrastra a la misma frecuencia y con la misma amplitud angular,
Se obtiene, por lo tanto, una oscilgoién vibrante forzada, no amorti-
guadse |

Durante el pericdo mu& corto de arranque, la corriente absorbi-
da‘por el motor disminuye ripidamente para esitabilizarse emseguida
en une intensidad muy débil, puesio que Zl motor no sirve, en este
moﬁento; mas que para mantenertlas oscilacioneg de la barra de torsién.
En efecto, el motor no tiene ya, desde entonces, mas que compensar la
energia perdida en la barra de torsidn por las fricciones moleculares,
las pérdidas por histéresis y corrientes de POUCAULT en las masas mag-

néticas, las pérdidas Joule en el cobre, y las resistencias pasivas en

aire y la inercia de las masas arrastradas,

Como lo muestra la fiéura 5y el principic de este arraAQue auto=-
ndtico se efectia de la siguiente maneras

Se sﬁponp que el eje O Y es el de la posicidn de equilidrio es~
titico ¥y que la primera semi-alternacién de oscilacion del rotor, debi-~
da a las vibraciones dei arrangue del motor no lanzado, “se produce haci?
la déﬁecha bajo una muy 4ébil amplitud angular, aécionando angularmente

1s extremidad libre de la barra de torsidn y la armadura del peine.
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{Tuna cierta energia y la restituye en parte al conjunto, en el momento™]

energias reéordadas anteriormente, La energia total absorbida por el

laciones del meoanismo o8, pubs, minima,

de la semi-glternacidn siguiente en sentido inverso, una parte (‘7< =
é ) ( siendo { la pérdida de de‘splazamiex’zto angular correspondie
te a las pérdidaé de energia debidas a las fricciones moleculares en
ls barra de torsidn) 3 como el momento de torsién de las vibraciones
del motor es cesi constantes con una semi-alternacién siguiéndols, gl
arrangue, el rotor mismo s§lo habria invertido el movimiento con una
semi-alternacidn, hacia la izquierda, con un valor angular 4 (vinieg
do a afiadirse al que habria reétituido la barra de torsidn sea ( X =
~{ ), lo que di, sl total, para 1; seni-alternacién hacia la izquiend
un desplazaniento angular de & (motor) 4= (& "-{ ) {(energia resti=
tufda por le barra de torsidn de la semi-altermacién precedente), una
semi-amplitud igual a ( 29(~{ ).

La barra regtituyendo su nueva energia adquirida disminuida des~-
de &l momento de la otra semi-alternacién de la derecha, esta dltima
es de nuevo aumentada con la semi-amplitud capaz de ser imprimida por
el Totor mismo, lo que da, para esta nueva semi-alternacidn de la de-
rechas _

2 °(*;£-£ + of sea
3¢~ 2§

Este fenémeno continda amplifica'ndo.se hasta que se estabiliza
la amplithd indefinidamente en funcidn de las caracteristicas también
del éonjunto vibrante (momento de torsién del motor - barra de torsidn
y grmaddra del peine),

El trabajo correspondiente a la suma de las E es ol relativo a

lazs pérdidas moleculares en la barra de torsion aumentada con las otras
motoi-, es decir, la energia necesaria para el mantenimiento de las osei

Dado que, en un mecanismo virante determinado, la amplitud es
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proporcional ‘al momento de torsién del motor é 1nversamente propor-
eional a ia 1nercla de las masas arrestradas, es facll roegular la sm-—
plitud haciumdo varzar por lo ménos uno de estos factores.

' Por otra parte estando unids la pulsaclon ala relacidn W =
a?_
Aden _1—
. 2

momento de iﬁerdia'de les masas, I la longitﬁd de la barra de torsién

X on la que 4 es.el afimetro de la barra de torsidn, I el
¥ k una constanfé.da proporcionalidad del mecanismo vibfante, se vé
1nmed1atamente que se puede modificar la freocuencia del mecanismo v1- .
brante haoiendo variar uno, por lo menos, de los pardmetros d, T & 1.
 Bien egtend:do que no~sé limita el invento al modo de realiza-
4615n deséritb y represenfadb que se ha dado a titulo de ejemplo, pu-
'dzendose introdncir numerosas modzficaciones accesibles a los especia=
llzados en el Tamo, sin salir, por eso, de los lim1tes del invento.
Es asi como se haAdescrlto el dispositivo electro-magnético de
mantenlmianto de las oacllaclones en su aplacaoion a un peine virante
de maquxna textil, pero no se saldria de los limites del invento apli-

¢andolo al mantenxmiento_de las Qsozla01ones de otro mecanismo osCi-

[y

lllante.

 REIVINDICACIONES

{
e, Un dzspositivo electro-magnet1co de mantenimiento de las os~

cilaciones do un mecanismo oscilante, especialmente de un peine batien

lte de maquina textil, del tipo en.el que el aparato oscilante estd uni

qdo a un arbol articulado elastzcamente hacla ‘una posicidn angular cen-

tral de equilibrio, de manera que constituya un mecanismo oscilante

teniendo nma freouen01a propla y cmyas oscilaciones son mantenidas

POr un meOanszQ_electrq-magnetzoo de regulacidn, caraq?erxzado porque

el sistema electro-magnético de regu}acidn estd constitufdo por un mo-
tor electrioohasincrénico monofasico o bifasico, cuyo rotor estd aco-
plado al arbol dnido al aparato osoilante.

o8, Dlspositivo segin la re:vindzcaclon l, oaracterlzado porque
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los medios de articulacién eléstica del &rbol hacia su posicién angu-
lar ocentral de equilibrio, estén const;tuidds por una barra de torsidn
coioqa,da en 61 interior del citado arbol, a este efecto tubular, hacidh
dose solidgfié una de las extremidades de la -oitéda barra de torsidn
con la ei:t-réfnidgd del citado -4rbol acoplado al rotor del motor, ca-
racterizado ;poféue la otra extremidad de la barra de _tor-sic'm se mantie}
c .

3. Se 'réivindica: por #ltimo como objeto sobre el que ha de re-

caer la Patente de Invencmn que se solicita: BUN DISPOSITIVO ELECTRO=-
MAGNETICO DB MAM'ENIHIEN’I‘O DE LAS OSCILACIONES DB UN MECANISNO OSCILAN

'I'odo confo:rme se descnbe y re:urmdica en la presente memoria

ad juntos. , ’ ]
- - i Madrid, 10 de diciembre de 1,963

' ) . R ) ; : PePe
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