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Memoria descriptiva de un Modelo de Utilidad
. _ *  *  *  *

en exclusiva para España, que por "DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO DE*

TRACCION" se so lic ita  por veinte años a favor de D. JESUS OTADLA^.

ESNAQLA de acuerdo con las  Leyes vigentes sobre Propiedad Industrial,

pudiéndose, de acuerdo con los Convenios Internacionales sobre la*ma-* * *
te r ia , extender esta so lic itu d  a otros países reivindicando la  misma 

prioridad.

La presente invención trata de un d ispos itl-
a * *

vo de acoplamiento de tracción, caracterizado porque consta de:*.* J

a ) un cuerpo-soporte, con medios para iátR?*-
*  *  *

ducción de un mando de accionamiento ex terio r: . * -.
* . .\ a a *

b ) medios para montaje en dicho cuerpo-so­

porte de

c ) medios para acoplamiento del e je  del mo­

tor;

d ) medios para acoplamiento del grupo motriz;

e )  una brida que, actuaba per e l  mando de 

accionamiento exterior enclava/desenclava a l grupo motriz del e je  motor

También se caracteriza porque los citados 

medios de montaje en e l  cuerpo-soporte de los medios de acoplamiento 

son sendos platos la tera les  con medios para acoplamiento entre s í,  y 

a l grupo tractor o sim ilar.

También se caracteriza porque los  citados me­

dios para acoplamiento del e je  del motor-son un cuerpo con:

a ) un o r i f ic io  ciego ax ia l, en e l  que se mon­

ta e l  e je  del motor, por uno de sus extremos;

b ) un estriado en e l  extremo opuesto en e l  

que puede enclavarse/desenclavarse la  brida de accionamiento.

También se caracteriza porque los citados 

medios para acoplamiento del grupo motriz son un cuerpo con:
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a) un plato-brida en uno de sus extremos, co:
*  *  *  *

 ̂ * * *conformaciones para unión solidaria a l grupo motriz; . * *
* .

b ) una porción-eje, estriada en la  que pue(&e 

enclavarse/desenclavarse la  brida de accionamiento;

c ) un muelle de recuperación que, topando*.*! 

contra uno de los platos la tera les o e l  plato-brida y  contra la  pro­

pia brida de accionamiento, tiende a mantener a ésta en una posición,

en tanto no sea modificada por e l  mando de accionamiento exterior^*
*  *  *

También se caracteriza porque la  brida dé**.' 

accionamiento es un cuerpo con: I

a ) un estriado en correspondencia con los****
* w

estriados de las piezas de acoplamiento, tanto a l grupo motriz como 

a l e je  del motor;

b ) unas conformaciones, para montaje del 

mando de accionamiento exterior.

También se caracteriza porque los estriados 

de las piezas de acoplamiento son delimitados por unas conformaciones 

perimétricas en las que se introducen sendos an illos de tope, delimi­

tadores del recorrido de la  brida de accionamiento.

También se caracteriza porque los estriados 

de las piezas de acoplamiento son exteriores y e l  estriado de la  b ri­

da de accionamiento es in te r io r .

También se caracteriza porque los estriados 

de las piezas de acoplamiento son in teriores y e l  estriado de la  b ri­

da de accionamiento es exterior.

Por e llo , e l  dispositivo de acoplamiento de 

tracción de la  invención, constituye una novedad industria l, con ca­

racterísticas propias y ventajosas respecto a las soluciones conoci­

das que le  hacen merecedor del p r iv ile g io  de explotación exclusiva, 

a tenor de las Leyes vigentes sobre Propiedad Industrial.
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Para comprender mejor e l  objeto de la  presen-
*. *.

te invención, se representa en los planos una forma preferente de'réa-
** *.

lizac ión  práctica, susceptible de cambios accesorios que no desvírtóet 

su fundamento.

La figura 1 representa una sección esqu^máLj
* .  * *

tica  del cuerpo-soporte (1 ) que incluye e l  dispositivo de acoplamien­

to de tracción, según la  invención, observándose en e l la  todas las

principales conformaciones de esta pieza. .......
* * .

La figura 2 representa una sección esquemá̂ -.* 

tica  de uno de los platos latera les (2) que incluye e l  dispositiva***** 

de acoplamiento de tracción, según la  invención, observándose en eH&- 

todas las principales conformaciones de esta pieza.

La figura 3 representa una sección esquemá­

tica  de otro de los platos la tera les (3 ) que incluye e l  dispositivo 

de acoplamiento de tracción, según la  invención, observándose en e lla  

todas las principales conformaciones de esta pieza.

La figura 4 representa una sección esquemá­

tica  de un plato (4 ), que presenta una configuración alternativa.

La figura 5 representa una sección esquemá­

tica  de la  pieza de acoplamiento (5 ) con e l  eje del motor que inclu­

ye e l  dispositivo de acoplamiento de tracción, según la  invención, 

observándose en e lla  todas las principales conformaciones de esta p ie­

za.
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La figura 6 representa una sección esquemá­

tica de la  pieza de acoplamiento (6 ) con e l  grupo motriz que incluye 

e l d ispositivo de acoplamiento de tracción, según la  invención, ob­

servándose en e lla  todas las principales conformaciones de esta pieza

La figura 7 representa una sección esquemá­

tica  de la  brida de accionamiento que incluye e l  d ispositivo de aco­

plamiento de tracción, según la  invención, observándose en e lla  todas



1 las principales conformaciones de esta pieza.
* * * ** * a

De conformidad con la  invención, y segán'ía
* .

rea lización  representada, e l  dispositivo de acoplamiento de tracei&ñ 

consta de

-  un cuerpo-soporte (1 ), .* ***

5 -  unos platos la tera les (2 ), (3 ) ,  (4 ),

-  medios (5 ) para acoplamiento del eje

motor,
w * *w

-  medios (6 ) para acoplamiento del grupo me-
* + * *

t r is ,
10 -  una brida de accionamiento (7 ) para enqláL*

* *
var/desenclavar e l  grupo motriz y e l  e je  motor.

El cuerpo-soporte (1) define una cavidad in­

te r io r  (11) en la  que se montan los restantes elementos. Dicha cavidad

15
es abierta lateralmente.

Dicho cuerpo (1 ) lleva  también una abertura 

(12) a través de la  cual, un mando de actuación exterior -no represen­

tado- desplaza la  brida de accionamiento (7 ) para encíavarla/desen- 

clavarla de una y otra de las piezas de acoplamiento (5 ), (6 ).

20
En los la tera les de dicho cuerpo-soporte (1) 

se montan unos platos la tera les  (2 ), (3 ) ;  (4 ) para soportar las pie­

zas de acoplamiento (5 ); (6 ). El montaje de los platos (2 ),  (3)? (4 ) 

en e l  cuerpo-soporte (1) es ríg ido , -particularmente mediante solda­

dura, para lo  cual se preveen biseles ( 1 3 ) en dicho cuerpo-soporte

25 (1) y en los platos (2 ), (3 ), (4 ).

Los platos (2 ), (3 ), (4 ) que pueden presen-

30

tar d istin ta  geometría, han de lleva r siempre un gran o r i f ic io  pasan­

te (20), (30 ), ( 40) para pem átir e l  paso de las correspondientes par­

tes de las piezas de acoplamiento (5 ), (6 ) o eje motor en su caso.

Los platos (2 ), (3 ), (4 ) han de lleva r tam-
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1 bién, en cualquier caso, conformaciones ( 2 1 ) ,  ( 31) ,  ( 4 1 ) para e l  ama­

rre de lo s  platos entre s i ,  0 de cada uno de e llo s  con e l  g ru p o tra c ­

tor, motor hidráulico, etc .
* * *

La pieza ( 5 ) para acoplamiento del e je  del 

motor conforma,tal como se ha representado en la  figu ra  5: . . . .

5
* *  *

-  un o r i f ic io  ciego ( 5 1 ) en e l  que se A s e r ­

ta e l  e je  del motor;

-  una prolongación (52 ) con un estriado .lon­

gitudinal (^2 1 ) ;  ^  j

-  una cajera perimètrica ( 522)  en la  que-
10 . . . .

monta una arandela de tope -no representada- delimitadora del retymri- 

do de la  brida ( 7 ) en la  pieza (5 ) .  *  * *

La pieza (6 ) para acoplamiento del grupo mo­

t r iz  l le v a , ta l  como se ha representado en la  figura 6 :

— un plato-brida (6l )  con sus medios propios
15

(610) para montarse en e l  grupo motriz;

-  una prolongación ( 62) con un estriado Ion-

gjtudi nal ( 6 2 1 ) ;

-  una cajera perimètrica (622) en la  que se

20
monta una arandela de tope -no representada- delimitadora del recorri­

do de la  brida ( 7 )  en la  pieza (6 ) ;

-  un muelle de recuperación ( 6 3 ) que topando 

contra la  brida (7 ) y contra e l  plato-brida (6 1 ) -0  uno de los platos 

la tera les ( 2) ,  (3 ),  (4 ) -  tiende a mantener a dicha brida (7 ) en una po

25 sición, en tanto no la  actúen desde e l mando de accionamiento exterior.

La brida de accionamiento (7 ) es un cuerpo

con:

—  un estriado ( 7 1 ) en correspondencia geomé­

trica  con los  estriados ( 5 2 1 ) ,  (6 2 1 ) de las piezas de acoplamiento

30 (5 ), ( 6 ) ;
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R E I V I N D I C A C I O N E S
**

1 .-  D ispositivo de acoplamiento de tra^cpón,
* * *tcaracterizado porque consta de: . . ** w *

a ) un cuerpo-soporte, con medios para in tro­

ducción de un mando de accionamiento ex te rio r; . . .  *
* * *

b ) medios para montaje en dicho cuerpo-sopor-

te de:

c ) medios para acoplamiento del e je  del*WLí

títT** * * *

d) medios para acoplamiento del grupo motUz:
. .**

e )  una brida que, actuada por e l  mando de**.
* + *

accionamiento exterior enclava/desenclava a l grupo motriz del eje mo­

tor;

2. -  D ispositivo de acoplamiento de tracción, 

según reivindicación an terior, caracterizado porque los citados medio: 

de montaje en e l  cuerpo-soporte de los medios de acoplamiento son sen­

dos platos la tera les  con medios para acoplamiento entre s i y a l gru­

po, tractor o sim ilar.

3. -  D ispositivo de acoplamiento de tracción, 

según reivindicación primera, caracterizado porque los citados medios 

para acoplamiento del e je  del motor son un cuerpo con:

a ) un o r i f ic io  ciego ax ia l, en e l  que se mon- 

ta e l  e je  del motor, por uno de sus extremos;

b ) un estriado en e l  extremo opuesto en e l 

que puede encíavarse/desenclavarse la  brida de accionamiento.

4 . -  D ispositivo de acoplamiento de tracción, 

según reivindicaciones anteriores, caracterizado porque los  citados 

medios para acoplamiento del grupo motriz son un cuerpo con:

a ) un plato-brida en uno de sus extremos, 

con conformaciones para unión solidaria  a l grupo motriz;
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b ) una. porción-eje, estriada en la  que puede
* w

enclavarse/desenclavarse la  brida de accionamiento^

c ) un muelle de recuperación que, topando 

contra uno de los platos la tera les o e l  plato-brida y  contra la  pro­

pia brida de accionamiento, tiende a mantener a Ósta en una posidUn^
..

en tanto no sea modificada por e l  mando de accionamiento exterior,

5 . -  Dispositivo de acoplamiento de tracción,

según reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la  brida de***
*  *  .

accionamiento es un cuerpo con: *.

a ) un estriado en correspondencia con lo s f ***, 

estriados de las piezas de acoplamiento, tanto a l gru^o motriz como**' 

a l e je  del motor$

b ) unas conformaciones, para montaje del man­

do de accionamiento ex terior.

6 . -  Dispositivo de acoplamiento de tracción, 

según reivindicaciones anteriores, caracterizado porque los estriados 

de las piezas de acoplamiento son delimitados por unas conformaciones 

perimótricas en las que se introducen sendos an illos de tope, delimi­

tadores del recorrido de la  brida de accionamiento.

7. -  Dispositivo de acoplamiento de tracción, 

según reivindicaciones anteriores, caracterizado porque los  estriados 

de las piezas de acoplamiento son exteriores y e l  estriado de la  b ri­

da de accionamiento es in ter io r .

8. -  Dispositivo de acoplamiento de tracción, 

según reivindicaciones primera a sexta, caracterizado porque los es­

triados de las piezas de acoplamiento son interiores y e l  estriado de 

la brida de accionamiento es exterior.

9 . -  DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO DE TRACCION. 

Tal como se ha descrito en la  presente memo­

ria de diez hojas y sus planos anexos.
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