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p o T
T INTCRRUPTOR D2 CIRCUITO DIBCTRICO ™

Bl invento hace referencia s interruptores de circuito electrico
¥y particularmsnte a mecanismos perfeccionados de accionzsmiento - para
interruptores de circuito, pequefios sccionados a meno con ruptura al
aire gue ge disparan al ser controlados por la corrisnte, de un tipo
adaptado convenisntemente para moutajes miltiples en cuadros de dis~
tribucion y centros de carga. Tales cuadros y centros de carga con

interruptores de oircuito se emplean mucho en las instalaciones de
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entrada eorrespondientes e servicios comerciale% y domesticos
a £in de controlar los circuitos de alumbrado y de energla.

4 fin de que los pequefios interruptores de ocircuito de ruptu
ra dl aire puedan usarse desde el punto de vista econdmico en
1a entrada de servicios.y otros cuadros de distriducidn es nece
sario que 18s interruptores 3individusloes seaﬁ de construccion
simple y econdmica o sea adapiados z un coste bajo, y que su
montaje se efectuen en gran escals con un nimero minimo de piezas
obtenidas mediante troquelado o estampade. Por otra tales inte-
rruptores deben ser solidos, saguros y de lar;a duracién.en.cuag
to = su funcionamiento a pesuar de prolongados periodos de servi-
cio sin que se haya producido accidn alguna d=z g ertura de oon-
tactos. Deben ser de accion positiva de ripida interrupcion ten

to en el accionsmiento manual como en el sutomitice y dispomer

de un oconmtrol seguroc y exacto a la sobrecarga a pesar de prolon
gados periodos de inactividad. Dichos interruptores deberizn

ser adaptables a construccionss unipolares o muliipolsres en oa
jas en las que se hallen dispuestss contiguamente. s deseable
que el conexiongdo y el montaje queden simplificados por una sen
eilla toma de tipo dg enchufe en el conexionado de limea, asi cg
mo que 1a toma de cifcuito de carga puveda descomgctarse con to-
da rapidez.

De conformidad con lo expuesto es un objeto principal del .-
invento el prever un 1nterrnptqr‘ds circuito eléctrico perfeccio
nado de tipo de ccclonsmiento manual gue se dispare automatica=
mente, que posea un mecanismo de funcionamiento economice sunque

seguro y de accion rapida adéptaao pera su funciocnamiento en

" una caja de muy pequefias dimensiones.

Bs otro objeto del invento el prever un mecanismo perfecciona:.
do de accionemiento central, para pgqueiios interruptores de cir.

cuito con disparo de aire y accionados manualmente, caonstituidos

por un pequefic numerc de piezas y los que se preve una accion
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positiva de rapids ipnterrupeidnm tanto en su funcionsmients ma-

nual como zutomatico.

Un objeto mas egpecifico del invento es el de prever ua in-
terruptor de circuito eldctrico perfeccionads, eccionable a mano
que se dispare automiticamente con o brecargas y que ademds ten-
ga un mecanismo de tipo leva y cuffa que cuando es accionado a ma
no facilits el fundionsmiento y proporcione una accion de wsella-
do™ de¢ los contactos.

®s tambien otro objeto del invenio el prever enm un interrup-
tor de circuito de accionamiento a mano y que se dispara en res
puesta a la corriente, un ﬁecanismo de funcionamiento sencille,
econdmico y de fzcil montaje gque se dispara libremente bajo la
accion de la sobrecarga, asi como gue automaticamente vuelva a
quedar rearmado.

Para llevar 2 cabo el invento en una modalidad preferida, se
dispone una abertura lateral de una caja de material ailslante
apropiado, de plastice moldeado, de una sola pieza, prevista pa-
ra montar en ella en todas las partes del interruptor sa relacida
de ﬁntno sccionamiento entre si. Tal mecanismo simplificado c om~
prende un manio-palanca de accionamiento giratorio y una leva amo

vible, montada weparadamente en un pivete comin y un dispositive

' de disparar por sobrecarga y que se halla montado de forma que

puede girar alrededor de un pivote montado en su segundo punto

de ls cajas y mellsado de forma que normalmente ests de sengancha.
do con la leva amovible;

Adyacente a la superficie de leva de la leva amovible, se ha~
1la un brazo de contacto mévil montade en ls caja, de forma que
pusde girar alrededor de un pivote, mediante una conexion de ra-
nura y pasador, y que tiene una superficis latersl sustancialmen
te, superficie lateral sensiblemente lineal gue, cwando el brazo

estd en la posicidn de circuito abierto, agquwe lla superficie con-
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verge, formendo angulo, con la superficie de leva de la leva
amovible.

Para el funcionsmiento manual del brazo de contacto entre
las posiciones de circuito abierto y cerrade, se prevé una pa-
lanca de accioﬁamiento montada en forma gue puede girer alrede
dor de un pivote y dispwe sta sobre la menivela de accionamie nto -

¥y al objeto de ser accionada en forma obligada entre las super-

. fioles convergentss e la leva del brazo de coatacto y la leva

amovible para separarlas.

Zn el anterior mecan-ismo de ieva y cufia la superficie de le .
va de la leva amovible tiene que resentar un punto saliendo o
overtice®, gobre la cual el rodille pasa efectuar una accion
central de precinto al cisrre y con una accidn automitica a la
apertira. La superficle de leva del brazo de contacto, asi cdmo
1la cnnegci&n de pasador y ranura de dicho brazo, se hallan gdis-

pusstos angularmente de tal forma uno con respeoto al otro y en

‘relacidn con el plano de las superficies fijatde contacte, que

una accion de deslizamiento fuerte contacto de sellads ocurre
gdespues del acoplamiento y an tes del desacoplamiento g mano. 2
diante las formas apropiadas y uediante_la colocacidn convenien
te de las pértes. la accidn por deslizamiento de los contactos
pusde ser llevada g efecto para producir un restregadec ¢ movi-
miento de vaivén. Ademas se prevé uns positiva accidn a la sol
dadura de contactos durante la interrupcion tanto en funciona-
wiento mammal y automatico, me 116 ando preferentemente la mani-
vela con paszdor a la posicion de circuito abierto y disponie'g
dola con una parts gue a su vez pueda.acoplarse a un sal iente
en el brazo de contacto, asi como ejercer un impacto de apertura
gaso de que se prodnjese a la fusion por contacto;

0tros objetos y véntajas del % '.invento podran ser apreoiédos

ficilmnte por aguellos diestros en la tdonica, mediante especi-~



A

105

110

115

120

125

130

204128

ficacion detallada sigulente tomeda junto con Ios dlbujos que
se acompafian en los cuales 3

La Figura 1 es ung visia en alzada de dos interruptores de

circuito que tiemen incorporade el invento dispuecatos uno junto

al otro o en relacidn tandem en una sola casja, habieniose reti-
rado uno de los lzdos de la caja para mostrar el mscenismo de un
intsrruptor en posicidn de cerrado y el otro mecanismo en posi-
cidn de ablerto a mano;

La Figura 2 es uns vista en alzada de uno de los mecanismos
del interruptor de circuito gue se indic& en la figura 1 y que
muestra sus partes en la situacidn de disparo pero con la meni-
vela de accionamiento mantenida en forma obligada en la posicidn
de conectado; y la Figura 3 es upa vista en alzada en detalle
de un elemento de enganche controlado por la corriente de una
configuracion modificada.

Refiriendonos ahora al dibujo, y particularwente 2 la figura
1 los dos interruptores de cirocuito l0a y 10b que en é1 se re-
preséntan se hallan dispuestos uno junio al otro en una caja ﬁn&
ca 10 que se halla formada con preferercia por el apropiado ma-
terigl aislante de plastico moldeado. Los interruptores son prég
ticamente de construccion identica y se representan regpectiva-
monte en sus posiciones de cerrado y abierto manualmente. Cada
interruptor comprende un terminal de linea del tipo enchufe 1l
montado en el interior de una ranura lla en la pared inferior
de la eaja 10, y un terminal dg cgrga 12 montado en un spoyo 1l2a
en o1 interior de 1é oaja g dispuesio adyacente a una apertura
en una pared laterel de la misma. Las piﬁzaa termingles de linea
11 se representan dispusstas sobre un par de barras colectoras
11b que forman parte de un cuadro de distribucidn {que no se
indica). Bl terminal de carga 12 se muestirs como de tipo fdoil-

mente amovible formado por un conductor en forma de L que tiene

una extremidad con una ranura.longitudinal al objeto de recibir
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un condnctor recso de carze que se mantiene ou su sitio median-
te un resorie de¢ sujeccion dispuesto en formg anzular 12b. El
mencionado terminal se describe con més'extensién en la patente
norteamericana nim. 2.705.785-Benan&er, donde gueda reivindicade-

21 circuito eldetrico entre los terminsles de linmea y cerga
incluye un par Ge contactos separables 13 y l4. Zo el intervup-
tor de circuito 10a de la Figura 1 el contacto 15 se halla mon
tado en formg fijz sobre un brazo 12 correspondienie que tiene
forma de L 12, y el contzcto 14 se halla rontado sobre un braze
del contzote mévil 15. 3n su extremo mss lejeno del contscto md.-
vil 14, el braze de contacio 15 tiene una ranurz alargada 16 la
que se halla montada de forma que puede girar y Geslizzrse sobre:
un pasador-pivote 17 apoyzdo en la caja 10X. D1 brazo de contac-
to 15 gs sustanoiglmente iaflexible o rigido y se halla mumellea
do a la posicion de circuvito abierto por ﬁedio de un resorte
compresor 18 dispﬁesto entre un nunto intermedio del brezo 15 y
un hueco de asiento o apoyo 19 formado en la caja moldeada 10.7w
el interruptor de circuito 10b los termingles de linea y carga
estdn dispuestos en forma inversa en relacidén con el mecsnismo
de rodo gue cuando los interrupteres 10a y 10b se hallan monta
dos uno al lado del otro, zmbos terminesles de carga se encuen

_tran en los extremos exteriores y las manivelas se mueven en la
misma direccidn para abrir y cerrar los contactos.

Al objeto de sccinnar a mano al brazo de contacto mgvil 15
entre las posiciones de circuito abierto y cerrado y de que pue
da desengancharse automdticamente €l mismo a la posicion de cir
cuito ablerto como consecuencia de condiciones de sobrscargas,
ge ha previsto un mecanismo de accionamients que comprende un
mando con manivels giratoria 20 y una leva amovible 21 montado
en forma separable y que.puedeﬁ girer alrededor del passdior cé

min fijo 22 soportade en la cajs 10. Bl mando con marela 20 s hdile
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formando un disco sustancisdlmsnte circwlar abierto en su parte

central que tiene alrecedor de parte de su periferia una llanta

gue lo envuelve 203 desde la cual se sale en forma radial y a

traves de una abertura en la caja una palanca de accionamiento
20b., aAdyacente aun extremo de la llanian arqueada 20a se halla
montado en forms excentrica, girando sobre un pivote, sn la ma-
nivela 20, una palanca accionadora 23 que lleva a su otro extre-
mo un par de rodilles coaxiales para leva 24a 24b. En ei extremo
opussto de la llanta de la manivela 20a se preve un ensanchamien-
to o apoyo para ser usado en el rearrme automstico despues del dis
paro por sobrecarga, como guedzra descrito con mas detalle poste~
riormente. La manivela 20 se halla muelleada hacia la posicién
de circuito abierto, o posicion de'desconectado, {en el sentido
de lag agnjas de un reloj coro se indica en el dibnjo) mediante
un resorte de torsidn 25 gque rodea al pasador 22 y tiene un ex-
tremo que se acopla & un pasador 26 soportado en la caje y el otre
extremo_alargado se acopla a un reborde que se halla en la mani-
vela 20.

La leva amovidle 21 se halla monéada en forma deslizante gira-
toria sobré“el paszdor de pivote 22 j dispone de un redorie de
enganche 28 que pumede acoplarse con una yunidzd de disparo contro
lada por las sobrecargas al objetn de sujeter normalmente la le~-
va impidiende su movimiento en una direécién. ¢como se indica en
el dibujc 1a leva 21 queda enclavads bara todo movimiernto contra-
rio a las agujas de un reloj. Un extremo de la leva 21 se halla
dispuesta proximo al brazo de contacto movil 15 en el cual se ha
previsto una superficie de leva de matuo accionamiento con el ro
dillo 24P. Bsta superficie de leva, de 21, aungue esencislmente
lingal se halla formada por dos secciones sdyacentes dispuestas
en forma angular 2la y 21b que terminan er um »unto cuspidal )

vértice que se extiende hazcia ol brazo giratorie de contacto 15.
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Iz superficie lateral adyacente con el brazgyng;;g;acto 15

se preve una superfiéie para levs sustancialmente linesl 15a pg
ra el accionamisn%o matuo con el rodillo de leva 24a. ILas super-
ficies de leva sustancialmente‘linsales 153 2si como 2la, 21b ge
hallan dispuestas en Zorma relativarente angzular de forms que con
vergen mituamente en la direccion del movimiento del cierre de la
palanca accionadora 23, intcrseccionandose las superficies prefe-
rentemente en la gituacidn de éircuito abierto come se indica en
la Pigura 1. Durante el accionamiento, los rodillos 242 y 24b son
conducidoé. en ana accion de cufia, entre la superficie del brazo
de contacto 15a y la superficie de leva nornalmente fija 2la, 21b,
éara con ello forza al brazo de contacto-IS a la posicién de cierre
de contactos con una accidn sobre el centro o automitica conforme
el rodillo 24a se ™ieve sobre el vertice enire las superficles de
leva 2la y 21b. '

Bl miembro de manivela que gira sobre un pivote 20 dispone de

‘elementos de deténeién, tales como el acoplamiento entre la pslan

ca de accioqamiento\20b 7 el extremo de la ranura en la caja a
traves de la onal sale al exierior, halldndose dispuesta en forma

tal que al producirse el movimiento para cierre de contactos el

~rodillo para leva 24b queda detenido en una posicién precisaments

algo mas alla del vertice de la superficie de leva 2la, 21b. A fin
de permitir este movimiento por emcima del centro después de haber
se acopladoe los contactos 13 ¥y i4. el extremo superior del prazo

15 montado giratoriamente diépone de una abertura alargada o ranu
ra 16 que permite un movimientoiligero de deslizamiento lateral so
bre un pasador de pivote 17. La ranura 16_se extiende en una di-

reccion generalmente trangverssl al brazo de contacto 15 de forma
que despues de que se han acopladc los contéctos.l3.y'l4, el resor
te 18 puedeAser posteriormente comprimido por ¢l movimiento desli-

zante del extremo giratorio del brazo de contacto 15 conforme el
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rodillo 24 pa3a por encima del vertice.

4demads de su funoidn al permitir la accion central en forma
de cufia el montaje mediante ranura y pasador del brazo de con-
tacto 15 se utiliza pars prever una accion deslizznle o deAsellg
do de los contactos 13 y 14 en el movimiento do cierre. 4 este
fin la superficis de leva sustancialmente lineal 153 del brazo
de contzacto 15 se halla dispuesta en un éngulo apreciadle con
regpecto al plano de las superficies de contacto, y la ranura 16
del brazo de contacto se halla dispuesta en forma no perpendicu
lar 2 estas sﬁperfic;es. Preferentemente la raoura 16 del brazo
de contacto fcrma'ﬂﬁ éngulo de unpos 45 grados con respeotd al
plano de¢ las superficies de contacto cuando el brazo deucontag
te 15 estd en posicidn de cerraab v la superficie de leva 153 se
encuentra en forms sustancialmente perpendicular al eje longitu
dinal ce la rarura 16. Kef@iante esta disposicidn del brazo de
contacto 15, el rodille 24a ejerce'sobre el brazo en su posicion
de acoplamiento iniclial de contacto una fuerza transversal que
tiene una‘eompoﬁente paralela al plano de las superficies de cou:
tacto, ¥y el movimiento deslizante de sobrecarrers del dbrazo de
contgctp 15 sobre el pasador 17 obliga al brazo 15 a meverse ha

cia abajo ligeramenie. De scuerdo con lo expuesto conforme el

‘rodillo 24b se eproxima al vertice de leva, el brazo de contacte

15 acopla primero los contactos 13 141y despucs se sobredesplaza

’ ligeramente al deslizarse su otro extremo sobre el pivote 17. En

este movimiento deslizante el extremo portador del contacto del
brazo 15 se'nmeve paralelamen¥e el plano del acoplamiento de con
tacto y de esta msnera acople los contactos con una accién des-
lizante. Después de gue el rodillo 24b pasa mis alld delwertice
de levs el resorte del contgcto 18 origina un ligero movimiento
deslizente inverso sobre el pasador de pivote 17 ¥ consecusnte~

mente un deslizamiento inverso de los contacto. Este movimiento
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de daslizamiento o de sellado de un lado para otro dursnte el

acoplamiento de los contactos se mgnciona cono acoplamiento
"restregador“ y es muy efectivo para reducir sl minimo las adhe
rencias y soldadura de los ocontzctos. Bl valor del deslizgmiento
o0 sellado inverso depende el valor del eobrerecorrido'de 1z le-~
ve y del valor del movimiento lateral perdido en la conexion de
pasador ¥ ranura 15, 17.

Pora permitir 1la zooion de acufiamiento en la parte central
durante ol accionamiento manual; %al coro se hz descrito antes
13 levg amovible 21 esta normalmenie enclavada e impedidz de to-
do movimiento ce rotacion gue lo separe del rodillo de leva 243.

Con cste objeto se preve nna unidsd 2e Qisparo accionaés nor
sobrecesrgas que ihcluye una lamina bims talica 30 defornable por
el calor v una barra monszda rizidumente 31, fijeCss juntss en
un extreno y que se ex_tienﬁen en £orma sustencizlrente paralela
para formar una estruc£ura go forma de V. Ia lémina bims tallca
40 se halla dispuestaz de Zomma gue cuando s¢ calienta su extire-
Mmo 1ibre se separa de la barra 51 para con elle sbrir hacis ai;&
ba la Vv dei dispositivo de disparo. Tsta unidad de dispuiro se ha
11la montada en forms loca y de manera que puede girar slrededor

de ur pivote, en su extremo de union, en una oquedad o asiento

32 de la caja 10 y se halla muelleads hacia 13 leva 21 por me-
dio de un resorte 6omprensor 33; Bn su extremo libre o mévil la
lamina dimetalica 30 lleva una barra magnetica 34 en forma de L.
y que tiene un dedo de enganche 54a de mutuo acoplamients con el
reborde de enganche 28 de la leva 21. 31 otro extremo de la ba-
rra 34 se extiende separandose @z 1la lsmipa bimetalica 30 y sir
ve de armadura magnstica para una bobina de electroimen 35. Pa-
ra la sccion de disp ro megnetica al urodueires ebbrecargas el
electroiman 34, 35 ¢s atraido por una pieza fija 36 dispuesta

en la caja 10.
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31 extrero supe;ior libre de 1z barrs dispues

parc 31 se hzlls colocedo proximo a un apoyo 37 ajustable en la
caja, indicado como una leva giratoria, ddispuesia en el pasador

26. ledlante ajuste de la leva 37 cuande lz ldmina térmica 30 se

'halla friz, la posicion inicizl de la unidad muellesda p ara el

disparo pvede quedar ajustsla. - para prever una colocac:on dssea~
da del solape de engznche y de sobrecarga termica.
Bl circuito electrieco o traves del interrupior 10z se ex tlen

de desde el terminel de carga 12, a través de los contactos 13 y

14, al brazo de contacto 15. Desde el brazn 15 un conductor eléc

trien flexidle 38 se halla consctado a un extrerio de la lamina -
bimetilice 30 y desde el otro lejanc de éota, se concota en serie
con la bobina 35 y un conductor flexible o trenza 39 el terminal
de lipea 11, ©n el interruptor 10b, de laz Figura 1, los terrina-
les de 1la lineca y de la cargz se hallan dispusstes en posicion
inversa, cormo previamgnte aunedd indicodo, pero los mecanismos de
los dog interruptorse son noYr otrz parte-idénticos;

Qquedara pues evidente chora para aquellos diesiros en la tec-
pica que al ser accionudc z manc el mecanismo del interruptoer de
circuito descrite pasa de la posicidn de circuito abierto a cerra
do mediante el movimiente de la manivela 20. Como se indice ean
el aibuje, los contactos del interruptor estén ablertos cuando la

manivels 20b ests movida en sentido de las agujass del reloj, como

' queda repressntado en el interruptor 10b de la Figurs l. Cusnde

lz manivela 20 se mueve en sentido contrario & las zgujas del
reloj, como se indica en el dibujo, la palanca accionzdora 23 que
girs sobre un pivote se mueve hacia abajo, ¥ los rodillos 24a,
24b san impulsédos con accion de cufia entre la superficie de le-~
va lineal 15a sobre el brazo de contacto 15 y las snpsrficies

salicntes de leva 2lz, 21b de la leva amovible 21. Ls rapida ac~-
cion cantral sodbre 21 miembro 15 y el scoplemiento de los conmtac
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toe medinnte "restregzamiento”, ssultante de cste movinﬁ.ento
de cierre, ha sido descrita <;0n mas letallc :ntem‘.ormente; on
la posicion de csrrado, el rndillo 24, que sctus de oufia, se
mantiene fuertemente apretado contra la superficie de leva 21b
por 'madio de el potente resorte compremor 18 Zel draze de con
tacto 7 con suficlente potencia para vencer el melleo de re-

greso del resortie de le manivels 2%. Para el cccionzdo a3 rano

. de los contactos 13 y 14, la manivela 20b se¢ mueve an direccidn

de las agujas del 'reloj coro se indica en el gibujo, elevado

'de esta forma a la palanca accionadora 23 y situzndo los rodi

llos 243, 24b los qué dejan de cfectuar Su zccidn de cufiz entre
el brazo de contacto 15 y la levs gmovible 21. Dn este rovimien
to inverso o de apertura, 21 paso del rodillo de fremcdo 24b
por el vertioce entre les superficies de lu leva 2le y 21b, pro
duce wna acoidn central sutomatica que da por resultedo la 13
pida sepsrzcidn de los contactos.

Ia sccldn de disparo del mecauismo del interzuptor de cir-
cuito es independisute de la» posicion de la manivela de acciong
miento, os decir. el interruptor es de disparo libre. Para iles
trar mejor esta accion, la Pigurs 2 rmestra & las parwes en po
gicion de disparc con la maunivela de accionamiento meantenida
en la posicion de "conectadon. Quedora ensendido que puesto que
1s manivela 20 .se halla fuertemente muelleada a su posicien de
desconactado, la posicidn de disparo libre indicads qn la Pigu
Ta 2 no es una posicion entable o normal de las partes.

Tn el asccionamiento para el disparo, el mecanismo se halla
iniciglmente en la posicion de "conectadon conforms ee indica
en el lado izquierdo de la Rigura l. Bn estz posicion la fuer-
za ejercids por el resarte accionador del contacto 18 contra
el brazo de coztaotb 15 mantiene ¢ e€ste firmemente sujsto con

tra el rodillo de frenzdo 24a y presiong al rodillo dz frenzdo
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24b contra la superCicie de leva 21b de la leva amovible 21, 331

ta fuerza sl ger exocentrica respooto del pivoie de la leva 21,
tiende = hacer girar la leva 21 en el sentido contrzriec dd las
agujss del reloj, conforme se indica en los dibujos, pero tal

rotacidn queda normalmente impedids por el acoplamiento de la

leva con el dedo de enganehe 34a. Cuando este dedo 34a gqueda se

_parade d¢ su acoplamiento con el borés 28, bien sea por la zsccidn

térmica que deforma a la lamina bimetdlica 30, o meliante la ac-
cion megnetice que lo mueve haclendolo salir de su seoplamiento

con el reborde 28, el miembro &e leva emovible 21 zira alrededor

del pivote 22 hasta la posicion indicada en la Figura 2 tajo la

aceidn del resorte que melles el brazo de con3acts, 18. Al mo

verse asi, la leva 21 permite s la palanca accionadora 23 el gque
se desplace. alrededor de su pivote en lz manivela 20, desengan-
chando 231 el brazo de contacio 15 parz el movimiento de aper;&-

ra bajo 1z accidn directa del resorte 18. Se podrs observar gue

en este movimiento de desenganche no existe tendenciz pzra que
el ruelle de svertura 18 produzea ningin movimiento de regreso
de la manivela 20. Sin embargo, a mMenos que se rmauienga a mano,
en la posicion de ™disparo libre™ de la Pigura 3, la manivela
20 regresa a su posicidn de "desconsctado™ o de circuito svlerto
bago la influencis de su propio rescrte zccionador 25 tan pron-
to cormo e produzca el cese de la relecidn As acunamien ) entre
el brazo de contacto 15, los rodillos 24a, 24b y la Ieva 21.
Czandoe 1 interruptor de civcuito se halla disparado confor-
me queda descrito anteriorienta, el movimiento automitico &e e
zreso de la manivela de accionamisnto 20 por l= influencis de
su resorte accionador 25 11qva a efecto el rearme sutomatico de
las partes @e interrupciodn. Isto se lleva a3 efecto debido a gue
un exiremo de lz llants arqueada 20a dispuesta solw la manive-

la 20 se accpla coun laz superficie super_or del borde del mienbro
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lzs agujss del reloj, conforme se indica haciendole volver a su

posicion de enganche conforms ge vepresenta en el interruptor 10D
ﬁe lg Pigura l. 43i la posicidn de abierts ¢ de desconmsctado del

interruptor 10b es taﬁbien la posicidn automética de "nueva coig_
cacion®™ del mecanlismo. de interrupcidn.

Bn realidad en el dispro cuando la manivela 20b no se mantie
ne en la posicidn de cerrado, el miembro de leva 21 se rmeve en
la direccion contreria a la de las agujes de un reloj solamente
lo suficiente para permitir el paso del rodillo 24b por el verti
ce de la le?a. Yo es preciso pars ecte fin el que la leva 21 se
mnéva el total:del recorrido a la posicidn de lz Pigura 2, oon
ant@rioriiad a tal desplazamiento ¢l miembreo accienzdor 20 pre=-

sionado por sw muelle acopla la leva 21 llevandola de nuevo a la

;pogicién de enganchafo donde espera el regreso del dedo de en~

ganche 34a.

Una caracteristica adicionsl del. .. mecanismo perfeccionado en

. el accionamicnto de interrupcidn reside en los medios que preven

el producir un golpe de gpertura medim te impacte a2l brazo de con

tactc 15 tanioc en la operacidn de spertura manual coma automdtice

para el ozso que los contictos estén sdneridos o soldzdos. 4 es-

ie objeto la manivela 20 gue gira sobre un pivote se halla dis--
puesta de forms que posea un brazo radial 20c sobre el cual la
palasnca psra el rodille 23 guela dispuesta en eje en Yorma excén.
trica. Como gueda previamente descrito la manivela 20 se halls
muelleada a la posicion de "desconectado™ o de circuito ablerte
{10b de 1la Pigura 1) mediente uwn rosorte 25. Ademas uns parte alsr
gata 15b del brazo de contacte 15 s¢ prolonga hacia erridba mas

8lld de su pivote 16, 17. Iz parte alergada 15b tiene una forma

‘tal que cuando el brazo 15 se halla en posicion de cerrade, dicha

partealargada se extiende nacia el camino en forma de arco produ
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cido por el movimie.nto de la palaneca 20c entre las posiciones de

lz misma de "conectado™ y "desconsctado”. 4si si los contactos 13
14 estan pégados manteﬁien&& el brazzo de contacto en 1z posicion

de cerrado en la operacion de aperturs a mano o automatica, la ma
nivela 20c choca c¢on la prolongacion del brazo de contacto 15b pa
r3 asegurar una separacior positiva de los contactos.

Bn la Pigura 3 se ha indicadn uns vista parcial lateral en al
zada de otra mogalidad del. . invento en la cual la unidad de dis
paro se halla formada por una lamina bimetdlica 40 en forme de U
u horquilla montada en forma looca sobre un pivote y con su parte

entrante sobre un apoyo 41 de la caja. Una de las rames del bime

" tal 40 ha sido doblado para former un dedo de pestille y la otra
rama se halle me&lleada mediante un resorte 42 contra la leva de

ajuste 37, Un micleo inmantable 43 se balla montado o bre la
rama pestille para cooperar, en la forma que es bien conocids, cam
el conductor 44 para llevér a efecto la acion prevista de disparo
magne'tico; |

Aungue se ha descrito una modalidad prefsrenve del invento a
modo de ilustracidn, muchas modificaciones pueden llevarse a efsc
;l:o por aquellos diestros en la téonica, y es por ello por lo que
se pretende en las adjuntas réivi_ndicaciones el abarcar todas las
citadas modificaciones que caigah dentro del verdadero espiritu
y f£inp del invento;

R 0 T A

EN RESUMEN: la presente Patents de Invencion gue, por veinte
afios se solicita para Bspafia, ha de recaer sobre las siguientes
reivindicaciones: _ X

1#,- INTORRUPTOR DE CIRCUITO ZLBCTRICO; comprendiendo: una ca
ja que tiene un contacto f£ijo montade en la misma, un brazo rigid

de contacto montado en dicha caja en rorma jeslizmm te y que pueds

girar sobre un pivote al objeto de moverse entre las poéiciones
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de circuito abisrte y cerrecdo, & lo largo de uno de los lados
del mencionado brazo &e contacto se preve una primera superficie
para leva y se halla dispuesto en su extremo opusato al del pivg,
fe un econtacto movil gque puede acoplarse con el mencionade contac
to fijo, medios que Bmuellean al citado brazo de contacto a la po
éicion de circuito shierto; elementos de leva dispwstos en la
menoionada caja que & sponen de una segunia superficie para leva
en una post ¢idén normalmente fija adyacente al menoionadoe brazo de
contacto y que converge hacia la mencionada primera superficile
para leva cuando el mencionado brazo se halla en la posicidn de
oircuito abierto. y elementos de tipo cufia accionados a mano in-
terpuestos entre las menoionadas superficies para leva y que se
mueven para 2ccionar al mencionads brazo de contacto.

28, INIDRRUPTOR DE CIRCUITO RLECTH CO; comprendiendo: una oa_
ja que tiene un contacto fijo montade en ia misma, un brazo rigi-
do de contacto montado en dicha caja en forma deslizante y que
pueda girar sobre un pivote situado entre sus extrsmes al objeto
de moverse entre lasIPOeioiones de circuito sbierto y cerrado, ¥
quze lleva en ﬁn extremo un contacto movil que puede acoplarse
con el mencionado cdntacto Tijo; el mencionagdo brazo de,éontacto
tiene en su otro extremo un alargemiento movil y dispane a lo lar
go de uno .de sus lados de una primera superficie para lgva; ele-
mentos que muellean el mencionado brazo de contacto a la posiclidn
de circuito abierto; elementos de leva situados en la menclonada
caja que tienen una segunda superficie para leva en uua»posiciou
normalmente fija adyacenie al mencionado brazo de contactos y que
converge haclia la prirera éuperficie para leva mencionada cuanio
el citado brazo se halla en la posicion de circuito abierto; una
menivela giratoria aue tiene un brazo en forma radial; elementos

de ocufia montados en forma ¢ue pueden girar alrededor de un pivots
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sy bre el mencionade brazo radial y que se mueven entre las men !
cionadas superficies para leva para acclonar s 1los mencionados |
brazos de contacto, yAeIeMentos que muellean a la mencionada ma
nivela a la pesicion de circuito abierto; el mencionado alarga-
miento del brazo de contacto puede moverse en el camino del bra,
zo de la mencionada manivela ouando estan en la posicion de cir
culto cerrado de los mencionados brazos de contacto y manivela.

3¢,- INTSRRUPTOR D3 CIRCULTO DIEGTRICO; oompreniiendo uaa da.
ja que tiene un contactc fijo montado en la misma; un brazb
i@ido de contacto monizdo en dicha caja en forme desllzante y
que puede girar sobre un pivote al objeto de moverse entre las
posiciones de circuito ablerto y cerrade; a lo largo de uno de
les lzdos del mencionsdo brazo de contacto se prave una prime-
ra superficie“para leva y se hallz dispuesto en su extremo o0~
puesto al de su pivote un contacto movil quwe puede acoplarse
con el mencionado contacto fijo; = medios que muellean & ci- .
tadﬁ brazo de contacto a la vosicion de circuito abierte; ele
wentas de leva dispuestos en la mencionada caja que disponen:
de una segunda supsrficle para leve en uns posicion normslmen-
te fija sdyacente al renciosnzdo brazo de contacto y que comvers
ge hacia 1a mencionada primera superficie para leva cusndo el
mencionado brazo se halla en posicion de circuito abierto; uma
segunta superficie para leva mencionad: gue forma un veriice
intermedio entre sus extremos; y elementos de cufia accionades
a mano interpuestos entre las c¢itadas superficies para leva y _
que incluyen elemgntos de rodillo econ movimiento hacia les la~
dds opuestos del mencionado vertice para accionar al menciona-
do brazo de contacto con una agcion central de precintado.

4% .- INTERREPTOB DE CIRCUITO ZLECTRICO; comprendi endo: unna
caja que tiene un ocentacto fijo montado en la misma; un brazo

rigido de oontacto, montado en dicha caja en forma deslizante



510

515

520

525

530

535

¥ que puede girar sobre un pivote situado entre suE E¥tremos

al objeto de move rge entre lss posiciones de circuito abierte

y cerrado ¥y gque lleva en un extremo un contacto movil gue puede
acoplarse con el mencionado contacto fijo; el mencionado brazo
tiene en su otro extremo un elargamiento movil y dispone § lo
largo de uno de sus lados de una primera superficle para leva;
elementos que muellean el mencionzde brazo de conmtacto a la posi
oidn de oircuito gbierte; elementos de leva situados en la, men
cionada caja que tieme una segunda seperficie parza leva en una
posicion normal mente fija adyacente al mencionade brazo de con-
tacto y que converge hacia la primers superficie para leva en
la poesicion de circuite abierto en el mencionado braze; la se-
gunda superficie para leva mencionada forms un vé-tice adyacen
te a un extremo; una manivela girgtoriz ocue tienmse un brzzo en
forma radial; una palanca accionadore montzda sobre un pivote
sobre el mencionsdo brazo radial y que lleva en su extrermo libre
un rodillo gue sctua de cufia interpuesto entre las Mmencionades
superficies para leva para accionar 2l mencionado brazo de con-
tacto; y elementos que muellean a la citada manivelas & l: posi-
¢ion Ge circuito abierto; el mencionado rodillo puede moverse
gobre el citado vertice 2l objeto de precintar a los menclonsdos
brazos d4e contacto en posicion de circuito cerrado y prevé un
accionsmiento muual de gertura de rapida interrupcicn y el ci
tado alargamiento del brazo de contacto puede moverse en ¢l ca-
mino de la ci’éada menivels en la posicion de circuito cerrado
al objeto de poder disponer de un azccionamiento posi tivo de aper

tizra caso. de producirse la soldadura de contzetos.

59.- INTSRRUPIOR DN CIRCUITO ZIBCTRICO; comprendiendeo: una
caja quetiepe un contacto fije montado‘en la misixza; un brazo ri
gido de contacto montado en dicha caja en forma deslizente y que

puede girar sobre un pivote al objeto de moverse entre 1lss posi-



540

545 .

950

555

560

565

- 19 -

SN
. - ~

&)
{

N ANt A A Ae e

ciones Qe circuito ablerto y cerrado; el citzdo brzzo de contac-
to se halla montado sobre su pivote en formg deslizante en una
direccidn transversal a su direccidn longitudinal y no perpendi
cn%ar a la superficie del mencionado contacto fijo y dispone a
lo largo de uno de los lades del misms de una primera superficie

para leva; un contacto movil montadec sobre dicho brazo dec coniac

. t0 en un punto alejado de su pivote dispuesto parz coplarse con

el menoionado contacto £ijo; elemenios gue musllean al msnciona-
do brazo de contacto a la posicion de cirenito abierto; elemen-
tos de leva situszdos en la mencionada oaﬁa que tienen unz segun-
da superficie para leva en une posicion normelmente fije adyacen
te al mencionzdo brazo de contacto y que converge hacla la prime-
ra superficie para leva en la posicion de circmito abierto del
citado brazo de contscto; la segunds superficie para levs manc;g'
nada forma un vértice intsrmedio entre sus extremos; y elementos
que actuan de cufia accionados a mano interpuestos entre las ren-

cionadas superficies para leva y gue incluyen un rodillo que ze

desplaza por la leva que puede moverse s los lados opuestos del

moneionado vertice al objeto de acecionar al mencionado brazo de
contacto c¢on un acclonamiento central; dicho acclonamiento cen-
tral determina el precintado de los contactos gque se hallaﬁ aco-
plados al mismo tiempo que lleva a efecto una rspida accidn de
desacoplamiento a 1a interfmpcién.

i 6% .~ INTRRRUPTOR D@ CIRCUITO BLEC”EIQO; compieudiendo: una
caja que tiens un contacto fijo montﬁdo en lg misma; un drazo
rigido de contacto montade en dicha czja en forma deslizante y
que puede girar sobre un pivote al objeto de moverse entre lss
posiciones de circuito abieito ¥ cerrsdo; el ¢ltado brazo de
contacto se halla montado sobre un pivote en forma deslizante
en una direccion transversal a su direccion longitudinal y no

perpendicular a la superficie del ¢itado mnniacto fijo y dispone



510

575

580

585 .

590

595

2 lo large de uno de los lados del mismo de uﬁa primera super=
ficie pera leva; un contacto mévil montado sobre dicho brazo de
contacto en un punto ale jado de su pivote dispuesto para acoplar
se con el mencionado contacto fijo; elementos que mellean al
mencionsde brazo de comtacto a la posicicn de circuito ablerto;
alementos de leva situados en la mencionada caja que tienen una
segunda superficie para levs en una posicion normalmente fija
sdyacente al mencionado brazo de contacto y que comverge hacia la
primera superficie para leva en la posicion de circuite abierto ‘

del citado brazo de contacto; la segunda superficie para leva

_méncioneda forma un vértice cerca de uno de sus extremos; y ele-

mentos que actman de cufia accionados a mano inte rpuastos entre
las mencionadas superficies para leva y que incluyen un rodillo
que se desplazg por la leva que se puede mover a los lados opmdgv
tos del msnéiénaao vértice al objeto de sccionsr al mencionado
brazo de contacte con un accionamiento central; dicho elemento
que se desplaza por la levz se mueve por-encifia del rencionado
vértice despues del acoplamiento imicial de los contactos szl ob-
jeto de producir una acclén dd restregamiento en los o ntactos
¥ de precintar al.nanéionado brazo de contacto en la posicion de
circuito c errado. ,
7¢.- INTERRUPTOR DZ CIRCUITO ILICYRICO; comprendiendo: una ca
ja gue tienes un contacto fijo montado en la misma, un drazo rigi-
do de contacto montado en dicha caja en forma deslizente y que
puede girar sobre un pivote al objeto de.moverse los posiciones
de circuito abierto y cerrado; el citado brazo de condacto dis- -
pone de una pfinnra superfieie para leva s lo largo.de uno de los
lados del mismo y lleve montado en el exiremo opuesto 2 su pivote

zn contacto movil que puede scoplarse con el mencionado contacto

. Tijo; elemcntos que muellean al mencionade brazo de contacto a

la posicion de circuito abierje; un miembro de leva amovible mon
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tcdo sobre un pivoie en la mencionada czja y que tiepe una se
gunda superficie para leve adyacents &l mercionado brazo ge

contacto y que convergen hacla lz primers superficle pera le-

‘va on 12 posicién de circulto abierto del citado brazo de con-

tacto; elementos pqstillo que son eontrolsdos por la corriente

¥ que normalmente sujetan-en uﬁa posicion f£ija al citado miembro
de leva amovidle; y elementos que zctuan de oufia accionados a
mano e interpuestos entre las mencionzdas superficiesg de con-
tacto y que se meven,para accionsr al mencionzdo brazo de con~
tacto 2, la posicién‘&e circuito cerrado;

8%.- INTIRWPIOR D2 CIRCUITO RLZCTRICO; comprendiendo: uns
caja que tiene un ® ntacto fijo montado dentro de la mismg; un
brazo rigido de contacto montzdo en dicha eaja en forma desli-
zante y que puede g—ii-az- sobre un piveote 3l objsto de moverse
entre les posiciones de circuito zbierto y cerrado; el citado
brazo de contacto dispone 2 lo largo de uno de sus lados de una
primers superficie pare levg y lleva montado en el extiremo opues
t0 & su pivote un conteotoc movil gque puede ‘acoplarse con el men:
cionado contacto fijo; elementos que miellean &l mencionzdo bra_
z0 de contzcto 2 la posieidn de circuito ahierto;'nn miembro de
lev.a amovible montado sobre un pivole en lz mencionada caja ¥y
que tiene una segunda superficie pars leva adyzcente el mencio
nadg brazo de contacto y que converge hacia la uyrimera superfi
¢ie para leva en la p08101on de circuito sbisrto del d tado drg
20} elemehtos pestillo que son controlados por lz corrients y
que nermalmenie sujetan en wna posiclon £ija el citado miembro
de leva amovible; un miembro de manivels giratoria montado en
forma que puede girar sobre un pivote en la menmcionals fai el
citado miembro de manivels tizne un reborde que puede acaplar-

se con el mncionsdo miembro de leva amovible; una manivels

accionadora monmtads sobre un plvote y en forms excentrics sobre
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' wn miembro qus se desplaza por la leva intcrpuasste-cnire las

mencionadas superfieies para levs que 2ctiucn en formn de cufla

2l objsto de mover zl citzdo brazo de contacto = la posiclon

de circuito cerrade en contra de la acciom do su resortz; y elg

mentos que musllean; a le citcda manivela giratoria hacia una po
sicidn de épertara @e contacto; el ciiado miemdro de monivela se
200pla con el mencionado miertbro de leva amovible cvario e ha~

1lla desengenchado a2l objeto de volver g colocarle autométicameg

te en posicion de enganchado. .

98, - IFTHRRUPTOR D5 CIRCUIZO DLICTIICO; corprendiendo: wma
caja que tiene un contscto fijo montado dentrode la mismz; un
brazo rigide de contacto montads en dicha caja en forma deslizan
te y que puede girar sobre un pivoic &l objeto d2 moveise entre
las posicﬁones de eircuiio abierto y cervade y que llevas en un
extremo un cntzcto movil que pusde acoplerse con el nzncionzdo
contacto fijo; ql mencionsdn brazo tieme gn st otro exiremo un
zlargamiento mévil y dispome 2 lo lsrge &e wno dc sus lados de
una primera superficie para léva; elementos (ue rmellegn gl C!-L_
tado brazo de contacte o 1a posicicn de cireuito ghierto; un
miembro de leva amovible montado sobre un pivots em lz menciona
da @ja ¥ que tiens une segunda superficie p:ors leva cdyzcente
21 mencisnsdo brzzo de cantacto y que convirge heein lg primers
superficie parc leva cuando elc itado bruzo e hsllz en la posi
¢cion de circuito ghierto; elemeqtos pestillo que son controlzdos
por la corrients y que normalmente sujs tan en ung posicion fija
al citado miembro 4¢ levs émovihle; un miembro fe manivels glra
toria montado en forma que pusde girar sobre un pivote en la
mencioncda caje; el citedo miembro Je manivelz tlens un brazo
que se¢ extrignde en formz radial y dispome de un zcoplamisnto

medianie reborde con el eitndo mienmbre d2 levn srmovible; uns
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prlancs asccion:iora montada soebre. un pivote en ¢l mencionzdo

érbol radial y qus =iehe en zu extreno librs un miembro gque

se desplszg por 1z lovs interpuesto entre lus mencionzdas su-
perficies pora leve que actuz en forme de cufia al'objsio de mo
ver al citodo brezo de contacte a la posicidn de circuito cerxz
do en contrzs de la accion de su resorts; el alargamignto del

citzdo brazo de contacto puede moverse en el camino del citado

‘brazo radial en la osicidn de circuito. cerrsdo; y clementos

gue meellean a la x;xencioﬁada manivela girateria hacia unas posi-
cidn de apertura de oontactos; el citado brazo de manivela gol
pea al alargamiento dei’brazﬁ de comtacto para abrir los rencig
nados contactos positivamente y el citado reborde para manive-
la se acopla con el rencionado miermbro de leva zmovible cuando
se”. halla desenganchado al objeto de volver.a c¢olocarlo autoe-

maticdamente 2 la posicion de engancnado.
10%.~- INIDRRUPTOR D CIRCUITO JISCIRICO; comprendiende: una

caja que tiene un c0.ntacto tijo montado dentro de lz mismaj un -

brazo rigide de contacto montado en dicha cgja en forms desli-

zante y que pueds girar sobre un pivote al objeto Ge moverse en
tre las posiciones de eircuito sbierto y ceirado, el msneionado
brazo de contacto dispone a lo largn 3¢ uno cde sus lados de una

primera superficie para leva y llova en el lado opussto a su

" pivote un cantacto movil gue puede acoplarse al mercienado con-

tacto fijo; elementos gue muellean al mencionado brazo de con-

tacto a la posicion de circuito abierto; un miembro de leva ame,
vible montzdo sabre unm pivote en la mencionada caja y que tiene
wna segunda‘superfioie parz leve adyacente 2l rencionado brazo

de contecto y que converge imcia laz primers superficie para le-

' va cuando el msncionado brazo se halla en la posicion de circui.

» N
to ablerto; lz segunde superficie pura leva £orma un vertice

adyacente a un extramo de la misma; elemontos pestilleo gue
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son controlados pecr la corrisnie g que norm:lmente sujetan en

. uwne posioion fijc al citado miembro ds leva cmovibled un mismbro

de mxnivela giratoriz Wontado en la citeda oczja en forma gue pueéd
de zirgr sobre un pivote; sl citado miembrode menivels tiene un
reborde que puecde acoplarse con el citado miembro Qe leve smovible;
unz palanca de accionsmiento montade scbre un pivote y en 1orma
excentrica s bre el ci tzdo miembro de manivela y ogue tiebe en su

extremo libre un miembro que se aesplaza por la leva interpuesto

‘entre las mencionadas superficies para leva gue actua en forma de

cufia al objeto de mover al citads brazo de contacto a la posicidn
de circuito c errado en cohtra de la sccien Qe su resorte; el msn-
ciqnaio miembro rodillo pueds moverss & lo largo del citado vér-
tice de leva al cbjeto de precinter al msncionado brazo de contag
to en lz posicion de circumito cerrado =% proplo liempe que puede
prever un accionsmiento de apertura a mano de répids interrupcién;
y elementos que rmuellean a la rencionada manivela giratorie hé-
ciz una posiclon de zpertura de coatactos; el citado brazo de ma=
nivelé»se'acoyla con el mgncionado migmbro ée lgva anovible cuan-~
do de halla desengsuchado el.objeto de volver a colocarlo automa-
ticarmente en la posicion ae'enganchada.

112.~ INTIRRUPTOR DT CIROUIR0 4¥IZCIRICO; comprendiende: una ca
ja gque tiene un-contacto £ijo montedo dentro de la misma; yn bra-
zo rigido de contacto montafo en dicha egja en forme deslizante
¥ que puede éixar sobre un pivote al obje to de ﬁoveree entre las

posiciones de circuito abierto y cerrado; el citado brazo de con-

. tacto se halla montzdo sobre un pivote de forma que puede desli-
‘zarse en uradireccifn transversal a eu direccion lonmgitudinal g

- no perpendicular a la supsrficle del o tado ® ntacto fijo y dispo

ne a 16 largo de uno de los lgdos del riamo de unc primera super=-
ficis parz leva; un ceatzcto movil montado sobic dicho brazo de

contzacto en un punto alejado de su pivote dispussto para acoplarse
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con el memcionade contacto fijo; elementos que mellesn al

mencionzdo brazo de contacto a la posicion de circuito abier
to; un miombro de leva amovible montado en dicha caj~ de-forma

que pusde girar sb-bre un pivote y que tiens una segunda supere~

- ficie para leva adyacente al mancionado brazo de contacto y

quie converge hacia la primera superficié para leva cuando el
citado brazo de halla en la posiclon de circuito abierte; 1la
segunda sﬁpérficie pera leva mencioneda forms un vértice adya-
cente a uno de los lados de la misma; ura msnmivels giratoria

montada en laz citada cajnz de forrz que puede girur = bre un

pivote ¥y que tiens un reborde que puede ncoplarse con el mon

cionado miembro de leva amovible; una palanca de laccionamien-
to montada sobre un pivote en form axcentriea @ bre sl cita-
do miembro de manivela y que tiene en su exiremo libre ua wo--
dillo que se intarpone entre las msncionadas supcrficies para
leva gque actuz en forma de cufia al sbjeto d2 mover a citado
brazo de contacto a la posicion de circuito éerrado en conira
de' 1a acoidn de su resorte; el mencionado elements rodillo se
mueve a lo 1 rgo del citado vértice de levc despues del aco~
plamiento inicial de los contactos al objeto de llever a efec-:
to una accion de sellado de los contactos y pera precintar al
citad-o brazo de contacte én posicion G2 circuito cerrado; ¥y
m3dios que musllean la citads manivela giratoria a una posi-
cidn de spoertura de contactos; el citado miembro de manivela
gse 200pba con el mancionado miembro de leva amovible Guando
se hella descnganchado al objeto de volverlo sutomsticzmente
a la posicinn de engancha@.o;

12¢ .- _Por ultimo se reivindicz como objeto scbre el que
ha de reczer 1a presents Pstente de Iavencion gue, por veinft;e
afios se solicita pars Bspaﬁa;- L I L A R A B

P ¢ T
PINTZRRUPTOR D8 CIRCUINC SL3CTRICO *
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Todo conforme quedg expresado en lg presente lMemoriz Descrig

D RNy

tiva que, consta de veintisels hojas esmcritas a mageina por una

sola cara, y planos gqus se zacompafian,

fearid, {9 DIC. 1883
PoAv,
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