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MECANISMO AUTOMATICC DE COIL.OCACION DE BCLOS

Con este mecanismo se pretende simplificar el juego de bolos
automarico, suprimiendo el complejo mecanismo de los que es-
tan dotados los que actualmente se comercializan, Yy por lo
tanto eliminar los costos de fabricacidn y venta que estos
suponen, al mismo tiempo que suprimir averias y gastos de

mantenimiento.

Este mecanismo consta de un soporte fijo n?® 5 figura A-C-U en
el cual estan cortadas unas figuras n®8 (B) y otro soporte
movil n?5 figura AyD, que se desliza sobre el anterior figuya.D
Y que tiene unos recortes nfl figura AyD, dentro de las c@a}éf
oscile el soporte n®3 figura AByD del cual pende el bolo ﬁgé;D

que en la parte superior tiene un contrapeso n¢2 ACD, sujeto

todo 21 eje n?% B-C y D, quedando en la posicidén inicial de‘ :
juego superruestas las dos figuras recortadas nfl y 8 figuras
A=} ¥y D, al ser derribados los bolos, estos caen sobre la figura

nt* 1 AyD del soporte movil n¢5 AyD, y mediante el motor n¢?7 (A}

que estd unido al soporte n®5 (A), este retrocede levantardd .

los bolos y dejandolos en posicidn de jugar de nuevo. e

Esta memoria se encuentra descrita en -un folio ¥y otro ﬂhé'

para las reivindicaciones, des—ple gon cuatro dibujos.
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le= Mecanismo automatico de co2locacidn de Belos, consta de un
ngoo e

soporte fijo n%5, figura A-C-D- en el cual estdn recortadas diez

figuras n?8, (B) y otro soporte movil n¢5 figura AyD, que :§é2

désliza sobre el anterior figura D, y que tiene diez recortes N21

figura AyD dentro de las cuales oscila el soporte n?3 figurag, A-ByD

del cual pende el bolo n?9 -D= que en la parte superior tiene ‘un
contrapeso n?2 A-C-D-, sujeto todo al eje n?%4 B—-C-D— mediante un
pasador. .

2.- Mecanismo automatico de colocacién de Bolaos, segin antefios

reivindicacidn se caracteriza por iniciarse el juego cuando °, . se
superponen las dos figuras recortadas en los dos soportes nﬂ:lyﬂ
figuras A-B-=D=, al jugar y ser derribados los bolos estos caéﬁ )
sobre la figura n?l " (AyD) del sopprte n?5 (A), este retrocede

levantando los bolos y dejandolos colocados en posicidn de jugar

de nuevo.
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