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MECANISMO AUTOMATICO DB COLOCACION DE ROLOS

Con este mecanismo se pretende simplificar el juego de bolos 
automático, suprimiendo el complejo mecanismo de los que es­
tán dotados los que actualmente se comercializan, y por lo

suponen, al mismo tiempo que suprimir averias y gastos de 
mantenimiento.

Este mecanismo consta de un soporte fijo n* 5 figura A—C—d en 
el cual están cortadas unas figuras n^8 (S) y otro soporte

y que tiene unos recortes n -1 figura AyD, dentro de las cqagtée

que en la parte superior tiene un contrapeso n^2 ACD, sujeto+ * * *
todo al eje n-4 B-C y D, quedando en la posición inicial de*  ̂
juego superpuestas las dos figuras recortadas n$l y 8 figuras 
A—R y D, al ser derribados los bolos, estos caen sobre la figura 
n - 1 AyD del soporte móvil n^5 AyD, y mediante el motor n3*7**(A)

1 tanto eliminar los costos de fabricación y venta que estos

móvil n95 figura AyD, que se desliza sobre el anterior figura.D

2

3 que está unido al soporte n^S ^A), este retrocede levantando/ 
los bolos y dejándolos en posición de jugar de nuevo. -'*.**.
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Mecanismo Automático de colocación de Bolos

Solicitante: José María Martin Valverde
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1***Mecanismo automático de colocación de Bolos, consta de un 
soporte fijo n95, figura A-C-D- en el cual están recortadas diez 
figuras n98, (B) y otro soporte móvil nS5 figura AyD, que jsé*.
desliza sobre el anterior figura D, y que tiene diez recortes N^l
figura AyD dentro de las cuales oscila el soporte n^3 figura.A—ByD

*.*
del cual pende el bolo n9g —D— que en la parte superior tiene *un 
contrapeso n92 A—C—D— , sujeto todo al eje n94 B—C—D — mediante un 
pasador* ...J.

e e ** w *
2.— Mecanismo automático de colocación de Bolos, según anterio*

. . .reivindicación se caracteriza por iniciarse el juego cuando *..*sé
superponen las dos figuras recortadas en los dos soportes nS.'iyB

* . *figura* A—B-D— , al jugar y ser derribados los bolos estos caen 
sobre la figura n*l (AyD) del sopprte n95 (A), este retrocede 
levantando los bolos y dejándolos colocados en posición de jugar 
de nuevo*
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