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La nresente invencidén se refiere a los amor-

tiguadores hidriulicos telescépicos para suspensiones de

.
Tebw o -

En un amnortiguador hidrdulico telescdmico,
LI

el ¢mbolo va generalmente provisto de vélvulas u otros me-
dios equivalentes, destinados a frenar el peso del 1igg§do
entre las dos cdmaras del cilindro de trabajo, delimitaéas
por el émbolo. La utilizacién de vélvulas del tipo clésico

LE N X ¥

lleva a tener, en general, unas caracteristicas de amorti-

suamiento que crecen con la velocidad del de5p1azamébv%p

del <mbolo en el cilindro. Esta caracteristica puede §¢x
soportable en el sentido de la extensién (alargamiento) del
anortiguador, en tanto que, por el contrario, seria muy
G411 poder reducir el efecto de amortiguamiento mds all§
de cierto valor de la ;elocidad de deslizamiento del émbo-
lo en la fase compresidn, ya que con ello se mejorar{a mu-
cho la comodida del vehiculo sin perjudicer de modo sensi—
ble al agarrc o adherencia al suelo en carretera.,

Es objeto de la presente invencidén el de ob-
tener, en un amortiguador del tipo arriba descrito y nor
medio dé un sistema lo mds sencillo pozible, una ley de
arcortiguamiento que permita hacerle disninuir la fuerza cuy
do el émbolo supcra cierta velocidad de deslizaniento pre-
fijoble a voluntad.

Dicho objeto se logre con la presente inven-
cién, por medic de wn amortiguador hidrdulico telescédpico
del tipo que comprende un émbolo montado é deslizamiento en

un cilindro y que delimita dos cémaras de trabajo, émbolo

que, ademds de cgtar provisto de uno o més moedios eldsicos

1o
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de limitacién del paso de 1liquido de una cédmera a la otra,

— esti caracterizado por el hecho de comprender uvn pasaje

suplementario, de drea variable, apto para poner en comu-

.nicacién las dos cémaras de trabajo entre si, y contrqlado

por un obturador sobre el que influye directamente 1g &%lo-
cidad de desplazamiento de dicho émbolo.
Otras caracteristicas y ventajas se &egp”end

rén claramente de la descripecién dve sigune con referencia

2l dibujo adjunto, en el que:

L]
tereoe

- la figura 1 es una representacién.%sqge—
mética de un émbolo para amortiguador provisto del oliietho

- . L
de la invenciébn; y R 8
.5 o

-~ la figura 2 es un diagrama que ilustra
las diferentes variaciones del efecto amortiguador en fun--
cibén de la velocidad del émbolo y de la zmplitud del &4rez
del pasaje de la invencidn.
g.Como puede verse en la fig., 1, el ndmero 1L
indice un émbolo constigido, segin un sistema de construe-
¢ifn ya conocido, por un cuerpo 2 y dos places 3 y 4 mante-
nidas en posicién por un tormillo 5 roscado sobre la extro-
midad del 4rbol 6.

E1l émbolo 1, que delimita dos cifmarazs de
trapsnjo 7, & en un cilindro 9, eatd provisto de unc o més
medios eldsticos (no iluestraios) de limitacién del paso
del liquido desde la céwmara 7 a la cémara &, en la fase de
compresidn. Ctros medios ya conocidos no representados)
sirven para Irenar la carrera del émpvolo 1 en la Ffasc de
exiensilén, es decir, cuundo sc produce el paso del liguidc

desde la cimara & & la cdmara 7.

A Tin de poder modificar dicha velocidad de
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otros medios que agul se describen més adelante y que cons

3

Hoju nom
desplazamiento en funcién-de la fuerza ejercida.sobre el
émbolo y as! obtener una mejora en la comodidad del vehi-
culo, hay previstos, ademds de dichos medios ya conocidos,

tituyen el obhjeto de la invencién.

.
PR R

En el cuerpo 2 del émbolo 3 hay pfacﬁ&éaﬁa

una cavidad 11 que comunica con la cdmara 7 por medio de

‘e

un taladro u orificio 12 practicado en la placa 3, y ooh
la cérara 8 por medio de otro taladro 13, éste practicado
en la placa 4. La cavidad 1l tiene una seccidn casi‘ﬁﬁﬁg -
mente circular, con un pasaje radial 14 en forma de'ﬁéﬁéie
dura. Bl taladro 12 estéd controlado por un pequefio é%?}io
15 introducido de modo deslizable en la cavidad 11 yam3£~

tenidec en posicién por un muelle btarado 16.
I »

E1l amortiguador dotade de un émbolo provis-
to del dispositivo de la invencién funciona del siguiente
modo:

duando el movimiento del émbolo en compresi
es relativemente lento, el liquido que pasa desde la céma-
ra 7 a la cdmara & es frenado normalmente por los medios
ya conocidos, normalmente emplezdos y que no se ilustran
aqui. La diferencia de las presiones existentes en las
dos cémaras 7 y 8 depende del didmetro de los taladros
de paso de los medios valvulares ya conocidos. Esta pérdi-

-

da de carga awienta en medida directamente proporcional gl
avmento de la velocidad de deslizumiento del émbolo y, por
tanto, a la fuerza aplicada al miswmo.

A partir de cierto umbral de velocidad del

émbolo, se vence la fuerza del nuelle 16 y ge abre el ori-

ficio 12, mientras el pequefio émbolo 15 es empwjado hacliea
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arriba, descubriendo cada vez mds el pasaje radial 14.

Se obtienc aszsi una inportante disminucidén

de las caracteristicas de amortiguamiento, como se ilustra
2. Bn éste, se han represepiado
en abcisas la velocidad del émbolo y en ordenadas 138 da~
racteristicas de amortiguamiento, esto es, la fuerza ejer-
cida sobre el émbolo, : T
Como puede verse por el diagrama, la dismi-

nucién de las caracteri{sticas de amortiguamiento puede

>%a

» . . * 2 b b

cerse variar & voluntad, modificando la amplitud del-paga~
LI

Je 14. De hecho,; a una amplitud mayor (caso A) correéﬁ?%h

de una linea de cafda A mds acentuada, mientres a ung a}-
plitud menor (caso C) corresponde una linea de caide ¢ mu-
cho mfs moderada.

Ademés, las pérdidas de carga se producen
de modp gradual, a medida gue el pequefio émbolo 15, a2l co-
rrerse hacia arriba, va descubriendo un Area cada vez ma—
del

yor pasaje 14.

LWYSHDAS BN DIDUJOS No hay.
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dad se presentan para que sean objeto de esta solicituld de

Nodelo de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son log que
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se recogen en las reivindicaciones siguientes:

12 -~ Amortiguador hidrdulico telescépico

»

a8y

. en

del tipo que comprende un 4mbolo montado a deslizamicw

»
]

ot

w1 cilindro y que delimite dos cdmaras de trabvajo, ém@diﬂ

Y e

que, ademds de estar provisto de uno ¢ més medios cldgieos
L

-
aa

de limitacién del paso de 1liquido de una cédmara a la otra,
estéd caracterizado por el hecho ée comprender un pasaje
suplementario de drea variable, apbo para poner en comuni-
cacién las dos cédmaras de trabajo entre si, y controlado
por un obturedor sobre el que influye directamente la velo—
cidad de desplazamiento de dicho émbolo.

228 ~ Anortiguador segin la reivindicacidn
1%, coracterizado por el hecho de cque el pasaje suplercntarilp
tierne una seccidn casi totalmente circular con un pagaje
radial en forms de hendidura.

32 - Amortiguador segln le reivindicecidn

28, caracterizado por el hecho de que el pasaje redial pre-
visto en el paszje suplementario tiene un tamafio varizble
seglul el tipo de amortiguamiento que se gniere obtencr.

A%~ Amortigumdor segin la reivindicuneibn
1%, caracterizadoe por €l hecho de que el pasaje suplemento-
rio o¢std controlado por un obburalor mentenido en posicidn

por un rnellce tarado.
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ndquina por una sola cara.
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"y para los fines que se han especificado,
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5& ,— “ALIORTIGUADOR HIDRAULICO TELESCOPICO".
Tal y como se ha descrito en la Memorisz

que antecede, representado en los dibujos que se acompaiian

230w

Esta Kemoria consta seis hojag escri’ué‘;é‘:'

ae
!‘.
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