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5 Solicitado a favor de D. José Blanco Mendez y D&. Julia

Blanco Mendez, de nacionallidad espaficla, residentea en

Barcelona -Travesera de las Corts ne¢. 138 y ¢/. Galileo
ne, 261
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Bn la presente Patente de Invencibn vemos a re~
ferirnos a un mecaniemo de variecibm de velocidad de ca-
racteristicas constitutivas considersblemente perfeccio-

nadas, las cuales l¢ infieren wmas substanciales venta-

mente existentes en el mercado.

Una de sus principales ventejas es la de conver-
tir wn movimiento rectilineo alternaetivo en ¢ircular,
mediante wnos rodillos dispuestos al efecto entre un eje
poligonal y el tembor.

Consiste esencialmente el mecanismo objeto de la

jes en comparacidén con otros mecunismos similares actuald
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- 81én del movimiento rectilineo alternative en circulaer,
' un eje o nficleo central montado sobre wn eje de perfil

époligonal y los elementos complementarios correspondien~ |

| te que traténdose de un ejemplo aclarstorio, los dibujos

48
j == 263016

], presente invencifn, en wa combinzcién de discos que pue-
*‘ den desplazarse de forma oonveniente y efectuar las dis~

‘ tintas combineciones para obtener la deseads variascibn

Comprende asimismo como elementos pare la conver-

tess

Pare hacer mas comprensible le constitucién y
funcionamiento de este meocanismo, en la descripeidn que
sigue nos referiremos a los dilbujos que se acompafian que

constituyen w caso de remligzacién préctica, naturalmen=

en cuestién deben interpretarse con amplioc criterio y
gin caracter limitativo alguno.

Bn dicho dibujo se representa en la figura 1 uwe
seccién en alzada del mecanismo, en lu figurs 2 un deta—
lle de los discos, en la figura 3 un detalle de la pre~
aién del punto y en la figura 4 une vista parcial del
sistema de conversidn.

El trabajo y fumcionamiento de este mecanismo es
de una seguridad y preoisibn prédcticemente inmejorables.
El eje motor ~1- arrastra losg discos -2- y —=3- unidos
por gufas o cola de milano, los cuasles pueden separarge
o juntarse en sentido longitudinal o sea acbre sus ejes.

Al desplazarse los citados ejes -2=- y -3-, se
logra convertir en excentrica, a la ranura =-3'- dispues-

te en el disco =3~ y en el cual va alojada la cabeza

=12~ de la biela, trensmitiendo de esta forma wn movi- |
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‘miento alternativo a la miema. _
' Las bielas pucden ser varies, estando sus cabeszas,

‘alojadas como ye se ha indicado en le ranura ~3!- del ;
‘disco =-3-. Al propioc tiempo con el mcvimient$ alternati—i
- vo, variable segin la posicién de los discos -2~ ¥y =3-,
. que actuan a su vez como excéntricos, mueven el nicleo
%de las piezas -~1l= haciendo girar en movimiento alterna—
| tivo el pifién tembor -13- de la misma, logréhdose al gi--

;rar varias & wn mismo tiempo que el movimiento alterna-
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; tivo obtenido sea uniforme. ‘
; Kl disco =2- tiene por objeto actuar de contra-
gpeso a la excentricidad lograda, finalidad que consigue
:al desplazarase en sentido opuesto al disco -3~. Entre loé
gdiscos -2~ y =3- g0 han dispuesto dos Ppuelles -4~ que :
- tienen por misién mentener dichos discos completamente
éeeparados. §
' Para desplazar los discos mientras el mecanismo
esté en movimiento se hu dispuesto el pistén rotativo !
,;-5— aceionedo por 1a piezs -6~ dentmdo por su parte ex-
%terior Y que en el edtremo opuesto lleve una rosce macho,
la cual al girar sccionads por los pifiones -8-, -9- ¥
=10~ adelants o atrasa el punto rotativo ~5-, actuando el
tebigque =T~ como tuerca pars accionar la pieza =6~ que
Eal avanzar efectus ima presidn sobre el cono interior de

las piezas ~2- y -3- haclendo que las mismas se cierren

hasta queder completamente concéntricas. 1
Bl conjwmto de la pieza -ll= y =13=-, cuya fun-

¢ién de trebajo ee la de convertir un movimiento recti-

1fneo alternativo, en oircular, estéd constitufdo por el
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nficleo central -11- montado sobre un eje de perfil poli-
gonal, con unos rodillos dispuestos entre dicho eje po-
ligonal y o) tambor -13-.

La citada conversidn del movimiento sltermativo
de la biela en circular del eje, ge obtiene por medio de
los rodillos en combinacidn con el per<il polisonul del
eje, dehido precisamente a la especiel configuraciém de
dicko eje, que sjerce una presién a través de sue vérti-
ces, permitiendo con ello la obtencién de un doble gen=
tido de rotacidn.

Para alojar la correspondiente manivela de acciosd
namiento, presenta sl pifion -10- en su extremo cpuesto,
una prolongacidn adecuada.

Degorite suficientemente la naturaleze y consti-
tuclén de este mecanismo de variacién de velocidad, se
ha de hamcer constar qus podrd realizarse en diversidad
de formas, tamafios y materiales, siendo también posible
Yo introduceibn de variuciones secunmdarias que no alte-
ren la esencialidad de su objeto que se rone de munifies

to con la siguiente:
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Los puntos nuevos gue se precentan para ser rei-
vindicedos en le presento Pubente de Invencibn son:

le,~ Mecanismo de veriwcibn de velocidud, caruc—
terizaedo por comprender dor discos unidos entre si por
gulas o colag de milanoc y susceptibles de sepurarse o
Juntarse entre si, en senlido longitudinal o sea sobre

803 ejes, comnprendiendo uno de dichos discos una ranura

en la cual va alojada la cabeza de la biela, la cual re-
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¢lbe wm movimiemto alterrativo a travds de la excentrici-

- Gad obtenida por dicha ranura, y porvistos dichos &Giscou
de sendos muelles do separacidn intercaludos ontre ellog

28.- Mecanisno Ge variacién de veleocidad, sestn |
la reivindicacién unterior, caracterizado por comprender
w punto rotative sccionado por wn Jusgo de pifiones, el
cual al avanzer ¢jerce wnu presién sobre el cono inte-
rior @e los discos de la reivindicacidn 18 efectuando su
clerre en posiciln concéhtrica.

36.- Mecanismo de variacidn de velocidud, seglin
las reivindicaciones anteriores, caracterizado norque la

bieln ve acoplade asobre un nficlec central montudo sobre

w 8je de perfil poligonal al cual transmite el movimien
to alternative variable recibido por lou discos de la
reivindicacidn 18, con unos rodillos dispuestos al efec~
to entre dicho perf{l polizonul del eje y un teambor, de
forme que la presifn ejercida a través de sus vértices
poligonales, permite la obtencidn de un doble gentido de
rotacibén.

48, =-"MECANISNO DE VaRILCICN DY VEIOQSIDaD", de
conformidad en m todo en lo esencigl y fines indusiria-
les & 1o descrito en la precedente Memoria Descriptivae y
graficamente representado en el adjunto plano pare su
mejor comprensién.

Estsa Memoria consta de CINCO hojus mecanografia-
das por una sola cara a doble espucio en 123 lineas.

Madrid, 18 Koviembre de 1.963

Por autorizecion de los interesedos
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