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MEKORTIA DESCRIPTIVA
DE UNA PATENTE DE INVENCION POR VEINIE aKOS EN ESPANA
A FAVOR DE DON MANUEL Y DON TEODORO ORTEGA NINO, AMBOS

- DE NACIONALIDAD ESPANOLA, RESIDENTES EN BARCELONA, Pa~
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UNA MAQUINA MOVIL SEMI-AUTOMATICA PAR4A LA ELABORACION
DE BLOQUES PARA LA COHSTRUCCION.
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"La presente solzcitud tisne por objeto sarantlzar el derecho a
1s fabricacién y explotacién en exclusiva sobre una méquina névil semi-
-gutomatica para la elaboracifn de blogues pars la construccibn, con la
que se resuslve la mecanizacién y aceleracién en 1la prmdncci&n de blo-
ques y toda clase de piezas de construccién obtenidas por moldeo vibra-
toria segﬁn la clésics y antigua operacifén manual y que poT primera vesz
se alcanza medignte la presentevméquina, con el resultado industrial
nuevo de su condideragble aunento de produceibn y el consiguiente gbara-
tamiento del producto,

Adﬁmgs del gran paso que supone mecanizar una labor gue aﬁterﬁorb
mente se efectusba a mano, esta maquina ofrece la particularidad funda-
mental de la fgcilidad de desplezamiento al propio luBar de la obra.con
1la notable ventgja'de la eliminacign del transporte o acarrec de los
bloquesy’

Desds el punto de viata mecénico, la caracteristica esencial de
dichs méquina radica en la movilidad correlativa y unificada de un gran
molde y contramolde dispuestos en forma ascensional en el centro de un
armazén sobre ruedas que ademés de establecer los limites y dimensiones
de la planta de trabajo comprende todo el mecanismo motriz & regulador
del trgbajo que verifica.

Con objeto de exponer amplia y detalladamente La composﬁcién Yy es-
ti‘uctura de la méquina, se representa en el gzgﬁcn adjunto un caso de
realigzacién préctice de lg misma, como ejemplo de referencia para la
descripcién consiguientels

En dicho planos la Figura l&., reproduce la mﬁquina vﬁsta en alza-
do longitudinel por una de sus caras internase

La Figura 22., representa la vista transversal de la misma.

¥ 1as Figuras 32 y 42., detallan parcialmente la estructura de ele:
mentos complementeriés.

Con arreglos a lo disefiade, sobre un dhasis (4) ae planta rectan-

gular formedo por vigas puestas en perfil derecho (5) se elevan cuatro
0 mas columnas (6) (segén ol tamaiio y cepacidad de la méquina) para man-
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tener o soportar a ls slturs oportuna, el montante snperior (?) dsl

gque se hacen depender para su wovimiento de ascenso y descenso vertis

" cal del molde (8) de las piezas y el contramolde o prensa (9),

En el indicado chasis, que es donde radica la cuglidad de despla-

,zable de la méquina toda vez que se ‘asienta sobre trenes de ruedas

(10 y 10a) cayo emplazamiento tiene un nivel suficiente ¥ adecusde

para que tods el conaunto recuadrado de blogues depesitados en el sue-

" lo, preparedo previamente como superficie de trabajo, tenga una sali-

da francs al retirarse la miquina.por debajo del puente de la misma
opuesto frontalmente al extremo del chasis en que se empleza la ram-
pa de suministro (12) que se situa en posicién adecuada pars recibir
la slimentacién ‘dé la tolva correspondiente. ,

En. el indicado puente anterier, se instala la plataforma (13) so-
bre la gue descanga el grupo integrado por el motor (14) y el reduc-
tos (15) de velocidad con su polea (16) transmisora delhsiro al rodi-
1lo (19) del cable (17) del que se suspende el armazfn del citado

‘mblde (8) que en contacto con la superficie del suelec delimita exace

tamente el contoyno rectangular del conjunto de blogues,

Estos bloques (41) se dibujan en la fig. la,, para exponer con mas
claridad el resultado del trabajos ) i

E referido motor est§ dotado de un mands accionador (18) por el
quelse 1nvierte su sentido de giro encaminado a productor el d&escenseo
de todo el molde, estando dotado el citado rodillo (19) de la cagpaci-
dad de reaccigh ascenagional colectora y arrolladora del cable (17)
cugndo se produce la elevacién o retrocesos | '

BEn 1a Fig. 22., en gue se dibuja el corte transversal de 1a mé-
quina, confirmgndo todas las particuiaridades expuestes, se detalla
adamgs, la instelacién sobre el montante superior (7), en los ejes
(20 y 21) en que se calan la polea (17a) portédora'dbl mencionado
cable (17) y las dos ﬁoleas (22 y 223) por las cuales actuan los ca~
bles (26) sustentadoras de la plataforma (24) del contramolde (9).

En dicha polea (22a) Fig. 12., oxiste un casquillo cilfndrico de ar-
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rollamiento automé:bico en el que se inserta la retencitin fi:ja de un
extreno §el cable, mientras que el otro extremo se extiende hasta
una segunda polea menor y auxilisr (22b) Fig. 12., instalada Bn el
borde del montante (7) en fomms apta para que el cable pueda descen~
. Gem der en plomada soportando en su extremo un centrapeso (25) detgmi-

nante de la esbabilizacidn en las posiciones intermedias de la ele~
vacién ¥ favorecedor del ascenso cuanto al subir a motor el molde
(8) arrastre consigo a todo el montaje.
’ Para gue la sustentacifn de los dos clables (26) correspondien—
10 .~ te a los puntos riedios de la plataforma no produzca balanceo ni des-
niveles, esta cuenta en sus_vgr"l':ices con unas abrazaderas (40a) que
comprendan en su inﬁerior a cuatro barras cilindricas de guia (40)
que manteniendose centradas equidistantemente condncen con precisi6n
el mévimiento ascendente y descendente de todo el contramolde,
© 15.- - Lg Fig. 42., es una perspsctiva, en que se detalla la estructura
' del vibrasdor instslado sobre la cara superior de la platesforma (24)
Yya descrita, consiétente, en un eje (27) monfado sobre 'sOporte's (28)
¥y cojinetes (28a) que lo dispoﬁen horizontalmente sobre ella; siendo ¢
portador dicho eje, de un apéndice radial (29) s modo de placa que
20 = recorre la mayor parte de la longitud del mismo desempefiando el co~.
| metido de un‘ contrapeso excéntrico. En el centro o punto medio de di-
cho eje, &ste, es pértador de una poleal solidaria (30) en la que re~
cibe por correa la transmisiﬂn-de un pequefio motor (31) auxiliar e
independiehte de 1a. miquina. Mediante el mismo, que se pone en mar-
25 cha en el momento oportuno, o éea cuando ya el contramolde (9) ha des-
| cendido y ’todo su artesonado vinculado a su cara inferior ha ouuﬁado
el ",espacio interior del molde (8) efectuando la distribucibn y limi-
tq@i&n de los blogues, al penetrar en la primera cantidad de masa de
~ bormigén depositada por la tolva alimentadora; siendo entonces cuan—
30 o= do la marcha del descrito vibﬁador, durante la operacién del relleno,
¥y rasesndo del molde, efectlia su cometido de facilitar el equitative

reparto de la indicada masa, en la gfase media anterier al fraguado,
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La Fig. 32,., muestra en detalle la composicién dal freno, oon

qﬁe se regula el descenso del molde (8) al empezar el ciclo del cada
moldeo. Dicho dispositivo de freno consiste en un. par de zapatas (32)
con un punto de apéyo (33) vinculado al soporte (34) que las susten-
ta y al que cala el eje (20) receptor de la contencibn, ejerciendose
el frenado al descenderssl molde para evitar qde su propie peso nnido
a la accién de la gravedad, pueda acelerar la accién del motor (14)
que rige la maniobra, |

Bl indicado soporte que se halla vinculado al montante superior
(7) es portador de dos fuertes resortes (35) circundando a gendas va-

rillas de guia (36) que con su constante y energica presién ejercen

el clerre de las mencionadas zapatas (32) siendo necesarias, para

‘desvirtuar o aminorar dicha presifén la intervencién de un ndcleo rom=

boidal (37) que gira dentro del espacio de los terminales de las za=-
patas, para separarlas, cuyo nﬁcleo'es‘el'terminal solidario de un
brazo de¢ palanca (38), que se acciona a mano por el operario porta-
dor-de 1e'méqu1na; contando con la mediacién auxiliar de una carri-
lera de trinquete (39) adosada al mencionado montante (7), en la que
se puede retener y soltaf la palanca de freno en el grado angular
que mas convenga, mientras se realiza el descenso del molde (8.

Posteriormente, cuandoc el molds ha dscendido de nuevo llevando-
se consigo al contramolde y antes de-efectuar el corrimiento de la
méquina fuera del campo del moldeg se procede a liberar la neutrae-
lizacién del freno, que garantiza as{ la sujecién y firmeza de +tode
el aparate colgante mientras el carro de la méiquina es movido de un
lado a otro. ' |

El ejemplo que ha sido descrito a grandes rasgos serd llevado

a la realizacifn definitiva, experimentando las variantes de dimen=
sién, calidades y sobre todo detalles de resolucién mecédnica a que

dén lugar las necesidades de fabricacién, sin que por ello se aldere

‘NOTA

Ep resumen, la presente aelicitud recaera sobre las siguisntes rei
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vindicaciones,

la,=~ Una méquina névil seml-automatica para la elaboraciGn de
bloques para la construccién, que se caracteriza por la constitucién
de un cuerpo mﬁvil; desplazable,‘del grupc integrado por un bastidor
de moldeanmiento que antecede correlativamente a una prensa vibratoria
dependizadas ambas en cuﬁﬁn a una monturs de soporte qorrespondiente
a los ejes primario y secundario de un sistema de alevacign iegulable
que comprende las correspondientes poleas y el oportuno disﬁositivo
de embrague y freno basado en palanca de accionamiento manualy
23 .~ Una maquinsg mévil semi-automitica pars la elaboracién de
blogues para la construcciéng'segﬁn la reivindicacidn anterior carac-
terizado porque las dimensiones ¥ acoplamiento de molde y el contra=-
molde se ajustan y trabajan geométrica y normalmente por el interior
del &mbito del‘armaz&nqmontura que se cita como cuerpo mévil, compren~
diendo el recuadro de la partida de bloques oStenidn en cada moldeamien-
to y £raguado, en forma que §ste recuadro tiene france salida por de=
bajo ﬁs la altufa del citado chasis y de sus correspondientes tren de
Tuedas carente de eje transversale
38.~ Una m&quina nfivil semi-automftica para la elaboracifn de
blogues para la coustruccign, segén la reivindicacién primera, caracte--

rizado porque la movilidad esencial .y de descenso del bastidor del mol-

- de que se cita, se mecaniza mediante un motor montado en el propio cha-

sis, con capacidad ds reduccign de velocidad e inversién de giro; reci-
Yiendo dicha movilidad y energia tanto el propio molde receptor directo
coﬁc &l contramolde, por medio ée cables enlazados a los bastidores y
juegos de poleas caladas en un eje para cada uno, los cuales son sopor=
tados desde el montante superior del congunto.

'4§.- Una méquina mﬁvil»semi-automética pars la elaboracién de
bloques para la construccidn, caracterizada porque el dispositive de
movilidad y suspensién del molde que se cita en la :eivindicaci&n ante~
rior, cuenta con un mecanismo de freno manual para la estabilizscidn fi-

Jadora, en los momentos de pasividad y traslado de la miquinas
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3,— Una méquzna mévil semi-automdtica para la elaboraclén de blo-
ques para la construccidn, caracterizada porque las poleas de susten-
tacién del bastidor del contramolde gque se cita en la reivindicacién
323+, se hallan complementadas con unag polea_auxillar acclonadora de
un contrapeso favorecedor del trabajo de 1a misma, _
62,= Una méquina mévil semi-automitica para la elaboracién de blo-

- . . e . . . ..
ques para la construccién, segén las reivindicaciones anteriores carac-

terizada porque las poleas de accionamiento de los cables gque se citan

cuentan cpn los elementos mecénicos de reaccién arrolladora de los ca~—
bles durante el movimiento ascendentes
2,- Una mgduina névil semi-automitica parabla elaboracién de blo-
ques para la construccidn, sesﬁn la reivindicacién primera, caracteri-
zada porque sobre la placa superior del contramolde de prensa, se es=-
tablece un vibrador,consistente en un eje portador de apéndices BXCen~
ticos cuyo giro es obtenido por medio de acoplamiento de un pequeno
motor auxlllar, independiente del resto de la méquina.
82 .~ “UNA MAQUINA MOVIL SEMI-AUTOMATICA PARA LA ELABORACIUN DE BlO=
QUES"PARA LA CONSTRUCCION, -~ -~~~ - -~ =~ -~ T
"Sbgﬁn se describe en la presente memoria que consta de siete ho-
Jas escritas g méquina por uns sola cara y dibujos{
' Madrid a
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