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Actualm ente son conocidas máquinas p a ra  re c o le c ­
t a r  y  d e sh o ja r la s  mazorcas de maíz que se  componen de ro ­
d i l l o s  recogedores d isp u esto s  sensib lem en te en form a p a ra ­
l e l a  e in c lin a d o s  de manera que sus extremos d e la n te ro s  

rocen e l  su e lo  lo  cu a l p e rm ite , po r e l  movimiento r o ta t iv o  
in v e rso  de d ichos r o d i l lo s  recogedores, s e p a ra r  de una f o r ­
ma sim ple lo s  t a l l o s  de la s  mazorcas de m aíz.

P ara  e s ta s  máquinas se  d isponen cadenas elevado­
ra s  la te ra lm e n te  a  lo s  r o d i l lo s  recogedores con e l  f i n  de . 
e le v a r  la s  mazorcas y l le v a r l a s  sobre una mesa animada con 
un movimiento de vaivén  y después sobre  una mesa de despo­
jad o .

E l p re se n te  in v en to  t ie n e  por o b je to  unos p e rfe c ­
cionam ientos en l a s  máquinas conocidas c i ta d a s .

C oncierne especialm ente por t a l  causa a  una má­
qu ina para  re c o le c ta r  y  d e sh o ja r la s  mazorcas de maíz ca­
ra c te r iz a d a  porque lo s  c e p i l lo s  que a r r a s t r a n  la s  mazorcas 
en forma r o t a t iv a  sobre  lo s  r o d i l lo s  de despojado e s tá n  
c o n s ti tu id o s  po r s e r ie s  de d isco s  de m a te ria  f l e x ib l e ;

Según o t r a  c a r a c te r í s t i c a  d e l in v en to  lo s  d isco s  
e s té n  re a liz a d o s  en forma a n u la r  y e s tá n  ap ris io n ad o s  e n tre  
lo s  l a t e r a le s  montados sobre un á rb o l s o p o rte .

De acuerdo con o tr a  c a r a c te r í s t i c a  d e l  in v en to  
lo s  r o d i l lo s  de despojado e s tá n  c o n s ti tu id o s  po r ap ilam ien - 
to s  de d isco s  de m ate rias  f le x ib le s  como e l  caucho.

De acuerdo con o tr a  c a r a c te r í s t i c a  d e l  inv en to  
lo s  r o d i l lo s  despojadores t ie n e n  d i s t i n t o  grueso sob re  
por lo  menos una p a r te  de su  lo n g itu d , lo  que p erm ite  p o r 
acc ió n  combinada de lo s  c e p i l lo s  de evacuar lo s  elem entos 
de g ro so r r e la t iv o  t a l e s  como lo s  t a l lo s  de la s  mazorcas 
con e l  f i n  de e v i ta r  que no se  almacenen con la s  mazorcas 
de maíz d esh o jad as.

E l inven to  se  ex tien d e  igualm ente a  la s  c a ra c te -
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r i s t i c a s  c ita d a s  a  co n tinuación  y a  sus d iv e rsa s  combina­
ciones p o s ib le s .

Una máquina p a ra  r e c o le c ta r  y d e sh o ja r la s  mazor­
cas de maíz conforme con e l  inv en to  ha  s id o  rep re sen tad a  
a  t i t u l o  de ejemplo no l im ita t iv o  en lo s  d ib u jo s  ad jun tos 
en lo s  cu a le s :

La f ig u r a  1 es una v i s t a  f r o n ta l  pa rc ia lm en te  
seccionada de l a  máquina.

La f ig u r a  2 es una v i s t a  en p la n ta  de l a  máquina,
La f ig u r a  3 es una v i s t a  p o s te r io r  de l a  máquina.
La f ig u r a  4 rep resen ta  una forma de re a l iz a c ió n  

de lo s  r o d i l lo s  d isp u esto s  po r encima de l a  mesa de despojado .
La f ig u r a  5 re p re se n ta  un ejemplo de re a l iz a c ió n  

de lo s  r o d i l lo s  de despojado.
La f ig u r a  6 es una secc ió n  t ra n s v e r s a l  de un ro d i­

l l o  despo jador.
La f ig u r a  7 re p re se n ta  un d is p o s i t iv o  de acop la­

m iento de l a  máquina a l  t r a c to r .
La f ig u r a  8 es o tr a  v i s t a  de d icho  d is p o s i t iv o  de 

acoplam iento.
La f ig u r a  9 re p re se n ta  una s e r i e  de d isco s  c o n s ti­

tu y en tes  de lo s  c e p i l lo s .
La f ig u r a  10 es una v i s t a  e x p lic a t iv a  de lo s  ro d i­

l lo s  de despojado.
La f ig u r a  11 re p re se n ta  e l  m ontaje de lo s  ro d i l lo s  

sobre sus so p o rte s .
La f ig u ra  12 re p re se n ta  uno de lo s  d isco s  m e tá li­

cos que en tran  en l a  c o n s ti tu c ió n  de lo s  r o d i l lo s  despojado­
r e s .

La f ig u r a  13 es una v i s t a  desde l a  iz q u ie rd a  de 
l a  f ig u r a  6 .

La f ig u r a  14 es una v i s t a  f r o n ta l  de un d isc o  
de m a te ria  f l e x ib l e  in te rc a la d o  e n tre  lo s  d isco s  m etá lico s
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de lo s  r o d i l lo s  de despojado.
La f ig u ra  15 es "rm v i s t a  desde l a  iz q u ie rd a  de 

l a  f ig u ra  8 .
La f ig u r a  16 re p re se n ta  en form a esquem ática e l  

ap ilad o  de lo s  d isco s  m etá lico s  y de lo s  d isco s  de m a te ria  
f l e x ib l e .

La f ig u ra  17 re p re se n ta  en secc ió n  esquem ática 
e l  m ontaje de un r o d i l lo  de despojado desde e l  lado d e l  
c á r te r  de a r r a s t r e .

La f ig u r a  18 re p re se n ta  e l  m ontaje de un ro d i­
l l o  de despojado desde e l  lado  opuesto a l  c á r te r  de a r r a s t r e .

La f ig u r a  19 re p re se n ta  una form a de re a l iz a c ió n  
d e l  r o d i l lo s  de despojado.

La f ig u ra  20 re p re se n ta  en secc ió n  un juego de 
dos r o d i l lo s  de despojado.

La f ig u r a  21 re p re se n ta  una forma de re a l iz a c ió n
de l a  grapa u t i l i z a d a .

La máquina de r e c o le c ta r  y d e sh o ja r la s  mazorcas 
de maíz re p re sen tad a  en le s  d ib u jo s  ad ju n to s  e s tá  p r in c ip a l ­
mente d e s tin ad a  a  s e r  f i j a d a  a un t r a c to r  1 de manera a 
poder reco g er e l  maíz e n tre  la s  dos p a la s  recogedoras 2^ y
2g.

E n tre  d ichas p a la s  recogedoras se  disponen dos 
r o d i l lo s  cogedores nervados 3 y 4 que se  term inan en su  p a r -  . 
t e  in f e r io r  en lo s  dos extremos cónicos 3^ y 4^ .

Dichos r o d i l lo s  recogedores 3 y 4 e s tá n  in c lin a d o s  
de manera de que lo s  extremos cónicos 3^ y 4^ se encuentren  
en l a  proxim idad d e l su e lo .

Dichos r o d i l lo s  cogedores son movidos en s e n tid o  
de ro ta c ió n  inm ersa con o b je to  de a t ra p a r  lo s  t a l lo s  de 
nmtz y se p a ra rlo s  de la s  m azorcas.

Dichas mazorcas son entonces cogidas por l a s  pa­
l e t a s  5^ y  6^ so b re  dos cadenas s in  f i n  5 y 6 que la s  l le v a n
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h a c ia  l a  p a r te  s u p e r io r  de lo s  r o d i l lo s  re c o le c to re s .
Antes de l le g a r  a  l a  p a r te  su p e r io r  de lo s  ro d i­

l lo s  re c o le c to re s  3 y 4 d&chas mazorcas son cargadas po r 
un e lev ad or 7 p rim ario  p ro v is to  de p a le ta s  7^ .

Las m azorcas, en d ich a  forma elevadas por e l  
e levador 7 , son lle v ad as  sobre l a  mesa m óvil 8 a r ra s t ra d a  
en movimiento de vaivén  y  que posee la s  p lac as  o n e rv io s  
8^ d estin ad o s  a  form ar canales y a  d isponer la s  mazorcas 
en e l  s e n tid o  de su  lo n g itu d  en e l  i n t e r io r  de d ichos ca­
n a le s .

D icha masa m óvil 8 e s tá  lig eram en te  in c lin a d a  
y conduce la s  mazorcas sobre  l a  mesa de despojado donde 
la s  h o jas  de la s  mazorcas son a rra n ca d as .

Dicha mesa de despojado e s tá  c o n s ti tu id a  p o r una 
s e r i e  de p a re ja s  de r o d i l lo s  9-^, 9g* 10^, 10g e c t . . .

Los r o d i l lo s  de cada p a re ja  son mbvidos en ro ta ­
c ió n  in v e rsa  de manera a  coger la s  h o jas de la s  mazorcas 
y  a  s e p a ra r la s  de lo s  g ran o s. Por encima de d ich a  mesa de 
despojado c o n s ti tu id a  por lo s  r o d i l lo s  9^? 92y 10^, lOg* 
se  disponen lo s  c e p i l lo s  11^, l l g ,  11^, d estin ad o s  a
a p l ic a r  la s  mazorcas a  d e sh o ja r c o n tra  lo s  r o d i l lo s  de 3ta 
mesa de despojado .

Dichos c e p i l lo s  11^, llp *  11^ y  11^, e s tá n  d i s ­
p u esto s en p o s ic ió n  ob licu a  re sp e c to  a l  e je  de lo s  r o d i l lo s  
de deshojado con e l  f i n  de fa v o re c e r e l  movimiento de r o ta ­
ción  de la s  mazorcas a s i  como sus desp lazam ientos a  lo  la rg o  
de dicho r o d i l lo  de despojado.

Las mazorcas en l a  forma in d icad a  d e sp ro v is ta s  
de sus h o jas  son lle v a d a s  po r in term edio  de un cana l 12 has­
t a  l a  p a r te  i n f e r i o r  de un e levador 13 p ro v is to  de p a le ta s  
1 3 i.

E s te  elevador l le v a  a s i  la s  mazorcas po r encima 
de l a  to lv a  14 que e s tá ,  po r ejem plo, s i tu a d a  por encima 
d e l t r a c to r  1 con e l  f i n  de no aumentar l a  envergadura de
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29350Íl a  máquina.
Dicha to lv a  14 posee un fondo 14^ in c lin a d o  ha­

c ia  un o r i f i c io  de v e r t id o  obturado en funcionam iento  no r­
mal por una tra m p illa  15.

E l a r r a s t r e  d e l  conjunto  de e s ta  máquina de r e ­
c o le c ta r  y d e sh o ja r  la s  mazorcas de maíz se  r e a l i z a  a  p a r­
t i r  de l a  toma de fu e rz a  16 d e l  t r a c to r  1 (v e r  f ig u r a  7) 
y por in term edio  de una tran sm is ió n  cardan o de r ó tu la  17.

La toma de movimiento de l a  máquina de re c o le c ta r  
y  d e sh o ja r la s  mazorcas de maíz e s tá  d isp u e s ta  en e l  i n t e ­
r i o r  de un c á r te r  18 que se compone de dos engranajes 19 
y  20 que desembocan a l  e x te r io r  d e l  c á r t e r  en 19^ y 20^ con 
e l  f i n  de p e rm it ir  l a  ad ap tac ió n  de l a  tran sm is ió n  cárdan 17.

Dichas dos tomas de movimiento 19^ y  20^ e s tá n  
d isp u e s ta s  a  n iv e le s  d i s t in to s  con e l  f i n  que se  pueda es­
coger ya sea  una o l a  o t r a  según l a  a l t u r a  de la s  tomas de 
fu e rz a  16 d e l t r a c to r  u t i l i z a d o .  E sto s dos engranajes 19 y  
20 e s tá n  lig ad o s  con un p iñón 21 que engrana a  su  vez con 
un piñón 22^ mentado sobre  e l  á rb o l 22 de l a  máquina.

E ste  á rb o l 22 e s tá  s itu a d o  tran sv ersa lm en te  r e s ­
p ec to  a l  conjun to  de l a  máquina y p re se n ta  lo s  d ife re n te s  
engranajes que perm iten  l a  toma de p u es ta  en movimiento de 
todos lo s  d is p o s it iv o s  de l a  máquina de r e c o le c ta r  y  d e sh o ja r 
la s  mazorcas de m aíz.

En d icho  á rb o l 22 e s tá n  igualm ente p re v is to s  dos 
d is p o s i t iv o s  de acopiam ientos 22^ y  22^ d estin ad o s  a  e v i ta r  
una ro tu ra  en l a  tran sm is ió n  en caso de bloqueo de un órgano 
c u a lq u ie ra .

Sobre e s te  á rb o l  22 e s tá  en p rim er lu g a r  d isp u es­
to  un p iñón 22g que engrana con un p iñón 23 ̂  montado sob re  
e l  á rb o l 23 .

Dicho á rb o l 23 t ie n e  un segundo p iñón 23g. que en­
grana con e l  p iñón 24 que mueve lo s  dos r o d i l lo s  recogedo­
re s  3 y 4 .



Sobre d icho  á rb o l 23 e s tá  igualm ente montado Mi 
te r c e r  p iñón 23^ que engrana con dos piñones cónicos 2$ y 
26 estando e l  p iñón 26 unido po r in term edio  de un á rb o l 27 
y dos piñones 27-^, 27g a l  p iñón 28 que s u je ta  l a  cadena d e l  

5 . elevador 6.
E l p iñón 25  ̂ s itu a d o  en e l  extremo de un á rb o l 29, 

se  une p o r in term ed io  de lo s  piñones 30 y  31 a  un p iñón 32 
que s o s tie n e  e l  e levador p rim ario  7 .

E ste  e levador p rim ario  7 es tensado por su  o tro  ex- 
10 . tremo mediante un p iñón 33 que mueve igualm ente e l  e lev ad or 

5 po r in term edio  de un p iñón 34.
E l p iñón 31 es a r ra s tra d o  po r e l  p iñón 30, e l  á r ­

b o l 29, e l  p iñón 25, e l  piñón 23^. E l á rb o l 23 y e l  p iñón 
23-  ̂ e s tá n  montados en e l  á rb o l que p re se n ta  en un extremo 

15. acodado 31^ constituyendo  m anivela. Dicho extremo 31-  ̂ e s tá  
unido a un bBazo 33 unido a  su  vez a  l a  mesa m óvil 8 .

Por t a l  causa , e l  movimiento de ro ta c ió n  d e l  ex­
tremo acodado 31^ provoca e l  movimiento de vaivén  de l a  me­
sa  8 con e l  f i n  de d ispo ner la s  mazorcas en e l  s e n tid o  de 

20. su  lo n g itu d  en e l  i n t e r io r  de lo s  can a les  formados e n tre  
la s  p lacas  8^ .

E l movimiento de lo s  r o d i l lo s  de l a  mesa de des­
pojado se  e fec td a  po r in term edio  de un t r e n  de engranajes 
35 y 36. Los r o d i l lo s  11^, l l g ,  11^, d isp u esto s  por encima 

25. de l a  mesa de despojado son asimismo movidos po r in term edio  
de lo s  piñones cónicos 37^, 37g y 37^ montados sobre e l  á r ­
b o l 37.

E sté  á rb o l 37 e s tá  unido a l  á rb o l 22 po r e l  p iñón 
37^. En cuanto a l  elevador 13, d isp u esto  en e l  extremo de 

30. cana l 12, es movido igualm ente por e l  á rb o l 22, po r in term e­
d io  de dos piñones 38 y 39.

Los c e p i l lo s  11^, l l g ,  11^ y 11^ que cooperan con 
lo s  r o d i l lo s  de l a  mesa de despojado e s tá n  re a liz a d o s  por 
d isc o s  an u la res  40 ap ris io n ad o s e n tre  la s  p lac as  de chapa
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embutida 40^ y $0g. E stos d isco s  an u la res  40 e s tá n  r e a l iz a ­
dos con m ateria  f le x ib le  (m ateria  p lá s t ic a  o caucho) y  pue­
den s e r  chapados con e l  f i n  de aumentar su  s o lid e z .

La p e r i f e r i a  40^ de dichos d isco s  an u la res  40 t ie - :  
ne aumentado su espesor con e l  f i n  de aumentar e l  co n tac to  
con la s  mazorcas y fav o recer e l  g iro  de e s ta s  sobre e l  ro ­
d i l l o  de despojado.

Los conjuntos c o n s titu id o s  po r lo s  d isco s  an u la res  
40 y la s  p lacas  40^ y 40^ e s tá n  d isp u esto s  a  continuación  
lo s  unos de lo s  o tro s  sobre e l  á rb o l 42 que e s , por ejem plo, 
de secc ió n  cuadrada con e l  f i n  de p e rm it ir  l a  inm ovilización  
de la s  p lacas  en re la c ió n  a  dicho e je  42.

Los ro d i l lo s  de despojado 9^, 9g, 10^ y  10g e s táh  
por ejemplo re a liz a d o s  (v er f ig u ra s  5 y 6) por lo s  d isco s  
43 ap ilad os lo s  unos encima de lo s  o tro s  en e l  e je  44 d e l  
r o d i l lo .

Los d isco s  43 e s tán  re a liz a d o s  en m ateria  f l e x ib le ,  
como po r ejemplo caucho, y e s tá n  separados lo s  unos de lo s  
o tro s  por d iscos dentados 45? re a liz a d o s  po r ejemplo en chapa, 
es to s  d isco s  e s tá n  destinados a  c o r ta r  o coger lo s  t a l lo s  con 
e l  f i n  de f a c i l i t a r  l a  c irc u la c ió n  de la s  mazorcas.

E l conjunto de l a  máquina de re c o le c ta r  y de desho­
j a r  la s  mazorcas de maíz e s tá  montado sobre un á rb o l 46 do ta­
do de p a ta s  46^ en forma de h o rq u illa ;  e s ta s  p a ta s  46 rec ib en  
b a rra s  de a r r a s t r a m ie n to  47 f i ja d a s  a  la s  extremos d e l  t r a c ­
t o r .

E stas  b a rras  de a rr io s tra m ie n to  son igualm ente sos­
ten id as  por lo s  brazos 48 unidas a  su p a r te  su p e rio r p o r ""e 
maneta de levantam ien to , a l  t r a c to r  1.

E l conjunto  de l a  máquina de re o o le c ta r  y d e sh o ja r 
la s  mazorcas de maíz e s tá  montado en forma g i r a to r ia  sobre 
lo s  e je s  50 que unen la s  p a ta s  46^ d e l á rb o l 46 a  la s  b a rra s  
de a r r io s tra m ie n to  47. De e s ta  manera y , pó r e fec to  d e l  bascu
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lam iento de l a  máquina re c o le c to rá , a l  d e sh o ja r la s  mazorcas 
de m aíz, la s  p a la s  recogedoras 2^ y 2^ pueden e le v a rse  más 
o menos con e l  f i n  de ad ap ta rse  a lo s  d esn iv e les  d e l te rre n o .

Una b a rra  de empuje es igualm ente p r e v is ta  e n tre  
l a  máquina y e l  t r a c to r  con e l  f i n  de aproxim ar la s  p a la s  
autom áticam ente a l  su e lo .

D icha b a rra  de empuje se compone de una v a r i l l a  
f i l e te a d a  51 g i r a to r ia  ón 51^ sobre e l  t r a c to r  1 y  f i j a d a  
a un tubo 52 por e l  in term edio  de una tu e rc a  53  ̂ y de una 
c o n tra tu e rc a  54^ .

En e l  i n t e r io r  d e l tubo 52 se  ha d isp u esto  un e je  
53 g i r a to r io  en 53^ sobre l a  máquina que dispone en su ex­
tremo l ib r e  un r e s a l t e  53g* U& re s o r te  54 e s tá  d isp u esto  
e n tre  e l  r e s a l t e  53 g y una p ie z a  52^ que c ie r r a  e l  tubo 52 
con e l  f i n  de im pulsar constantem ente lo s  dos puntos de 
a r t ic u la c ió n  53^ y 51^ a aproxim arse e l  uno a l  o t ro .  Por 
e s ta  causa l a  máquina a l  g i r a r  a lre d e d o r de lo s  e je s  50 
tie n d e  constantem ente a  b a sc u la r  con e l  f i n  de que la s  pa­
la s  recogedoras 3^ y  2g e s té n  constantem ente en l a  proxim i­
dad d e l su e lo .

Un o r i f i c io  55 e s tá  igualm ente p re v is to  en e l  e je  
53 con e l  f i n  de p e rm it ir  e l  a lo jam ien to  de una c la v i ja  
que s i t ú a ,  uno re sp ec to  a l  o tro , e l  tubo 52 y e l  e je  53.

De e s ta  forma se  puede mantener l a  máquina den tro  
de una p o sic ió n  determ inada po r ejemplo p a ra  su  desp laza­
m iento por c a r r e te r a .

La a r t ic u la c ió n  53^ d e l e je  53 se  r e a l iz a  p e r una 
pa lanca  acedada 56 a r t ic u la d a  en 56^ en l a  máquina e ig u a l­
mente unida a d icha /¡máquina p e r e l  in term edio  de un re s  o? 
t e  an ta g o n is ta  57.

Dicha pa lanca acodada 56 e s tá  igualm ente s itu a d a  
en e l  i n t e r io r  de una p ie z a  57 que p re sen ta  dos ramas h o r i­
zo n ta les  57^ y 57g; e s ta s  dos ramas 57^ y  57g co n s titu y en



lo s  topes lim itad o re s  d e l basculam iento l i b r e  de l a  máquina. 
Un o r i f i c io  57^ ha s id o , por o tr a  p a r te ,  p re v is to  en l a  p ie ­
za 57 con e l  f i n  de p e rm itir  l a  co locación  de un pasador que 
s i tú a  una f r e n te  a  o tra  l a  palanca acodada 56 y  l a  p ie z a  57.

5 . Los c e p illo s  11^, 11^, 11^ y 11^ e s tán  c o n s titu id o s
(v e r especialm ente l a  f ig u ra  9 f  po r s e r ie  de d isco s  60 ap i­
lados lo s  unos a l  lado de lo q 6 tro s . Cada uno de es to s  d iscos 
60 e s tá  chapado y p resen tan  fron ta lm en te  unos s a l ie n te s  que 
toman con tac to  con la s  h o ja s , lo s  n erv io s  o muescas 61 que 

10. favorecen  e l  enganche de la s  h o jas y , p o r ta n to , l a  separa­
c ión  de la s  ho jas de l a  mazorca propiam ente d ich a .

Los d isco s  60 ap ilad o s sobre lo s  e je s  62, que f o r ­
man lo s  c e p i l lo s ,e s tá n  montados po r in term edio  de la s  p a ta s  
62 s o l id a r io s  a l  ch as is  de l a  máquina, lo s  c o jin e te s  y lo s  

15. a n i l lo s  63 e s tá n , por o tra  p a r te  p re v is to s  p a ra  p e rm itir  l a  
ro ta c ió n  de lo s  c e p i llo s  montados sobre lo s  sopo rtes  62.

Los r o d i l lo s  de despojado (v er f ig u ra s  10 a  16) 
e s tá n  c o n s titu id o s  por un ap ilam ien to  de d isao s  a l te rn a t iv a ­
mente m etálicos y f le x ib le s  y comportan, en e l  sent&do de 

20. su  lo n g itu d , un p lano  64 de manera que lo s  elementos de un 
g roso r r e la t iv o  y especialm ente lo s  t a l l e s  de lAs mazorcas 
sean evacuados p e r in term edie  de dichos r o d i l lo s  de despo­
jado . En e fec to  lo s  t a l lo s  que se s i tú a n  e n tre  d ichos p la ­
nos son cogidos por e l  hecho de l a  ro ta c ió n  in v e rsa  de lo s  

25. pares de ro d i l lo s  y son llev ad o s ba jo  l a  mesa de deshojado.
E sto s ro d i l lo s  son movidos en forma r o ta t iv a  por 

in term edio  de piñones (ho rep resen tad o s) d isp u esto s  en e l  
c á r te r  65 en e l  i n t e r io r  d e l cual p e n e tra , por lo s  o r i f i c io s  
65^ lo s  extremos 66 de lo s  e je s  de lo s  r o d i l lo s  de despo ja­
do 9^, 9g, 10^ y LOg * .

Los ro d i l lo s  de despojado comportan, por o tra  p a r­
t e  en sus extremos d e la n te ro s , en e l  se n tid o  de desplazam ien­
to  de la s  mazorcas elementos m ecánicos, c i l in d r ic o s  y  acana—

30.
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lados 67 d estin ad o s a  t r i t u r a r  lo s  t a l lo s  de la s  mazorcas que 
no hub ieran  s id o  evacuados an te rio rm en te  en e l  paso e n tre  
lo s  pM nos de l a s  ruedas de despojado 9^* 10^, 1 0 g ,e t c . . .

E stos elementos c i l in d r ic o s  67 comportan ig u a l­
mente un plano 67^ que e s tá  d isp u esto  en l a  p ro longación  
d e l  p lano  64 d e .lo s  r o d i l lo s  de despojado . o

E ste  elemento c i l in d r ic o  67 e s tá  s itu a d o  en e l  
eje 66 d e l r o d i l lo  de despojado po r in term edio  de un a n i­
l l o  dentado ex terio rm en te  68 que v iene a  a lo ja r s e  en la s  
muescas co rresp o n d ien tes  67g áe lo s  elem entos c i l i n d r ic o s  
67. E s te  a n i l lo  68 e s tá  por o tra  p a r te  s itu a d o  en e l  e je  
66 de lo s  r o d i l lo s  p o r e l  in term edio  de un perno 68^ s i tu a ­
do en ra n u ra  lo n g itu d in a l d e l  e je  66. E s ta  p ie z a  c i l i n ­
d r ic a  67 e s tá  igualm ente m antenida en e l  extremo de un ro ­
d i l l o  de despojado por in term edio  de una tu e rc a  69 que se
a p lic a  sobre l a  a ran d e la  70.

Dichos r o d i l lo s  de despojado 9^, 9g* 10^, 10g 
comportan medios que perm iten  re g u la r  l a  sep a rac ió n  de lo s  
y H o s  de M" mismo p a r con e l  f i n  de a ju s t a r  la s  m odifi­
caciones de e s ta  separac ión  por e fe c to  d e l d e sg a s te , po r 
ejem plo, E sto s medios e s tán  c o n s ti tu id o s  po r un a n i l lo  71 
cuya pared  i n t e r i o r  71^ es e x c é n tr ic a . De e s ta  form a es 
s u f ic ie n te  g i r a r  e l  a n i l lo  71^ en un se n tid o  o en e l  o tro  
p a ra  h ace r v a r i a r  l a  sep a rac ió n  de lo s  r o d i l lo s  de un m is­
mo p a r .

E ste  a n i l lo  e s tá  montado en e l  extremo d e l  á rb o l  
66 de lo s  r o d i l lo s  po r in term edio  de un rodam iento de agu jas
86 y  un a n i l lo  de caucho 87 .

E ste  a n i l lo  87 perm ite  a  lo s  r o d i l lo s  de despo­
jado  a le ja r s e  ligeram en te  e l  uno d e l  o t ro ,  po r ejemplo 
en l a  evacuación de un t a l l o  de m aíz, con e l  f i n  de e v i ta r
un bloqueo de l a  máquina.

E ste  elemento c i l in d r ic o  ex cén trico  71 e s tá  s i -
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tuado en e l  i n t e r io r  d e l c o jin e te  doble 72 que s u je ta  lo s  
extremos de lo s  dos r o d i l lo s  de un mismo p a r y , siendo  l a  
p o s ic ió n  de dicho elemento 71, m antenida en e l  c o jin e te  72

< por in term edio  de la s  muescas 71^ que v ien en  a  s i tu a r s e  en 
5* lo s  a lo jam ien tos co rresp o n d ien tes  72^ p re v is to s  en e l  c o j i ­

n e te  72 .
P ara  e fe c tu a r  l a  reg u lac ió n  de las separaciones de 

lo s  dos r o d i l lo s ,  es s u f ic ie n te  por ta n to ,  r e t r a s a r  dioho 
elemento ex cén trico  71 con e l  f i n  de d esaco p la r la s  muescas 

10$; 71-  ̂ y después h acer g i r a r  dicho elem ento 7^ en un se n tid o
o en o tro  p a ra  aproxim ar o se p a ra r  lo s  dos r o d i l lo s .  Una vez 
e fec tu ad a  e s ta  re g u la c ió n  se  s itú a n  la s  muescas 71^ en lo s  
a lo jam ien tos 72^ de manera que e s ta  sep a rac ió n  de r o d i l lo s  
sea  m antenida.

15. una a ran d e la  de fro tam ien to  74 e s tá  d isp u e s ta  e n tre
elemento c i l in d r ic o  71 y  e l  c i l in d r o  de c e p illa d o  67 con e l  
f i n  de p e rm it ir  l a  ro ta c ió n  de e s te  tiltim o .

Bn e l  extremo d e l  elem ente c i l in d r ic o  ex cén trico  
71 e s tá  igualm ente d isp u e s ta  una copa 75 p ro v is ta  de un en - 

20. grabador 76 que perm ite  de e s ta  forma e l  engrasado d e l  ro d i­
l l o  72 s in  n e c e s i ta r  n ingdn . desm ontaje.

E l re tro c e so  d e l  elemento ex cén trico  71 p a ra  l a  
re g u la c ió n  de l a  sep a rac ió n  se  o b tiene  desplazando e lo o n ju n - 
to  d e l  r o d i l lo  considerado 9^ o 9g e t c . . . ,  lo  que es p o s ib le  

25. po r e l  hecho d e l m ontaje en e l  o tro  extremo d e l  r o d i l lo  (v e r 
f ig u r a  17) de un re e o r te  77 que tie n d e  a  s e p a ra r  co n s ta n te ­
mente e l  r o d i l lo  9^ d e l c á r te r  65.

E s te  r e s o r te  77 e s tá  s itu a d o  en e l  i n t e r i o r  d e l  
manguito 78 f i j a d o  a l  r o d i l lo  9^ y en e l  i n t e r io r  de un man- 

30 . g ü ito  79 que toma apoyo por in term edio  de una a ran d e la  80 
c o n tra  l a  ca ra  ex te rn a  d e l  c á r t e r  65. Los dos ma ng u ito s  72 
y 79 pueden d e s l iz a r s e  en e l  i n t e r i o r  d e l  re sp ec to  a l  o tro
de t a l  manera que es p o s ib le  empujar a l  r o d i l lo  9^ p a ra  
e fe c tu a r  l a  re g u la c ió n  de l a  sep a ra c ió n . Por o tro  lado  la s
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manguetas 79 y 78 perm iten p ro teg e r e l  r e s o r te  77 y e v i ta r  
que e l  polvo p en e tre  en e l  i n t e r io r  d e l c á r te r  65 por lo s  
o r i f i c io s  65 ̂  que rec ib en  lo s  e je s  66.

Los r o d i l lo s  de despojado e s tán  c o n s titu id o s  po r 
un ap ilam ien to  de d iscos m etá lico s  81 y  f le x ib le s  82 como 
ya se  ha señalado (v er f ig u ra s  12 a 16) s in  embargo lo s  d is ­
cos m etálicos 81 (v e r fig u ras 12 y 13) p resen tan  en su p e r i ­
f e r i a  lo s  d ie n te s  82 que e s tá n  in c lin ad o s  a lte rn a tiv am en te  
en un sen tid o  y o tro  en re la c ió n  a l  plano de dichos d iscos 
con o b je to  de e v i ta r  un d esg aste  demasiado ráp ido  de lo s  ro ­
d i l lo s  duran te  e l  deshojado.

E stos d isco s  81 disponen po r o t r a  p a r te  de una p o r­
ción  p lan a  83 d e stin ad a  a fo rm ar, en e l  ap ilam ien to , e l  p la ­
no 64 de dichos r o d i l lo s .  E stos d iscos 83 e s tán  s itu ad o s  so­
b re  e l  e je  66 po r in term edio  de un perno 84 s itu a d o  en una 
ran u ra  p re v is ta  sobre dicho e je  66.

Los d isco s  de m a te ria  f l e x ib le  85. a lte rn ad o s  con 
lo s  d isco s  m etá lico s  81, p resen tan  igualm ente un p lano 85^ 
y  e s tá n  re a l iz a d o s , po r ejem plo, en caucho chapado.

Los d isco s  85 y 81 e s tá n  entonces ap ilad os lo s  
unos sobre lo s  o tro s  de manera que lo s  d isco s  de caucho 85 
(v er v ig u ra  16) se  en lacen en lo s  d ie n te s  82 de lo s  d isco s  
81; se  ob tiene a s í  un r o d i l lo  de gran  r e s i s te n c ia  que puede 
s e r  u t i l iz a d o  p a ra  e l  deshojado de la s  mazorcas de maíz s in  
p e lig ro  de d esg as te  rá p id o .

B ien ,en tend ido  e l  invento  no se l im ita  a  lo s  ejem­
p lo s  de re a l iz a c ió n , an te rio rm en te  d e sc r i to s  y rep resen tad os 
p a ra  lo s  cuales se  podránprever o tra s  form as y o tro s  modos 
de re a l iz a c ió n  s in  por e l lo  s a l i r  d e l cuadro d e l  in v en to .

N O T A
La P a te n te  de Invención que se  s o l i c i t a  en España, 

p o r v e in te  años, de acuerdo con l a  v ig en te  L eg is lac ió n , de­
b e rá  re c a e r  sobre: "MAQUINA PARA RECOLECTAR Y DESHOJAR LAS



MAZORCAS DE MAIZ", con p r io r id a d  de l a  P a te n te  fra n c e sa  ns 
1*339*192, de fe ch a  13 de Noviembre de 1.962 y  d e l  C e r t i f i ­
cado de Adición fran cés  nS 953*245* de fech a  8 de Noviembre 
de 1.963* segdn la s  c a r a c te r í s t i c a s  e se n c ia le s  de la s  s ig u ie n  

5* t e s :
R E I V I N D I C A C I O N E S

1 3 .-  Máquina p a ra  re c o le c ta r  y  d e sh o ja r la s  ma­
zorcas de m aíz, c a ra c te r iz a d a  porque lo s  c e p i l lo s  que 
a r r a s t r a n  la s  mazorcas en ro ta c ió n  sobre lo s  r o d i l lo s  d e s -  

10 . po jado res e s tán  c o n s ti tu id o s  po r s e r ie s  de d isco s  de ma­
t e r i a l  f l e x ib l e .

2 3 .-  Máquina para  r e c o le c ta r  y  d e sh o ja r la s  ma­
zorcas de m aíz, segdn l a  re iv in d ic a c ió n  13, c a ra c te r iz a d a  
porque lo s  d isco s  son re a liz a d o s  de forma a n u la r  y e s tá n  

15* ap re tad o s e n tre  la s  p lacas  montadas sobre  un á rb o l sopor­
t e .

3 3 .-  Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y  d e sh o ja r la s  ma­
zo rcas de m aíz, segdn la s  re iv in d ic a c io n e s  13 y  23, carac­
te r iz a d a  porque l a  p e r i f e r i a  de lo s  d isco s  que c o n s titu y e n  

20. lo s  c e p i l lo s  e s tá  ab u ltad a  con e l  f i n  de aumentar e l  con­
ta c to  con la s  mazorcas y  fa v o re c e r su  a r r a s t r e .

4 3 .-  Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y d e sh o ja r l a s  ma­
zorcas de m aíz, segdn la s  re iv in d ic a c io n e s  13 a  33, ca rac­
te r iz a d a  porque lo s  r o d i l lo s  despojadores e s tá n  c o n s t i t u i -  

25* dos po r ap ilam ien tos de d isc o s  de m a te r ia l  f l e x ib le  t a l  co­
mo e l  caucho.

5 3 .-  Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y d e sh o ja r la s  ma­
zorcas de m aíz, segdn la s  re iv in d ic a c io n e s  13 a  43, ca rac­
te r iz a d a  porque unosjpLiscos m etá lico s  separan  lo s  d isco s  
de m a te r ia l  f l e x ib le  que forman lo s  r o d i l lo s  despo jadores 
con e l  f i n  de re fo rz a r  l a  r ig id e z  de e s to s  r o d i l lo s  despo­
jado res  e im pedir su d esg as te  anormal.

6 3 .-  Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y d e sh o ja r l a s  ma-
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zorcas de maíz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  i s  a 53, ca rac­
te r iz a d a  porque lo s  d isco s  m etá lico s <pe separan  lo s  d isco s  
de m a te r ia l f l e x ib le  de lo s  ro d i l lo s  despojadores e s tá n  den 
tados con e l  f i n  de poder c o r ta r  la s  caüas de la s  mazorcas 

5* y f a c i l i t a r  su  c irc u la c ió n .
7 3 .-  Máquin a  para  re c o le c ta r  y d esh o jar l as mazor­

cas de m aíz,según la s  re iv in d ic a c io n e s  1§ a 63, c a r a c te r i ­
zada porque l a  máquina de re o o le c ta r  y d e sh o ja r la s  mazor­
cas de maíz e s tá  montada de modo que pueda b a sc u la r con e l  

10+ f i n  de e v i ta r  que lo s  p ico s  de gu ía  se  c lav en  en l a  t i e r r a .
8 3 .-  Máquina para  r e c o le c ta r  y d esh o jar la s  ma­

zorcas de maíz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  13 a  73, carac­
te r iz a d a  porque una b a rra  de empuje de lo n g itu d  v a r ia b le  
l a  una a l  t r a c to r  con e l  f i n  de p e rm itir  e l  basculam iento 

15. d e l  conjunto y su  v u e l ta  a  l a  p o sic ió n  de p a r t id a  automá­
t i c a .

9 3 .-  Máquina para  re o o le c ta r  y  d esh o jar la s  ma­
zorcas de m aíz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  13 a  83, carac­
te r iz a d a  porque su  a r r a s t r e  s e  r e a l iz a  a  p a r t i r  de l a  toma 

20. de fu e rz a  d e l t r a c to r  y  se  e fe c tú a  po r medio de una tra n s ­
m isión de oardan.

IO S.- Máquina p a ra  re c o le c ta r  y  d esh o ja r la s  ma­
zorcas de maíz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  13 a  93, carac­
te r iz a d a  porque comprende p o r lo  menos dos tomas de movi- 

25. m iento que pueden r e c i b i r  l a  tran sm isión  de cardan y e s ta s  
tomas de movimiento e s tá n  d isp u e s ta s  a  a l tu r a s  d ife re n te s  
con e l  f i n  de poder u t i l i z a r  una u o tra  según l a  a l tu r a  
de l a  toma de fu e rz a  d e l t r a c to r .

l i s . -  Máquina p a ra  re o o le c ta r  y d esh o jar la s  ma- 
30 . zorcas de m aiz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  13 a  103, ca rac­

te r iz a d a  porque lo s  r o d i l lo s  despojadores comprenden 
s u p e r f ic ie  p lan a  a l  menos sobre una p a r te  de su  lo n g itu d ,
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lo  que perm ite  p o r l a  acc ión  combinada de lo e  c e p i l lo s  
evacuar lo s .e lem en to s  de g ro so r r e la t iv o  t a l e s  como la s  
cañas de la s  m azorcas, con e l  f i n  de e v i ta r  su  almacena­
m iento con la s  mazorcas de maíz d esh o jad as.

5 . , 1 2 9 .-  Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y  d esh o ja r la s  ma­
zorcas de m aíz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  1& a 113, carac  
te r iz a d a  porque lo s  r o d i l lo s  despojadores e s tá n  c o n s titu id o s  
po r un^ ap ilam ien to  de d isc o s  a lte rn a tiv a m e n te  m etá lico s  y  
de m a te r ia l  f l e x ib l e ,  p resen tando  e s to s  d isco s  sobre su p e -  

10. r i f e r i a  una p a r te  p lana d e s tin a d a  a  fo rm ar, du ran te  e l  a p i­
lam ien to , l a  s u p e r f ic ie  p lan a  de lo s  r o d i l lo s  d esp o jad o res.

1 3 3 .- Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y d e sh o ja r la s  ma­
zorcas de m aíz, segdn l a s  re iv in d ic a c io n e s  la  a  12a , ca rac­
te r iz a d a  porque un elemento m e tá lico  c i l in d r ic o ,  acanalado , 

15. e3 tá  d isp u esto  en e l  extremo d e la n te ro  de lo s  r o d i l lo s  des­
po jado res en e l  s e n tid o  de avnace de la s  m azorcas, con e l  
f i n  de e fe c tu a r  l á  t r i tu r a c ió n  de lo s  elem entos de g ro so r 
r e la t iv o ,  t a le s  como la s  cañas que no hu b ieran  s id o  evacua­
das en e l  curso d e l  desp lazam iento .

20. 1 4 3 .- Máquina p a ra  re c o le c ta r  y  d esh o jar la s  ma­
zorcas de m aíz, según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1& a 13&, ca rac­
te r iz a d a  porque lo s  r o d i l lo s  despojadores e s tá n  montados 

- m ediante c o jin e te s  en su extremo d e la n te ro , estando p re ­
v is to s  unos medios p a ra  re g u la r  l a  sep arac ió n  de lo s  d i f e —

25. re n te s  ro d i l lo s  desp o jad o res, especia lm en te  c o n .e l f i n  de 
re cu p e ra r l a  m odificac ión  de l a  sep a rac ió n  co ncern ien te  a l  
d e sg a s te .

152. -  Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y d e sh o ja r la s  ma­
zorcas de m aíz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  13 a  14§, c a ra c - 

30. te r iz a d a  porque lo s  d isco s  m etá lico s  d isp u e s to s  a l t e r n a t i ­
vamente con lo s  d isco s  de m a te r ia l  f l e x ib l e ,  p a ra  c o n s t i tu i r  
lo s  r o d i l lo s  despojadores comprende unos d ie n te s  sobre  su  
p e r i f e r i a ,  lo s  cu a les  se  in c l in a n  a lte rn a tiv a m e n te  en un sen­
t id o  y  luego en e l  o tro  con re la c ió n  a l  p lano  d e l  d is c o .



5+

10.

15.

20.

25J

30.

o

1 6 6 .- Máquina p a ra  re c o le c ta r  y  desh o jar la s  ma­
zorcas de maiz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  16 a  156, carac­
te r iz a d a  porque lo s  medios, que perm iten e l  r e g la je  de l a  
separación  de lo s  ro d i l lo s  despo jadores, e s tán  c o n s titu id o s  
por un c i l in d ro  de pared in t e r io r  descen trad a  que s i r v e  de 
en lace  e n tre  e l  e je  d e l r o d i l lo  despojador y e l  c o jin e te  
considerado .

1 7 6 .- Máquina p a ra  re c o le c ta r  y  d e sh o ja r la s  ma­
zorcas de maiz, aegún l a s  re iv in d ic a c io n e s  16 a  166, ca rac­
te r iz a d a  porque e l  c i l in d ro  de pared in t e r io r  descen trada  
e s tá  montado en e l  extremo d e l  e je  d e l r o d i l lo  despojador 
m ediante un aro  decauoho y un rodam iento, lo  cu a l perm ite  
c o n f e r i r le  una determ inada f le x ib i l id a d  en lo  que re sp e c ta  
a  l a  separación  de lo s  r o d i l lo s .

1 8 6 .- Máquina para  re c o le c ta r  y d e sh o ja r la s  ma­
zorcas de m aiz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  16 a  176, ca rac­
te r iz a d a  porque e l  c i l in d ro  de pared in t e r io r  descentrado 
e s tá  posicionado con re la c ió n  a l  c o jin e te  que so p o rta  e l  
r o d i l lo  despojador por medio de muescas.

1 9 6 .- Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y d esh o ja r la s  ma­
zorcas de maiz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  16 a  186, ca rac­
te r iz a d a  porque coaxialm ente a lo s  r o d i l lo s  despojadores 
e s tá n  p re v is to s  unos medios de r e s o r te s ,  con e l  f i n  de man­
te n e r  e l  c i l in d ro  de pared i n t e r io r  descen trad o , en p o sic ió n  
sobre e l  c o jin e te ,  lo  cu a l p e rm ite , efectuando un desp laza­
miento a x ia l  d e l  ro d i l lo  despojador considerado , l i b e r a r ­
la s  muescas d e l c i l in d ro  de pared  i n t e r io r  descen trada  y 
e fe c tu a r  a s í  un r e g la je  ráp ido  de l a  sep arac ió n  de lo s  d i ­
fe re n te s  ro d i l lo s ; .

206,?- Máquina p a ra  re c o le c ta r  y  d esh o ja r la s  ma­
zorcas de m aiz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  16 a  196, carac­
te r iz a d a  porque lo s  d iscos ap ilad o s  que co n s titu y en  lo s  ce­
p i l l o s  son e s t r e l la d o s .



2 1 3 .-  Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y  d esh o ja r la s  mazor­
cas de m aiz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  18 a  208, ca rac­
te r iz a d a  porque l a s  muescas e s tá n  re a l iz a d a s  sobre la s  ramas 
de lo s  d isco s  e s t r e l la d o s  de lo s  c e p i l lo s ,  con e l  f i n  de 

5 .  m ejorar l a  e f ic a c ia  de e s to s  c e p i l lo s  p a ra  e l  deshojado de 
la s  m azorcas.

228. -  Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y d e sh o ja r la s  ma­
zorcas de m aiz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  18 a  218, carac­
te r iz a d a  porque l a  máquina comprende c u a tro  c e p i l lo s  co ns- 

10. t i tu id o s  por un ap ilam ien to  de d isco s  e s tr e l la d o s  y  e s to s  
c e p i l lo s  e s tán  d isp u esto s  oblicuam ente con re la c ió n  a  lo s  
r o d i l lo s  d esp o jad o res.

238. -  Máquina p a ra  r e c o le c ta r  y  d e sh o ja r la s  ma­
zo rcas de m aiz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  18 a  118, 138,

15 . 148 y de 168 a 228, c a ra c te r iz a d a  porque sobre l a  p e r i f e r i a
de lo s  r o d i l lo s  despojadores e s tán  c lavadas unas grapas 
con e l  f i n  de f a c i l i t a r  e l  despojado de la s  m azorcas.

248. -  Máquina para  re c o le c ta r  y d e sh o ja r l a s  ma­
zorcas de m aiz, según la s  re iv in d ic a c io n e s  18 a  118, 138,

20 . 148 y  de 168 a 238, c a ra c te r iz a d a  porque la s  grapas e s tá n
re a liz a d a s  en forma de U.

2 5 8 .- "MAQUINA PARA RECOLECTAR Y DESHOJAR LAS MA­
ZORCAS DE MAIZ"A

Según queda su stan c ia lm en te  d e s c r i to  en l a  p resen­
te  memoria d e s c r ip t iv a ,  que co n sta  de d iec io ch o  h o jas  e s c r i ­
ta s  a máquina p o r una s o la  c a ra , y d ib u jo s .

M adrid, 13 de Noviembre de 1.963 
D. HENRI, D. GABRIEL y D. RENE BENAC 
P .P .

í j
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