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Actualmente son conocidas mdquines para recolec-

A

tar y deshojar las mazorcas de maiz que se componen de ro-
dillos recogedores dispuestos sensiblemente en formes para-
lela e inclinados de manera que sus extremos delanteros
rocen el suelo lo cual permite, por el movimiento rotativo
inverso de dichos rodillos recogedores, separar de una for-
ma simple los tallos de las mazorcas de maiz.

Para estas mdquinas se disponen cadenas elevado=-
ras lateralmente a los rodillos recogedores con el fin de
elevar las mazorcas y llevarlas sobre una mess animada cdn
un movimiento de vaiven y después sobre una mesa de despo-
Jado. . '

_ El presente invento tiene ﬁor objeto unos perfec=-
cionamientos en las méquinas conocidas citadas.
.Concierhe especialmente por tal causa a una mé-

. quina para recolectar y deshojar las mazorcas de mafz ca-

racterizada porque los cepillos que arrastren las mazorcas
en forma rotativa sobre 1los rodillos de despojado estén
constituidos por series de discos de materia flexible;

Segin otra caractéristica del invento los discos
esfén realizados en forma anular y estén aprisionados entre
los laterales montados sobre un 4rbol soporte.

De acuerdo con otra caracteristica del inveanto
los rodillos de despojado estdn constituidos por apilamien-
tos de discos de materims flexibles como el caucho,
| De acuerdo con otra caracteristica del invento
los rodillos despojadores tiemen distinto grusso sobre
por 1o menos una parie de su longitud, lo que permite por
aceidén combinada de los cepillos de evacuar 1los elementos
de grosor relative tales como los tallos de las mazorcas
con el fin ée evitar que no se almdacenen con las mazorcas
de mafiz deshojadas,

'El invento se extiende igualmente a las caracte-
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risticas citadas a continuacidén y a sus diversas combina-
ciones posibles.

Una méquina para recolectar y deshojar las mazor-
cas de maiz conforme con el invento ha sido representada
a titulo de ejemplo no limitativo en los dibujos adjuntos
en los cuales:

La figura l‘eé uana vista frontal parcialmente

" seccionada de la méquina.

La figura 2 es una vista en planta de la méquina;
La figura 3 es una visia posterior de la mdquina.
La figure 4representa una forma de realizacidén

de los rodillos dispuestos por encima de la mesa de despojado.

La figura 5 representa un ejemplo de realizacién
de los rodillos de-despojado.

La figura 6 es una seccidn transversal de un rodi-
11lo despojador. '

La figura T representa un dispogitivo de acopla-
miento de la méquina al tractor. A

La figura 8 es otra vista de dicho dispositivo de
acoplaniento.

La figura 9 representa una serie de discos consti-
tuyentes de los cepillos. -

La figura 10 es una vista explicativa de los rodi-
1los de despojado. ' _ ‘

La figura 11 representa el montaje de los rodillos
sobre sus soportes. | |

La figura 12 representa uno de los discos met4li-
cos gque entran en la constitucidén de los rodillos despojado=
Tres. | _ .

La figura 13 es una vista desde la izquierda de
la figura 6.

La figura 14 es una vista frontal de un disco
de materias flexible intercalado emntre los discos metdlicos
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de los rodillos de despojado..
~ La figura 15 es una vista desde la izquierda de
la figura 8. _

La figura 16 representa en forma esquemdtica 6l
apilado de los discos metdlicos y de los discos de materia
flexible.

' La figura 17 representa en seccidn esquemética
el montaje de un rodillo de despojado desde el lado del
carter de arrastre.

Ia figura 18 representa el montaje de unArodi-

1lo de despojado desde el lado opuesto al carter de arrastre.

La figura 19 representé una forma de realizacidn
del rodillos de despojado.

'La figura 20 representa en seccién un juego de
dos rodillos de despojado. .

La figura 21 representa una forma de realizacién
de Ia grapa utilizada,

Ia pdquina de recolectar y deshojar las mazorcas
de maiz representada en los dibujds ad juntos estd principal~
mente destinada a ser fijada a un tractor 1 de maneras a-
poder recoger el maiz entre las dos palas recogedoras 21'y
2,. » N '
Entre dichas palas racogedoras se disponen dos
rodillos cogedores nervados 3 y 4 que se terminan en su par- .
te inferior en los dos extremos cénicos 3,7 440 '

Dichos rodillos recogedores 3 ¥ 4 estdn inclinados
de manera de gue los extremos cénicos 3l y 41 se encuentren
en la proximidad del suelo.

Dichbs-rodillés cogedores son movidos en sentido
de rotacidn inversa con objeto de atrapar los tallos de
mei® y secpararlos de las mazorcas.

Dichas mazorcas son entonces cogidas por'las pa=-

letas 51 ¥y 6l sobre dos cadenas sin fin 5 y 6 que las llevan
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hacia la parte superior de los rodilleos recolectores.

Antes de llegér a la parte superior de los rodi-
llos recolectores 3 y 4 ddchas mazorcas son cargadas por
un elevador 7 primario provisto de paletas 71.

Las mazorcas, en dicha forma elevadas por el
elévador 7, son llevadas sobre la mesa mévil 8 arrastrada
en movimiento de vaivén y que posee las placas o nervios.
81 destinados & formar canales y a disponer las magzorcas
en el sentido de su longitud en'el interior de dichos ca-
nales. .
Dicha mesa mévil 8 estd ligeramente inclinada
¥y conduce las mazorcas sobre la mesa de despojado donde
las hojas de las mazorcas son arrancadas. )

Dicha mesa de despojado estéd constituida por una
gserie de parejas de rodillos 91, 92, 101, 102 éct...

T.os rodillos de cada pareja son mdvidos en rota=-

-eibn inversa de manera a coger las hojas de las mazorcas

¥ a separarlas de los granos. Por encima de dicha mesa de
despojado constituida por los rodillos 91, 92, 101, 102,

se disponen los cepillos lll, 112, 1., 114, destinados a

aplicar las magzorcas a deshojar contra los rodillos de ha
mesa de despojado.

Dichos cepillos 114, 112, 113 ¥y 114, estédn dis-
puestos en posicidn oblicua respecto al eje de los rodillos
de deshojado con el fin de favorecer el movimiento de rota-
¢idén de las mazorcas asi como sus desPlazamiéntos a lo large
de dicho rodillo de despojado.

Las mazorcas en la forma indicada desprovistas
de sus hojas son llevadas por intermedioc de un canal 12 has-
ta la parte inferior de un elevador 13 provisto de paletas
131. :
Bste elevador lleva as{ las mazorcas por encima
de le tolve 14 que estéd, por eaemplo, situeda por encima
del tractor 1 con el fin de no aumentar la anvergadura de

1
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Dicha tolva 14 posee un fondo 14l inclinado ha-

.eia un orificio de vertido obturado en funcionamiento nor-

mal por una trampille 15.

El arrastre del conjunto de esta midquina de re=
polectar y deshojar las magzorcas de maiz se realiza a par-
tir de la toga de fuerza 16 del tractor 1 (ver figura 7)

y por intermedio de una transmisién cardan o de rétula 17.

La toma de movimiento de la mdquina de recolectar
y deshojar las mazorcas de maiz estd dispuesta en el inte-

" rior de un cdrter 18 gque se compone de dos engranajes 19

¥ 20 que desembocan al exterior del cérter en 19l h'a 201_con
el fin de permitir la adaptacién de le transmisidén ¢drdan 17.

Diches dos tomas de movimiento 19; y 20, estdn
dispuestas a niveles distintos con el fin que se pueds es-
coger ya sea una o la otra segin la altura de las tomas de
fuerza 16 del tractor utilizado. Estos dos engranajes 19 y
20 estédn ligados con un pifién 21 que engrans a su vez con
un pifién 22, montado sobre el drbol 22 de la méquina.

- Este 4rbol 22 estd situado transversalmente res-— -
pecto al conjunto de la méquina y presenta los diferentes
engranajes que permiten la toma de puesta en movimiento de
todos los dispositivos de la mdquina de recolectar y deshojar
las mazorcas de meiz. '

En dicho érbol 22 estédn igualmente previstos dos
dispositivos de'acopmamientos 223 y 224 destinados a evitar
una rotura en la transmisidn en caso de bloqueo de un érgano
cualquiera.,

Sobre este Arbol 22 estd en primer lugar dispuese
to un pifidn 222 que engrans con un pifidén 23l montado sobre
el 4rbol 23. . :

Dicho 4rbol 23 tiene un segundo pifién 23, que en-
grana con el pifidn 24 gue mueve los dos rodillos recogedo-

res 3 ¥y 4.
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' tercer pifién 233 que engrana con dos pifiones cénicos 25 y

26 estando el pifién 26 unido por intermedio de un érbol 27
y dos pifiones 271,_272-31 pifidén 28 que sujeta la cadena del
elevador 6. .

El pifidn 25, situado en el extremo de un 4rbol 29,
se une por intermedio de los pifiones 30 y 31 a un pifién 32
que‘sosfiene el elevador primario 7. )

Este elevador primario 7 es tensado por su otro ex-
tremo mediante un pifibn 33 que mueve igualmente el elevador
5 por intermedio de un pffién 34. ' '

El pifidn 31 es arrastrado por el pifién 30, el é4r-
bol 29, el pifién 25, el pifin 23;. El 4rbol 23 y el pifidn
231 estdn montados en el drbol que presenta en un extremo
acodado 311 constituyendo manivela. Dicho extremo 31, estd
unido a un bfazo 33 unido a su vez a la mese mévil 8.

Por tal causa, el movimiento de rotacién del ex-
tremo acodado 31; provoca el movimiento de vaivén de la me-
sa 8 con el fin de disponer las mazorcas en el sentido de
su longitud en el interior de los canales formados entre
las placss 81.

El movimiento de 1os rodillos de la mesa de des-— -
pojado se efectia por intermedio de un tren de engranajes
35 y 36. Los rodillos 11,, 11,, 11;, dispuestos por encima
de la mesa de despojado son asimismo movidos por intermedio
de los pifiones cénicqs 371,'372 y 373 montados sobre el dr-
bol 37. . ‘

Esté 4rbol 37 estd unido al drbol 22 por el pifién
374. En cuahto al elevador 13, dispuesto en el extremo de
canal 12, es movido igualmente por el drbol 22, por interme-
dio de dos pifiones 38 y 39.

' Los cepillos 11,, 11,, 113
los rodillos de la mesa de despojado.estén realizados por

Yy ll4 que cooperan con

discos amulares 40 sprisionados entre las placas de chapa
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embutida 40, y 20,. Estos discos anulares 40 estdn realiza-
dos con materia flexible (materia pldstica o caucho) y pue-
den ser chapados con el fin de aumentar su solidez.

La periferia 40, de dichos discos anulares 40 tie-
ne aumentado su espesor con el fin de aumentar el contacto
con las mazoreas Yy favorecer el giro de estas sobre el ro-
dillo de despojado. o

_ Los conjuntos constituidos pof los discos anulares
40 y las placas 40, y 40, estdn dispuestos & continuacién
los unos de los otros sobre el 4rbol 42 que es, por ejemplo,
de seccidn cuadrada con el fin de permitir la 1nmov111zacién
de las placas en relacidén a dicho eje 42.

Los rodillos de despojado 91» 9,5, 10; ¥ 10, estéh
por ejemplo realizados {(ver figuras 5 y 6) por los dlscos
43 apilados lo0s unos encima de los otros en el eje 44 del
rodillo.

Los discos 43 estdn realizados en materia flexible,
como por ejemplo caucho, y estdn separados 1os unos de los
otros por discos'dentados 45, realizados por ejemplo en chapa,

 estos discos estén destinados a cortar o coger los tallos con

el fin de facilitar la circulacidn de las mazorcas.

n conjunto de la mdquina de recolectar y de desho-
Jar las mazorcas de maiz estd montado sobre un 4rbol 46 dota=-
do de patas 461 en forma de horquills; estas pafas 46 reciben
barras de arriostramiento 47 fijadas a las extremos del trac—
tor, . )

Estas barras de arriostramiento son igualmente sos=-
tenidas-por los brazos 48 unidas a su parte superior por unsg
maneta de levantamiento, al traetor 1. ,

El conjunto de la mdquina de recolectar ¥ deshojar
las mazorcas de maiz estd montado en forma giratoria sobre
los ejes 50 que unen las patas 461 del 4rbol 46 a las barras
de arriostramiento 47. De esta manera y, pér efecto del bascu
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lamiento de la mdquina recolectora, al deshogar las magzorcas
de maiz, las palas recogedoras 2l y 22 pueden elevarse mis
o menos con el fin de adaptarse a los desniveles del terreno.

Unz barra de eﬁpuje es ilgualmente prevista entre
la néquina y el tractor con el fin de aproximar las palas
automgticamente al suelo. | ‘

Dicha barra de empuje se compone de una varilla
fileteada 51 giratoria én 51, sobre el iractor 1 y fijada
a un tubo 52 por el intermedio de una tueroca 533 ¥y de una
contratuerca 543 ‘

En el interior del tubo 52 se ha dispuesto un eje
53 giratorio en 53; sobre la mdquina que dlspone en su ex=-
tremo libre un resalte 53,. Un resorte 54 estd dispuesto
entre el resalte 532 ¥y una pieza 521 que cierra el tubo 52
con el fin de impulsar constantemente los dos puntos de

articulacién 53, y'Sll a aproximarse el uno al otro. Por

‘este causa la miquina sl girar alrededor de los ejes 50

tiende constantemente a bascular con el fin de que las pe-
las recogedoras 21 h's 22 estén constantemente en la proximi-

- dad del- suelo.

Un orificio 55 estd igualmente previsto en el eje
53 con el fin de permitir ei:alojamiento de una clavija
que situa, uno respecto al otro, el tubo 52 y el eje 53.

De esta forma se puede mantener la méquina deniro

‘de una posicién determinada por ejemplo para su desplaza-

miento por carretera.

; La articulacién 53, 48l eje 53 se realiza por una
palance acodada 56 articulede en 56, en la miquina e igual-
mente unide a dicha ;méquina por el intermedio de un resof¥
te antagonista 57, | '

~ Dicha palanca acodada 56 estd igualmente situads
en el interior de una pieza 57 que presenta dos ramas hori-
zontales 571 y-572; estas dos rames 571 y 572 constituyen
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los topes limitadores del basculamiento libre de la mdquina.
Un orificio 573 ha sido, por otra parte, previsto en la pie-
za 57 con el fin de permitir la colocacidén de un pasador que
situa una frente a otra la palanca acodada 56 y la pieza 57.

Log cepillos 11 ,'112, ll3 ¥y 114 estdn constituidos
(ver especialmente la figura 9) por serie de discos 60 api-
lados los unos al lado de logbhtros. Cada uno de estos discos
60 estéd chapado y presentan frontaimente unos salientes que
toman contacto con las hojas, 108 nervios o nmuescas 61 que
favorecen el enganche de las hojas y, por tanto, la separa-
cidén de las hojas de la mazorca propiamente dicha.

Los discos 60 apilados sobre los ejes 62, que for-
man los cepillos,estdn montados por intermedio de las patas
62 solidarios al chasis de la méquina, los cojinetes y los
anillos 63 estédn, por otra parté previstos para permitir la
rotacién de los cepillos montados sobre'los soﬁortes 62.

Los rodillos de despojado {ver figuras 10 a 16)
estdn constituidos por un apilamiento de disgos alternativa-
mente metdlicos y flexibles y comportan, en el sentddo de
su longitud, un plano 64 de maners gue los elementos de un
grosoxr relativo y especialmente los tallos de las magorcas
sean evacuados por intermedio de dichos rodillos de despo-
jado. En efecto los tallos que se sitdan entre dichos pla-
nos son ¢ogidos por el hecho de la rotacidén inversa de los
pares de rodillos y son llevados bajo ls mesa de deshojado.

Estos rodillos son movidos en forma rotativa por
intermedio de pifiones (ho representados) dispuestos en el.
cérter 65 en el interior del cual penetra, por los"orificidsv
65l los extremos 66 de los ejes de los rodillos dg despoja-
do 91, 92,'10l y 102, etec.

Los rodillos de despojado comportan, por otras par-
te en sus extremos delanteros, en el sentido de desplaéamien—

to de las mazorcas elementos mecdnicos, cilindricos y acana-
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lados 67 destinados a triturer los tallos de las mazorcas que

no hnbzeran gido evacuados anteriormente en el paso entre

los pkanos de las ruedas de despojado 91, 92, 101, loz,etc...

Estos elementos cilindricos 67 comportan igual-
mente un plano 671 que estd dispuesto en la prolongacién
del plano 64 de_ los rodillos de despojado. o '

' Este elemento cilindrico 67 estd situado ‘en ol
eje 66 del rodlllo de despojado por intermedio de un ani-
1llo dentado exteriormente 68 que viene a aloaarse en las
muesoas,correspondleptes 672 de los elementos cilindricos
67. Este anillo 68 estd por otra parte situado en el eje
66 de los rodillos por el intermedio de un perno §81 situa-

- do en una ramure longitudinal del eje 66. Esta pieza cilin-

drica 67 estd igualmente mantenida en el extremo de un ro-
dillo de despojado ﬁor intermedio de una tuerca 63 que se
aplica sobre la arandela 70.

Dichos rodillos de despojado 9y, 95, 10;, 10,
comportan medios que permiten reguler la separacidn de los
rodillos de un mismo par con el fin de ajustar las modifi-
caciones de este separacidén por efecto del desgaste, por
ejemplo, Estos medios~estén constituidos por un anillo 71
cuya pared interior 71, es excéntrica. De esta forma es
suficiente girar el anillo T1; en un sentido o en el oiro
pera hacer variar la séparacién de los rodillos de un mis-
mo par.

Este anillo estd montado en el extremo del drbol
66 de los rodillos por intermedioc de un rodamiento de agujas
86 y un anillo de caucho 87. '

Este anillo 87 permite a los rodillos de despo-
jado alejarse ligeramente el uno del otro, por ejemplo
en la evacuacidén de un tallo de maiz, con el fin de evitar
un bloqueo de la méquina.

Pste elemento cilindrico excéntrico 71 estd si-
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tuado en el interior del gojinete doble 72 gue sujeta los
extremos de los dos rodillos de un mismo par ¥, siendo la
posicidn de dicho elemento 71, mantenida en el ¢djinete 72
por intermedio de las muescas 71l que vienen a situarse en
los elojamientos correspondieéntes 72l previstos en el coji-
nete T2. , :

Para efectuar la regulacidén de lss separaciones de
los dos rodillos,\eé suficiente por tanto, retrasar dicho
elemento exeéntrico 71 con el fin de desacoplar las muescas
71, y después hacér girar dicho elemento 7, en un sentido
o en otro para aproximer o separar los dos rodlllos. Una vez
efectuada esta regulacibdn se situan las muescas 71 en los
alojamientos 721 de manera que esta separacién de rodillos
sea mantenida.

‘ Una arandela de frotamiento 74 estd dispuesta entre
elemento cilfndrico 71 ¥ el cilindro de cepillado 67 con el
fin de permitir le rotacidn de este dltimo. -

En el extremo del elemento cilindrico excéntrico
71 estd igualmente dispuesta una copa 75 provista de un en-
gragador T6 que permite de esta forma el engrasado del rodi-
1lo 72 sin necesitar ningdn . desmontaje.

El retroceso del elemento excéntrico 71 para la
regulaoiéﬁ de la separacidn se obtiene desplezando el conjun-
to del rodillo considerado 91 ° 92 etCe..ey, 10 que s posible
por el hecho del montaje en el otro extremo del rodillo (ver
fiéura 17) de un resorte 77 que tiende & separar constante-
mente el rodillo 9, del cdrter 65.

Este resorte 77 estd situado en el interior del
manguito 78 fijado al rodillo 9l ¥y en el interior de un man-
guito 79 que tome apoyo por intermedio de una arandela 80
contra la cara externa del cérter 65. Los dos mangultos 72

y 79 pueden deslizarse en el interior del respecto al otro

de tal manera que es posible empujar &l rodillo 9l pars
efectuar la regulacidén de la separacidn. Por otro lado las
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manguetas 79 y 78 permiten proteger el resorte 77 y evitar
que el polvo penetre en el interior del cdrter 65 por los
orificios 651 que reciben los ejes 66.

_ Los rodillos de despojado estdm constituidos por
un apilamiento de discos metdlicos 81 y flexibles 82 comp
Yya se ha sefialado (ver flguras 12 a 16) sin embargo los dis-
cos metdlicos 81 (ver flguraslz ¥ 13) presentan en su peri-
feria los dientes 82 que»estén inclinados slternativamente
en un sentido y otro en relacidn al.plano de dichos discos
con objeto de evitar un desgaste demasiado répido de los ro-
dillos duraﬁte‘el deshojado.

Estos discos 81 disponen por otra parte de una por-
cidn plana 83 destinsde a formar, en el apilemiento, el pla-
no 64 de dichos rodillos. Estos discos 83 estdn situados so-
bre el eje 66 por intermedio de un perno 84 situado en una
ranura prevista sobre dicho eje 66. t

Los discos de materia flexible 85, alternados con
los discos metélicos 81, presentan igualmente un plano 851
y estén realizados, por ejemplo, en caucho chapado.

Los discos.8§ ¥ 81 estdn entonces apilados los
unos sobre ios otros de manera que los discos de cauqho 85
(ver vigura 16) se enlacen en los dientes 82 de los discos
81; se obtiene asi un rodillo de gran resistencia que puede
ser utilizado para el deshojado de las mazorcas de maiz sin

peligro de desgaste répido. '

Bien:entendido el invento no se limita a los ejem~
plos de realizacién, anteriormente descritos y representados
para los cuales se podranprever otras formas y otros modos
de realizacién sin por ello ealir del cuadro del invento.

N O T A

La Patente de Invencién que se solicita en Espafia,
por veinte afios, de'acuerdo con la vigente Legislacién, de=-
berd recaer sobre: "MAQUINA PARA RECOLECTAR Y DESHOJAR LAS
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MAZORCAS DE MAIZ", con prioridad de la Patente francesa n?
1.339.192, de fecha 13 de Noviembre de 1.962 y del Certifi-
cado de Adicidn francés n® 953.245, de fecha 8 de Noviembre
de 1,963, segin las carascteristicas esenciales de las siguien
tes:
REIVINDICACIONES .
12,~ Méquina para recolectar y deshojar las ma-

zorcas de mafz, caracterizada porque los cepillos que

-arrastrdan las mazorcas en rotacidn sobre los rodillos des-—

pojadoreé estdn constituidos por series de discos de ma-
terial flexible, _ |

22.- Mdquina para recolectar y deshojar las ma=-
zorcas de maiz, segin la reivindicacién 12, caracterizade
porque los discos son realizados de forma anular y estén
aﬁretados entre las plaoés montadas sobre un 4rbol sopor-
te. .

~ 3%.- Mdquina para recolectar y deshojar las ma-
zorcaes de mafz, segin las reivindicaciones 12 y 28, carac-
terizada porque la periferia de los discos que constituyen
los cepillos estd abultada con el fin de aumentar el con-
tacto con las mazorcas y favorecer su arrasire. ,

- 48, Méquina para recolectar y deshojar las ma=-
zorces de maiz, segin las reivindicaciones 12 a 3¢, carac~
+terizada poraque los rodillos despojadores estédn constitui-
dos por apilamientos de discos de material flexible tal co-
mo el caucho. _ _ .

58,- Mdquina para recolectar y deshojar las ma-
zorcas de maiz, segdin las reivindicaciones 12 a 48, carac—
terizada porque unos@iscos metélicosﬁseparan los discos
de material flexible que forman los rodillos despojadores
con el fin de refopzar la rigidez de estos rodillos despo-
jadores e impedir su desgaste anormal.

68 .- Mééuina para recolectar y deghojar las mg-
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zorcas de maiz; segin las reivindicaciones 12 a 5%, carac-
terizada porque los discos metdlicos que separan los discos
de material flexible de los rodillos despojadores esidn den

tados con el fin de poder cortar las cafias de las mazorcas

y facilitar su circulacién,
72.- Méquina para recolectar y deshojar les magzor-
cas de maiz,seéﬁn las reivindicacionés 12 a 6%, cafacteri-
zeda porque la mdquina de recolectar y deshojar las mazor-
cas de maiz estd montada de modo que pueds bascular con el
fin de evitar que los picos de guia se claven en la tierra.
88,- Maquina pars recolectar y deshojar las ma-
zorcas de maiz, segin las reivindicaciones 1% a 72, carac-
terizada porque una barra de empuje de longitud variable
la une al tractor con el fin de permitir el basculamiento
del conjunto y su vuelta a la posicién de partida sutomd-
tica. ' . .
98,- Méquine para recolectar y deshojar las ma-
zorcas de maiz, segin las reivindicaciones 18 a 88, carac~-
terizada porque su arrastre se réaliza & partir de la toms
de fuerza del tractor y se efectia por medio de una trans-
misibén de cardan. A ' .
102,- Mdquina para recolectar ¥ deshojar las ma-
zorcas de maiz, segin las reivindicaciones 12 a 92, carac-
terizada porgue comprende por lo menos dos tomss de moVie

‘miento que pueden recibir la transmisién de cardan y estas

tqmaa de movimiento estdn dispuestas a alturas diferentes
con el fin de poder utilizar una u otra segin la altura
de la toma de fuerza del tractor. _

~ 11%.- Méquina para recolectar y deshojar las ma=-

" ‘zorcas de maiz, segin las feivindicaciopes 18 a 108, carac-
- terizada porque los rodillos despojadores comprenden uns

superficie plana al menos scobre una parte de su longitud,
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lo que permite por la ac01on combinada de los cepillos

~ evacuar 1o0s, elementos de grosor relativo tales como las

cafias de las mazorcas, con el f£in de evitar su almacena-
miento con las mazorcas de maiz deshojadas.

12%.~ Mdquina para recolectar y deshojar las ma~
zorcﬁs de maiz, segin las reivindicaciones 18 g 112, carac
terizada porque los rodillos despojadores estén constituidos
por un: apilamiento de discos alternativamente metdlicos y
de material flexibie, presentando estos discos sobre su pe-

.riferis una'parte_plana destinade a formar, durante el api-
.lamiento, la superficie plana de los rodillos despojadores.

132.~ Mdquina para recolectar y deshojar las ma-
zorcas de maiz, segin las reivindicaciones 12 a 128, carac-

 terizade porque un elemento metdlico cilfndrico, acanalado,

estd dispuesto en el extremo delantero de los rodillos des-

‘pojadores en el sentido de avnace de las mazorcas, con el

fin de gfec&uar la trituracidén de los elementos de grosor
relativo, taies‘como'las cafias que no hubieran sido evacua-
das en el curso del desplazamiento, .
14¢,~ Méquina para recolectar y deshojar las ma-
zorcas de maiz, segfin las reivindicaciones 18 a 13¢, carac-
terizada porque los rodillos despojadores est4n montados |

. mediante cojinetes en su extremo delantero, estando pre=-

vistos unos medios para regular la separacién de los dife-
rentes rodillos despojadores, especialmente con.el fin de
Tecuperar 1la modificacién de la separacién concernlente al
desgaste. A

158.- Méquina para recolectar y deshojar las ma-
zorcas de maiz, segin las reivindicaciones 12 a 142, carac-
terizada porque los discos metdlicos dispﬁestos alternati-
vamente con los discos de material fléxible, pare constituir
los rodillos despojadores comprende unos dientes sobre su
periferia, los cuales se inclinan alternativamente en un sen~-
tido y luego en el otro con relacidn al planc del disco.



[N

Se

10.

15,

20.

25¢

304

168,- Méquina para recolectar y deshojar las ma-
zorcas de maiz, segin las reivindicaciones 1& a 152, carac-
terizada porque los medios, que permiten el regléje de la
separacibn de los rodillos despojadores, eétén constituidos
por un cilindro de pared interior descentrada gue sirve de
enlace entre el eje del rodillo despojador y el cojinete
considerado. ‘

172.~ Mdquine para recolectar y deshojer las ma=
zorcas de maiz, segdn las reivindicaciones 1% a 162, carac-
terizada porque el cilindro de pared interior descentrada
est4 montado en el extremo del eje del rodillo despojador
mediante un aré decaucho y un rodamiento, lo cual permite
conferirle una determinada flexibilidad en lo gque fespecta
& la separacién de los rodillos. '

182 ,.- Méquina para recolectar y deshojar las ma-
zorcas de maiz, segin las reivindicaciones 1€ a'175, carac-
terizada porque el cilindro de pared interior descentrado
estd posicionado con relacidn al cojinete que soporta el
rodillq despojador por medio de muescas. _

- 1928.- Mdquina para recolectar y deshojar las ma-
zorcas de maiz, segin les reivindicaciones 12 a 188, carac-
terizada porque coaxialmente a los rodillos despojadores
'estén previstos unos medios de resortes, con el fin de ma#—
tener el cilindro de pared interior descentrado, en posicidn
sobre el cojinets, lo cual permite, efectuando un desplaza-
miento axial del rodillo'despoﬁador considerado, libersp.-

' 1as muescas del cilindro de pared interior descentrada y

efectuar asi un reglaje rdpido de 1la separacién de los di-
ferentes rodillos.. , .
208 ,~- Mdquina para recolectar y deshojar las me-

. 2orcas de maiz, segin las relvindieaelones 12 g 193, carac=

terizada porque los discos apiladoa que constituyen los ce-

pillos son estrellados,
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212 .~ Méquina para recolectar y deshojar las mazor-
cas de maiz, segin las reivindicaciones 1% a 20%, carac-
terizada porque las muescas estén realizadas sobre las remas
de los discos estrellados de loé cepillos, con el fin de

5¢ mejorar la eficacia de estos cepillos para el deshojado de
las mazorcas., .

208 .- Mdquina para recolectar y deshojar las ma-
zorcas de maiz, segin les reivindicaciones 12 a 212, carsc-
terizada porgue la médquina coﬁprende cuatro cepillos cons-

10. tituidos por un-apilamiento de discos estrellados y estos
cepillos estdn dispuestos oblicuamente con relacidén a los
rodillos despojadores. .

238.~ Mdquina para recclectar y deshojar las ma-
zorces de maiz, segin las reivindicaciones 1% a 115; 13e,

15. 148 y de 162 a 2228, caracterizade porque sobre la ﬁeriferia
de los rodillos despojadores estdn clavadas unas grapas
con el fin de facilitar el despojado de las maéoroas.

248 ,- Mdquina pars reeclectar y_desﬁojar las nae-
gorcas de maiz, seglin las reivindicaciones 18 g 118, 138,

20, 142 y de 162 a 238, caracterizada porque las grapas estédn

realizadas en forma de U.
258 .= "MAQUINA PARA RECOLECTAR Y DESHOJAR LAS MA-
ZORGAS DE MAIZ"A
Segin queda sustancialmente descrito en la presen=—
te memoria descriptiva, gue consta de dieciocho hojas escri-
tas a méqn;na por una sola cara, y dibujos.
Madrid, 13 de Noviembre de 1.963
D, HENRI, D. GABRIEL y D. RENE BENAC
P.P. ‘
- AuGBOO BARCIA aBRENES
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