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wPerfeccionamientos en méquinas elevables median

te efecto sobre el terreno'.

]

w

Fobicibante: WESTTAND ATRCRAFT LIMITED, entidad inglesa, resi

dente en Yeovil, Condado de Somerst, Inglaterra.

.Bsta invencidn se relaciona con vehi-
culos elevables mediante efecto sobre el terreno,
y nds particularmente con un sistema de control
para tales vehiculos, provistos de extensiones -

5e floxibles pare su elevacidn,
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8e expone literatura relacionada con la
presente, en nuestras solicitudes copendientes nu
meros 1971/61; 23499/61; 26834/61; 2178/62; 13254/
62; 3150/62; 3151/62; 3152/62; 3147/62; 23452/62
¥y 13255/62.

Ha gido ya establecido el hecho de gque
la eficacia de los vehiculos elevables mediante -
efecto sobre el terreno resulta grandemente incre
nentada mediante el empleo de faldones flexibles,
o troncos, que extienden las paredes de los reac-~
tores principales de elevacion hasta una profun-
didad predeterminada por debajo de la plataforma
basica. Esta incrementeda eficacia es el resulta-
do de una disminucidn en el "nivel de fuga" del
cojin a presion de efecto sobre el terreno, con--
servando asi energ{a y permitiendo la consecuen-
¢ia en su funcionamieﬁto de una mayor altura del
cojin. La presente invencion se basa en el descub
brimiento de que, cuando se emplean tales faldo-

nes flexibles, la manipulacion local del faldon

- mediante retraccidn o deflexidn en puntos selec-

cionados alrededor de ls periferia, produciréd -
una atenuacidén localizada del cojin de adre en
tal punto, cuyes atenuacion hace que el vehiculo
ruede y ée desplace hacia el punto de la misma.
Asi, se realiga un control de direccion senci--
llo y efectivo del vehiculo elevable mediante -
efecto sobre el terreno.
Lé invenecion consiste principalmente

en un medio para maniocbrar un vehiculo del ti-
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po especificado, efodtudndose la maniobra por re-
traccidén o deflexidn del falddn periférico flexi-
ble alrededor de la base del vehiculo, en wno o
mas puntos preseleccionados del falddn. Tiene lu-
gar la atenuacidén local del cojin de aire a pre-
gién encerrado por el faldon induciéndose al ve-
hiculo a rodar y desplazarse hacia el punto de -
atenuacion, & una velocidad que es proporcional
al grado de retraccion o deflexidn.

Por consiguiente, un importante objeto
de la invencidn es la provision de un dispositi-
vo simple para incrementar la maniobrabilidad de
un vehiculo del tipo citado.

Otro objeto consiste en el uso de me-
dios de control direccionsl para vehiculos de es
ta naturaleze dotados de extensiones de falddn
flexibles.

Otro objeto consiste en el uso de medios
para retraer o deflexionar selectivamente las ex-
tensiones del felddn flexible de los reactores de
elevacién ya provistos, redirigiéndose asi el -
flujo de aire y causando una redistribucidn o ate
nugcion del cojin de aire.

Otros objetos y ventajas resultarin evi
dentes a los largo de la siguiente descripeidn -
de la invencidn, de la que forman parte los dibu
jos adjuntos, en los cuales:

La figura 1 es una vista en perspectiva
de une versidn de faldon flexible particularmen-

te Gtil para la presente invencion.
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La figura 2 es una‘wepreseuvacion en -
seccidn transversal de una maguina eléveble me--

diante efecto sobre el terreno, de acuerdo con -

1a invencion.

Ie figure 3 es una vistz en planta de
una méquina elevable mediante efecto sobre el -
terreno, con el sistema de control instalado.

Ia figura 4 es una representacidn es-
quematica de la versidn del sistema de control -
de la figura 3.

la figura 5 es una vista en pe¥specti-
ve discontinua del mecanismo de geto hidraulico
pare el funcionamiento-del gisteme de control.

La figura 6 es una vistz terminal del
mecanismo de gato hidrdulico.

Ia figura é es una vista en seccidn -
transversal de un conjunto valvular, tomada so-
bre la linea 7-7 de la figura 5.

Ias figuras 8 a 13 son representacio-

' nes esquemdticas de varies versiones de acuer-

do con la invencidn; y

la figura 14 es una representecion de
una forma variante de situacidn- selectiva de los
mecenismos de control.

Como se muestra en la figura 1, un ve-
hiculo elevable mediante efecto sobre el terreno,
particularmente eficiente, inclauye unas extensio
nes de los reactores anulares de gire en forma -
de faldones flexibles 10 de caucho, tejido, teji

do cauchutado, pldstico o material andlogo, for-
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21
méndose el falddn mediante una pared externa 11
¥ una pared interna 12, junto con diafragmas -
transversales 13 reforzadores y configuradores,
destinados a formar conductos o toberas 21 sepa=-
radas y directoras del flujo, dentro del falddn.
Ademds, puede disponerse también por lo menos -
wie quilla 14 de estabilidad, flexible e interior
mente dispuesta, formada de material andlogo, -
cuya quille de estabilided incluye tembién tobe
ras reactoras 22 mediante paredes exfernas vy
16 y diafragmas configuradores internos 17. Lg
quilla estabilizadora segmenta partialmente el
fiujo del cojin de aire y asegura una mdquing -
altamente eficiente y estable. Estos agpectos se
explican detalladamente, por ejemplo, en nues-
tras solicitudes copendientes nimeros 3250/62; -
3151/62; 3152/62; 3147/62 y 23452/62.

En lineas generales, y con referencia
e la figura 2, un vehiculo elevable mediante -
efecto sobre el terreno funciona introduciendo
aire en una toma 18 mediante adecuadas bombas -
de aire, cuyd aire es sometido luego a presidn
y transferido a través de un conducto a los -
reactores definidos por el faldén flexible 10 Y
la quilla estabilizadora 14. El aire se expulss
luego a presidn a través de las toberas 21 y -
22, formando el cojin de aire por Gebajo del ve
hiculo y dentro de los lfmites del falddn flexi
ble 10. E1 nidmero 19 representa una cubierta pa-

ra el vehiculo y el 20 un depésito de flotabili
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dad éentralmente situado.
figura 3, se dispone una cabina 2% para el vehicu
lo, como asimismo un sistema propulsor 26 desti-
‘nado & proporéionér un movimiento direccional de
"5 avanbe. Se ofrecen unas descripciones mis deta—-
| -l-ladas. del f‘uncionamiento de estos vehiculos en
'nﬁestrasAsolicitﬁdeé-cépendientes nimeros 19124/
v58_(nﬁmepo seriado 860.781);'1?716/61; 32207/60
(némeré-séfiédo 925.425) y 37421/60 (nlmero seria
10, do 929.671).. |
) ' Do acuerdo con la presente invencién -
se disponen los medios de control pars desviar =
‘por lo menos el falddn flexible 10 en puntos se-
‘leccionedos del mismo, redefiniéndose y atenudn-

15, dose asi el cojin de éire‘para inclinar al véhi
eulo y desplazario en la direccién de 1a incling
cidn. Preferiblemente, se selecciona un numero -
de puntos simétricamente espaciados, a fin de -
que pueda obtenerse un control mas positivo.

20. | En la versidn mostrada en la figura 2,
la deflexidn ss obtiene mediante el empleo de -
cables flexibles 23 fijados por un extremo de -~
los mismos 'a la pared externa 11 junto a la tobe
ra 21. Bl cable pasa alrededor de una adecuada -

25. polea 24 montada en la cubierta y se fija por su
extremo a un mecanismo de gato hidraulico 25. Se
"emplean controles accionados a fluido para manipu
lar selectivemente cada gato hidraulico 25, mo-
viéndose as{ selectivamente los cables 23 para -

30. desviar al.falddén flexible. Como se muestra en
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nimero de 4 y estan simétricamente espaciados,

‘en las zonas anchas de proa y popa del vehiculo.

Cada uno de los gatos hidrdulicos 25 estd provig
to de un tipo conocido de servovdlwula para -
fluidos electricamente accionada, por ejemplo -
una Sperry, Modelo n? 3050/2, empledndose con--
troles eléctricos independientes C para contro-
lar cada servovalvula 28 en forma conocida. As{,
se obtiene un funcionamiento independiente en
cada punto. Preferiblemente, cada unc de los con
troles de las servovalvulas 28 puede unirse a un
volante de control comin W, generando la coloca-
0idn del volante W sefiales coordinadas a enviar
a2 las respectivas servovalwvulas, cada gato hi-
dréulico 25 es do una variedad de pistdn de ac-—-
cidn simple provisto de una entrada-salida 30 pa
ra fluido en un extremo del cilindro, y un orifi
cio de ventilacion 29 en el otro extremo del mis
mo, Puede emplearse un resorte de compresidén en
el lado del orificio de ventilacion del pistdn
para ayudar a dste a regresar cugndo no se apli-
ca ninguna presion hidrdulica. El sistema inclu-
ye un depdsito de fluido hidrdulico 31, una bom-
ba para fluido 32, un filtro para fluido 33, un
$ipo conocido de mecanismo 34 de interrupcidn de
la circulacion de fluido y un depdsito de rebosa
miento 35, La direecién de la corriente de flui-
do se muestra por las flechas de la figura 4. Co

mo ejemplo, el fluido hidréulico se pone en cir-



interrupcién 34 permite que el fluido circule a -

los conductos de cada servovalvula 28 hasta:que se

obtenga una presién mixime de 2300 libres por pul-

5. gada cuadrada. Entonces el interruptor 38 cambia -

al sistema de flujo en circuito corto hasta que la

presion de trabajo en las servovdlvulas 28 descien

de a 1.700 libras por pulgada cuadrada, en cuyo mo

mento el interruptor 34 redirige el flujo o circu-

10.- lacidén del fluido hidrdulico hacia las servovdlvu-
las 28. '

Cada sistema de control hidraulico inde-
pendiente, como se muestra en las figuras 5 a 7, in
cluye al gato hidrailico 25, que estd encerrado en

15.. un alojamiento 36 provisto de una placa superior -
37, una placa ihferior 38 y placas laterales 39. -
Bl gatohidraulico, que consta de cilindro 40 y el
piston 41, estd fijado al alojamiento 36 por un
armazon en U 40a, por lo menos. Un estribo va fi-

20, jado al extremo del pistdon del gato 25, fijdndose
el cable 23 al emtribo 42 por medio de una conexion
articulable 43. El cable 23 pasae alrededor y a tra-
vés de una abertura situada en la placa inferior -
38, La polea 24 esta fijada a un par de bloques 44

25. que sustenta una placa de guia de cable 45 entre -
ellos. La servovalvula 28 estd fijada a la parte -

superior de la placa superior 37 y la direccidn de
circulacion del fluido hidrdéulico a la vélvula 38

se muestra mediante las flechas de la figura 5. -

0. 1a entrada-salida 30 para el fluido estéd conecta-



lico mediante un adaptador 46 consistente en una
porcidén terminal de racor ajustade a rosca al -
conducto de la entrada-salida 30. E1l adaptador -
5 46 es mantenido en el alojamiento 36 mediante su
porcidn principal48 y la tuerca fileteada 47a ¥y
arandela 46b. Dentro del adaptador 46, hay un ra
cor valvular 47 de control de la presidén, desli-
zable, que se apoya sobre la parte superior de -
10. la vélvula de aguje del cilindro 40 para fluido.
Las superficies del racor 47 que reciben al flui
do aseguran un adecuado funcionamiento estable--
ciendo una conveniente presidén de fluido a la -
védlvula de aguja del c¢ilindro 40.
15. Lasg figuras 8 a 13 muestran vatias ver
-giones destinadas a conectar el mecanismo eleva-
dor d1 falddn flexible. La forma preferida, ilug
trade en la figura 8, muestra al cable 23 pasan-
do desde la parte superior de la placa 19 de cu-
20. bierta, a través de la pared externa 11 del fal-
aén flexible 10, hasta el interior del falddénm, ¥y
desde allf a través de la parte inferior de la -
pared externs 1i, para su mantenimiento a la mig
ma mediante una pequefia placa~49. Ia 1i{nea dis--
20. continua muestra la forma del faldén 10 al ser
desviado y, como puede verse, la tobera 21 estd
parcialmnte cerrada y levantada, aténuando asi
el cojin de mire en aguel lugar. Evidentemente,
se disponen medios para evitar fuga de aire a -
25. presidn en los puntos en gue el cable pasa a -
sravés de las parades del falddn. Sin embargo,

puede establecerse una disposicidén variante en
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la que el mecanismo de gato hidréulico 25a y la
polea 24a estén situados. sobre el deposito de -
flotabilidad 20 dentro del sistema de conductos.
_ Aungue el acdeso al mecanismo de gato hidréuli-
5e | co 24a no es tén facilmente obtenible, se ase-
.gura una fuga~minima; |
| Aunque el Caﬁle 23 puede fijarse a -
- las paredes externas 11 en puntos aislados dé
las mismas, la figura 9 muestra una disposicidn
10. para la retraccidm positiva de un corto segmen-
to del falddn empleaﬁdo_un alambre en "cola de aba
nico". Como se muestra, el cable principal 23b
"estd fijado 2 la parte superior de un blogue —
de polea 50, que a su vez estd fijado a un -
15.  alambre terminal 51 fijado al falddn flexible -
10. Pasando sobre la roldana del blogue de polea
50, hay un éabl_e en abanico 62 fijado por cada
uno de sus extremos a la pared 11 del falddn fle
xivle. El cable en abanico 52 cabalga libremente
20.  sobre la roldana del blogue de polea, permitien-
do asi una.positiva deflexién-del segmento de
falddn lb, incluso en 6asosrde desalineamiento
debido a tensiones,
La figurae 10 ilustra dos disposiciones
25. - adicionales destinadas a conectar el cable al -
£alddn flexible. Como se muestra en ella, el me-
canismo de gato 53 y el blogue de polea 54 estdn
situados sobre el depdsito de flotabilidad, pero
el cable 55 esta fijado a la pared interna 57 del

30. falddn flexible. En esta disposicidn, la retrac-
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c1én no clerra a la tobera tanto como cuando el
cable estd fijado a la pared externs, como se
muestra en la figura 8, limitando as{ la atenua
cion en aquél punto. Como variante, el mecanis-
mo de gato 53a y la polea 54a pueden situarse a
bordo, de tal manera que el cable 55a, fijado a
la pared externa 56, deflexioan al falddén hacia
adentro permitiendo un mayor cierre dels tobere
respecto al obtenible en la versién mostrada en
la figura 8. Con esto se efectia una mayor ate-
nuacidn, ‘

Ia version mostrada en la figura 11 -
indica a2l cable 55b a fijar por sus extremos a
la pared interna 56b y a la pared externa 57b -
del faldén flexible, Esta disposicién permite -
un control mds positivo de la tobera en el pun-
t0 de deflexiodn, pudiéndose adaptar simplemente
a la version expuesta en las solicitudes copen-
dientes nimeros 2178/62 y 13254/62, en las que
el cable 58 es sustituido por la cadena de cone
xion usada para retener la forma de la tobera -
durante el vuelo (vease tambidn figura 13).

La disposicidn mostrada en la figura
12 corresponde a la disposicion de tobera ex-
puesta en las solicitudes copendientes nimeros
3150/62 y 3147/62, gque incluye también al depd-
gito de flotabilidad 65., la placa de cubierta
66 y el falddén flexible modificado 60 con pared
interna 62, pared externa 61, nervaduras 64 y -

tobera 63. E1l cable 68 se fija a la pared inter
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na 62 en un extremo de nervadura, sftuandose el
mecanismo de gato hidraulico 67 ¥y la nolea 69 -
sobre el depdsito de flotabilidad 65.

Aunque el mecanismo de retraccidn es

. 5. Aevidentemente adecuado para.el control del faldon
flexible anular, es igualmente utilizable para
controlar la estabilidad del vehiculo elevable

mediante efecto sobre el terreno por deflexidn
de la quilla estabilizadora 17 mostrada en la fi

10. éura 13, modificandose as{ la "compartimentacidn®
del cojin de aire. En la versidén mostrada, el -
cable 70 estd fijado a una cedens de conexidn -
71 {cuye cadena de conexion es del tipo descri-

4o en las solicitudes copendientes numeros 2178/

15. 62 y 13254/62] usada para retener la forma de la
$obers. La cadena de conexidn estd e su vez fi-
jada por cada extremo a las paredes 15 y 16 por.
medio de los pernos 72 en U fijadds e las reg--

. pectivas paredes de la quilla.

2 0, : ‘La figura 14 muestra la disposicidn -
variente consistente en situar los puntos de -~
control seleccionados 74 en las baos de babor ¥y
estribir, y a proa y popa. Evidentemente, pueden
emplearsse més o menos puntos sgeleccionados, de~

25. pendiendo del tamafio y deseada maniobrabilidad
delrvehiculo.

En su funcionamiento, un piloto que -
éesee establecer una fusrza de control o aumen-
tar las existentes fuerzas de control, seleccig

30. naré un control adecuado para elevar una porcidn
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la que se desplaza el vehiculo. De esta manera -

se permite el escape de aire del cojin a través
del hueco craado para atenuar el cojin de aire a
presidén en aquel punto, determinando asi ol rédé
miento del vehiculo. Se generara una fuerza "g"
para desplazar al vehiculo hacia el punto de atg
nuacidn. Si el punto de elevacion esta en la bao
de estribor, el vehiculo rcdaréd hacia estribor y
se deslizaré lateralmente hacia tal punto. Andlo
gamente, una olevacidn del faldén de babor produ-
¢ciréd un desplagzamiento hacia este costado, en for
ma andloga & como un paracaidista efectia un des
cengo conmtrolado. El grado o intensidad de “g" -
generada, dependers del tamafio del hueco creado
en el faldén 10 y del grado de atenuacion del -
cojin. As{, podrian usarse pequefias intensidades
de "elevacidn y peguefios huecos para equilibrar
un vehiculo afectadh por vientos transversales.
Ademds, un piloto puede maniohrar su vehiculo en
vuelo estético, siendo ésto particudarmente venta
joso cuando se navegue en espacios confinados, -
tales como puertos muy concurridos, etc.

Dentro de la técnica correspondiente,
figuran naturalmente otras versiones, y aunque
las versiones preferidas son expuestas anterior-
mente de acuerdo con la invencidn, pueden deri-
vérse numerosas modificaciones sin apartarse del
espiritu de la invencidn o del émbito de las ads

juntas reivindicaciones.
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- Descrita suficientemente la naturaleza

del invento, asi como 1= manera de realizarlo en
la préctica, debe hacerse coﬁgtar que las dispo-
giciones anteriormente indicadas son susceptibles
de modificaciones de. detalle en cuanto no alteren
su principio fundamental., También se hace cons—-—
tar que el invento se refiere a una solicitud de
patente presentada en Inglaterra, con fecha 15 de
Noviembre de 1.962, bajo el n% 43165, acogiendose

por lo tanto, 2 los beneficios que conceden los -

"Convenios Internacionales en vigor y siendo lo -

gque constituye la esencis del referido invento ¥y
por lo que se solicita patente de Invencidn por -
20 aflos en Eapafia sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN -
MAGUINAS ELEVABLES MEDIANTE EFECTO SOBRE' EL TERRE
ﬁO"; caracterizandose por lo siguiente: _

18 ,~ "Perfecciongmientos en midquines -
elevables mediante efecto sobre el terreno", .ca~=-
racterizados por comprender un faldén flexible ex
tendido totalménte 0 en su mayor parte alrededor
de la periferia de la citada méquina, y medios .pa
ra desviar el falddn flexible en puntos seleccio-
nados del mismo a fin de atenuar el cojin de aire
en tales puntos e inducir un cambio de direccidnm
de desplazamiento de la méquina hacia el punto -
seleccionado.

28 .~ Perfeccionamientos en maguinas ele
vables mediante efecto sobre el terreno, caracte-

rizados por una estructura de plataforme basica -
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medios que definen una serie sustancialmente con
tinua de conductos reactores dirigidos hacia aba
jo alrededor de la periferis de la citada estruc
tura de plataforma, y medios para generar aire a
5.  presidn a descargar a traves de tales conductos
reactores a fin de establecer un cojin de aire -
sustentador bajo la mencionadé estructura de pla
taforma, la mejora que comprends un faldén fle-
xible que rodea a la plataforma y a los conductos
10. reagtores y se extiende por debajo de dicha pla-
| taforma para retardar el escape del cojin de aire
situado en ella, extendiéndose el faldén flexi—-
ble en su totalidad o en su mayor parte alrede——
dor de la periferia de la plataforma basica, y -
15. medios deflectores controlados y destihados a -
‘desviar mecénicamente el faldén flexible en pun-
tos seleccionados del mismo para atenuar el gjin
de aire en los puntos seleccionados e inducir un
cambio de direccidn de la maquina hacia el punto
20. seleccionado.
32 .~ Perfeccionamientos segun la reivin
dicacidén 28, caracterizados porque los medios de
- flectores del faldon comprendem un cable fijado
al extremo inferior del faldén en cada punto se-
25. léccionado del mismo, y medios de control para -
desviar al falddn elevando dicho cable.
42 .- Perfeccionamientos segin la rei--
vindicacidén 28, caracterizados porque los medios
destinados a desviar al citado falddn em puntos

30, - seleccionados del mismo estdn situados en 4 pun-
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tos equiespaciados alrededor de la periferia de
la citada plataforma y del falddn.
58 .- Perfeccionamientos segin la rei-
vindicacidén 38, caracterizados porque el cable -
5. se fija al falddn mediante un dispositivo de su-
jecion por bloque de polea, que comprende un blg
que de polea fijado al cable por su extremo infe
rior, una prolongacion de cable fijada por un ex
tremo al blogue de polea al otro extremo de la -

10. misma, y fijada al £alddn peor el otro extremo, y
un segmento de cable que pasa alrededor de la -
roldana del blogue de polea y se fija por ambos
extremos del mismo al falddn a uno y otro lado -
de la prolongacidn del cable.

15. &,- Perfeccionamientos segun la rei--
vindicacidn 22, caracterizados porque el £alddén
define una serie de conductos de paso de aire -
que forman prolongaciones de los medios de paso,
incluyendo los conductos unas toberas para la -

- 20, descarga del azire a presion, estando fijado el =
dispositivo elevador para redifinir los conduc--
tos de paso y las toberas en los puntos seleccig
nados de deflexidn.

7¢.- Perfeccionamientos segun la rei--

25, vindicacidn 68, caracterizados porque el disposi
tivo elevador comprende un cable fijado al falddn
junto a las toberas del mismo, ¥y medios para ele
var el cable y redefinir los citados conductos.

88.- Perfeccionamientos segin la rei--

30. vindicacion 72, caracterizados porque el disposi
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tivo elevador comprende un gato hidraulico por
cada uno de los respectivos cables en los pun-
tos seleccionados, una servovilvula para contro
lar individualmente cada uno de los gatos hi-
draulicos y medios de suministro de fluido des-
tinados a suministrar un fluido hidrdulico & -
presion a cada servovdlvula y gato hidrdulico.

92 ,- Perfeccionamientos en maquinas -
elevableg mediante efecto sobre el terreno, ca-
racterizado por comprender una plataforma bdsi-
ea, ﬁedios gue incluyen un falddn flexible ex--
tendido por debajo-de 1a plataforma definiendo
un cojin de aire destinado a sustentar la plata
forma, incluyendo el falddn flexible un par de
paredes interna y externa extendidas en general
en sentido vertical y descendente, y diafragmas
trangversales flexibleg que sustentan a las pa-
redes interna y externa en relacidn espaciadé,
formando los diafragmas transversaleq y las pa~
redes una serie de conductos y toberas en los -
extremos inferiores éara la transferencia de -
aire @ presidn por debajo de la plataforma para
formar el citado cojin, y medios para desviar -
el £alddn en puntos seleccionados del mismo a —
fin de redefinir el flujo de aire y atenuar se-
lectivamente el cojin formado para cambiar la -
direccidn de desplazamiento del veh{culo.

108 .- Perfeccionamientos segin la rei
vindicacion 92, caracterizados porque los me-

dios desviadores, comprendem por lo menos un ca=-
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ble en cada puato seleécio d§§f2§ pared
del faldén flexible en una poreidn inferior del -
mismo, y medios de control para desviar el falddn
mediante elevacidn del cable.

1l2.- Perfeccionamientos segin la rei--
vindicacidn 108, caracterizados porque un exbtremo
del ceble esta fijado a la pared externa del fal-
dén junto a las toberas para cerrarlas parcialmen
te en el respective punto seleccionado.

128 ,- Perfeccionamientos segin la rei--
vindicacién 102, caracterizados porque el cable -
estéd fijado a la pared interna del falddn.

‘ 138,.- Perfoccionamientos segin la rei--
vindicacidén 108, caracterizados porgue un extremo
del cable incluye un par de prolongaciones del -
mismo, fijéndose una de ellas a la pared interna
¥y la otra a la pared externa del falddn.

148,- Perfeccionamientos segun la rei--

vindicacidn 9%, caracterizados por comprender ade

~més, por lo menos una quilla estabilizadora flexi

ble extendida por debajo de la plataforma dentro
de la periferia del falddn para estabilizar el co
jin de aire, mediante compartimentacidén parcial -
del cojin, y que comprende ademis medios adiciong
les destinados a desviar la quilla flexible para
atenuar adicionalmente el cojin compartimentado.
158 .~ Perfeccionamientos segin la rei--
vindicacidn 14e, caracterizados porque ls quilla
estd definida por un par de paredes espaciadas -

gue forman toberas de quilla en el extremo infe--
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rior de la misma, incluyendo medios gue definen
un conducto de aire entre las citadas paredes -
espaciadas para su descarga a través de las to-
beras de la quilla; y los medios deflectores adi

5. cionales comprender por lo menos wn cable de qui
1la fijado por lo menos en un punto seleccionado
a la porcién inferior de la quilla flexible, y -
medios para desviar la quilla mediante elevacidn
del cable,

10, 168 .- Perfeccionamientos segin la rei—-
vindicacidén 158, caracterizados porgue comprende
ademds una cadena de conexidn flexible que une -
las paredes espaciadas junto a las toberas de -
quilla de las mismas, estando fijado el cable de

15, quilla por su exiremo inferior a la cadena de co
nexidn en un punto medio de la cadens.

173.- Perfeccionamientos en méquinas -
elevables mediante efecto sobre el terreno, co~--
racterizados por coumprender una plataforma de ou

20; - bierta, un depdsito de flotabilidad por debajo -

- de la plataforma y medios intermedios a 1la plata
forma y al depdsito para proporcionar aire a pre
sién de sustentacidn de 1a miquina, un sistemg -
de ‘control que comprende combinadamente un falddn

25. flexible que rodea a la plataforma y al depdsito
y define toberas reasctoras para la degcarga del
aire a presidn por debajo del depdsito para defi
nir un cojin de amire simétrico por debajo del
mismo; medios simétriéamente espaciados para deg

30. viar mecénicamentd el falddn flexible en puntos
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vamente el cojin de aire en los puntos selecciona

dos e inducir un cambio de direccidn de la méqui-
na hacia el centro de atenuacidn; medios del con-
trol hidrdulico individuales para poner en funcio
namiento independientemente cada uno de los me-
dios desviadores en los puntos de deflexién; ¥y un
sistema hidrdulico pera suministrer un fluido hi-
dréulico a presién a los medios de control hidrdu
lico.

182 ,- Perfeccionamientos segin la reivin

dicacidn 172, caracterizados porgue cada uno de -

. los medios desviadores incluye un cable fijado al

faldon en una porcidén inferior del mismo; y los -
medios de control hidrdulico incluyen un mecanis-
mo de gato hidrdulico montado para slevar al ca—-
ble y desviar as{ al falddn, y una servoviélvuls -
destinada a2 suministrar selectivamente al mecanis
mo‘hidréulico respeﬁtivo con fluido hidraulico.

198 .- Perfeccionamientos segun reivindi
cacién 188, caracterizados porque la plataforme
de cubierta es de forma eliptica, y se sitia un -
mecanismo de gato hidrsulico ¥y servovalvula aso-
ciada sobre lsz estructurs de la plataforme bdsica
en 4 puntos equiespaciados de la misma,

202 ,- Perfeccionamientos segun la rei~-
vindicacidén 198, caracterizados porque el faldon
flexible es definido por una pared interna y una
externa, extendiéndose la pared externa desde la

plataforma basica por debajo del depdsito de -
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flotabilidad y extendiéndtoé

de el depdsito de flotabilidad, definiendo las -~
paredes interna y externa una serie de toberas -
reactoras anulares destinadas a definir el cojin
de aire, fijdndose el cable en cada punto selec--
tivo por lo mencs a una de las paredes adyacentes
a las toberas.

218.- Perfeccionamientos segin la rei-
vindicacion 208, cafacterizados por comprender -
ademés, una quills estabilizadora flexible y cen=-
tfalmente dispuesta para compartimentar parcial--
mente el cojin de aire formado, y adicionales me-
dios deflectores de la quilla para desviar selec-
tivamente la quilla flexible a fin de atenuar la
compartimentacidn del cojin de sire.

228 .- “"Perfeccionamientos en mdquinas -
elevables mediante efecto sobre el terreno"; tal

¥y como queda sustancialmente descrito en la presen
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