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El Estatuto vigente sobre Propiedad Industrial, de
26 de Julio de 1929, en su texto refundido publicado el 20
de Abril de 1930, establece los caracteres de patentabili-
dad de las invenciones de tipo industrial que tienen por
objeto obtener ventajas sobre lo ya conocido, admitiendo
por consiguiente como patentables, las nﬁevas méquinas apa-
ratos, instrumentos, procesos de fabricacién, etc. La am-
plitud de conceptos previstos como patentables, ha llevado
al legislador a aclarar (Arte. 46) quetla enumeracién con-
tenida en dicho cuerpo legal es puramente enunciativa y no

limitativa, haciéndola extensiva incluso a los descubri-

. .
hd .
.

mientos de tipo cientifico (Arte. 47). Soott

El Decreto de 26 de Diciembre de 1947, recogfendo
la Orden de 18 de Noviembre de 1935, confirma el criterio
legal de que también serén patentables los instrumentﬁsufqg
jetos, o partes de los mismos, gue aporten a la funcibn a
que son destinados, un beneficio o efecto nuevo, y en ,defi-

nitiva que constituyan una mejora sustancial sobre 1o, gite-

riormente conocido. SN

Pues bien, a tenor de lo expuesto, y en base ai.ar-
ticulado que recoge los conceptos expresados, debe co;éiée-
rarse, que la invencidn a que se refiere la presente memo-
ria, constituye una novedad industrial, con caracteristicas
Y ventajas que la hacen merecedora del privilegio de explo-
tacibén exclusiva que por ella se solicita, premiando asi
los méritos de quien aporta a la industria del pais una me-
jora efectiva y precisamente comprendida entre las enuncia-
das por la Ley como patentables. (Arts. 46 y 47 en relacién

con el 171, en su nueva redaccidn afectada por la Orden de

18 de Noviembre de 1935).

—
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La presente invencibén, segin se expresa en sl
enunciado de esta memoria descriptiva, se refiere a un dis-
positivo de elevacién y tensor por cadena.

El dispositivo que la invencién propone, es de
aplicacién tanto para la elevacién de piezas como es el ca-
s0 habitual de uso en talleres de reparécién de vehiculos,
como en los casos en los que se precise tensar un elemento
con relacién a una estructura fija.

De una forma general, el dispositivo esté de-
terminado principalmente por una pieza soporte de forma ge-
neral prismética, en cuyo interior queda alojada una.po}ea
oscilante alrededor de un tornillo-eje que atraviesaﬂl%é Pa
redes opuestas de la pieza soporte. Por la citada pdTéé‘pa—
sa una cadena cuyos ramales quedan tendidos verticalmente,
al estar la pieza'soporte suspendida mediante cadenaio%éi-
milar a un punto rigido de la estructura del taller.

| Uno de los ramales de la cadena, queda analado

al elemento & suspender, quedando el otro ramal deiﬁg.ﬁ?de—

na libre. S

En estas condiciones, para elevar la capga,sus
pendida, basta con actuar mediante una llave o herraéieﬁta
similar, sobre la cabeza del tornillo-eje en ei sentido co-
rrespondiente, siendo este "a derechas" ya que la carga ha
de ser anclada al ramal que accede a la polea por la cara
izquierda de la cabeza del tornillo-eje, avanzando los es-
labones de cadena en el sentido de las agujas del reloj. El
arrastre de lé cadéna motivado por el giro de la polea, se
consigue al constituirse esta en un cuerpolexagonal provis-

to de un cansl anular central y de una curvatura correspon-

diente con la seccién del eslabén que accede a ella perpen-
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contiguos y dispuestos en sendos planos ortogonales, apli-

sentido contrario, esté impédido mediante un dispositiGﬁ de

dicularmente & su eje de rotaciénm, quedando los eslabones

cados sobre las correspondientes caras de la polea; posibi-
liténdose el arrastre al existir en caras alternadas de la
polea y a uno y otro lado del canal anuiar, parejas de te-
tones radiales que‘se disponen entre los eslabones aplica-
cos contra sus caras y que durante el giro presionan sobre
la zona curvada de los eslabones, sucediendo este empuje de
los tetones conforme van accediendo a la polea los diferen-
tes eslabones de la cadena.

Cuando se produce el arrastre de la cadgnaﬁ es
necesario que la pieza soporte mantenga una posicién.ﬁg? 0
menos estable, para lo cual esta dotada de una proloﬁéggién
en funciones de mango para asidero. El giro de la polga.en
trinquete determinado por una pieza prismatica articulada
en dicho soporte y asistida por un resorte, mediaiite el:que

! . .

se permite el giro "a derechas", y que en el sentido ‘chntra-

v

rio se interfiere entre los eslabones acuinindose sobr%}éllo%
Con esta disposicién puede interrumpirse en cnalquierf@bpqg
to el giro de la polea de arrastre para la elevacidn o ten-
sado del cuerpo anclado a la cadena, quedando asi Znmovili-
zado y bloqueado el giro en sentido contrario.

Para posibilitar el descenso del cuerpo suspen
dido de la cadena, 0 la disminucién de la presidn de tensa-
do, la invencién prevé un dispositivo de freno ubicaao tam-
bien en la pieza soporte y que actda sobre una prolongacién
externa del tornillo-eje conformada a modo de tambor y so-

bre cuya superficie externa actila una zapata de frerno des-

plazable por giro de un tornillo anclado rotativamente a
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su extremo. Al aproximar la zapata al tambor, tiene lugar
el bloqueo del tornillo-eje, impidiéndose asi el giro en
sentido contrario a las agujas del reloj de la polea de
arrastre, una vez desconectado el dispositivo de trinquete.

Una vez que la accién de ffenado supera la ten
sién de la madena, al girar mediante llave o similar el tor-
nillo-eje en el sentido "a izquierdas", tiene lugar el deg
censo del elemento suspendido. Cuanto mayor sea la accidn
de frenado, siempre superior a la tensibén de la cadena, ma-
yor seré el par a aplicar a la cabeza del tornillo-eje.

Con objeto de que el par de giro al acc;pngr
el tornillo-eje, tenga un valor éorrespondiente a laaﬁiéad
del peso del objeto a elevar, reduciéndose por tanto'éf&a
mitad la fuerza realizada por el operario, la invencidn pre+4
vé un dispositivo complementario constituido por un ;b@érte
flotante que incluye una polea similar a la de arrastre an-
teriormente descrita, por la que se hace pasar la cadsend de
elevacién, anclandose el extremo de esta a la pieza bp??rte,
formdndose asi un tiro a dos ramales. E1 soporte flotaite

se amarra debidamente al objeto a elevar, mediante uud ga-

dena independiente o cable.

Para ayudar a una mejor comprensidén de esta
memoria descriptiva y formando parte integrante de la mis-
ma, Se acompaiia una serie de planos en cuyas figuras, con
caridcter ilustrativo y no limitativo se ha representado lo
siguiente: ‘

Figura 12.- Es una vista en alzado del disposid

tivo de elevacidén y tensor por cadena objeto de la inven-

cidn.
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gura 32. Tanto el travesafio 6 como la pletina 4 y puente 5,

Figura 22,.- Es una seccién por la linea de cor
te A-B de la figura 12,

Figura 32.- Es una visfa parcial en alzado la-
teral de la pieza soporte y que se corresponde con lo mos-~
trado en la parte izquierda del dibujo de la figura 1a.

Figura 4&.- Es una vista en perspectiva de lo
mostrado en la figuéa la,

Haciendo referencia & la numeracién dicada en
las figuras anteriormente citadas, vemos como el dispositi-
vo de elevacidén y tensor por cadena que la invencién propo-
ne estd determinado por una pieza soporte referencigpa ?n.
general con el nlmero 1 en la que quedan acoplados 1g§:aiﬁg
rentes componentes del dispositivo. Esta pieza sopof%é.i
esta determinada por las placas paralelas 2 y 3, arr%ospra—
das por la pletina 4 y el puente 5; existiendo tambi%n?ﬁn

travesafic 6 que las une superiormente, segin se ve en la fi4

quedan debidamente soldados a las placas laterales é&aﬁ&,

formando un conjunto sélido que determina la pieza seporte

1 s

Una de las alas del puente 5 se prolonga para
deteminar una empuiiadura 0 mango 7 para ser agarrada por
el usuario durante el funcionamiento del dispositivo.

La pieza soporte 1 en el caso de la aplicacidn
més practica, en la que el dispositivo es utilizado para el
levantamiento de cargas para mantenerlas suspendidas a una
determinada altura para la manipulacidén del operario, gqueda
suspendida de un punto rigido de la estructura mediante una
cadena 8 o cable al fijar los extremos de la misma a un tor

nillo 9 que atraviesa las placas laterales 2 y 3 y que se
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prevé en la zona superior de la pieza soporte 1, al lado co
rrespondiente a la empuiiadura 7.

En la zona central e inferior de la pieza so-
porte 1, queda dispuesto un tornillo-eje 10 que atraviesa
las placas laterales 2 y 3, teniendo soiidamente anclada
entre dichas placas la polea de arrastré 11 por la que pasa
la cadena de eslabones 12. Tal como se muestra en las figu-
ras, al producir un giro continuo mediante una llave o gi-
miler sobre la cabeza del tornillo-eje 10, tiene lugar el

arrastre de la cadena 12, en uno u otro sentido dependiente

del de rotacién.

El arrastre de la cadena 12 tiene lugaﬁ;“éi
constituirse la polea 11 mediante un cuerpo hexagonéi'ébovii
to delcanal anular y central 13 y de tetones 14 de direccién
radial y distribuidos por parejas en caras alternas éels
cuerpo de la polea, segin se ve claramente en las figuras
l2a y 22, En esta figura 22 puede verse como los eslabones
de la cadena 12 acceden a la polea de arrastre 11 séﬁ@%&dos
disposiciones bien definidas: ﬁnos eslabones 15 son pérben-

.ao®®

diculares al tornillo-eje 10, en tanto que los eslahégeg 16
se disponen paralelamente &l mismo. Los eslabones 15 son
guiados en la garganta anular 13 de la polea 1ll, en tanto
que los eslabones 16 conforme acceden a dicha polea van que
dando aplicados sobre las caras del cuerpo de la misma, que
dendo los tetones 14 entre dos eslabones 16 consecutivos,
situandose el eslabdén 15 de unién de estos entre dichos te-
tones 14. Cada pareja de tetones 14 presiona sobre la zona
curvada del -eslabén 16 aplicado contra la cara libre y an-

terior conforme al giro, del cuerpo hexagonal de la polea,

produciéndose asi el arrastre forzoso de la cadena 12.
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Al efectuar un giro en el sentido correspon-
diente a las agujas del reloj, mediante una llave aplicada
a la cabeza del tornillo-eje 10 y haciendo referencia a la
figura 28, los eslabones del ramal 17 de la cadena 12 se
van paulatinamente aproximando hacia la po1ea dg arrastre
1}, mientras que los eslabones correspoﬁdientes al ramal
18 de la misma, se van alejando de aquella. Si en el extre-
mo libre del ramal 17 se ancla el elemento u objeto a sus-
pender, al girar el tornillo-eje en el sentido de "a dere-

chas", el objeto serd elevado; quedando libre el ramal 18

de la cadena 12.

Para poder detener el objeto suspendid&;:%:la
altura deseada, sin que &l cesar el giro sobre el tornillo-
eje se produzca un descenso por accién de la gravedaq, con-
forme a la invencién se dispone un dispositivo de tr&nhhete
referenciado en general con el ndmero 19, mediante el cual
solamente se permite el giro en el sentido de las aguijas
del reloj. El dispositivo de trinquete 19 esta detefhiﬁédo
por una pieza prismatica 20, articulada en el ejeA21{fi3ado
por sus extremos a las placas laterales 2 y 3 de la'biéga
soporte 1. La pieza prismatica 20 esti asistida de un resor
te plano 22 anclado por un tornillo 23 al travesaiio 6, segun
se ve més claramente en la figura 22. Por la accidén del re-
sorte plano 22, la pieza prismatica 20 del dispositivo de
trinquete, es susceptible de adoptar una posicidén de trabajo
tal y como se representa con linea llena en dicha figura 22
y una posicidén inoperante como se muestra con linea a tra-
zos en la misma figura. En la posicién de trabsjo del trin-

quete, la cara frontal libre de la pieza prismética 20 in-

terfiere la carrera de retroceso de la cadena 12, al inei-
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'inopérante y elldispositivo de freno 25 bloqueado, la carga

dir sobre dicha cara la zona curvada del eslabén 15 corres-
pondiente.

Para originar el descenso de la carga u objeto
suspendido, el dispositivo de trinquete 19 ha de ocupar la
posicidén inoperante mostrada a puntos en la figura 22, para
10 cual basta con accionar sobre el pivote 24 en el senti-
do de abatimiento. Esta operacién se efectila una vez que ha
sido frenado el tornillo-eje 10 para impedir el giro en el
sentido contrario a las agujas del reloj, 1o que tiene lu-
gar mediante el dispositivo de freno referenciado en gene-

ral con el numero 25, cuya estructura se explica a continua
cidn.

.
cccc

un tembor 26 soldado coaxialmente al tornillo-eje 10 y situa
do externamente a la pieza soporte 1, conforme se mué;%éa
en la figura 32, La zapata de freno 27 es susceptible de
aplicarse contra dicho tambor 26 para efectuar un total-blo-
queo de la polea de arrastre 11, lo que se consigue é;{épqg
tar la cabeza de mariposa 28 del tornillo 29 de accio?%ﬁieg
to, el extremo del cual incorpora la zapata 27, anclg?@hps—
cilantemente.

La zapata 27 y el tambor 26, quedan protegidos
mediante una carcasa 30 soldada a la placa lateral 3 de la

pieza soporte 1, EI tornillo de accionamiento de freno, re-

ferenciado con 29, queda debidamente guiado en una prolonga+

cién 31 del travesafio 6 y en las tuercas 32 soldadas a la

carcasa 30.

Con el dispositivo de trinquete 19 en posicién
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suspendida se mentiene en esta posicién. Al aflojar ligera-
mente la tensién de la zapata 27 sobre el tambor 26, sin
que tenga lugar el descenso de la carga suspendida, es po-
sible con ayuda de la llave o similar, producir la rotacidn
en sentido antihorario del tornillo—eje'io, consiguiendo
asl el descenso paulatino de la carga. Dépendientemente de
la presién de apriete de la zapata 27 contra el tambor 26,
se necesitard en mayor o menor grado, realizar mayor esfuer:
zo por parte del operario para promover el descenso.

En lugar de anclar el elemento u objeto a sus-
pender, no representado en las figuras, al extremo 1§brq del
ramal 17 de la cadena de tracciém 12, con lo que el Bé;:de
giro dado por el operario al tornillo-eje 10, mediante Ta
llave aplicada a la cabeza de este, siendo el par de giro
proporcional al peso del cuerpo suspendido y en depeﬂh&écia
de los radios de accidén sobre la llave y del radio de la po+
lea 11; puede utilizarse un soporte flotante referenciado
en las figpras en general con el numero 33 que inclu&eiﬁna
polea loca 34 idéntica a la polea de arrastre 11 de la.piezq
soporte 1, por la que se hace pasar dicho ramal de cé@dqa
17 cuyo extremo queda anclado al tornillo 35 fijado entre
las alas del puente 5, consiguiéndose asi un tiro a dos ra
males, conforme se muestra en las figuras.

Con esta disposicidén y mediante el soporte flo
tante 33, el objeto a suspender se ancla mediante unacade-
na %6 o similar, tal como un cable, al soporte flotante 33,
para 1o cual este incorpora inferiormente el tornillo 37 de
anclaje. En estas condiciones, el par de giro anteriormente
citado, tienme un valor que corresponde a la mitad del preci

sado en el tiro directo a un sélo ramel, faciliténdose asi
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el levantamiento, tal como corresponde a la traccién a tra-
vés de varios ramales como es sabido. En estas condiciones,
tanto la elevacién de la carge como el descenso de la mis-
ma tiene lugar a una velocidad correspondiente a la mitad
de la conseguida a tiro directo. t

Para el correcto funcionamiento del dispositi~
vo objeto de la invencién, tanto para el levantamiento de
la carga como para el descenso, una mano del operario debe
asir la empufiadura 7 de la pieza soporte 1, en tanto que con
la otra produce 8l giro del tornillo-eje 10, en uno u otro

sentido correspondiente a la funcién a realizar.
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Hecha la descripcién a que se refiere la memoria
que antecede, es preciso insistir en que los detalles de
realizacién de la idea expuesta, pueden variar, es decir,
que pueden sufrir pequeiias alteraciones;, basadas siempre
en los principios fundamentales de la idéa, que son en esen
cia los que quedan reflejados en los pérrafos de la descrip)
cién hecha. En efecto, el Articulo 48 del Estatuto vigente
sobre Propiedad Industrial, establece como no patentables,
en su apartado tercero, "los cambios de forma, dimensiones,
proporciones y materias de un objeto ya patentado" fijando
as{ el criterio del 1egialador en el sentido de que gaten—
tada una idea que pueda dar lugar & una realidad préctica
e industrializable, nadie podré apoyarse en ella paré;'é

pretexto de haber introducido ligeras modificaciones, pre-

L4 L[4
*

sentarla como nueva y propia. o olel

Este principio, en cuanto al alcence de la protec—
cidn del objeto patentado Se refiere, se halla confiramado
por numerosas Sentencias del Tribunal Supremo, y ent're'}-
ellas, comc mAs terminantes, en las de fechas 16 de egypbre
de 1954, 23 de enero de 1959, 20 de marzo de 1964 y.??r?s.

Establecido el concepto expresado, en cuanto a la
amplitud que debe darse a la proteccidn solicitada, se re-
dacta a continuacidn la Nota de Reivindicaciones, de acuer
do con lo que se establece en el Gltimo pérrafo del apar-
tado tercero del Articulo 100 de la Ley, sintetizamndo asi
las novedades que se desean reivindicar:

NOTA DE REIVINDICACIONES
En restmen, el privilegio de explotacidén exclusi-

va que se solicita, recaeré sobre las reivindicaciones si-

guientes:




10

18

20

25

30

_13 —

1a,- DISPOSITIVO DE ELEVACION Y TENSOR POR CA
DENA, caracterizado porque estd determinado por una pieza
soporte de forma general prismAtica al constituirse median-
te dos placas paralelas y verticales arriostradas inferior
¥ lateralmente por una pletina recta y ﬁp puente en "U", en
uno de cuyos éngulos superiores es pasante por sendos ori-
ficios de las placas, un tornillo de amarre de los extremos
de una cadena o cable de suspensién del conjunto o de ancla
je a un medio rigido, existiendo un tornillo-eje paralelo
al anterior e igualmente dispuesto en un punto central e
inferior de la pieza soporte, cuya zona intermedia a;}ag
placas lleva solidaria una polea de arrastre de una éﬁaéna
cuyos ramales en general verticales gquelan anclados i@ggec-
tivamente, uno al elemento a suspender o temnsar y el ?t?o
libre; actuando el dispositivo, al dotar de giro mediesrse
llave o similar, a la cabeza del tornillo-eje en el senti-
do "a derechas", manteniendo fija la posicién de la pieza
soporte al asir manualmente de un mango saliente coma.ﬁ?o—
longacién de una de las ramas de su puente; impidiéndoge el
giro en sentido contrario, al disponerse un trinqueté:dQ£1
nido por una pieza prismética articulada en un eje pasante
por la zona angular superior y libre 82 las placas, parale-
lo a los anteriores, estando asistido el trinquete por un
muelle plano anclado a un travesaifio solidario a las placas
¥ situado por encima del tornillo-eje, actuando dicho trin-
quete al disponerse su arista de trabajo contra un eslabén
paralelo al eje de la polea de arrastre y acuilarse el esla-
bén contiguo del ramal libre al cesar la accidén de giro; ha

biéndose previsto un dispositivo de freno que llega a blo-

quear el giro del tornillo-eje y mediante el cual se hace
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posible el descenso del elemento suspendido o la disminuciéy
de la presién de tensado, al ajustar su aceién a un valor
ligeramente superior al peso del elemento suspendido o0 a la
fuerza tensora aplicada a la cadens, y girar mediante la lla-
ve el tornillo-eje en el sentido contraﬁio, una vez libera-
do por abatimiento el trinquete.

2&,- DISPOSITIVO IE ELEVACION Y TENSOR POR CA-
DENA, segln reivindicacidén 12, en la que la polea de arras-
tre de la cadena, la constituye un cuerpo hexagonal dotado
de un canal anular central adaptado a la seccién del eslabédn
Y que colateralmente al canal y en caras alternas cuenta
con sendas parejas de tetones de direccidn radial éﬁg'ére-
sionan secuencialmente sobre la zona curvada del eéiéﬂ%n que

accede paralelamente a su eje y que apoya en una de sus ca-~

- *
LJ

ras libres. TR

32,~ DISPOSITIVO DE ELEVACION Y TENSOR POR CA-
DENA, segin reivindicacién 12, en la que el dispositims de
freno estd determinado por una zapata anclada rotafig%hente
al extremo inferior de uh tornillo guiado en una peffé@acién
prevista en una pieza soldada en la cara externa de{%ﬂzpla-
ca, susceptible de aproximarse a un tambor de freno solida-
rio al extremo libre del tornillo-eje, y recubierto por una
carcasa.

4a_ - DISPOSITIVO DE ELEVACION Y TENSOR POR CA-
DENA, segin reivindicacidén 128, en la que el ramal de cadena
destinado al anclaje del elemento a suspender o tensar, es
pasante por una polea idéntica a la anterior y situada en
un soporte flotante ancléndose su extremo libre a un torni-

1llo fijo entre las alas del puente de la pieza soporte, en

orden a reducir a la mitad el par de giro a tramsmitir a la




10

15

20

25

-15 —

cabeza del tornillo-eje, al amarrarse dicho elemento al so-
porte flotante mediante una cadena independiente o cable.
58.- Se reivindica por dltimo como objeto sobreé
el que ha de recaer el modelo de utilidad que se solicita
por: DISPOSITIVO DE ELEVACION Y TENSOR fOR CADENA.
-Todo conforme queda descrifo Y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de quince pigi-

nas mecanografi adas y dibujos adjuntos.

.
.
PRI Y
i

Madrid, 31 de marzo 1.986 .
BERNARDO UNGRIA

.
L
L

.
Sense

...........




VICINAY. S. A,

- .



- _ 3HOJAS /1

36

ESCALA VARIABIE

Madrid, ‘marzo 1.986
BE DO IA
P.
L /

L7







3 HOJAS/2

]
- Crrityin e b R LTS, £ 4 IR LT e Sy Wt




/ICINAY, S:A

\ \

. Lo
A0 N "N 4/ §\\ N

e y‘ o ﬂi//qvt /i’!ﬁ.

R 1

9]
M




3 HOJAS /3

ESCALA VARIABLE
Madrid, 31/de marzo 1.986




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



