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MEMORTA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCIOR
formuleda el 5 de Noviembre de 1963, con el n? 293.206
an
ESPAf &
por VEINTE afios
a nombre de LUWA AG., entidad suiza, establecida en Anemo-
nenstrasse 40, Zurich, Suiza, por: .
WDISPOSITIVO DE LIMPIEZA PARA CILINDROS DE LANUARES PARA TRA—
TAMIENTO DE FIBRAS®

ZzmoommERs T N
El presente invento se refiere a un dispositivo de
Iimpieza para cilindros de manuares.

Son ya conocidos desde hace tiempo dispositivos de
limpieza para cilindros de manuares, que poseen un rascg-
dor que se encusntra constantemente en contacto con el ci-
lindro. llediante el empleo de tales rsascadjores, sobre todo
en combinacidn con un dispositivo de aspiracidn, se pueden
mantener los cilindros limpios de manera relativamente fd-
eil; ghore bien, en todos los drgenos rascadores existe el

peligro, de que las fibras separadas del cilindro queden ad-
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heridas a ellos parcialmente, sobre todo cuando en los ras—
cadores se haiacumulado Y& grasa, o similares. De este mo-
do, ¥ 2 pesar de, por ejemplo, la aspiracidén existente, se
pueden formar rebabas de fibras en los rascadores, rebabas
que al alcanzar un tamafio suficiente, pueden afectar el efec-
to de limpieza del rascador. Aparte de ésto, existe el peli-
gro de que partes de estas rebabas de fibras se arrollen so-
bre el ecilindro o bien se introduzcen en la cinta de fibras

a estirar. Incluso limpiando periddicamente & mano el rasca-—
dor, no es posible eliminar este peligro por completo.

Se ha comprobado ghora, gue separando periddicamente
el rascedor del cilindro, se puede impedir, o por 1o menos
retardar la acumulscidn de fibras sobre el mismo, asi como
le formacidn de rebabas de fibras.

En los dispositivos conocidos de este tipo, se confie-
re al rescador un movimiento oscilante, & efectos de separ-
lo durante breve tiempo del cilindro, siendo este movimien—
%0, 0 bien trasmitido por una pieza giratoria, por ejemplo,
mediante levas, al soporte del rascador, soportado de mane—
ra basculable, o bien sujetdndose el rascador & un soporte
que ceda aldsticamente, con lo que las vibraciones de la mé-
guina hacen oscilar al rascador, separdndolo as{ durante un
breve tlempo del cilindro.

Si bien la generacidén de oscilaciones mediante leveas
giratorias que golpean en el soporte del rascador, ofrecs,
resultados satisfactorios en cuanto al efecto de limpieza,
resulta, no obstante, que esta clase de dispositivos tiene
evidentes inconvenientes mecédnicos y relativos a la técni-
ca de la hilatura. Por un lado estdn las levas y el soporte
expuestos & desgaste, & la vez que también sufren los coji-

netes del cilindro, si les levas se encuentran dispuestas
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sobre é1. Por otra parte no contribuye esta medida & rebajor
el nivel de ruido en la sala de méguinas. Los inconvenientes
en cuanto a la técnica de la hilatura estriban en que, como
consecuencia de separase el rascador siempre en el mismo si-
tio del cilindro, se forma sobre éste una estrecha zona de
ensuciamiento, lo que, de acuerdo con la experiencis, reper-
cute muy desfavorablemente en la uniformidad del tratemien—
to de las fibras.

La otrag forma de generar las oscilaciones, a saber,
mediante las vibraciones de la mdquina, es casi siemprs po-
co satisfactoria en cuanto a su efecto de limpieza, debido
a que la amplitud de la oscilacién no es lo suficientemente
grande, para separar al rascador 1o necesarioc. Segin ses el
tipo de le méquina y su apoyo, resultan sus vibraciones a
veces muy distintas, de modo que esta clase de dispositivo
€8 pPOCO SOguUrs.

Bl presente invento trata shora de proporcionsr un
dispositivo, en el gque se orillen los incon?enientes ante-—
riormente citados.

El dispositivo de acuerdo con el invento, en el que
el eje de oscilacién del rascador discurre paralelamente al
cilindro, mientras que la linea de contacto entre el rasca-
dor y la superficie del cilindro se encuentra fuera del eje
del eilindro y del plano axlal que contiene el eje de osei-
lacidn, se caracteriza por el hecho de que la linea de con-
tacto se halla delante del plano axial, visto en el sentido
de rotacidén del cilindro, y porque se¢ han previsto medios
de guia, en los que es recibido el rascador, que definen una
trayectoria de movimiento, en la que un sumento del recorri-

do a partir de la posicidn de reposo, corresponde a un asumen-
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to de la distancia entre el eje de oscilacién y el éﬁé”ﬁgigﬁ
cilindro, con objeto de permitir gue, en cada oscilacidn,

el rascador pueda separarse brevemente, como consecuencia

de ser arrastrado por rozemiento por el cilindro.

Pediante esta disposicidn del rascador, gueda asegu-
rado que éste lleve a eabo un.mo#imiento doble con relacidn
gl cilindro. A saber, no sélamente se produce un movimiento
tangencial al cilindro como consécuencia de la posicidén del
rascador con relacidn al sentido de giro del cilindro, sino
que el otro grado de libertad, proporcionado por los medios
de gula, permite a la vez un movimiento de levantamiento
prédcticanente radial, gque se produce como consecuencie de
que el rascedor, 8l ser arrastrado por rozamiento, incide
sobre el plano axial. ‘

El grado de livertad pare la desviacidn radial del
rascador, puede o blen estar dado por las correspondientes
guias de deslizamiento en sus extremos, o bien puede el ras-
cador estar sujeto a brazos soportados de manera basculable,
con lo que 9i bien la trayectoria del movimiento ez curvada,
provece, no obstante, asimismo una desviacidn prepondersnte-
mente radial.

| 2n el dibujo ha sido representado un ejemplo de for-
ma de realizacidn del dispositivo de limpieza de acuerdo con
el invento, mostrandos

La fig. 1, una vista en perspectiva de un mr de ci-
lindros de menusr, con un rescador correspondiente al cilin-
dro superiors |

la fig. 2, une seccidn a lo largo de la linea 2-2 de
la fig. 13

la fig. 3, una seccidn lonzitudinal e través de uno

de los extremos del resacador;

-4 - 2 g 32 )



10

25

30

Al

2 ey«

la fig. 4,'una repregsentacidn en seccidén similar a
le de 1la fig. 23

la fig. 5, una representacién esquemdtica en seccidn,
para ilustracidén del dngulo de incidenciaj

le fig. 6, una representacidn esquemdtica del rasoca-
dor en sus movimientos con relacidn a la superficie del o¢i-
lindro, en diversas fases.

E1l rascador 10 representado en las fig 1 - 4, posee
un cuerpo 11 que estZ rodeado por una vaina rascadors 12 de
meterial flexible, que puede estar formada, por ejemplo,
por un tubo flexible de ceucho. Le veina rascadore 12 estd
sujeta al cuerpo 11 mediante un soporte perfiledo slargado
13 que, por su parte, estd fijado mediente tornillos 14 al
cuerpo 11, sujetando a la pieza 12 sobre el cuerpc 11.

Tal como se desprende de las fig. 4 y 5, el cuerpo
11 posee, de acuerdo con una forma de realizacién preferen=-
te, una seccidn aproximadamente trapezoidal con una base 15
relativamente ancha, mientras que el lado superior 16 es més
estrecho. Entre la base 15 y el lado delantero 18, se forma
un saliente 19. |

E) cuerpo 11 posee, en sus dos extremos, sendos per-

nos de acoplamiento 20 de seccidén cilindrica, seguidos por

pernos de soporte coaxiales 22, méds estrechos. La superfi-
cie del perno de acoplamiento estd asperizads de maners apro-
piada, por ejemplo, mediante un molsteado 21,

Sobre el perno de soporte 22 se encuentra montado un
manguito de soporte 25 que puede ser, por ejemplo, de nylon
o de otro material con buenas propiedsdes de deslizamiento.
El manguito 25 posee una parte cilindrica de acoplamiento
26 vuelta hacis ei perno 20, asi como una pieza de soporte

27 de seccidn traensversel cusdrads o rectangular. Entre las
partes 26 y 27 se ha previsto una espaldilla 2?, {?ngﬂgﬁﬁ
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puede verse on la fig. 3.

Sobre el perno de acoplamiento 20 y la parte de aco-
plaemiento 26, se encuentra montado a presidn un elemento elds-
tico de caucho, de forma de manguito 29, que une ambas par-
tes entre si. En lugar de caucho puede, naturalmente, emplear-

se también otro material eldstico o un muelle de torsidn.

- Preferentemente se halla también la superficie de la piega

26 asperizada o provista con estrias longitudinales, con
el fin de evitar que el manguito 29 pueda girar sobre ella.

Tal como puede verse en la fig. 1, el rascador 10 se
encuentra sostenido por ambos lados en sendos estribos de
soporte 30, que estdn sujetos al bastidor de la mdquina, no
representado. Los estribos de soporte estdn formados, por
ejemplo, por trozos de chapa angulares, y estdn dotados de
ung parte horizontal de sujecidn 31 y una parte vertical de
soporte 32. En la parte de soporte 32 de cada uno de los es-
tribos, se ha previsto una ranura 33, formando estas ranuras
conjuntamente uha trayectoria de movimiento para el rascador.
En las ranuras encajan las partes de soporte 27 de las pie~
zas 25, pudiendo desplazarse en ellas, en el sentido de ex-
tensidn, de las ranuras o sea, en la trayectoria de movimien-
to. Aparte de désto, las piezas de soporte 32 forman topes
laterales pars las espaldillass 28, evitando con ello un des-
plazamiento lateral del rascador con relacidén al cilindro R
& limpisar.

Durente el funcionawiento, el rascador se encuenira
apoyado, bajo su propio peso y a través del manguito elds-
tico 12, sobre la superficie del cilindro superior. ledisn-

te un montaje apropiado de los esiribos 30 con relscidn al

c¢ilindro superior R, se ha cuidedo de que el rascador 10
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adopte con respecto al cilindro un dngulo de 1ncideA;;:W:Z““
(fig. 5). Dicho con otras palabras, la linea de contacto L
del rascador sobre el c¢ilindro superior se encuentra fuera
del plano E en el que estdn contenidos los ejes longitudina-
les X e ¥ dol c¢ilindro R y del rescador 10 respectivamente.
La linea de contacto I discurre al mismo tiempo delante del
plano E, si bien paralela a2l mismo, con relacidn al sentido
de giro del cilindro R. En laes fig. 4 y 5 ha sido indicado
el sentido de giro mediante una flechs.

Cuando el cilindro R gira en la direccidn de le fle-
cha (fig. 6 A), resulta que el manguito 12, como consecuen-
¢ia del rozamiento, es arrastrado por la superficie del ci-
lindro, deformdndose previamente, mientras que el cuerpo 11
conserva su posicidén primitive (fig. 6 B). Al seguir siendo
arrastrado el manguito 12, es hecho girar entonces también
el cuerpc 11 en sus piezas de soporte 25, en cdntra de la
accidn del elemento de torsién 29, con lo gue se tensa este
dltimo (fig. 6 C). La lines de contacto L ha pasedo entre—
tanto por el plano E. Ia fuerza F que provoca el giro del
cuerpo 11 {fig. 4), se descompone en dos componentes A ¥y B,
que forman un dngulo recto entre si. La componente A actie
paralelamente 2 la tra&ectoria de movimiento, es decir, pa-
ralelemente a la direccidén de las ranuras 33, y posee el
brazo de pelanca "a". Por otra parte, la componente B, gue
posee el brazo de palanca "b", actia formando dngulo recto
con dicha trayectoria de movimiento. Le fuerza i inicamente
provoca un desplagamiento del rascador en la trayectoria de
movimiento, lo gue hace que el mangulto 12 se levante sepa-
réndose de la superficie del cilindro R (fig. 6 D). Ios
clementos eldsticos de torsidén 29, agi como €l manguito 12,
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oueden ghors distenderse, saltando hacia strds, hasta algo
méds alld de su posicidn primitiva, bajo la accidén de la ener-
gia liverade (fig. 6 E). Ia fuerza de la gfavedad que actis
sobre el rasczdor, hace que dste vuelva a moverse al mismo
tiempo hacia abajo, de modo que el manguite 12 choca contra
la superficie del cilindro. Se produce asfi un ligero efecto
de percusién o golpeo, que hace que se desprendan las raba-
bag de fibras que eventualments siguieran existiendo. Egte
proceso que tiene lugar en intervalos de tiempo breves y que
gse presenta a la vista como una vibracién, permite manxengr
la superficie del cilindro totalmente limpis, de manera au-
tomdtica, haciendo que, bajo la accidén de los gzolpes, se
desprendan también las fibras o particulas extrafias adheri-
das con relativa fuersza.

Tal como se desprende de lo anterior, resulta que la
disposicidén elegida genera vibraciones u oscilaciones, cuya
frecuencia depende de la eldsticidad del manguito y de los
muelles de torsidn, asi como de la mssa del rascador. EI le-
vantamiento del rascador tiene lugar varias veces durante
una revelucidn del cilindro R, procurdndose preferiblemente
que el ndmero no ses un miltiplo entero, con objeto de evi-’
tar que el rascador incida siempre de nuevo sobre las mis-
mes posiciones periférices del cilindro.

El dngulo de incidencis o se elige preferentemente
entre 102 y 309, pero también son posibles otros dngulos de
incidencia, sobre todo 4ngulos mayores.

Este solicitud, que corresponde & le presentada en
Bstedos Unidos de América el 6 de Noviembre de 1962, bsjo
el mimero 235.702, se acoge & 1los beneficios del articulo
51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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NOTA&

Ios puntos de invencidn propia y nuéva, gque se pre-
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencidén en Espafia, por VEINTE sfios, son los siguien—
tes:

1.~ Dispositivo de limpieze para cilindros de manuns-
res pars tratamiento de fibras, con un rascador que toca el
cilindro de manuar, que ejecuta un movimiento de oscilacidn,
cuyo eje de oscilacién se desplaze paralelamente al cilindro
¥y la linee de contacto entre el rascsdor y la superficie |
del cilindro estéd situeda fuers del plano axial que contie-
ne el gje del cilindro y el eje de oscilacidn, caracteriga—
do por que la linea de contacto estd antes que el plano
axial en la direccidn de rotacidn del cilindre y por que es-
té4n previstos medios de guia que sujetan el rascador, que
definen una trayectoria de movimiento, con la gue un gumen-
t0 del recorrido desde la posicidn de reposo corresponde a
un aumento de la distancia del eje de oscilacién desde el
eje del c¢ilindro, para permitir en cada oscilacidén un breve
levantamiento del rascador por el cilindro como consecuencia
del arrastre por rozamientoe. »

2.- Dispositivo de acuerdo con el punto 1 caracteri-
zado por gque el plano del rascador, que contiene la linea
de contacto y el eje de oscilacidén, forma con el plano axial
un édngulo entre 102 y 302,

3.~ Dispositivo de acuerdo con el punto 1 caracteri-
zado por gque la trayectoria de movimiento definida por los
nedios de guia forma un énguld agudo con el plano axial.

4.- Dispositivo de acuerdo con el punto 1 caracteri-

zado por que el rascador lleva en sus dos extremos unos
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brazos con los cuales estéd soportado para movimiento alrede-
dor de un eje de basculacidn que constituye los medios de

guia ¥ que es paralelo sl eje de oscilacidn.

5.~ Dispositivo de acuerdo con los punios 1 a 3 carac-
terizado por que el rascador tiene forme tubular y conste de
material eldsticamente deformable.

6.~ Digpositivo de acuerdo con los puntos 1 a 3, y 5
caracterizado por que el rascador estd fijado a un soporte
en forma de varilla, que tiene dispuestos elementos de resor-
te de traccidn entre su parte media que soporte el rascador
y sus extremos.

T.~ Digpositivo de limpieza para cilindros de manua-
res pare tratamiento de fibras.

Tal y como se ha descrito en la Memoria gque antece-
de, representado en los dibujos que se acompaﬁah ¥ pare los
fines que se han especificado.

Esta llemoria consta de diez hojas escritas a méquina

por una sola carsa.

Yadrid, 29 NOV. 1963

P. A,

El bum

[
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