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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se acompéﬁa e la soliocitud de AN

UNA PATENTE DE INVENCION

a.favor‘de.Don Luis y Don Ismael ROYO Vidal, de naciongli- ~
daed espafiola, residentes en REUS (Tarragona), calle de San
BEsteban nims. 8 y 10, ' .

por 3

"UNA MAQUINA AUTOMATICA DE CLASIFICACION CONTINUA PARA AVES

Y PRODUCTOS ANALOGOS™
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" La presente invencidn se refiere, como su enuncia-
do indice, a una wiquing clasificadora de aves segin su pe—-
so, cuyas carac%eristicas son el poseer una plataforms cir-
¢ﬁ1ar situada en un plano horizontal, giratorio alrededor de

un eje vertical que parte de una caja mono-bloc en funcidn.
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de reduccidn, provista de una serie de brazos basculantes,
los cuales poseén en un extremo una horquille 4 plataforma
balancin colgante que ectuan como sopbrte a las aves y en
el otro extremo un rodillo, que cuando girs la plataforma,

va meando por-debajb de un carril cirfular dividido en pe-

”queﬁos troz08 con uniones a bisel de los cuales, uno si, ¥

" otro né, estdn unidos a otros brazos de bdscula, provistos

de un contrapeso de posiciéh regulable de forma que al pa—
sar un brazo porie-asves por debajo, si el peso ds la ave
es;el correspondieqte al tarado seleccionado, lo pesa, le-

velitdndose de tal forma que dé lugar al arrastre de 0%ro

dispositive contiguo a bisel, obligando e bascular 2l 80 -

. _porte porta—aves expulsando la ave al departamento que oxis

te. enfrente de cada brazo belanza. -

BEste dispositivo a bisel, una vez realizada la -
opafacién, vuelve a su posicién_pormal para recibir otra
ave. Entre ca&a dos. tramos consecutivos de carril basculan

te hay una pieza fija en forme de rampa para elevar 1los

-'braZQS porta—aves que‘hayan basculado para dejar caer la

ave's

Sobre la_périferia de la plataforms hay una se =
rie.de soportes sobre los gue basculan los brazos porta—aves
Pars aiimentar 105’sopor%es porta~aves se mreviene un sector
fijo de cargs enfelfcircuito, en el que se van solgando Y
depositando las aves. La plataforma circular giratoria se
meve accibnada por un motor montado con brazos elésticOS,-
sistenma flotante, aislado completamente del srmazén nrlnci-‘
pal en prevenclén ‘de rufdo y vibracién de la méqulna.

Rodeando a la plataforme circular gzratorla donde

van los brazos porta-aves, se ha previsto otra plataforma
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‘constituida poruna serie de bandejas-cajones individuales

szstema "quita ¥y pon" para que en los mismos caigan las -
aves ya cla31fleadas en su bandeja correspondientes

‘ A continuacidn se harig ung descripcidn comple-
ta de la invencidn con referencia a los planos que se
acoﬁpaﬁe.n, en los cuales se representa admple titulo de
ejeﬁplo, no limitativo, una forma preferente de resliza -
cidn susoeptibié de modificacidén en todas squellas partes

& elementos gue no supongen une alteracién fundamental de

las oaraoteristzcas eseneiales que reivindicamos.

En la figura 18, una vigta en planta desde un

plano superlor. _
En 1a figurs 28, es el mismo apapa%o en vista -
de alzado lateral, seccionado segai_;z un plano diametral.
| En la figurs 38, se muestrs un detalle del meca
nismo pesador, visto en alzadé laterals

En la figura 48, muestra un detalle del citado

mecanismo pesedor, visto desde un plano superior;
| En lo figure 58, mestra un detalle del mismo -
mecanismo pesaaor, visto de frente.
’ 4 En la figura 68, muestra otro detakle frontal
del citado mecanismo. _ .
) En la figura Eﬁ, mestra un detalle en alzado -

lateral, correspondiente al .citado mecanismo pesador y rg

_lativo al sistema de soporte-balancin.

En la figura 88, mestra otro detalle del mismo
mecanismo y sistema, visto en forma frontal.

Seagin el ejemplo de ejecucidn representado, 1la
ﬁepcionada wdquine de clasificar aves posee una platafor-

ma circular (1) situada en un plano horizontal giratorio
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alrededor de un eje vertical (2) que eparte de una caja-
monobloc con juego sinfin de reducciGn (20) sobre la pe-
raferia de ouya plataforma hay una serie de soportes (3)

en 1o0s que pueden bascular unos brazos (4) constituidos

'por unos soportes pcrta-aves (4) en el extremo exterior,

en forma de horqullla é soporte con plataforma-balancin

(15) colgante capaces de mantener un ave, y en el 0tro -

- extremo, un rodillo de aleaci6n especial (5) que cuando

gira ls plataforma (1) va pasando por debajo de un ca -
rril circuler (6) dividido en pequefios tramos con unio =

. nes a bisel (7) de los cuales uno si y otro n$, estén

unidos a otroé brazos basculantes (8) apoyados sobre unos
soportes (9) provistos de un contrapeso (10) de posicién

regulable, de forma que al pasar un brézé porta-aves por

: aebajb, si el peso del ave es el correspondiente al taras

do impuesto, bascule de tal forma que 44 lugar al arras—- A
tre del otro dispositivo contiguo (11) a bisel, obligan-

do a descender el soporte (14) porta-aves expulsendo el

" ave al departamento (12) qﬁe existe enfrente de cada ira

20 balanza. El sistema montado con balancin {15) va pro-

vigto de un soporte (16), por debajo, que el bajar el -

. brazo basculante (4) hace que chogue el belancin (15( en

lqs“topes (17), vdlgéndolo para desprender su contenido,
hasta el limité impuesto por el tope (18), volviendo a su
posieién normal por dmpulso de su propio peso en vacio.

~ Este dispositivo & bisel (11) una vez realizads

1a 0perac16n vuelve o su posicién normal para recibir

_ otra ave. Entre oada doa tramos consecutivos de carrzl

paseulapte hey una pieza fija en forma de rampa (13) pars

elevar los brazos porita=-aves gue hayan basculado para de?
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jar caer el gve. -

‘ La plataforma circular giratoria (1) se meve ace
cionada por un motor (19) con un reductor de velocidades (20).
Rodeando @ la plataforma circular giratoria (1),

donde vaz 1os brazos porta~aves se ha previsto otra plata~
forma cbnstituida por una serie de bandejas-cajones indi -
viduales sistema "quita y pon" (12) para que en los mismos

se depositen las é&es ya clasificadas segin sus diferentes

. pesos en su bandeja (12) correspondiente;

Esta miquina descanza sobre una montura armads -
con un pié de. forma trianguler (21).
’, Ia forma, dimensiones y materiales podrédn ser va

riables y en general cuanto ses accesorio o secundsrio, -~

.‘.siemﬁré»que no altere, cambie o modifique la esencialidad

propuesta del objeto que se describe.

‘Los’ term;nos en que gqueda redactada esta Memoria

- son ciertos y fiel reflejo del objeto descrzto, debidndose

.tomar con. caracter amplio ¥y nunca en forma limitativa.

Los petlcionarios se reservan el derecho de obitg

ner los certificados de adiccidn complementarlos por las .

' me;oras,o perfecclonamlentos que en lo sucesivo pudlera -

aconsejar la préctica.

N O T A

Descritas suflclentemente la naturaleza y alcan-

ce de ia invencién y la manera en que la misma puede ser -

lleVada e la practlca, se reivindican a t{tulo privative

las signientes partlcularidades sobre las que deberd recser
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la concepién del pmivilegio de PATENTE DE INVENCION que se
solicita. 3 o | . . '
' ‘18,~ Una méquina automditice de clasificacién con
tinue para aves y productos andlogos, esencialmente ¢ a -
racterizada por comprender unz plataforma cir -
cular giratofia en movimiento uniforme portadora de una -
pluralidadfde brazos basculantes, de retenciédn en.la extre
midad exterior de los productos g qlasifidar, y cada uno -
de cdyos brazos presenta interiorménte un rodillo de apoyo

contra la superficie inferior de un carril circulsr formso-

3o por tramos elemenialeés en 10s que alternativamente se —

- manifiestan sectores fijos de guia y otros incorporados a

mecanismos de basculacién tarade con megnitudes progresi -

vas entre los elementos integrantes, y correspondientes en

nimero a otros tantos puntos de descarga bajo los que exig

.ten bandejas receptoras de tipo renovable.

28,- Une miquina automitice de clasificecién cbn

tinue pars aves y productos andlogos, segin la reivindica-
.cibén 18, caracterizada porque los tramos méviles'del ca -
rril circular en el que apoyan inferiormente los rodillos
~de los brazos de soporte, se unen a 1l0s adyacentes en bisel,

@ manerg de alcanzar permanentemente una superficie unifor

me de rodaje hasta el momento de la basculacién de uno de -

‘ellos el alcanzarse el 1{mite de tarado, en cuyo'momentd,

‘el brazo portador bascula a su ves realizando la expulsién

del producto, y recobrando inmediatmmente la posicidn ori=-

ginal pare nueva recepcidn ppr gufia en un planc inclinado.

inmediasto y subsiguiente a la pieza mbévil &en bisels: -

32, Una méguina auntomdtica de clasificacién con~

tinua pars avez y productos andlogos, segin las reivindica~



e
<

155

160

165

470

‘ *1:15‘

- -'7»;
| | 293139
ciones anteriores, caracterizada porgue cada uno de 10s
brazos de soporte dispone exteriormente de una horquilla

pare la recepcibén de un ave en suspensién de su cuello ¥y

en alternative de un brazo articulado que inferiormente,

'.ﬁresente una plataforma, asimismo articulads y dispuesta

de manera que en la basculacién del brazo de soporte por
elevacién del sector elemental de carril, encuentra infe
riormente unos topes fijos que determinan el vuelco de -
la plataforme con la consiguiente expulsién del producto
aoportado, recupserando posterior e inmediatamente la po-

sicidn de recqpcién por accibn graevitatoria compensade - '
de la misma bandejae

48,- Una miquine entomdtica de clasificacién -

‘continua Para aves y productos anglogos, segin cualquie-

re de las anteriores reivindicaciones, caracterizada por

que ol conjunto queda soportado en un pie resistente poxr

tador de motor de accionamiento y grupo reductor, adop -

‘tando este conjunto una planta circular enmarcada por - -

las bardejas receptoras de tipo renoveble y con deerming

cidn de un sector libre entre las enteriores, destinado

& la ocupacién por el operario encargado de la alimenta~-

eién en los soportes de los elemenps a clesificar.
. 58,- "UNA MAQUINA AUTOMATICA DE CLASIFICACION
CONTINUA PARA AVES Y PRODUCTOS ANALOGOS".
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Todo segin gueda expuesto en la presente lMemo-
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rig que consta de ocho hojas foliadas ¥ mecanografiadas por
»una. _sola cara, y hojas de dibujos que con la misme se acom~

pafian.

MADRID, = 4 NOV. 1963
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