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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  
que se acompaña a  l a  s o l ic i ta d  de 

UNA PATENTE DE INVENCIÓN
a fav o r 'd e  Don Luis y Don Ismael ROYO Vidal, de n ac io n a li­
dad española, re s id e n te s  en REUS (Tarragona), c a l le  de San 
Esteban númsv 8 y 10,

por :
"UNA MAQUINA AUTOMATICA DE CLASIFICACIÓN CONTINUA PARA AVES 
Y PRODUCTOS ANÁLOGOS"

La p resen te  invención se r e f ie r e ,  como su enuncia­
do ind ica , a  una máquina c la s if ic a d o ra  de aves según su pe­
so, cuyas c a ra c te r ís t ic a s  son e l  poseer una plataform a c i r ­
c u la r  s ituada  en un plano h o riz o n ta l, g ira to r io  a lrededor de 
un e je  v e r t ic a l  que p a rte  de una c a ja  mono-bloc en función.
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de reducción, p ro v is ta  de una s e r ie  de brazos bascu lan tes, 
lo s  cuales poseen en un extremo una h o rq u il la  6 plataform a 
b a lanc ín  colgante que actúan como soporte a  la s  aves y en 
e l  o tro  extremo un ro d i l lo ,  que cuando g ira  l a  plataform a,

10 va psando por debajo de un c a r r i l  c i rc u la r  d iv id ido en pe­
queños trozos con uniones a  b is e l  de lo s  cuales, uno s i ,  y 
o tro  nó, están unidos a o tros brazos de báscula, p rov isto s 
de un contrapeso de posición regu lab le  de forma que a l  pa­
s a r  un brazo porta-aves por debajo, s i  e l  peso de l a  ave 

15 es e l  correspondiente a l  tarado seleccionado, lo  pesa, l e ­
vantándose de t a l  forma que dá lu g a r a l  a r r a s tr e  de o tro  
d isp o s itiv o  contiguo a  b is e l ,  obligando a b ascu la r a l  so — 
p o rte  porta-aves expulsando l a  ave a l  departamento que exijB 
te  en fren te  de cada brazo balanza*

20 Este d isp o s itiv o  a  b is e l ,  una vez re a liz a d a  l a  -
operación, vuelve a  su posición  normal para  r e c ib ir  o tra  
ave*' Entre cada dos tramos consecutivos de c a r r i l  basculan 
te  hay uná p ieza  f i j a  en forma de rampa para  e levar lo s  
brazos porta-aves que hayan basculado para  d e ja r  cae r l a  

25 ave.
Sobre l a  p e r i f e r ia  de l a  p lataform a hay una se -  

r í e  de soportes sobre lo s  que basculan lo s  brazos p o rta—aves 
Para a lim entar lo s  soportes po rta-aves se  previene un sec to r 
f i j o  de carga en e l  c irc u ito , en e l  que se  van solgando o 

30 depositando la s  aves. La plataform a c irc u la r  g i r a to r ia  se 
mueve accionada por un motor montado con brazos e lá s t ic o s , 
sistem a f lo ta n te , a is lad o  completamente del armazón p r in c i­
p a l  en prevención de ru ido  y v ib rac ión  de l a  máquina*

Rodeando a  l a  p lataform a c irc u la r  g i r a to r ia  donde 
35 van lo s  brazos po rta -aves, se ha p re v is to  o tra  plataform a
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c o n s ti tu id a  poruña s e r ie  de bandejas—cajones in d iv id u a le s  
s is tem a "q u ita  y pon" para  que en lo s  mismos caigan l a s  -  
aves ya c la s if ic a d a s  en su bandeja correspondientes

A continuación se har^á  una descripc ión  comple­
t a  de l a  invención con re fe re n c ia  a  lo s  planos que se  
acompasan, en lo s  cua les  se  re p re se n ta  asimple t i t u l o  de 
ejemplo, no l im ita t iv o , una forma p re fe ren te  de r e a l i z a  -  
ción  su scep tib le  de m odificación en todas aquellas  p a r te s  
ó elementos que no supongan una a l te ra c ió n  fundamental de 
la s  c a ra c te r ís t ic a s  esen c ia les  que reiv indicam os.

En l a  f ig u ra  13. una v i s t a  en p la n ta  desde un 
plano su p e rio r.

En l a  f ig u ra  2&. es e l  mismo apapato en v i s t a  -  
de alzado l a t e r a l ,  seccionado seg&n un plano d iam etra l.

En l a  f ig u ra  33. se  m uestra un d e ta l le  d e l meca 
nismo pesador, v is to  en alzado l a t e r a l .

En lA f ig u ra  4S. muestra, un d e ta lle  d e l c itad o  
mecanismo pesador, v is to  desde un plano su p e rio r.

Bn ln  f ig u ra  53. m uestra un d e ta lle  d e l mismo -  
mecanismo pesador, v is to  da f re n te .

En la. f ig u ra  63. m uestra o tro  d e ta l le  f ro n ta l  
del citado  mecanismo.

En l e  f ig u ra  7&. muestra un d e ta l le  en alzado -  
l a t e r a l ,  correspondien te  a l  .c itado  mecanismo pesador y 're  
l a t iv o  a l  sistem a de so p o rte -b a lan c ín .

En lA f ig u ra  8a. m uestra o tro  d e ta l le  d e l mismo 
mecanismo y sistem a, v is to  en forma f ro n ta l .

Seg&n e l  ejemplo de e jecución  represen tado , l a  
mencionada máquina de c la s i f ic a r  aves posee una p la ta fo r ­
ma c irc u la r  (1) s itu a d a  en un plano h o riz o n ta l g ira to r io



a lrededo r de un e je  v e r t ic a l  (2) que ap a rte  de una c a ja -  
monobloc con juego a in f in  de reducción (20) sobre l a  pe­
r i f e r i a  de ouya p la taform a hay una s e r ie  de soportes (3) 
en lo s  que pueden b ascu la r unos brazos (4) co n s titu id o s  

70 por unos soportes p o rta -aves (4) en e l  extremo e x te r io r , 
en forma de h o rq u il la  6. soporte  con p la taform a-balancín  
(15) colgante capaces de mantener un ave, y en e l  o tro  -  
extremo, un ro d i l lo  de a leación  e sp ec ia l (5) que cuando 
g i r a  l a  plataform a (1) va pasando por debajo de un ca  -  

75 r r i l  c i rc u la r  (6) d iv id ido  en peque&os tramos con un ió  -  
nes a  b is e l  (7) de lo s  cuales uno s i  y o tro  nó, es tán  
unidos a  o tro s  brazos bascu lan tes (8) apoyados sobre unos 
sopo rtes  (9) p ro v is to s  de un contrapeso (10) de posic ión  
reg u lab le , de forma que a l  pasar un brazo po rta-aves por 

80 debajo, s i  e l  peso d e l ave es e l  correspondiente a l  ta r a  
do impuesto, bascu la  de t a l  forma que dá lu g a r  a l  a r ra s ­
t r e  d e l o tro  d isp o s itiv o  contiguo (11) a b is e l ,  obligan­
do a  descender e l  sopo rte  (14) p o rta -av es  expulsando e l  
ave a l  departamento (12) que e x is te  en fren te  de cada b ra  

85 zo balanza . E l sistem a montado con b a lan c ín  (15) va pro­
v is to  de un sopo rte  (16), por debajo, que a l  b a ja r  e l  -  
brazo bascu lan te  (4) hace que choque e l  balancín  (15( en 
lo s  topea (17), volcándolo para  desprender su contenido, 
h a s ta  e l  l im ite  impuesto por e l  tope ( 18 ) , volviendo a  su 

90 posic ión  normal por impulso de su propio  peso en v ac io .
E ste d isp o s itiv o  a  b is e l  (11) una vez re a liz a d a  

l a  operación vuelve a  su posic ión  normal para  r e c ib i r  
o tr a  ave. Entre cada dos tramos consecutivos de c a r r i l  
b ascu lan te  hay una p ie za  f i j a  en forma de rampa (13) para 

95 a le v a r  lo s  brazos po rta -aves que hayan basculado p a ra  de?



j a r  cae r e l ave*
La p la taform a c irc u la r  g i r a to r ia  (1) se  mueve ac­

cionada por un motor (19) con un red u c to r  de velocidades (2 0 ).
Rodeando a  l a  plataform a c irc u la r  g i r a to r ia  ( i ) ,

100 donde vaz lo s  brazos portad-aves se  ha p rev is to  o tr a  p la ta ­
forma c o n s titu id a  por una s e r ie  de bandejas-cajones in d i -  
v id u a le s  sistem a "q u ita  y pon" (12) para  que en lo s  mismos 
se depositen  la s  aves ya c la s if ic a d a s  según sus d ife re n te s  
pesos en su bandeja (12) correspondien te .

105 E sta  máquina descanza sobre una montura armada -
con un p ié  de forma tr ia n g u la r  (2 1 ).

La forma, dimensiones y m a te ria les  podrán s e r  va 
r ia b le s  y en genera l cuanto sea  acceso rio  o secundario , -  
siem pre que no a l te r e ,  cambie o modifique l a  e sen c ia lid ad  

110 p ropuesta  del ob je to  que se d e sc rib e .
Los térm inos en que queda redactada e s ta  Memoria 

son c ie r to s  y f i e l  r e f le jo  d e l ob je to  d e sc rito , debiéndose 
tornar con c a rá c te r  amplio y nunca en forma l im i ta t iv a .

Los p e tic io n a r io s  se reservan  e l  derecho de obte 
115 ner lo s  c e r t if ic a d o s  de ad iccién  complementarios por la s  

m ejoras o perfeccionam ientos que en lo  sucesivo pu d ie ra  -  
aconse jar l a  p rá c t ic a .

N O T A :

D escritas  suficien tem ente l a  n a tu ra leza  y alcan­
ce de l a  invencién y  l a  manera en que l a  misma puede s e r  — 
lle v a d a  a  l a  p rá c tic a , se  re iv in d ican  a  t i t u lo  p r iv a tiv o  
la s  s ig i la n te s  p a r tic u la rid a d e s  sobre l a s  que deberá re c a e r

120



l a  concesión de l p r iv i le g io  de PATENTE DE INVENCIÓN que se 
s o l i c i t a .

IB .- Una máquina autom ática de c la s if ic a c ió n  con 
125 tin u a  para  aves y productos análogos, esencialm ente c a  -  

r  a  o t  e r  i  z a  d a  por comprender una p lataform a c i r  -  
c a la r  g i r a to r ia  en movimiento uniform e portadora  de una -  
p lu ra lid a d  de brazos bascu lan tes, de re ten c ió n  en l a  ex tra  
midad e x te r io r  de lo s  productos a  c l a s i f ic a r ,  y cada uno -  

130 de cuyos brazos p re sen ta  in te rio rm en te  un ro d i l lo  de apoyo 
co n tra  l a  s u p e rf ic ie  in fe r io r  de un c a r r i l  c i rc u la r  formar 
do por tramos elem entales en lo s  que a lte rna tivam en te  se  -  

- m an ifiestan  sec to re s  f i j o s  de gu ia  y o tros incorporados a  
mecanismos de bascu lación  ta ra d a  con magnitudes p ro g re s i -  

v  135 vas e n tre  lo s  elementos in te g ra n te s , y correspondientes en 
número a  o tros ta n to s  puntos de descarga bajo lo s  que exis 
te n  bandejas recep to ra s  de tip o  renovable .

2 8 .-  Una máquina autom ática de c la s if ic a c ió n  cín  
t in u a  para  aves y productos análogos, según l a  re iv in d ic a -  

140 . ción  13, ca rac te riz ad a  parque lo s  tramos móviles d e l oa -  
r r i l  c irc u la r  en e l  que apoyan in ferio rm en te  lo s  ro d i l lo s  
de lo s  brazos de soporte , se  unen a  lo s  adyacentes en b is e l ,  
a  manera de a lcan zar permanentemente una su p e rf ic ie  u n ifo r  
me de ro daje  h a s ta  e l  momento de l a  bascu lación  de uno de 

145 e l lo s  a l  a lcanzarse  e l  l im ite  de ta rad o , en cuyo momento, 
e l  brazo portador bascu la  a  su vez rea lizando  l a  expulsión 
de l producto, y recobrando inmediatamente l a  posic ión  o r i­
g in a l para  nueva recepción ppr gu ía  en un plano inclinado , 
inm ediato y subsig u ien te  a  l a  p ie za  móvil den b i s e l .

150 38.— Una máquina autom ática de c la s if ic a c ió n  con­
tin u a  para  avez y productos análogos, según l a s  re iv ind icar-
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clones, an te rio res?  ca rac te riz ad a  porque cada uno de lo s  
brazos de soporte dispone exteriorm ente de una h o rq u il la  
p a ra  l a  recepción de un ave en suspensión de su cu e llo  y 
en a l te rn a t iv a  de un brazo a r tic u la d o  que in teriorm ente? 
p resen te  una plataform a? asimismo a r t ic u la d a  y d isp u esta  
de manera que en l a  basculación d e l brazo de soporte  por 
elevación  d e l s e c to r  elem ental de c a r r i l ,  encuentra in fe  
riorm ente unos topes f i j o s  que determ inan e l  vuelco de — 
l a  p lataform a con l a  consiguiente expulsión d e l producto 
soportado* recuperando p o s te r io r  e inmediatamente l a  po­
s ic ió n  de recepción  por acción g ra v i ta to r ia  compensada -  
de l a  misma bandeja.

4&,— Una máquina autom ática de c la s if ic a c ió n  -
continua p a ra  aves y productos análogos, segdn cualqu ie­
r a  de la s  a n te r io re s  re iv in d icac io n es , c a rac te riz ad a  por
que e l  conjunto queda soportado en un p ie  r e s i s te n te  por 
tad o r de motor de accionamiento y grupo reducto r, adop -  
tando e s te  conjunto una p la n ta  c i r c u la r  enmarcada por — 
la s  bandejas recep to ras  de tip o  renovable y con dásrmina 
ción de un s e c to r  l i b r e  en tre  l a s  a n te r io re s , destinado 
a l a  ocupación por e l  operario  encargado de l a  alim enta­
ción en lo s  soportes de lo s  elemedbs a  c l a s i f ic a r .

5 6 .-  "UNA MÁQUINA AUTOMÁTICA DE CLASIFICACION 
COBTiNUA PARA AVES Y PRODUCTOS ANÁLOGOS".

Todo segdn queda expuesto en l a  p resen te  Memo-
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293Í 3
r i a  que consta, de ocho hojas fo lia d a s  y mecanografiadas por 
una so la  cara, y ho jas de dibujos que con l a  misma se  acom­
pañan.

MADRID.- 4 NEW. 1963
p . p .
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