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MEMORTA DESCRTIPTTIVA

La presente invencidén se refiere, seglin se ex-
presa en el enunciado de esta memoria descriptiva,

a un alimentador de palets, qué ha sido especial-~-

mente concebido para, a partir de un apilamiento

de palets en niimero indefinido, suministrar estos
unitaria y automaticamente en una planta de paleti
zacién de cualguier tipo de producto susceptible
de ser paletizado.

De forma mis concreta el alimentador que se pre

. P . o . .
coniza esta capacitado para suministrar unitaria-
mente los palets, mediante la.adecuada sincroniza-

cidn, en el lugar de carga adecuado y en el momen-

to preciso, realizando estas operaciones de forma ..

totalmenterautomatizada,§previa programacidn y de

acuerdo con cada aplicacidn especifica.

Para ello el alimentador que se preconiza estd’

constituido fundamentalmente a partir, de un basti-

dor, de cuya zona extrema posterior emerge un pdr-

tico sustentador de un grupo moto-reductor y en‘es

o %o
.

el 'que se definen lateralmente guias verticales, .o ¢
para deslizamiento en sentido vertical y alternatg.}.i
vo de un‘éabezal portapalets, aLW&hé se suminis-
tran los palets apilados,"estando réLacionado el

citado grupo motor con el también citado cabezal

con la colaboraciéﬁ de una pareja de cadenas late-
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rales, o medios de transmisidén similares, que sumi
nistran a dicho cabezal el citado movimiento alter

nativo.
Complementariamente en dicho cabezal se estable

cen guias verticales para las aristas posteriores

"del apilamiento de paleﬁs, dbn 1as gue colaboran

otras guias correspondientesﬂalias.aristas vertica
les del apilamiento, pero  fijas‘fdirectamente al
bastidor inferior, de manéta qgue entré unas y
otras guias definen una especie de "canalizacidn"
vertical para el apilamiento de palets. |

Esta canalizacidn se cierra inferiormente me-

diente placas laterales, rigidizadas a dos brazos

unidos articuladamente al cabezal movil, de manera
° L]
. 2o 0a>d

gue en una posicidn para tales brazos las placas,
*

se situan bajo el apilamiénto de palets, retenienZ’*’

do a estos en sentido vertical descendente, mien-

* .
. ”

tras que en otra posicidén tales brazos basculan’’

lateralmente hacia afuera, v liberan al blogue de
palets, permitiendo su descenso perfectamente cand’ "’

lizado por las guias anteriormente citadas. .

LI N ]

De forma mas concreta los brazos basculante} ...

o e 4

estin relacionados con el cabezal movil mediante.
sendos cilfndros, preferentemente neumaticos y de
doble efecto, que provocan los oportunos acciona-

mientos de retencibn y liberacidn con respecto al

apilamiento de palets.
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Bajo las guias verticales, y consecuentemente
también bajo los citados brazos laterales, por en-
cima de la base del bastidor, se establece una pla
taforma de rodillos, con los que se efectua la ex-

traccidén frontal de cada palet, una vez que este

‘ha sido independizado del resto del apilamiento.

Especificamente y a partir de un nivel adecuado
en altura para el cabezal mdvil, la separacidn la-
teral de los brazos basculantes provoca el descen-
so de todo el apilamiento de palets, produciendose
seguidamente una movilizacidn de dicho cabezal has
ta gue las piacas de sus brazos basculantes gquedan
en condiciones de acceder al apilamiento de palets
entre los dos palets extremos inferiores, momento

en el gque los brazos se cierran nuevamente, el ca-,,

[
L4

bezal asciende, el apilamiento de nalets se eleva

v el palet extremo inferior queda depositado sobre

la cinta de rodillos, y en condiciones de ser ex-

~traido por dicha cinta, a la vez que el resto del

alimentador queda en condiciones de repe..r el mig

mo trabajo. ‘el

Como complemento de la estructura descrita %-::

e,
L]

como otra de las caracteristicas de la invencidn?.®
se ha previsto gque las guias para las aristas pos-
teriores del apilamiento de palets sean de posicio-
namiento regulable en sentido lateral, y que las

guias anteriores, asociadas directamente al basti-.
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dor, sean a su vez regulables tanto en sentido late

‘ral como en sentido antero-posterior, en orden a

que la "canalizacidn" vertical definida por tales
guias para los palets, pueda ser dimensionalmente

variada de acuerdo con los diferentes tamahos de

'palets y ajustandose al tamafio especifico de los

mismos en cada caso.

-

Como es evidente los brazos basculantes latera-
les acompanan a las guias verticales posteriores,
en la regulacidén de estas {iltimas en cuanto a dis-

tanciamiento se refiere.

. e
Cabe destacar también, como otra de las caracte

risticas de la invencibn, que al objeto de que el

grupo moto-reductor pueda girar siempre en el mis-

*
ew e

mo sentido, tanto en fase operativa de elevacién.

del cabezal, como en fase de descenso para el misZ**’

mo dicho grupo moto-reductor transmite el movimien

to a un eje transversal, provisto en sus extremds®’

a s e

de sendas bielas o excéntricas, relacionadas con

el cabezal mbvil a través de las citadas cadenas, *"*

de manera que estas bielas o excéntricas transfor-S..

man el movimiento giratorio y en un mismo sentidp 2

del eje en un movimiento alternativo del cabezal.c,  °
Para complementar la descripcidn que se esta
realizando y con objeto de ayudar a una mejor com-

prensidén de las caracteristicas del invento, se

acompafia a la presente memoria descriptiva, como




10

15

25

30

- claridad en el dibujo, ha sido eliminado el grupp

parte integrante de la misma, de un juego de pla-
nos en el que con cardcter ilustrativo y no limita
tico se ha representado lo siguiente:

La figura 1.~ Muestra una vista en alzado fronf

tal de un alimentador de palets, realizado de

acuerdo con el objeto de la presente invencidn.

La figura 2.- Muestra una vistalen a1zado_postg

rior del mismo alimentador, en el gue en trazo con

tinuo vy discont{nuo se han represéntado»las dos
posiciones, respectivamente_operante_e inoperante,
de los brazos basculantes asociados al cabezal md-
vil,

La figura 3.- Muestra una vista en alzado late-

ral del mismo alimentador.

La figura 4.- Muestra, finalmente, una vista,,

®e "

en planta del alimentador en la gque, para mayor

moto-raductor. *

A la vista de estas figuras puede observarse

como el alimentador que palets que se preconiza

1] 1] 1 . . i .
estid constituido a partir de un bastidor en el}..*
L3 ATy
que se define un marco rectdngular 1, en cCOrrespon .«
".

dencia con su plano de apoyo sobre el suelo, rigie. -

dizado mediante un travesano intermedio 2, chasis
del que emerge en correspondencia con su borde pos
terior un portico 3, de configuracidn general en

U, con su concavidad orientada hacia abajo, con sus
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vértices superiores reforzados mediante cartelas
4 y con sus brazcs laterales rigidizados a su vez
al bastidor 1 con la colaboracidn de tirantes pos-
teriores 5, estableciendose en la cara interna de.

.

tales montantes o ramas laterales 3 del pdrtico,

respectivas guias 6 sobre las que, con la colabora

cién de roldanas 7 que descansan sobre las tres
caras de estas guias 6, como se observa con todo
detalle en la figura 1, roldanas pertenecientes

a un cabezal 8 deSplgﬁable,verticalmente en el se-

no del pdrtico 3.

De forma mads concreta el desplazamiento alterna

se lleva a cabo con

o moto-reductor 9, a su

n la figura 3, debidamente

L
L 3N ]
L]

movimiento el citado”gugrupo moto-reductor 9 a uUm*"®

eje 11, provisto ali ecto de una corona 12 y pro-

. N N ) . ' .
visto a su vez en suys extremos de respectivas bie---:

las o excéntricas 13%4 las gue son solidarias reds% .

. . Y . . LY
pectivos vastagos 14:gue reciben a un elemeuto de s »

transmisidon de movimiento, concretamente a una car.
dena 15 en el ejemplo de realizacidn elegido, cade
nas 15 que se extienden entre las bielas o excén-

tricas 13 v el citado cabezal 8, como también se

observa en las figuras 1 y 2.
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Sobre este cahezal 8 estdn montadas dos guias
angulares 16, verticales, con sus extremos tanto
superiores como inferiores acodados obtusamente
hacia afuera, definiendo rampas 17 de convergengia
para los palets 18, con 1la particularidadwde que
estas guias 16 se montan sobre el cabezal 8 con
la colaboracidn de brazos 19 y casquillos 20, dota
dos de medios convencionales de apriete, como por
ejemplo prisioneros con palomillas, que pe?;iten
regular a voluntad el distanciamiento entre las
dos guias 16, de acuefdo con el tamafio de los pa-
lets 18.

Complementariamente del borde anterior del bas-
tidor 1 emergen dos columnas extremas 21, relacio-

L]
e o8

nadas mediante un travesafio superior 22, sobre el

gque a su vez estan instaladas otras dos guias ver-""

ticales 23, semejantes a las guias 16 antericrmeni

* .

te citadas y destinadas a recibir a las aristas"’

verticales anteriores del apilamiento de palets

18, estando estas guias 23 solidarizadas a su veZ''"*

[ e
.

L]
a brazos 24 deslizantes en sentido antero-poste-e,.

atge

rior sobhre casquillos 25, que a su vez son solida-, /¢

se

rios a otros casquillos 26 que permiten el despla*® ., '
zamiento transversal de los brazos 24 con respec-
to al travesafio 22 del bastidor, consiguiendose

de =2sta manera un distanciamiento en sentido late-

ral de las guias angulares 23 equivalente al sumi-
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nistrado a las guias posteriores 16, en funcidn

del tamafio de los palets, asi como un distancia-

miento de las guias anteriores con respecto a las

posteriores, también acorde con las exigencias es-
tablecidas en cada Cago.»
Con las guias 16 y 23 anteriormente citadas,

colaboran 'guias intermedias y posteriores 27 que

,actuaﬁ sobre la cara posterior del apilamiento de

palets, fijas, y guiés-anteriores 28,'destinadas
a incidir sobre la cara frontal del apilamiento

de palets 18 y solidarizadas a brazos 29 de posi-

cionamiento'regulable sobre césquiliqs 30 solidari

‘zados al travésafio 22. De esta manera el apilamien

to de palets"18'queda perfectamente guiadoj@on res

L4
. as sa e

pecto al bastidor en su desplazamiento vertical,

8
[
Y -

definiendo tales guias una embocadura superior pa~-*’

N L ]

ra carga de los palets y una embocadura inferior

L e
e s &
L

para descarga o alimentacidn de los mismos. “oc®

Tal alimentacidn se lleva a cabo con la colabo-

-

racion de una pareja de brazos basculantes 31, motr e

. (A

tados sobre el propio cabezal 8 en las inmediacids?,s

LA ]

nes de las guias correspondientes fG y desplaza-s ¢
bles en sentido lateral conjuntamente con dichéﬁf:
guias, para fegulac}én del conjunto en consonancia
con el tamano de loé palets, adoptando estos bra-

zos 31 una configuracion acodada, de manera gue en

los mismos se define un sector vertical, correspon




10

15

20

25

Z0

diente con la feferencia 31 aﬁferiormeﬁte}citada,i
que se une articuladamente'al cabezal 8 por su ex-
tremo superior 32, y que a nivel medio recibe el
accionamiento de un cilindro 33{ mientras que su

sector horizontal, referenciado con 31', incorpora

- como prolongacidén interna del mismo una pareja de

placas 34, materializadas en pérfiles angulares
debidamente rigidizados a dicﬁo brazo, los cuales
y como se observa con todo detalle en la figura
2, estidn capacitados para enclavarse lateralmente
sobre uno de los palets 18, reteniendo a través
de dicho paiet a todos ios que seuencuentran apila
dos sobre 8l, o bien bascular lateralmente hacia

afuera, hacia la posicidn representada en trazo
. . L ]

LR X

discontinuo en la figura 2, con lo. que el bloque

de palets desciende por su propio peso y debidameéﬁ"

te canalizado por las guias 18, 23, 27 y 28, hasta

alcanzar una plataforma de rodillos situada pdr’’
debajo del cabezal 8, concretamente sobre la base

1 del bastidor y que no ha sido representada erteee

los dibujos. ' | ‘.

De acuerdo con la estructuracidn descrita, el=¢

L3

funcionamiento del alimentador es el siguiente: =° o« ¢
A partir de la situacidn mostrada en trazo con-
tinuo en la figura 2, en la que los brazos 31, y

mas concretamente las placas 34 se encuentran en

situacidén de retencidn para el apilamiento de pa-
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dros 33, con lo que los brazos pasan a ié situa-
cidn de apertura representada en trazo discontinuo
en dicha figura, produciendoss: el brusco descenso

del apilamiento de palets hasta alcanzar la pléta-

forma de rodillos no representada. Inmediatamente

a continuacidn el moto- reductor 9 se pone en fun—
c1onam1ento y las levas o excentrlcas 13, a través
de las cadenas o elementos de transmlslon 15, pro-
vocan el descenso del cabezal 8 hasta un nivel ade
cuado en el que las placas 34 quedan,operativamen-
te' enfrentadas al sequndo palet, eévdecir al balet
inmediatamente superiqr al que déscansa:SObre la
plataforma de rodillos. En este momento los ciltin-

L]
esomw

dros 33 son accionados en sentido contrario, los

brazos 31 se cierran y las placas 34 se acaplad"

a dicho palet, simultaneamente a lo cual y en el

-
* e

sequndo semigiro del eje 11, las levas o excéntris .
cas 13 provocan ahora un arrastre en sentido des-
cendente de las cadenas 15 y una elevacion del ca™re*sr

[ ] e®

bezal 8, el cual arrastra en dicho movimiento &1%,s

apilamiento de palets, guedando el ultimo de ellos & ¢
el depositado sobre la plataforma de rodillos, lgn-:
berado con respecto a los restantes que se han ele
vado sustancialmente, momento en el que la plata-

forma de rodillos se pone en funcionamiento provo-

cando la extraccidon frontal de dicho palet y que-
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dando el alimentadbrren»cohdiéibﬁéécéé-fépétif éifiﬁ
ciclo de trabajo descrito para sumihistrar un nue-
vo palet a la zona de paletizacidén con la que cola
bora el alimentador.

No se considera neéesario‘hacer més extensa es-

ta descr1pc1on para que cualquler experto en la

materia comprenda el alcance de la 1nven01on y las
ventajas que de la misma se derlvan.
Los materiales, forma,,tamano y dlsp051cién de

los elementos seran susceptlbles de var1a01on siem

pre y cuando ello no suponga una altera01on a la

csen01a11dad del 1nvento.
Los términos en que se ha descrlto esta memoria

deberan ser tomados s.v=mpre en sentldo amplio y

o limitativo.
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REIVINDICACIONES

1.- ALIMENTADOR DE PALETS, esencialmente carac-
terizado por estar constituido a partir de un bas-

tidor en el que se define uqa'plataforma'de apoyo

sobre el suelo, de cuyb;bordé-poétgrior emerge un

pébrtico en cuyos montanﬁesfoframés latérales se
establecen guias verticales péfa deéiizaﬁiéﬁtb ver
tical y alternativo de un,céﬁézal:eh_el~que a su
vez se establecen guias parailaslafistas posterio-
res de un apilamiento de*p&letsésuministrado'al
alimentador,‘y coﬁ las que ¢olabdfénﬁotra pareja
de guias, correspdﬁdientes a”lés aristas vertica-

les anteriores de tal apilamiento y asociadas al

.
L E N XN ]

propio bastidor, a través de una armadura emergen-

te del borde frontal del mismo, de manera que lag**

dos guias posteriores asociadas al cabezal y movi-

les con el mismo, y las dos guias anteriores fija%**®
das al bhastidor, determinan una canalizacidn verti

cal para él apilamiento de palets, habiendose pretﬁuﬂ

[ (R

1] L3 » . . A L L] A
visto que dicha canalizacidn se cierre inferiormefn$,.

te con la colaboracidn de una pareja de brazos mom 4 &

et &

LI

tados basculantemente sobre el cabezal que se pro; .-
yectan frontalmente, enmarcando lateralmente a la
zona de ubicacidén de los palets, y que estdn pro-
vistos de élacas interiores que, en posicidn opera-

tiva para los citados brazos, se enclavan lateral-
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mente sobre uno de losc palets'del apllar_ ento,
mientras que en situacion_inoperante,‘de sépara-  J
cidén lateral de dichos bféZos, permlten el llbre
desplazamlento descendente de tal apllamlento, con

la particularidad cka que losvc1tados brazos sonf

accionados por respectivos 01 1ndros,'m1entras gue

el cabezal en su conjunto es acc onado a su vez

por un grupo moto reductorvsolldarizado"al portlco
posterlor. | | .”:

2.- ALIMENTADOR DE'PALETS; segﬁh:£éivihdi¢aci6n
1, caracterizado poque. el lcabeza1u ésté provisto
en sus zonaé laterales y exfremaé de_Sendos-juegos
de roldanas para su desplazamiento vertical sobre
guias rigidizadas a la cara 1nterna de los montan-
tes del pbortico, a la vez que g} grupo moto- redug{:.

tor ataca a su sallda a una corona solldarlzada"

a un eje transversal, que incorpora en sus extre-

‘ [

. L]

mos sendas levas o excéntricas, asociadas al cabb='-
zal mediante medios de transmisidn, preferentemen-

. [ ]

te cadenas, de manera que tales levas o excéntriwes

cas determinan, a expensas del moVimiento giraéﬁﬁ.:
rio del grupo moto-reductor, un movimiento‘alterdgs}
tivo para el cabezal. .

3.- ALIMENTADOR DE PALETS, segiin reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porque las guias pos

teriores para el apilamiento de palets estan aso-

ciadas al cabezal con posibilidad de desplazamien-
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. to transversal

basculantés; en ordeni;éonseguir unndlst5551amlen:u.f
to entre el conjunto gula brazo correspondlente

a un lateral con resp@cto al del otro, acorde con

el tamafio de los dlferentes tlpOS de palets, mlen-;‘

“tras que las guias correspondlentea aﬁ

as arlstasg

vertlcales anterlores del apllamlento"estan monta

das sobre el bastidor tamblen con:p051b111dad de
dlstanc1am1ento lateral entre 51, a51.como con po-
sibilidad de dlstancfhmlento en” sentldo antero -pos
terior con respecto a las gulas asoc1adas al cabe-
zally con la misma f;nalldadvde.consegulr que la
canalizacidn vertical eétablecidé_ent:e.todas es-

tas guias, se ajuste al tamano de los palets ha-

4
XN X N

biendose previsto ademis la ex1stenc1a de gulas

intermedias, situadas entre las guias angulares'

del cabezal y.entre‘las guias fijas al bastidor,

&
LR J
L]

L]
actuantes respectivamente sobre las caras postbe*
rior y anterior del apilamiento, con la particula-

- . L
ridad ademas de gque todas estas guias presentan+es

«

: . [ J
sus extremos acodados obtusamente hacia afuerds,,s

para facilitar el acceso de los palets a la canaligs .

- . . R ' N L
zacidn vertical definida por las mismas. o .t

L

N .
4,- ALIMENTADOR DE PALETS, segun reivindicacio-

nes anteriores, caracterizado porgque a partir de

una situacidn elevada para el cabezal; los cilin-

dros provoc~n la basculacibén en sentido de apertu-
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ra para los brazos portadores de las placas de
retencidn vertical para los palets, con la conse{r
cuente caida por gravedad del apilamlento de pa-
lets sobre una plataforma de rodlllos establec1da
sobre la plataforma base del bastldor, produ01endo
se inmediatamente a cont1nuac1on el ac01onam1ento

del grupo moto-reductor, con el consecuente descen

so del cabezal hasta que las plac}jfde amarre “de

dichos brazos basculantes quedan}’operatlvamente
enfrentadas al palet¢ 51tuado 1nmed1atamente por
encima del de ;pqycxéob;e”lggplgtgforma‘de :odl—
llos, momento en~elfqué5§é:§fodﬁce'un'ﬂuéVé accio-
namiento de los ciiindfos,fpara'el cierre de los

brazos basculantes, y se 1nlcla el movimiento as-

- .'6

cendente del. cabezal, con el consecuente arrastre

. a

ge la pila de palets, con excepcién del depositaéb-'

sobre 1la plataforma de rodillos, "gue es extraido

frontalmente al ponerse -en funcionamiento dicha?:

plataf&rma.

5.- ALIMENTADOR DE PALETS, segiin gueda descrift®ess

X

y reivindicado en la presente memoria gque cons%a /
. [ ]

de diecisels hojas todas ellas escritas a'méqui&5:?
& a®

por una sola de sus caras y se representa en o

L]

LY
S =
> s

dibujos que se acompafian,

Madrid, {9 MAR. 1985

p.a.
EMILIO J. ALONSO LANGLE
PP :

Jesis. Picazo Sierra:
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ESCALA VARIABLE
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