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"dquina de coser en zigzag, ¢on mecanismo para hacer ojales".

e $ 000 $ERE——
HMenoriasa descriptive

El invento se rofiere a una méquina de coser
en zigzag, con meceanismo pars hacer ojales, en el que el

mecanismo regulador de la anchura de la puntaca, asociado
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mediante un 6rgano trensmisor a una leve conectable y desco-
nectable, coopere con un tope fijo pars acclonar el Srgano
regulador de la longitud de le puntada.

Se conocen méquinas ue coser en zigzag en los
cuales el mecanismo de ojales depende de la palance de cambio
de la anchura de la punteia. Zn estas méquines, el alimentador
y el cambio de situmcibn de la puntada se gobiernan & partir
de segmentos curvos o levasz. Ie magnitud del movimiento del
alimentador el coser un ojal estéd prefijada en estas udquinas,
y no varias. Tembién se conocen méquinas de cosexr en zigzag ¥
de bordar en las cuales el avance, la anchura de le puntade
¥y la desviacién de ésta se rigen desde levas subordinades a
un mecanismo de puntaias de tantasfa. En esas méqminas, el
conjunto de levas de mando pera coser ojales se halla Tirme-
mente ligzedo & une menivele que sobresals de la méquina, y
en el mecanlsmo de ojales estd igudl mente prefijaia la magni-
tud de los movimientw del alimentasor y de la desviacién la-
teral de la aguja. Asimismo se conocen méquinas de coser en
zigzag en las que el avance de la labor no g¢ rige desde une
leva de mendo, sind por medio de un drgeno trensnisor gue
enleze los necanismos reguladores de le anchura y de la lon-
gitud de la punteda. En estas mé&quinas, al menipular la pa=
lanca de cambio de la anchura nientras se cose un ojal, la
palence de cambio de la longitud pasa de la posicién de punbo
atrds & la de punto adelante. Todas estas méyuinas tienen el
inconveniente de gque le distancie entre las puntadas al coser
un ojal no se puede variar. Como hay que hacer ojales en gé-
neros gruesos y en telas muy finas, debe consliderarse como
desventaja de tales méquinas que el avance de la labor no
pueda sdaeptarse & cada material.

Astos inconvenientes se eliminan por completo
con el objeto del invento, que permite regularla distancie
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entre las puntadas del ojal segin la clase y sl grosor del
materiel, antes de coser o mientras se cose. Bsto se consigue
disponiendo ajusteble el érgano transmisor, para reguler la
distancis entre las puntadas del ojal, y ajusténiolo mediante
un frgano de maniobra situsdo fuera de la méguine. il érgano
de maniobra lleva une escela en la que se lee la magnitud del
evance de la labor con ayuda de un indice fijo.

Un ejemplo de ejecucidn del objeto del invento

se representa esquemfticamente en los planos aijuntos, en
los cuales indican:

Ia figurs 1, es une elevacidén parcial de una
miquine de coser en zigzag, con los érganos de meniobra para
regulaer le asnchura, la situacién y la longitud de ls puntais,
y rare el mecanismo de hacer ojales; :

la figurs 2, es una elevaclén parcial segin la
figure 1, sin un trozo de la pered anterior, mostrando esque~-
neticamente el mecenismo de zigzag y de ojales; ¥

La figura 3, representa esquematicamente el me-
canismo de zigzag y de ojasles de la ndqguina, en las distintas
posiciones a~-f. _ ‘

" "El brazo -1~ de la mdguina de coser se represen=
ta con su tapa =2- y su placa de base =3-. la méquina es im-
pulsaeda por 6rganos de mando no dibujedos, con intervencién
del volante =4=~, En la parte vertical del brazo de la mdquine
ge ven los Srganos exteriores de meniobra; -5- designe el
regulajor de anchura, —6- el regulador de situacidn, y ~7-8-
los topes del reguledor de anchura -5-, dotado en forme usuel
de una sscala -93-. Con el botén de maniobra =1l0=- se regula
la longitud de la punteda, que se lee en una escale =ll=-
aplicada a la caja de la néquina. El mecanismo de ojales se
conecte activemente con los §rgancs reguladores =H=, =b=, =10-

de anchure, situacién y longitud de la puntades, aceionando
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un conectador =12-. En el brazo -1~ de la méquins hay sdeméds
un 8rgano -13~ de ajuste de la distancia entre las puntedas,
con una escala ~l4- que, en cooperacidn con el f{ndice ~15=-,
indica l2 longitud de la punteda &l coser ojales,

Los reguledores de anchura -5~ y de situecién
-6= de la puntada se han dispuesto méviles por separado sobre
el eje comin ~16-, El regulador de anchura -5- tiene dentro
de lz méquine, los brazos de palanca =17-, =18« y «19- fire
memente asociedos. El brazo =17~ esté unido en forma conocida,
no representada, con la corredera de regulacién de la enchurs
de puntade, no dibujada tampoco. FPor oscilecidn del brazo se
cambis esa enchura. El brazo de palanca =18~ tiens forms de
manecilla, e indice la anchure de la puntada en la escala =9-,
£l brezo de palanca ~19- coopera como pieza d¢ presidén con
el mecanismo de ojales. Un brazo de palenca =20~ del regula-
dor de situacidén de puntadia -6- presenta su parte superior a
modo de Segmentoe entellado —2l-. La situseidn de la puntada
vara las presilles de la mited izquierda del ojal se f£ija
después de ajustada, por medio de un tringuete eldstico fijo
-22-. Zn el ojo =23~ del brazo -20-, enganche un Srgeno de
gufe no didujsdo, que arrastra la corredera del regulador de
enchure de la punteda a les diversas posiciones de situnacidn,
al mover el regulsdor -~6-. El frgano de maniobras -12- del
mscanismo de 0jal descansa sobre el brazo =24~ de la palanca
acodade =24-25-, que o5 cila sobre el eje ~20~. Zn 6l extremo
guperior del brazo =25~ ge ha fijado una leve -27-, que, en
gsctivided, estéd gituaie entre el perno resgulador =29- del
érganc de maniobra -10- y uns parte =37=- de una palanca =30-.
Un resorte =28~ apoyado en la mlanca acodads tiende a empujar
la palenca =30-, por medio de la leva, contre un tope fijo
-38~, La palanca =30=~37-, que presenta biseles =30'= y =30%"=
con efecto de cufia, estd srticulada & una palanca doble =31l-32
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que oscile sobre el punto fijo =33-. Z1 brazo =-32- de la doble
palanca tiene forme de horyuillle =34-, y abraza una exedniri-
ca =35~-, montade sobre sl eje =36~ del Srgano de meniobre =13=.
Haciendo girer la exedntrica =-35-, la palanca Goble =3lw=32e
mueve la de transmisién -30-37-, segfin la longitud de puntada
convenionte, 2 diversas posiciones, en las que ol tope ~38-
coopera con distintos puntos del bisel ~30"=, El bisel =30'-,
con el gue entra en contacto el brago -19- del regulador de
anchura ~5=-, egtéd configurado de mensra que la longitud de
avance aumenta en igual medide que la de retroceso, segin se
expliceré mas adelants.

Iz costura de ojales se hace como sigue: Primero
gse lleve el conectador ~12- a la posiocidn activa, elevéndolo,
con lo due la leva =27~ oscila al plano variable del perno
regulador =29-. Elevandsc el érgeno de maniobra =10=-, el perno
-20- presions sobre la leva =27~ y la palanca de tranamisién
=30=37=, aplicéndose contra el tope fijo =38-, f£ijendo le
méquina pars punto atrds. Haciendo girar el regulador de an=
churs =5- hasta apoyarlo en el tope -7-, se sjusta la anchura
de la preailles de punto atrds que ha de coserse en el ojal.

Al mismo tiempo, se ajuste de modo conocido en la situacibn
de la mitad izquierds el reguladjor de sitmacién -6-, Segin

el gruesoc del material en que hayas de coserse el ojal, se ve
en seguide si le longitud ejustada de la presilla es correctas
Para tela gruess, es necesario aumentar le longitud de puntada,
0 sea la proximidad de puntadas en el ojal. Si, por ejemplo,
los puntos del ojal quederan demaesiado separados, hay que lle=-
var la palance de transmisién ~-30-37-, segin la figura 3a,
aproximedamente & la rosicién de trazos, para lo cual se hace
girar le excéntrica =35- con el regulaior =13-. Asi és posi-
ble elevar mas el perno regulaior -29-, hasta o1 topse de la
leva -27-, con lo que sumenta la longitud de las puntades



10

15

20

25

30

2639255

hacie atrds. Termineda la presilla cosida haciae atrés del
ojel, se corre el regulador de anchura =5« hacia el tope ~8-,
exrastrando en forme conocida el regulador de sitnacién -6=-
a la derecha (£ig.3b). Al mismo tiempo, el extremo del brazo
-19~ actda sobre el bisel =30'-, ¥ la palance de transmisién
~30= osclle hacia ab2jo Gesde su posicién de topes & la vez
que el perno rogulador -29- se invierte para punto adelaate.
Por la configurscifn ya indicada del bisel =30'=, se mantione
la longitud de puntaia cue se F£ijé pare punto atrés. intonces
puede coserse la primera iira hacia delante, a la derecha,
con la anchura y la situscién de puntada sjustadias. despuds
de coser le primera tire, se corre otra vez ol regulador de
anchura -5=- hacia el tope ~7-, & fin de poder seguir cosiendo
la presillae dsrecha a punto adelante, pero con nenor anchura.
Antes de que alcance la longitud de la presillae de punto
atréds, se invierte ds nuevo ol régulador de anchura =5=-, ¥

‘se cose con puntedas enchas la ssgunde tira (fige 3Q). a fin

de poder rematar el ojal, hay que pasar el regulador de anchu-
ra =5-, por encina del tope -T7=, a la posicién cero. Hetenien-
do & la vez el materiel con la mano, pueden aplicarse algunos
puntos de remate junto'a la tira Wltimamsnte cosida (fig. 3e).
Pare desconectar el mecanismo de ojal, hay gque pasar el regu=-
lador -12~- & la posicién contrarie (fig. 3f), con lo que cesa
la asociacidn active entre le regulador de longitud ~10- ¥
la palancn d¢ tranemisién =30=37=, Asi ez posible volver @
coser en la méguine con la longitud méxima de puntada.
Neturaluente, la forme de realizacidén descrita
pusde variarse. Por ejemplo, en vez de la mlanca de transmi-
sibn, es posible emplear un drgeno que se deslice en una gufa,
mediante un mecanismo de cremallera, con el pifién Pijado al
drgano de maniobra, u otra disposicidén similar.
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Se reivindice como objeto de esta patente:

1,~ Mdquina de coser en zigzag, con mecanismo
pere hacer ojales, en la que el regulador de la anchura de la
punteda, unido activamente por un érganc de transmisién a
une leve conectable y desconectabls, scciona, en cooperacién
con un tope f£ijo, el regulador de la longitud de las puntadas;
caracterizado porgue el drgano transmisor, para regular la
distancia entre las puntadas en el ojel, se dispone gjustable,
por medio de un Srgano de maniobra situado fuera de la mdqui-
na.

2.~ Mdquine de coser en zigzag segin la reivin-
dicacién 1, caracterizada porque el Srgano transmisor se hace
en forma de palanca oscilante (30-37), provista Ge ceras in-
clinades gque actian como una cufia, de modo que al moverse el
brgeno transmisor, cambia en igual medids tanto la longitud
de la puntads adelante como la de la puntade atrés.

3.~ Méquina de coser en zigzeg, segin 1l& rei-
vindicacidn 1, caracterizada porque el 4rganc transmisor
(30-37) se dispone basculante en un extremo de una palanca
de dos brazos (31=32), ¥y en el extremo opuesto de dste actia
ol olemento de cambio (35) del éxrgano de ajuste (13).

4.~ Mdyuine de comer en zigsag, segin le rei-
vindicacidn 3, caracterizada porque el drgano de ejuste (13)
esté provisto de una escala (14).

5.- Héquina de coser en zigzeg, con uecanismo
pera hecer ojales.

Esta memoria conste de siete péginas, escritas
Por una sole cara.
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