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El presente modelo de utilidad tiene como objeto

un grupo motorizado, para el soporte y arrastre de cortinas

¥ similares,:

Como es conocido, actualmente se dispone en el
mercado, de grupos motorizados para efectuar automiiicamenw

te la apertura y cierre de cortinas de deslizamiento hori.zon=-

wal.

Bn general, estos grupos prevén la utilizacién

de un motor que, por medio de cables o elementos andlegos,

procede a efectuar el deslizamiento de las correderas, que
quedan colocadas a la altura del borde de movimiento de la

cortina.

Con los grupos motorizados de tipo conocido,'ﬁé

encuentran actualmente notables inconvenientes, sobre .:tzc.sd.o
en los casos en que el usuario no procede a tiempo a éuéﬁenp
der el accionanmiento del motor, cuando la cortina ha llegudo
a2l final del recorrido, tanto en apertura comb en cierre,
Otro inconveniente, imputable a las condiciones
de la técnica conocida, se debe al hecho de que prevén mon-
tajes notablemente complejos y tienen dimensiones elevadas
en la zona de alojamiento del motor,
Por estos motivos, estos grupos se adapten mal en
muchgs situaciones, ya que el motor dqueda précticamente vie-

gible.
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La finalidad que se propone la invencién, es la
de eliminar los inconvenientes antes mencionados, realizan-—
do un nuevo grupo motitorizado para el soporte y arrastre de
cortinas y similares, que permita ubtilizar un motor de di-
mensiones muy reducidas, de manera que pueda ser fécilmen-
te ocultado por la misma cortinae

En el 4mbito de 15 tarea arriba expuesta, un obje—
to particular de la invencién es el de realizar un gruRpQ.mo—
torizado para el soporte y arrastre de cortinas, que p?f@ita
que nc se sufran dafios ni atascamientos de ningin tipo, in-—
cluso en caso de que el usuario continde accionando el-mbtor
cuando la cortina llega a la posicién de fin de carrera..

Oitro objeto de la presente invencién es el de yee~

lizar un grupo motorizado para el soporte y arrastre de.cor—-

tinas y similares, que permita la posibilidad de simplifj—

car notablemente todas las operaciones de montaje y dé:iés—
talacién y que, ademis, ofrezca las més amplias garaﬁ%fﬁé
de fiabilidad y seguridad en el uso

Otro objeto igualmente importante de la presente
invencién es el de realizar un grupo motorizado para el so-
porte y arrastre de cortinas y similares, que d€ la posibie
lidad de simplificar notablemente toaas las operaciones de
montaje e instalacién y que, ademéds, ofrezca las mis amplias
garantfas de fiasbilidad y seguridad en el uso.

Otro objeto asimismo importante de la presente in=

vencién, es el de realizar un grupo motorizads que se pueda
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obtener fécilmente, utilizédndose elementos y materisles que
se encuentran normalmente en el comercio y que, ademis, re-
sulte ventajoso desde el punto de vista econdémicos

La tarea arriba indicada, asf{ como los fines apun-—
tados y otros, que aparecerén con méyor claridad a continua~
cién, se alcanzan con un grupo motorizado, para el soporte
y arrastre de cortinas y similares, segin la invencién, ca=-
racterizado porque comprende una barra de soporie- que,.degfi-

ne un canal de deslizamiento de una cadena de esferas.en la

...O

cual se desarrolla, en continuo, sobre una rueda dentada de

-~ .
mando, accionada pér un motor, controlable a distancigs, ¥ so-

bre rodillos de tiénsmisién, estando conectada a dicha cade-

na de esferas, con posibilidad de deslizamiento reciprocq

a friccién, 2l menos una corredera de arrastre del bowrde-

de una cortina,

Otras caracteristicas y ventajas aparecerénxqqn
mayor claridad en un examen de la descripcién detalla&é;ée
un Jrupo motorizado pare el soporte y arrastre de cortinas -
¥ similares, ilustrado a ti{tulo indicativo, péro no limita=-
tivo, con ayuda de los dibujos adjuntos, en los que:

Laa§igura 1, representa una vista esquemética del
srupo motorizado visto en alzado frontal;

La figura 2, muestra el grupo motorizado, visto
en planta y deade abajo;

La figura 3, ilustra, esquemiticamente y en perg-
pectiva, el motor situado en el extremo de la bharra de sopor=-

te;
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La figura 4, representa, esquemdticamente y eh
perspectiva abierta, los rodillos de transmisidn, situados
en el otro extremo de la barra de soporte;

La figura 5, muestra, en seccidn, el carro de
arrastre, aplicado a la cadena de bolas;

La figura 6, ilustra la fase de montaje del carro.

Con particular referencia a los s{mbolos numérices

de las figuras mencionadas, el grupo motorizado para el so-

porte y arrastre de cortinas y similares, segiin la invertoidn,

“..

que se indica globalmente con el nUmero de referencia -i-,

%
presenta una barra de soporte -2-, la cual define un eangl
. *,°
de deslizamiento -3- de una cadena de bolas -4-, due, con-
venientemente, presenta dos zonas distintas, indicadas con

e® oo

—Ba_ y -3b—’ ] e

Bstas Gltimas quedan separadas entre sf, a fin’

de crear pricticamente la via de deslizamiento de los *2d$s

brazos acoplados de la cadena de bolag =4-, te o

A la altura de uno de sus extremos, la cadena de
bolas —4- se desarrolla sobre una rueds -5-, la cual esté
accionada por un motor -6-, que véa alojado en el interior
de una envoltura en forma de caja =T=~, que se puede conece
tar directamente al extremo de la barra de soporte ~2-,

Bl motor —6- resulta ventajosamente accionable
a distancia, mediante una seiial de infrarrojos, haciéndose
notablemente préctico y fécil el accionamiento en apertura
y cierre de la cortina.

La envoltura en forme de caja =7=, que V& alojada

convenientemente a la alturs del extremo de la derecha de la
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cortina, se puede cerrar en la parte inferior con una tapa
=8=, que cierra la zona de los mecanismos.

Con la cadena de bolas -=4- se pone en contacto,
con la posibilidad de deslizamiento a friccién, una corre—
dera de arrastre de una cortina, que se indica globalmente
con el ndmero de referencia —10-,

La corredera de arrastre -10-~ presenta en la par-
te superior una porecién én manguito -11= que se puede acqplar
alrededor de la cadena de bolas =4~ y se inserta, para. su

deslizamiento, en una de las zZonas =3a~- e -3b- del canal

-3- de deslizamiento de. la cadena de bolas =4-—,

La peculiaridad de la invencién consiste pués en

el hecho de que la corredera estd dotada de medios de desli~

zamiento a friccidén, respecto a la cadena, de manera que,

cuzndo la corredera llega al final del recorrido y el motor

continua siendo accionado, no se crean fuerzas indese%%g;
sobre el mismo motor, ya que se realiza un deslizamiehtéi
reciproco entre la corredera ~10~ y la cadena —4-,

Para obtenerse este deslizamiento, sobre el cuerpo
-12= de la corredera -10- queda definido un asiento, en el
que va alojado un véstago de insercién ~13-, el cual es elds-
ticamente empujado, para insertarse entre una bola y otra.

Sobre el véstago -13- azctfa un muelle de empuje
-14- el cual,en su otro extremo, estd en contacto con un
tornillo de regulacidn =15-, que permite variar a voluntad
la precarga de dicho muells, variéndose por consiguiente

la accidn de empuje elédstico, dque inseris el véstago «13=

entre dos bolas contiguas de la cadena =4-,
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Ademés, el extremo dei vistago -13—, qQue se inser-
ta entre las bolas de la cadena -4-, queda adecuadamente re-
dondeado, de manera que, cuando la corredera -10- llega al
estado de fin de carrera o de apertura, o cierre y se man-—
tiene el accionamiento del motor —-6-, se crea un desliza-
miento de la cadena -4-, ya que ias bolas vencer el empuje
eldstico ejercido por el muelle -14-, provocando la entrada
del véstago -13- en el asiento definido en el cuerpo -12-

sin provocar dafios en el motor. ST

(onviene precisar, para completar la descripciédn,

qQue & la warra -2-, en el extremo opuesto al conectadguaﬂ.

motor -6-, se le aplica un terminal -20-, en el que van alo-

jados giratoriamente unos rodillos de transmisién -21-, sgo-

bre los que se epvuelve la cadena de bolas —4-, para regli-

l'..

zar su circulacién continuada. v oue

De todo lo anteriormente descrito, se comprieba
que la invencién alcanza los fines propuestos, LR

En particular, se subraya que se realiza un grupo
motorizado, de dimensiones muy reducidas, con un motor =6-
que se puede accionar ficilmente a distancia.

Ademés, la adopcién de una corredera -10- que es=
t4 dotada de medios de deslizamiento a fricecién, 44 la posi-
bilidad de reducir notablemente todos los posibles dafios del
motor, que ocurren cuando el citado motor cont%nua.qiendo .

accionado con la corredera =10~ en la posicién de fin de

carrera.
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Ctro aspecto importante de la invencién se debe
al hecho de que la aplicacién del grupo motorizado resulta
simplemente simple, ya due su envoltura -7— esté ya predis-
puesta para conectarse al extremo de la barra de soporte
-2

Bn la prdctica, los materiales empleados, a condi-
cién de que sean compatibles con el uso especifico, asf{ como
las dimensiones y las formas contingentes, podrin ser méles-

quiera, segin las exigencias. Sense
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1.— Grupo motorizado para el soporte y arrastre

de cortinas y similares, caracterizado porque comprende una
barra de soporte que define un canal de deslizamiento de

una cadena de bolas, que se desarrolla en continuo sobre una
rueda dentada de mando accionada por un motor controlable a
distancia y sobre rodillos de transmisién, estando conecta~

da a la citada cadena de bolas, con posibilidad de deskize-

miento recfproco por friccidn, al menos una correderafééﬁa

el arrastre del borde de una cortina.

2.- Grupo motorizado para el soporte y arrashrd
de cortinas y similares, seglin la reivindicacién anterior,
caracterizado porque el citado canal de deslizamiento ,pre-

senta dos zonas, acopladas y separadas entre sf, para.el'.

deslizamiento de dos tramos o brazos de la cadena de Bpolas.
3o~ Grupo motorizado para el soporte y arraéi%g
de cortinas y similares, segin una o varias de las rei;iﬁr
dicaciones anteriores, caracterizado pordue los citados ro-
dillos de transmisién van apoyados giratoriamente en un ter-
minal, que se puede acoplar a la barra de soporte, por la
parte opuesta respecto al motor,
4,- Grupo motorizado para el soporte y arrastre
de cortinas y similares, segin una o varias de Lag reivindi-
caciones anteriores, caracterizado pordue el motor va aloja-
do en una envoltura en forma de caja, que se puede acoplar

al extremo de la barra de soporte,.
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-10-

5.~ Grupo motorizado para el soporte y arrastre
de cortinas y similares, segin una o varias de las reivin-—
dicaciones anteriores, caracterizado porque la mencionada
corredera presenta un cuerpo que define en la parte superior
un manguito acoplable exteriormente a la cadena de bolas y
due se puede alojar en una de las zonas de dicho canal de
deslizamiento, definiéndcse en el citado cusrpo un asiento
en el que v4 alojado, deslizantemente y en contraste cons™

et ®

nedios elésticos, un.véétago qQue se inserta entre dos-polas
contiguas de la cadena.

6.~ Grupo motorizado para el soporte ¥y arra%%f?
de cortinas y similares, seglin una o varias de las reivin-—
dicaciones anteriores, caracterizado porque comprende un.tor-

nillo de regulacidén para el regulado del empuje elédsticds,

de los medios eldsticos que actlan en el véstago,. S

T«.— Grupo motorizado para el soﬁorte y arragsve
de cortinas y similares, segin una o varias de las reiéiﬁdi—
caciones anteriores, caracterizado pordque al ser accionado
el motor con la corredera en posicidén de fin de carrera de
apertura o cierre, las bolas de la cadena provocan la entra-
da elédstica del véstago en el asiento definido en dicho

CUEeTrpPO.
8e= Grupo motorizado para el soporte y arrastre -
de cortinas y similares, segin las reivindicaciones anterioe

res, todo ello como mis ampliamente se ha descrito e ilus=
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trado y para los fines especificados.

g,=-"GRUPO MCTORIZADO PARA EL SOPORTE Y ARRASTRE
DE CORTINAS Y SIMILAKES",

De conformidad en un todo en lo esencial y fines
industriales a lo descrito en la precedente memoria des-—
criptiva y graficamente representado en los adjuntos planos
para su me jor comprensién.

Bsta memoria consta de ONCE hojas escritas o me=

99 de e

canografiadas por una sola cara a doble espacio, v,
waaria, 10 FEB-1986

Por autorizacién de la interesada.-

.
*e

JOSE EZ CORTES °
P. P _
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