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MEMORIA DESCRIPTIVA

. L] .
La presente invencion, se destina a una méquinafagio-

mitiéa, para recoger y situar los bolos, en su posicion: ades
cuada en las boleras,

Las ventaj..8, son evidentes por el ahorro de mane -de
obra, que supone, y su ficil y automitico manejo. Aéi?%smo
la facilidad de su construccibn, evita que se produ;can ave«r
rias en la misma, y en caso de surgir alguna, hace que.sean‘

ficilmente subsanable. .

Par:mejor comprension de &sta memoria, Sse acompaia los
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dibujos adjuntos, que muestran un e jemplo de realizacion,

no limitative, del objeto de la invencion, y en los Hﬁé:

L, fig. 1, es una vista en corte horizontal de la ma-
quina en su parte posterior.

La fig. 2, es una vista en seccidén perpendicular a la
anterior y lateral en la posicion de trabajo de la maquinae

De conformidad con %fs adjuntos disefios, la madquina
consta de un bastidor priﬁ§ipa1 (24) dotado de unas patas
regulables (25) que sirve;'de nivelacion a la méquina. En
cuyo lateral, va montado un soporte para los rodamientos
elavabolas, £n la parte superior del chasus, se situa una

caja de maniobra en cuya parte inferior, van los conectado= ”
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res (9) del sistema electrbnico y su cuadro de mandos y una
caja general para aplicar a todas las conexiones (6).

La m&quina, se acciona a traves de un mecanismo auto-
mitico de monéda que envia un impulso =l conmutador electrdy
nico que pone en funcionamiento el motor principal (20) su-
jeto a la parte superior del chasis, el cual a traves de
una correa de transmision (19} ac€iona la poleé (1) vy el
correspondiente pifion de transmision general (4) que movi-

lizando la cadena de arrastre (18) desdiende los bolpsl(ik)
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‘J
en su posicion, los cuales en situacion de reposo se erncuent
a9,

Ll F

tran introducidos en los orificios a ellos destinados'’én

la plantilla (15) de forma triangular. Los boles van dota-

aaa
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descienden, los cuales, cuenta con un temsor (17) cédsfituin
do por una rueda dentada y un trinquete que se fija, cuando
se alcanza la tension deseada, en forma tal, que no.retro-
cede, pudiendo de esta forma elevarse hasta la planﬁiiia.

los bolos derrivades, Sin que vuelvan a descender em l& mis¢

s 2

ma jugada, para ello, cada bolo, dispone de un elec@?éﬁm&n
que sujeta los hilox (16) mcdiante una excentrica acoplada
a Bu eje, que salta sujetando el hilo, cuando la regleta
(5) a traves de los micros pisadcs por el hilo, sujeta cada
bolo, detecta 1la sujeccion del mismo, impidiendo que vuelva
a bajar en la misma jugada, |

Los bolos en 8su calda, tropiezan contra una cortina
paragolpes (12) sujeta en forma horizontal al chasis, ca-
yendo en un depdsito lateral al chasis (27), en cuya parte
supcrior aparece fijado el motor (11), que acciona el dis-

positivo retornabolas, ue se¢ mueve & traves del pifion

(23), en el (ue se situa una cadena trapezoidal sujeta al
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pifion (21), por el cual, pasa una cadeha retornabolas (10)
que empuja las bolas hacia arriba, -

La miquina dispone de una final de carrera (3ngestina-
do a parar lés ciclos y de un final de carrera (2) para los
impulsos del retormabolas.

Finalmente y tras lo descrito, s8lo resta seialar, qﬁe
en la presente invencion, cabran cuantas variantes de rea-
lizacion como sean posibles, sin que se altere la esencia

de lo descrito, pudiendose fabricar su objeto, en toda cla-
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se de formas, tamafios y materiales sin limitacion. .
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NOTA: Descrito suficientcmente lo que antecede, s8lo resta
sefialar gue lo que Se declara propio nuevo y &til del solid

citante, €s lo contenido en las siguientes:

REIVINDICACIONES
1 - Maquinas para Situar en posicion lor bolos, caracT
terizadas por comnstar de un chasis prismatico con patas ni=-
veladoras, que llevan dosado un depésito para los bolos, el
cual posee fijado a sus laterales una cortinilla plaagolpeJ

para las bolas, et

En la parte susperior del chasisy va sujeto un .metor

et

principal con su correspondiente correa y panel y con un

iiion, con Sus correspondientes cadenas de arrastre. Estand<
p s P A

do suspendida del chasis uma plantilla triangular con ori-

ficios para depositar los bolos cuando estan en poﬁiéibn
de reposd,

2 ~ MAquinas para situar en posicion los bolos, segun

- LY
L)

reivindicacion 1a, caracterizadas, porque, en la pa}td

superior del chasis, estan situados la caja de manioé;h,
con sus correspondientes conectadores electrdnicos :;r.;l;a ca-
jJa de conexiones, asi como, el final de carrera de los ci-
clos y de los impulsos,

3 « Miquinas para situar en posicion los bolos, segum
reivindicaciones anteriorcs, garacterizadas, porque, los
bolos disponen de un hilo de accionamiento con su corres=-
pondiente tensor constituido por una rucda dentada y un
trinquete, asi como un electroiman sujeta hilos, que en su
eje, lleva una excentrica que sujeta el hilo, disponiendo

de una regleta de control elactrbnico.

I =~ Miquinas para situar en posicion los bolos, segun

reivindicaciones antcriorcs, caracterizadas, porque consta
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de un dispositiveo retornabolas que consta de un sotor en
cuyo piilon se acopla un juego de cadenas con su pifion ¥y
otra cadera que hace de retorno a las bolas. e

5 - MAQUINAS AUTOMATICAS PARA SITUAR EN POSICION LOS

BOLOS

:E 8 = = 2 s ==
Todoa, segun queda descrito enla presente memoria que
coista de seis hoj. s, foliadas y mecanografiadas por una

sola cara, con un total de cien lineas y dibujos que'ae-

acompaiians evte
Madrid, 20 dfé;;y; 1 1,985
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