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Ia presente invencidén concierne s uns motocul-

tivadora del tipo de veries velocidedes de trebajo.

Ea sabido que,; con el nombre de "motocultive~
doraM, sa conocen en ol comercic unes miquines ligeras
(de un peso normslmente no superior & los cien kilos)
¥y de pequefiag dimensiones, adecuadsas especielmente
pare el laboreo del terreno alli donde le zone pare
cultiver no s=2 muy extensa, por ejemplo entre las
hileras de vides, en las huertas, en los cultivos de
surcog con &rboles frutelea y similares.

Se conocen ya unsg motocultivadoras de une
sola veloecidad de marche; ¥y por tanto de trabajo,
pero las mismasm hen resuliado inadecusdas pera lebrar
terrencs de distintes ceracteristicas.

También se hén propuesto ya unee motocultive—
doras de dos 0 nés velocidedes de trebajor en la=

motocultivadoras de este tipo hasta aquf propuestas,

el problems de la construccidn ha sido resuslto

meadiante griupos de fricciones de discos combinados.
con grupos de cembio de velocidad propiamente dichos;
obtenidos: con engrengjes corredizos: ¥y similares
(andlogemente & lo que se hace pare los vehioulos
eutoméviles), montados en estructuras de chepa estam—
pede y eccionados por trensmisionee directas, general-
mente mediante cadenas.

Lox inconvenientes principales de la solucidn
mencionada estén constituidos por el elevedo coste
tanto de la construccién en sf miame como de la
conservacién (deds le complejided de los érgancs, la

necesidad -de ﬁna conservacidén especielizada y el des-
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gaate ocasionado por el gran nimero de operaciones
de cambio necesariss durante le labranze), por la
falta de solidez de los conjuntos y por le rigidez
de la transmisién de eadena:; que provoce deformecio—
nes y roturss debides e les diferencies que se pro-
ducen entre Z_!.a rotencia constante producids y 1a
potencig verigsble ebsorbide.
Por lo tento, la presente invencién se propone

eliminar los inconvenientes nmencionados, habiendo

‘sido resuelto el probleus con wne motoculiivaders

de varias velocidedes de trebsjo constituida por un
grupo de cambio de velocidad que constituye le eg—
tructurs pbrtadora de la motocultivadore misme,
estando constituido a su vez dicho cembio for varies
ruedas dentedes que engrensn constantemente y por
embragues de bolas, de modo que adopta tambidn fun~
clones de frioccidn, por un gufe de conducccidn, por
palances independientes dlgpuesias en proximidad dsl
meniller de dicho guis, pars el memdo del cambio
mencionado, por un aparato motor cuyo movimiento es
trananitido & diche grupo de camblo mediante polees
¥ correas, por un ple de apéyo regulable en altura
¥ por le herranmiental

 Segtn tal solucién, el grupo de cambio ejerce
simulténeamente la funeidn de cambio de velocidsd 7
de fricoidn y permite una. operacién. de cembio reali-
zede con wna sola meniobra, en luger de dos: ademés, |
el mismo, realizedo normslmente por complelc de acero,
Puede adoptar la funcién de estructura portedors,
quedando as{ eliminsdos los débiles bastidores de chepa
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estampada. Ia maniobra del grupo de cambio es redu-
cide al mando de las palancas dispusstas en proxi-
mided de la empuiedurs del gwia de conduccidn.

~ Is transmisién del movimiento del aparsto
motor al grupo de cambio se verifica por corress,
en lugar de cadenas, de modo que puede ser sbsgrbide
la mayor parte de los 'birot;e.a provocados por la
inestebilidad del valor de :la potencis absorbida
por el cuerpo de trabsjo. |

Ia tranemisién del movimiento del grupo de
cambio a la herramienta se verifica dirsctamente por
medio de los mismos engranajes del cambio.

Ia altura de ls méquina puede ser minims,
de modo que el baricentro de la mi=sma resulte
siempre. interne conh respecto &l poligomo de apoyo,
incluso en terrenos partiocularmente fragosos, con
1s consiguiente estebilided méxima.

Se aclara ulteriormente & continuacién lg
invencién, con referencia & un ejemple de realizacién
préctice dado & titulo de simple ejemplo, ¥ no de.
limitacién, con referencis & los sdjuntos dibujos,
en los cuslest - _

Ie Pig. 1, representa en seccidn axil el
grupo de cambior

' Ia Pig. 2, represente en seccién exil un
detalle del grupo de cambio, ¥y

Ia ig. 3, representa on alzado lateral lg
motocultivadora completa,

Como se Ve por los dibujos, el gruro de.
canbio -21— segin la invencién esti* constituido por
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wr &rbol hueco ==, solidario de lg @ﬁ =3= del
grupo de trensmision del movimiento, sobre el cuel
giran libremente dos ruedas dentades -2-, cada uns
de las cueles- presente dos entelladurzs en sentido
axil, delimitadas por la circpnferencia dsl sgujero
de acoplamiento del érbol -l-, que & su vez presente
cwtro agujeros pasantes, ortogonales con respaecto

8 su eje de rotacidn y disﬁueafbos en correspondencis
de las entalladures de las ruedes dentadas —2-, y
recibe en su interior dos nfcleos -6~ y -7~ para el
embregue y el desembregue de las merches, de seccio-—
neg variebles; corredizos libremente & lo largo de
su propio eje y accionados respectivamente por barrag
=5~ y =8~ ¥ por muelles -4= y =9, adecusdos pare
soliderizar las ruedas -2- sobre el Arbol -l- medjgn-
te bolas —25— slojadas en los sgujedos previstos en
ellas, siendo adecuads una de diches. ruedas -2- parsa
tranamitir el movimiento & une rueda -l0- y desde
ésta a ruedss --11-., =16=y =12=, =15- la Wltima de
les cunles es solidarie del Arbol portaherramienta
-14~, mientres que la otrs de diches ruedes -2- es
adecuads paxra transmitir el movimiento directamente

& la rueda ~ll- y siguientes.

Los nfGcleos ~6~ y ~7— eatén constituidoe
por dos partes cilindricas de distinto didmetro
unides con uns cwrve de ecuscidn bicuadrede.

El funcionamiento del grupe de ocembio -21~-,
cons:tituldo de le macers anteriormente deserits, es
el siguientes |

Actlese, por ejemplo, sobre le barrg —8—
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(véase la Fige 2) desplazéndg.ba %aclaﬂla d&m
lo largo de su propio eje; la barra -8-, en su des-
plazemiento, asrrastra tembién el niicleo ~7-, dejan~
do libre el nﬁcléo -6—-, que eg empujado entonces,
por el muslle =4~ acoplado el mi=mo, hacig la qe-—
reche, y obliga las dos boias ~25« Que Se epoyan
sobre &1 & subir s lo largoe de los agujeros transg-
varsales del érbol. hueco -l- hasta apoyarse en las
entalleduras: prdcticedas: en 18 ruede deniede -2- de
la 1zquierds, haciendo esi soliderio el &rbol hueco
=1~ de le mencionada ruedes ‘dentada ~2- de la izquier-
ds, que & su Vez es acopleds con la rueds -10- a ls
que transmite el movimienté: la rueda -10-, 8 su
vez, transmite el movimiento & 18 ruede -1l-, de
dste & le rueds ~l6-, de Sste a 1a rueda «12-, y de
éste a la rueds -15- solidaria del. &rbol —lé=
portador de bridas peras la unién de la herramients,
0 cuerpo de trabajoe

Soltando le barra -8-, el oon;}uﬁto vuelve
a le posicidn representada en la Fige 2, es decir
en posicidn de libre rotacibne

81, por el contrario, se actia sobre la
barre -5-; es ol nicleo -6~ que se desplaza hecie
le izguierds, lol que,. Con ung operscidn andloge & la
anteriormente deserita, hace gue ses la ruedz dentads
-2— de¢ la derecha se solideriza con el &rbol hueco
~l— ¥ que tranamite el movimiento & l& rueds ~1ll-y
sucesives, obteniéndose sgi una relacién de transmi-
sibn. distinte: con respecto 8 la obtenida con la
combinacidn anteriors.
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Ie accifn de las berras -5- y -8~ es obtenids
mediante palances independientes. -18— (véase lm
Pig. 3), dispuestes en proximidad de la empufiadure

_ del guie de conduccidn -17-, directamente montado
Se en el grupo de cambio -21-".

El aparato motor —20-— esté montado directa—
mente en el grupo de cambic —2l—»

lg transmisién primarias del movimiento del
grupo motor =20- 81 grupo de cambio -2l1- se veri-

10. fica mediante poleas =3-, =3'=, &copladas enire si
por correas p’referiblementé trepezoidales.

Le transmisién secundsris del movimiento del
cambio proplemente dicho a8 le herramienta -23- ae
verifica mediante los engransjes mismos del grupo

15 de cambio =21
' Te herramiente -23-, 0 cuerpo de trabajo o
fresa, est& constituido en el dispositive dedo aqud
a $'itulo de sjomplo por una serie de. léminas de
contorno y dispuestas segln cuerdes de circunferencia
20. desplazadas angularmente. entre si.

Para ol apoyo, esid previsto un pie =22~
provisto, en su extremo libre, de une barrs regula-
ble =24 parg la regulacidén de la profundided de
laboreo del cuerpe de trebgjo =23~

25 Ia presente invencién he sido ilusireds y
descrite en una forme preferide de reelizecidn,
pero queda entendido que podrén en la préctica
introducirse en: ella variantes de construccién, por
ejemplo une distinta insercién (en nlmero y/o posicién)
30. del grupo de embragues o de les ruedas dentadas de
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tranamisién secundaris, una distints forma e incli-

nacidén de la estructura portadora que constituye el
grupo del cambio, etc., sin por ello rebasar el
alcance de proteccidn de la presente invenciéne
N O T 4

Bn resumen: le PATENTE IE INTRODUCCION, recseré

sobre las particuleridades de lag sigulentes
REIVIEDICACIONES

18~ MOTOCULZIVAIORA DE VARIAS VELOCIDADES
I® TRABAJO, caracterizada por el hetho de sstar cons—
tituida por un grupo de cambio de velocided que cons-
tituye la estrwtura portedora de la motocultivadora
nisme, estando conetituido & su vez dicho cambio por
verias ruedes dentadas que engrensn consteantemente
Y por embrague de bolas, de modo que adopts tembién
funciones de friceién, por un guia de conduccién,
por palences independientea. dispuestas en proximided
& la empuliadura de diche guie pera el mando del
cembio, por un sperato motor cuyo movimiento es trans-
mitido & dicho grupo de cambio medisnte ‘poleaa. Yy
correes, por un ple de apoyo reguleble en altwrea y
por la herramiente.

2%~ MOTOCULTIVADORA DE VARIAS VELOCIDADES

IE TRABAJO, segfn la reivindicacidn 18, carscterizede
por el hecho de que el grupo de cambic de velocided
esté& constitufdo por un érbol hueco, soliderie de lg
poles del grupo de trensmisién del movimiento, sobre
el cusl giran libremente dos ruedes dentedes, cade
una de leg cusles presenta d;s entalladuras en sentide
axil, delimitadas por la cizi'cunferencia del sgujero
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de scoplamiento con el &rbol, que & su vez presenta
cuatro agujeros pasentes ortogoneles con respecto
& su eje de rotacidén y previstos en correspondencis
de las entelladuras de las ruedas dentedss y recibe
e su interior dos nficleos para el embregne y el
desembrague de lag marchas, de seccionea variebles,
libremente corredizos & lo largo de su propio eje
¥ nandedog respectivamente por barrss y por muelles
adecuados para seliderizer las rusdes &l &rvol medion~—
te bolas glojadss en los sgujeros previstos: en 81,
siendo eadecuede una de dichas ruedes pers transmitir
el movimienté & otre ruede y de éste & otres cumiro
ruedes, le dltime de las cuales es solidaria del
érbol portaherramientas, mientras que le otra de di-
ches ruedee, es sdecupds pers tranamitir directamente
& lag otras custro el movimientos
384 MOTOCULT IVADORA IE VARIAS VELOCIDAIES

IE TRABAJG; segin lag reivindicaciones y 18 y 28,
caracterizede por el hecho de que los nlcleos estén
constituidos por dos pertes ciIindricas de distinto
diémetro, unidas segin uns curva de ecuscién bicue—
arede, _—

| 48 . MOTOOULTIVADORA TE VARIAS VELOCIDATES
IE TRABAJQ, segin las reivindiéaciones 1g y 28,
oaracterizade por el hecho de que la accidn sobre laa
barras ea obtenida con palancas independientes dispues~
tas en proximided de le empufisdura del guis de conduc—
¢ibén, directamente montado en el grupo de cambios

5%~ MOTOCULTIVADORA DE VARIAS VELOOIDADES

DE TRABAJO, segin lag reivindicaciones 1% y 28,
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caracterizada por el hecho de que sl eparato motor
esté montado directamente en el grupo de cambios

6&,— MOTOCULLIVADORA DE. VARIAS VELOCIDALES
DE TRABAJO, segtn las reivindicaciones 12 y 22,
caracterizede por el hecho de gue la transmisidén
primeris del movimiento del grupo motor al grupo
de camblo se verifice mediente polsss fcopladss
entre sf por correas preferiblemente trepezoideles.

78 e~ MOTOCUILIVADORA DE VARIAS VELOCIDATES
IE TRABAJO, segin les reivindicaciones 1€ y 28,
eéracterizaae por el hecho.de que le trenemisién
sescundaria del movimiento del cembie propiamente
dicho @ la herramienta se verifica mediante los
engranajes mismos del grupo de cambios

88 .— MOTOCUILIVADORA IE VARIAS VELOCIDAIES
I TRABMG.

Todo tel y como e describe y reivindica en
la presente memoria que consta de dlez hojas mece-
nogréfiades por una sola de sus cares ¥y se ilustre
ocon los dibujos que & la misme ge acompefien,

Madrid 14 da Agosto de 1.963
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