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La presente invención se refiere, según se expre 
sa en el enunciado de esta memoria descriptiva, a un obtura- 
dor-alimentador para molinos, especialmente para molinos des 
tinados a la destrucción pinado o molienda de productos resi  ̂
diales, en especial de materias plásticas, dispositivo que es 
tá destinado a instalarse en la tolva de alimentación de los 
citados molinos, en orden a resolver problemas específicos 
que presentan tales molinos y que serán descritos seguidamen 
te.

En los molinos actuales con esta finalidad, duran 
te los procesos de descarga del material a destruir sobre las 
correspondientes tolvas de alimentación, se hace preciso in­
terrumpir el proceso operativo del molino, eliminando un&*.ta

+ + *  *

pa de cubrición para la citada tolva de alimentación, ya que 
en caso contrario existe un alto riesgo de que los trozos de 
material, por efecto de los elementos trituradores, salden, 
con una fuerza no previsible y con trayectorias indiscrimina 
das, dando lugar este hecho, por un"lado, a un alto riesgo*w*w
de accidentes por impacto, y por otro a que pueda producirle

* /el mezclado de tales productos residuales, con otros altnace-
* * a

nados en las inmediaciones de la zona de trabajo del molino,.* ***
de manera que la mezcla de tales residuos con productos*dlfe 
rentes, puede originar, y de hecho asi sucede en la práctica, 
que piezas obtenidas a partir de estos materiales almacena­
dos incorporen en su seno los citados residuos, originándose 
problemas de resistencia a la rotura o de cualquier otro ti­
po.

Para resolver esta problemática, en sus dos ver­
tientes, la única solución existente hasta el momento, de 
acuerdo con la tecnología ofrecida al mercado, consiste en



__ p

15

20

25

interrumpir el proceso operativo del molino, durante la fase 
de carga del mismo, mientras que durante sus fases operativas 
la tolva de carga de dicho molino se mantiene perfectamente 
cerrada, evitando que por efecto de la molturación, las par­
tículas o fragmentos que son proyectados desde los elementos 
molturadores, puedan salir al exterior.

Sin embargo esta solución, satisfactoria en cuan 
to a la solución de tales problemas, supone tiempos muertos 
en la operatividad del molino, que obviamente no son desea­
bles, así como la necesidad de manipulaciones sobre su tolva 
previa y posteriormente a cada aportación de residuos.

El dispositivo que la invención propone ha sido 
especialmente concebido en orden a solucionar esta problemá­
tica a plena satisfación, de manera que ofreciendo unas óptî
mas prestaciones en cuanto a garantizar la absoluta imposibi
lidad de proyección al exterior del molino de partículas.o
fragmentos de los citados residuos, resulte innecesaria cual
quier tipo de manipulación sobre la tolva, en el momento de
la aportación de materia prima, es decir de los residuos plád* * **. *ticos a molturar. **

+ a *

Para ello y de forma más concreta, el obturador 
alimentador para molinos que se preconiza está constitbiáé 
básicamente a partir de una pareja de rodillos, paralelos y 
contactantes tangencialmente, los cuales se encuentran ins 
talados sobre un cuerpo soporte que configura un marco rec- 
tángular, en cuyo seno quedan acoplados y perfectamente ajus 
tados la pareja de cilindros anteriormente citados, estando 
a su vez dicho cuerpo soporte destinado a implantarse/án el 
seno de la tolva del molino. '

30 De forma más concreta, dichos rodillos están ob-
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tenidos a base de un eje rígido, a través del que se confie­
re a los mismos el oportuno movimiento giratorio, y sobre dî  
cho eje rígido una gruesa capa de material blando y elástico, 
de manera que tales rodillos puedan deformarse cuando entre 
ellos pasan los residuos del producto moldurar, sin que se 
produzcan agarrotamientos.

De acuerdo con lo anteriormente expuesto, el cuer 
po soporte del dispositivo y la pareja de rodillos citada, 
determinan un cerramiento integral para la tolva, que inde­
pendiza la zona de carga con respecto a la zona de moltura- 
ción, estando dichos rodillos animados, con movimientos gira 
torios contrapuestos, de manera que tal movimiento provoca
el arrastre de los residuos entre dichos rodillos, haci&ndo-...
los pasar desde la zona superior de la tolva a la zona infe­
rior o de molturación. + w . * *

Este paso, como anteriormente se hf. dicho,*.s&.con
:  * .  - 'sigue merced a la deformación del propio material constituti

vo de los rodillos, de manera que el cerramiento se mantiene****
en cualquier circunstancia, ya que la naturaleza elásticp.de

.* /los mismostiende a que estos resulten tangentes en toda'Jáu
* * *

extensión, con excepción de las zonas en las que se endüéh-
*tran en situación de paso los citados residuos, los cuscMs 

a su vez actúan como elementos momentáneos de cerramiento, 
con lo que obviamente cualquier partícula proyectada desde 
la zona de molturación, chocará contra tales rodillos o con 
tra los residuos que en ese momento se encuentran en situa­
ción de paso entre ellos, viéndose dichas partículas impos_i 
bilitadas para su salida al exterior de la tolva.

Como complemento de lo anteriormente expuesto y 
como otra de las características de la invención Be ha pre-30
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viste que el citado cuerpo soporte, en sus zonas de contacto 
con los cilindros que juegan ajustadamente en su seno, presen 
ten sendos escalonamientos, actuantes como "rascadores" que 
evitan el posible arrastre de± producto por los rodillos, nue 
vamente al exterior.

A continuación se hará una descripción completa del 
aludido Obturador-Alimentador para Molinos con referencia a 
los dibujos que se acompañan, en los cuales se representa, a 
simple titulo de ejemplo no limitativo, una forma preferente 
de realización, susceptible de todas aquellas modificaciones 
de detalle que no alteren fundamentalmente sus característi­
cas esenciales.

En dichos dibujos:
**+ *

La Figura 1. Muestra una vista en planta del obtu
rador alimentador para molinos que constituye el objeto de.

* * * * *

la presente invención. . .
La Figura 2. Muestra una sección transversal'del

mismo, de acuerdo con la linea de corte A-B de la figura 1,
* * * *y en la que mediante flechas se ha representado el sentido
. * *de giro de los dos tambores que participan en el mismo. *"**'* +

La Figura 5. Muestra finalmente, una vista en*&i-
.* ***zado lateral del mismo dispositivo, al que aparece acoplaré 

el correspondiente motor de accionamiento.
A la vista de estas figuras puede observarse como 

el obturador alimentador para molinos que se preconiza está 
constituido a partir de un marco rectangular (1), destinado 
a implantarse ajustadamente y en disposición transversal en 
el seno de la tolva de alimentación del molino, marco en cu 
yo seno juegan una pareja de rodillos (2) y (3), también en 
disposición transversal, con sus ejes horizontales, rodillos30
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que resultan paralelos y tangentes sobre una de sus generatri 
ces, ocupando totalmente el espacio definido por el cuerpo

(1).
Cada uno de estos rodillos (1) y (2) está cons 

tituido mediante un eje rígido (4) y una gruesa envolvente 
(5) de material blando, de manera que tales rodillos resulten 
fácilmente deformables al pasar entre ellos, a través de la 
zona de contacto (6), los residuos a molturar.

Al eje (4) de uno de estos dos rodillos, concre
tamente al referenciado con (2), se solidariza un piñón (7)t 
que convierte a dicho rodillo en motriz, con la colaboración 
de un elemento motor (8) de cualquier tipo convencional, es 
decir que puede ser eléctrico, mecánico, electromecánido'e in 
cluso manual, de manera que tal elemento de accionamiento (8) 
obliga al rodillo (2) a girar en el sentido de la fleoha-'re- 
presentada en la figura (2), y consecuentemente, a arcástürar 
a los desperdicios (9) depositados sobre los rodillos, hacién 
dolos pasar a través del intersticio definido entre ambop. ro­
dillos por deformación de los mismos ante el paso del mgT7eria!.
girando el rodillo (3) en sentido contrario, arrastradb';ppr***
el primero, a cuyo efecto este segundo rodillo (3)t esjhá-mon

*****
tado, concretamente su eje, sobre rodamientos extremos.

Al objeto de que los rodillos (2) y (3)i en su 
giro, hagan retomar al producto hacia la zona superior de la 
tolva, a través de sus generatrices laterales, se ha previsto 
que en correspondencia con estas últimas que el cuerpo sopor, 
te (1) incorpore respectivos escalonamientos (10) que actúan 
a modo de rascadores, como se observa con todo detalle en la 
figura (2), eliminando de los rodillos los residuos que se ha 
yan adherido a ellos.
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A tenor de la estructuración descrita y como 
se observa en las figuras(1) y (2), entre el cuerpo soporte 
(1) y los rodillos (2) y (3), definen un tabique transversal 
en la zona media de la tolva del molino que imposibilitando 

5 por completo la proyección de partículas al exterior, duran 
te la fase de molturado, permiten no obstante el acceso de 
los residuos a la zona de moituracióni haciendo pasar tales 
residuos entre ambos rodillos, por deformación del material 
elástico constitutivo de estos últimos, y manteniéndose el 

10 cerramiento durante dicho trasvase.
Ello permite, como es evidente y de acuerdo 

con el objetivo fundamental de la invención que la al:L enta 
ción del molino pueda llevarse a cabo sin necesidad de in*t*g, 
rrumpir su proceso de molturación y sin que existe el ries-

1S

20

25

go de proyección de partículas hacia el exterior.
Como también es evidente, el obturador alimen: **.

tador estará situado en la zona adecuada de la tolva para
que esta pueda cumplir perfectamente su función como tal ele***
manto de almacenamiento de residuos para su progresivo supi-
nistro a los mencionados medios de molturacion del molinQ*.

* * *; ***La forma, dimensiones y materiales podran.ser 
variables y en general cuanto sea accesorio o secundario",* 
siempre que no altere, cambie o modifique la esencialidad 
del objeto que se describe.

Los términos en que queda redactada esta Memo 
ria son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debién­
dose tomar con carácter amplio y nunca en forma limitativa.

30
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R E I V I N D I C A C I O N E S
1).- Obturador-aiimentador para molinos, en espe_ 

cial para molinos destinados a la destrucción de residuos, pre 
ferentemente de naturaleza plástica, que teniendo como finali 
dad permitir la alimentación de producto a la tolva del moli­
no en situación operativa para ios medios de moituración, e 
imposibilitar la proyección al exterior del partículas de ma 
terial por tales medios de molturación, se c a r a c t e r î 
z a porque se constituye a partir de un cuerpo soporte, de­
terminante de un marco rectangular destinado a encajarse en 
el seno de la tolva del molino, a una altura adecuada, cuer 
po en cuyo seno se establecen una pareja de rodillos, con 
sus ejes paralelos y tangentes entre si, que determinan úha, 
ocupación integral del hueco definido por el citado cuerpo 
soporte, y consecuentemente, un cerramiento integral de^la^ 
tolva, habiéndose previsto que dichos rodillos definan 3*18*. 
plataforma receptora de los residuos plásticos a molturar y 
que, mediante giro de los mismos, tales residuos pasen a la 
zona inferior de molturación, a cuyo efecto se ha previstq.
que dichos rodillos presenten un eje rígido de sustentarían*
y una gruesa capa envolvente de un material blando, faciYmép,

< j *te deformabie por ios residuos en las zonas de paso de l&b' 
mismos, pero manteniéndose el contacto tangencial entra redi 
líos en aquellas zonas en que no existe tal material, al qb 
jeto de mantener el cerramiento total perseguido frente a las 
partículas proyectadas desde la zona de molturación.

2).- Obturador-alimentador para molinos, según 
reivindicación i* caracterizado porque el eje de uno de ios 
rodillos citados incorpora medios receptores de movimiento 
tales como un piñón o una polea, desde un elemento motor,30
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eléctrico, mecánico, electromecánico o de cualquier otro ti­
po, transmitiéndose directamente el movimiento de este rodi­
llo ai rodillo complementario, que gira en sentido contrario 
por¡mpropia tangencia y por interposición de los residuos a 
su paso a través de ellos.

3).- Obturador-aiimentador para molinos, según 
reivindicaciones anteriores, caracterizado porque en el intj?

M
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rior del cuerpo soporte y en correspondencia con las genera
trices de los rodillos incluidas en un imaginario plano pa­
sante por el eje de los mismos,existen sendos escalonamientos 
actuantes a modo de "rascadores" que limpian la superfice de 
tales rodillos y que imposibilitan la nueva ascensión de los 
residuos hacia la zona superior de los rodillos, por el ^ro— 
pió giro de los mismos.

4).- "OBTURADOR-ALIMENTADOR PARA MOLINOS", tal, 
y como queda sustancialmente descrito en la presente Mempnia

I * *y en los dibujos adjuntos.
Esta Memoria consta de nuevp hojas foliadas y me 

canografiadas por una sola cara.
MADRID 4 D)C. 1985

* asi a
P tf * *
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