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o UEMORIA DESCRIPTIVA
gue Se presenta pbara unir a la solicitud
de
" PATANTE DE INVENCIORN
formﬁlada el 8 de agosto de 1963, con el n® 290.689
en '
ESPARA
por VEINTE afios
e nombre de MASCHINENFABRIK JOHANNISEERG GmbH.. entidad
alemena, establecida en Winkeler Str. 124, Geisenheim
en Rhein, Alemanis, por: |

WUN DISPOSITIVO EXTRACTOR PARA MAQUINAS IMPRESORAS
EN QUE SE TRATEN PLIEGOS" '

EEanEMEMRRSNERSTSRRNRREES

- Bl invento se refiere a dispositivos de extracceiln
para méquinas impresoras en Que gse iratan pliegos, espe~
cislmente prensas ripidas con cilindro de sostén, que
trabajan con cadenas sin fin provistas de dos o més sis-
temas de pinzas, y que fetiran el pliego impreso & la
velocidgd mas reducide, lo depositan, con la impresidn
hacie srriba, sobre una mesa de distribucidn situada. o
bien en un extremo delantero, o bien en el extremo tra-

gero de le mAquina impresora, encontréndose el finsl de

- la impresién. para cualquier alturs de formato, en el
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aismo luegar de la nese de distribucidn, mientras que
el prineipio de la impresi§n estd dirigido hacia el cen-
tro de la méguing y puede ser ajustado mediante topes,
de acuerdo con el tamafio de pliego de cgda caso.

3n les realizaciones conocidas de dispositivos ex-
tractores, los pliegos, ya wvueltos, son depositadoé so-
bre une cinte de transporte, que puede estar provisis |
con rodillos aspirsdorss y que conduce el pliego a la
mesa de distribucidn, bien sea directamente, o bien
con ayude de un carroc extractor. Estas reslizeciones co-
nocidas son bastante costosas y unicsmente son utiliza-
bles hesta determinedas velocidades de trebajo.

El objeto del invento es dar al dispositivo de

extraccidn una forme més sencilla, y sobre tbdo tratén--

dose de velocidades elevadas de produccibn de la méqui-

ne y de papsles difieiles de imprimir, hacerlo de msyor

rendiniento y amds seguro en el funcionamiento.

De mcuerdo con el invento se halla el rodillo aspi~
rador soportado,vpara ¢ste fin, en un soporte de palahcas
dispuesto de modo qge puede oscilar en torno del eje de

giro de las rueflas de cadena del dispositivo extractor,
giendo hecho bascular en vaivén una vez por cada impre-

gién mediante un accionamiento de basculacidn, de modo

que durante la deposicidn del extyemo dsl pliego sobre

1a mesa de distribucién, oscila en la direccidn de avan—

ce del ramal inferior de la cadena, con io que el rodi-

110 aspirasdor es impulsado por las cadenas. Este rodillo

-ggpirador succione el plisgo que llege, comenzando por

el prinoipio de la impresidn., lo estira y, una vez que

ge han abierto las pinzas del extraector, lo lleva a la
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mese de distribucidn mediante el movimiento de ogcilaoién

adicional descrito, hasta dejarlo totalmente en Teposo
al final de su movimiento. Mediante este movimienfo de
oscilaci én adicional se provoca, el pasar el final del
pliego por encima del rodillo espirador, una retardacidn
adicional del pliego, que viene a sumarse & la retarda~
cién de las cadenas del dispositi vo extractor. Sracias
al mecanismo de mando escalonado intercalado, de acuer-
do con el invento, en el accionamiento del rodillo aspi-
redor, desde la cadena del extractor, resulte posible
una'reguléci6n en tal forma, gque la velocidad periferia
ca del rodillo espirsdor al pasar por encima de él1 el
extreﬁo del pliego, sea igual a la velocidad de las
cadenas, pero en sentido opuesto, de modo que el pliego,
al ser ¢epoaitado, cae verticalmente sobre la pilé ya
depositads, sin ningin movimiento horizontal.

Bl accionamiento de basculacién psra el soporte de
palancas que soporta &l rodillo aspirsdor, puede ser de-
rivedo, de manera sencilla, de una excéntirica ds unsa
vuelta. Bste soporte d: palances puede soportar sl mismo
tiempo al empujador exterior de pliegp§ destinado a la
alturs de los mismos, de modo qQue perando la oscilacidén
de aeste séporte de paiancaa con ung meno, resulta posi-
ble retirar un pliego de muestrs con la otra mano, du-
rante el funcionamiento de la méquina.'

Otras caracteristicas del invento se desprenden
de la descripcibén siguiente del ejemplo de reslizacién
del‘invento represéntado-en el dibujo. '

Ia figura 1 muestre esqueméticemente uns viste la-

teral del exiractor de pliegos;
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la figura 2 muestra un diagrama de velocidsdss ™

de la cadena del extractor y del rodillo de aspiracidn;
la figure 3 nuestra osquemfticamente, en viste la-

teral, la parte del extiractor de pliegos del lado de le
pila de pliegos; -

la figurs 4 muestra, parcislmente en seccién. una
viste frontal dei extractor de pliegos de la figura 3,
vigto desde ia derecha; )

La figura 5 puestra, eﬁ vigsta lateral, la retire-~
da de un pliego de muestra; .

ILa figura 6 puestra, en su parte izquierdes, una
seccidn transversal vertical, y en su parte derecha,
une seccidn longitudinal vertical a través del rodillo
aspirador.

4 cada lado de la méquina se encuentra una cadena
extractora 1, cerrade en si, que por .ceda imprgsién.
gira media vez con velpcidad variable en torno ds las
.dos ruedas de cadena 2 y 3 (fig. 4). y que, de la mane-
re en si conocida, es impulsada de tal modo,que‘por un
mecaenismo de doble biela, no representado, que mediante
el sistema de pindes 4 retira el pliego impreso, con la
impresibn hacia absjo, & la,veldcidad del cﬁlindro de
presién..m;entras que ol sistens de pinzas 5, oon un plie-
go asinismo impreso. da precisamente la vuelta al pliego
frente al punto "AY y lo conduce al rodilio agpirador.

Debido a la velocidad de la cadenms, que shora va
dismingyendo conatentemente, y como consecusncia de la
energia cinédtiod inherente al pliego., es éste alisado
y dado limpiamente la vuelts. conducido a lo largo de
las lengletas alimentedoras de pliegos, oprimido contre
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el rodillo aspirsdor y frenedo por los bordes aspifaﬁ?es
(fig. 3). .~
les figures 3 y 4 muestran el accionamiento del

rodillo aspirador, el acoplemiento del fodillo agpirsdor
con el empuja-pliegos y el gobierno del movimiento de

oscilaci én del rodillo'aspirador. Sobre el &rbol 6, que
también soporta de manera loca a las dos ruedas de ca-
dena 2 y 3 (fig. 4). se encuentran las palances 7 y 8,
Bstas dos pelancas estén fijamente unidas al érbol 6,
Soportan el tubo de aspiracidén 9 y una barra 10, sobre
la que estén sujetos del empuja-pliegos 1ll.

EL tubo de aspiracidn 9 esté impulsedo por uns
ruede de cadena 12, que engranae con la cadena extracto-
re 1. BY gobierno del movimiento de oscilacidén del ro-
dillo aspirador con los empuja-pliegos, se consigue de
le manera siguisnte: Sobre un érbol 13 de una vuelta,
asienta una excéntrica 14 sobre la que se mueve une
palanca de rodillo 15 con el rodillo 16, de modo que
es puasta'en-movimiento de vaivén, Esta palanca de ro-
daillo 15 Opriﬁe s una barra eléética 17 con el muelle
18 y el anillo de ajuste 19, con lo que &'Sa Vez comu- -
nica asi un movimiento de vaivén & une palanca 20, que
soports un rodillo 21. ‘

Como la palanca 8 del rodillo aspiradoer se spoye
sobre el rodillo 21, provoca este rodillo uns oscilacién‘
en veivén del soporte de pelancas en torno del érbol 6.

’ Con ello se produce lo siguiente: Cuando el Tro-
dillo'aspirador 9, con el empuja-pliegos, oscila alején-
dose de la pila de pliegos depositados. experimenta une

acelsracibén adicional de su velocidad periférice, mieniras
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que cuando el rodillo aspirador es conducido hecie la

pila de pliegos depositados, exXperimenta un retardo edi-
cionsl. Bste hecho es sprovechado de acuerdo con el in-

vento, para conferir sl pliego vuelto unas retardacién_

edicional a la velocidad de depositado de la cedena, ya

de por si retardada. Mediante la elecidn apropiada de
la rueda de impulsidn 12 del rodillo aspirador, o iien
intercalando un mecanismo de mando, resulte posible re-
tardar el pliego hasta dejarlo absolutamente parado, de
modo que es conducido @ la pila de pliegos depositedos
sin experimentar ningin movimiento horizontal, con lo
que, por ley natural, queda asegurada una deposicién |
nuy tranquila.

Otra venteja del invento es la sencillez con gue
se TYetira un pliego de muestra durante el funcionsmiento
de la méquina. En la placa 7 existe un esidero 22. Hacien-
do osciler el rodillo aspirador 9 hscia erribe, tal como

muestra la figura 5, se puede.retirar comodamente el plie-

‘80 de més erribe de la pila de pliegos depositados.

&l rodillo aapiraddr consiste, tal como muestra
la figure 6, en el tubo de aspiracidn 9, que esté conece
tado a un ventilador o & un compresor y es provisto de
vacio, ¥y en los cabezales de aspirecidn con los cuerpos
aspiradores 23. asentados sobre el tubo de aspirecién..
Bstos cuerpo son mantenidos siempre en lg misma posicidn
axial y redial por la barra 10 con las esplgss 24, Gada
uno de los cuerpos de aspiracibn 23 esté provisto con
un énime radial 25, gue coineide con el é4nima existen-
te en el tubo de aspiracibém 9 y que provee a la rusda

de aspiracidn 26, provistd de ranuras en su periferia,
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con aire de aspiracidn.

Cada uns de. las ruedas de aspiracién 26 esté uni-
da con el tubo de aspiracidn 9 a través de una bola 29
cargaeda por un nuelle é8. que ezicaja en una muesca de
salto 30 del tubo de aspiracidn 9.

Les ruedas de gspiracidn pueden ser separadas del
vacio y. con ello, ser paradas, euando son hechas girar
en 909 desde la muesca de salto 30 a la muesca de salto

31.
-NOTh-

Los puntos de invencidn propie y nueva que se pre-
sentan pare que sean objeto de eefa solicitud de Patente
de Invencidn, por VEINTE afios, en Bspafia, son los siguien-
tes: R 4

12, -~ Un die;»ositiio extractor pera méquinas im-
preSoraa’en que se ti-ataz; pliegos, easpecialmente bren-
ses répidas éon cilindros de sostén y cadsnas sin fin,
que e8tén rovistas con dos o més sistemas de pinzas
que retiran el pliego impreso.del cilindro de impresidn
& la velocidad de ésfe. lo dan la vuelts y lo deposi-
tan, con la impresién hacia arriba y a velocidad redu-
cida., y en cooperacidn con un rodillo aspirador, sobre
una mese de distribucién situada, © blen -en el extremo
delanterc, o bien en el extremo trasero ds la miquina
impresora; enconirindose el final de le impresidn, para

cualquier sltura de formato., on el mismo lugar de la @eaa
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de distribuecibn, mientras que el principio do®
8idn estﬁ dirigido hacia'el centrc de la méquina y pue-~
de ser ajustado mediante topes de acuerdo con el tamsfio
de pliego de cada caso, carscterizado porque el rodillo

aspirador esté soportado en un soporte de palancas, dis-

puegto de manera que puede ogcilar en torno del eje de

giro de las ruedas de la cadena extractora y que median-

te un accionamiento de_basculacién @8 hecho bascular en

~ vaivén une vez por cada impresién, de modo que durante

la deposicidn dsl extremodsl pliege sobre la mesa de
distribucidn, oscila en la direécién de avance del ramal
inferior dg la cedens y que el rodillo aspirador es im-
pulsedo por las cddenas extractoras. .

2%, - Un diepositivo ds extraccidn de acuerdo con
la reivindicacién 1, ceracterizado porque el accionemien-—
to de basculacién del soporte de palancas de deriva de
una excéntrica de ura vuelta.

32, - Un dispositivo extractor de acuerdo con la
reivindicecién 1, caracterizado porque en el soports de
palances del rodillo aspirador,.estd soportedo el mismo
tiempo el empuja-pliegos pare la altura del plie g0, de
modo Que parando la oscilacidn de este soporte de palan~
cas con una mano, resulta posible le extraceidn de un
plis go de muestra con la otre msno, durante el funciona-
miénto de la méquins. ‘

48, - Un digpositivo extractor de apueido con cusl-
quiéré'ée las reivindicaci ones 1 - 3. caracterizado por-
que en el accionamisnto del rodille aspiradr dsede la
cedens extractora, se halla interceledo un mecanismo de

58

mando escalonado.

28"
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» 58, - Un dispoeitivo extractor de gcuerdo con
~ cuslquiers de les reivindicaciomes 1 - 4, caracteri-
zado porque el rodillo aspirador consiste en un tu-
bo éspirador gifatorio. sobre el que asientan cabeza-

5 les de.aapiraaién. individualeslque pueden ser separa-

&

dos individﬁalmenterdel vacio por el hecho de que ha~

: ciendo girar la rueda ﬁe aspiracidn, se cierra el paso
| de vacio en el tubo aspirador.

6¢. - Un dispositivo extrasctor para mequinas

10 'impresoras en que se traten pliegos.

- Tal y como se ha deserito en la memorie que ante-
cede, representado en los dibujos qﬁe se acompsfien y con
los fines éue»se han especificado.

~ Esta Womoria consta de nusve hojes escrites e mé-
15  quine por uns sola cara.

Madrid, QLT 199

P.A.
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