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"DISPOSITIVO PARA FABRICAR RESISTORES ELECTRICOS CON UN VA~
10R DE RESISTENCIA PREZETERMINADO™,=

La invencidn se refiere a un dispositivo persa fabri--
car resistores eléctricos con un valor de resistencia prede
terminado, dispomitivo que estd provisto con wedios para s9
portar los resistores en sus extremos y haoerlos girar y con
al menos un disco de amolar montado sobre un eje giratorio,
disco que os desplazable paralelamente a 8i mismo de una ma
nera tal que el disco de amolar corta una ranura helicoidal
ocon un paso éeterminado en una capa provista sobre un uate-
risl eléctricamente aislante del cuerpo del resistor,

Son conocidos dispositivos tales en que el disco de -
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amolar durente su desplazamiento paralelo estd dirigido per
pendicularuente al eje virtusl a través del resistor, Dado
que esta condicidén no corresponderd al dngulo de paso de la
ranura helicoidal que debe ser amolads, se obbtiene uné con=
formmcibn desfavorable de la ranura, Taumbién son conocidos
dispositivos en que el disco de amolar esté ajustado en una
posicidén angular deteruinada con respecto al eje virtual a
través del resistor para unae serie determinada de resistores.
En este caso es amolada en todos los resistores una -
ranura que tiene el mismo paso, siendo obtenida une configi
racién favorable de la ranura si ls positidn del disco de -
amolar corresponde &l éngulo de paso. Sin embargo, el valor
de resistencia de la capa que ain no estd provista con una
ranura en el material eléctricsuente aislante, varis para -
los resistores individusles, aln si ellos son pre-graduados.
81 durente el amolado Ge la ranura el disco de amolar es --
desplazado para todos los resistores sobre una distancia dg
ternineds paralelamente a ef mismo, como resultado de 10 -=
cual el larzo de la ranura de t?dﬁs los resigtores es el --
misao, los valores de resistencia de 1os productos $ermina-
dos variarén individualmente, pudiendo ser inadmisiblemente
grande la tolerancia pon respecto al valor desseado, Sin em=
bargo, si el desplazemiento del disco de amolar es continua
do hasta que se obtiene el wvalor de resistencia deseado, la
ranura no se extenderd sobre unu porciln igual de la super-
ficie de los varios resistores. Fara wiu distribucidn térai
ca favorable de un resistor incluido en un circuito eléetri
co, ésto Gltinmo es desventajoso. Adewds, si es amolada una
ranura con un paso variable, el disco de amolar nuevawente

no estarid en la posicidn anular mds favorable con respecto

900683




).

10

16

&0

20

al resistor,

" El objeto de la invencidn consiste en proveer un dis-
positivo para fabricer resistores, en que son evitadas las
desventajas precedentes. Para taul fin, de acuerdo con la in
vencidén el eje sobre el cual esté wontado el disco Ge amo=--
lar estéd montado osoilantemente provisto en un plano que se
extiende paralelamente al eje virtuel de los medios de so-~-

porte para el resistor, estando provistos medios para ajus-

" tar el desplazauiento del disco de amolaer paralelamente a -

si mismo y para ajustur el &ngulo que el eje del disco de -
amolar forua oon el eje virtusl a través de los wedios de -
soporte, cstando estos mismbros mutuamente acoplados de une
maners tal que pars cualquier valor del paso ajustado, el -
éngulo que sl eje del disco de smolar forma con el eje vir-
tual de los medios de soporte, corresponde al énzulo de pa—
so;'En este caso, el disco de amolar, pera cualquier ajuste
del paso para le ranura gue debe ser amolada en un resistor
estaré en la posicidn correcta del dngulo de paso, como re-
sultado de lo cual se obtiene una ranura liwmpia y perfecta,
El paso es ajustado para cads resistor, de modo qus la Trank
re es provista en una parte de le superficie del resistor =~
que es tan favorable coumo es posible. Este gjuste correcto
se mantiene si las ranures deben ser amoladas con un pasc -
verisble,

Los miembros de ajuste paura el deasplazamiento parale-
lo del disco de amolado pueden consistir, por ejemplo, de -
un husillo provisto con fileteado. En una realizacidén prefe
ride de la invencidn, los wiewbros de ajuste, sin embargo,
consisten, de dos varillas axialmente desplazables, la pri-
mera de las cuales estd vinculada con un extremoﬂg un[§9gi§3;

"" 'J
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te yue es desplezable paralelamente a si mismo y gue scpor-
te el eje del disco de smolar, miertras que la segunda vari
1la esté vinculada con un extreno a& un mecenismo de palanca
que hace oscilar el eje del disco de amolar cuando el eje =
es influenciado, estando disponible un miembro perfilado =--
desplazable con el cual se vinculas cada varilla con su ex--
tremo libre, El miembro perfilado puede impartir un despla-
zamiento axial & las dos varillas, comd resultado de 10 ---
cual s9 obtiene un ajuste acoplado de los dos miembros.

El miembro perfilado puede ser comstruido, por ejem--
plo, como un disco acoplado, Sin embargo, es ventajoso usar
una realizacidn en que los extrewos libres de las varillas
cooperan con una placa, un lado de la cual tiene el perfil
deseado, siendo capaz dicha placa de girar en su plano alre
dedor de un eje perpendicular el plano, de una manera tal -
que es variado el dngulo que el lado perfilado forma con el
eje virtual a través de los medios de soporte del resistor,
mientras que ademis la placa es movible paralelamente a si
miswa y en wna direccidn perpendicular a dicho eje virtual,
BEn esta reslizacién se obtiene un acoplamiento muy simple -
do las varillas que sirven para el desplazamiento paralelo
¥y para el movimiento angular del disco de amolar, £l lado -
perfilado es girado a la posicidn adecucda para obtener el
paso y el éngulo de pasc deseados. Cuando la placa es des--
Plazada el disco de amolar es desplazado paralelamente a si
mismo, correspondiendo siempre la posicidn angular del dise
co de amolar al éngulo de paso; En este caso se obtiene un
efecto favorable si el extremo libre de la varilla es pro==-
visto con un rodillo o perno ubicado sobre el lado perfila-

do, en que, en la posicién de partida de la placa per‘ilada,

=
90353
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el eje de rotacién de esta pleca Yy €l punto central del per
no o rodillo de aquella varille que cuando es axialuente --
desplazada produce el movimiento del disco de amolar parale
lemente & si mismo, estén en alineacidn, estandc ubicado el
perno o rodillo de la segunda palanca al lado del primer --
perno o rodillo sobre el lado perfilado. En la posicién de
paertida de la placa, el ejuste del éngulo deseado del disco
de emolar puede ser abtenido sin que el disco de amoler sea
desplazado paralelamente & si mismo,

En otra. realizacidén de la invencién estén provistos
dos discos de amolar separadamente impulsados ue son in--
fluenciados por dos varillas axialmente desplazables, estan
do cada una de las varillas que aveguran el desplazamiento
peralelo de los discos de amolar busculantemente vinculedas
a un extremo de una palanca y estando vineculadas las vari-
llas que aseguran el ajuste angular del disco de amoler @&
loqutremoe de una segunda palancea, siendo diches palancas
giratorias alrededor de un eje comﬁn. estando provistas las
varillas colocadas a un lado del eje de rotecidn con rodi--
1108 0 permnos que cooperan con el lado perfilado de la pla-

ca. En esta construcoion pueden ser awmoledus sobre el resis

. tor dos ranuras que terminan a corte distancia una de la --

otra, Para la distribucidén de la disipacidén de calor de un
resistor en un circuito eléctrico, ésto tiene un efecto fa-
vorable;

De acuerdo con la invencién pueden ser provistos miem
bros para 8l ajuste de la posicidén angular del lado perfila
do de la placa oon respecto al eje virtual & trevés de los
wedios de soporte de acuerdo con el welor de resistencia --

previamente zedido y el valor finsl de un resistor que debe
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ser amolado, mientras que ademas estén disponibles medios
para soportar la place en su posicidén angular ajustada --
después de la rotacidn. El valor de resistencia de cada -
uno de los resistores que debe ser provisto con ranuras =
puede ser medido en el dispositivo después de lo cual los
wienbros de ajuste iwparten el ajuste angular desesdo al

lado perfilado de la placa con referencia a este resulta-
do medido. Lueyo la placa es sostenida en esta posicién -
durante su desplazamiento, por ejemplo, por medio de un -
imén,

En obtra realizacién de acuerdo con le invencién se
provee una jaula cilindrica giratoris cede una de cuyas -
caras de extremo cowprende un nimero de dispositivos de -
sujecidén, que estin a distancias regulares uno del otro y
ubicados sobre un circulo con sus ejes virtuales, disposi
tivos de sujecidn que pueden ser Gesplazados por un movi-
miento axial de una umznera tal que un resistor puede ser
sujetado en aubos lados, estando dichos dispositivos de -
sujecidn eléetricamente aislados con respecto a la jaule,
Esta disposicidn es wmuy esdecuada para la produccidn en ue
sa, Uno de los discos de awolar puede estar colocado fue-~
ra y el otro dentro de la jaula.

4 fin de que la invencidn pueda ser féciluente lle=-
vads & la préctica, la nisma serd descripta & continuacidn
més detalladarente, a titulo de ejeuplo, con referencia al
dibujo acoupafiado en que: '

La figurs 1 muesbra un disgramea de principio del dis
positivo pars awolar una ranurea helicoidel en un resistor.

La figura 2 es una vista en planta del dispositivo,

La figura 3 muestrx un detalle estructural de¢ la pla

290587
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ca perfilada estando la corredera en la posicién de parti-
da.

La figure 4 muestra un detalle tomado sobre la linea
IV-IV de la figura 2;

La figura 5 muestra parte de la elevacién en lea direc
¢idén de la flecha V en la figura 4.

La figurs 6 muestra una vista en corte transversal -
topads sobre la linea VI-VI de la figura ¢, en gue no son
mostradas unas pocas partes componentes por raszones de c¢lg
ridad; |

La figura 7 nuestra la jaula con el dispositivo suje
tador para los resistores, en que también se muestra la im
pulsién;

La figura 8 muestra une elevacidn del disco impulsor
en la direccién de la flecha VIIL de la figura 7, ¥

La figura 9 muestra las verias posiciones del resis=
tor en la jaula,

En el diagrema de principio mostrado en la figurs 1,
un resistor que debe ser trastado esté indicado por 1, El -
resistor que corprende una capa de resistencia provista so
bre materisl eléctricamente aislante, es asegurado con sus
extremos en un miembro de sujecién giratorio 2. Un disco -
de amolar & estd vinoculado a un eje 4 que es impulsado por
un mobor 5. Bl disco de amolar es basculante alrededor de
un punto 6 en un piano paralelo al eje virtual del resis--
tor. uUna varilla exialmente désplazable 7 que puede desli~
zarse en cojinetes 8 y 9 asegura el desplazamiento del dis
co de amolar requerido para el peso de la ranura. Adends -
une palanca 10 estd provista sobre el motor 5, contra la =
cuel estd ubicado un extremo de une segunde vurilla 11 ---

20068
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axialmente Cesplazable, La varilla 11 es cepaz Ge deslizeXr
se en cojinetes 12 y 13, Los cojinetes &, 9, 12 y 13 estén
provistos en un soporte 14, Adeuds, estd provista una corrg
dera que e3 capaz de deslizarse en cojineﬁes 16 y que es =-
mostrade por razones de conveniencis por una cuerda 17. En
un extremo esta cuerda estd arrollads sobre el miembro de ~
sujecidén 2 con unas pooas espiras y puede ser desplazada en
su otro extremo en la direccidén de la flecha mediante un --
impulsor no mostrado; Sobre ia corredera estd conectada la
varilla 18 por medio de una bisagra 19, Los extremos 20 y
8l de las varillas 7 y 11 se vinculan con ls varilla 18, =
estando el extremo 20 en alineacidén con el eje virtual de
la bisagra 19 en la posicidn de partida. Ademis estéd pro--
visto un perno 1l que es giratorio alrededor de un ejé 16
vinculado en el soporte 14, perno yue puede ser ajustado -
por medio de un impulsor 23. Un perno de ajuste 24 estd --
provisto entre el perno 22 y la varilla 18 y es deslizable
en un cojinete 25. Un resorte 26 arrastra la varille 18 con
tra el pemo de ajuste %4,

El funcionamiento.del dispositivo descrito es el si-
guiente: Antes que el resisto£_1 llegue a la posicidén para
el amolado, su valor es medidq& el perno 22 es ajustado -~

con referencia a este vaelor y al valor final deseado del -

. resistor que debe ser amolade. El vastago de ajuste 2¢ es

desplazado por el permo, desplazamiento que es transmitido
& la varilla 18 que gira alrededor de la bisagra 19 a la ~
posiocidn deseada y es trabada en esta posicidn por medios

nd mostrados, Como resultado de la rotacibn de lu varilla,
la varilla 1l es desplazada axialuente como resultado de =~

1o cual el eje del disco de amolar oscila alrededor del pi
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obligado a formar un angulo con el eﬁe virtual longitudi-~-
nal del resistor. Esta posicidn angular del disco amoler -
es as{ la que corresponde ezactemente al éngulo de paso de.
la ranurse que debe ser amoleda en €l resistor, como resul-
tado de lo cual se obtendrié una conformacién favorable de
la ranura; Para cada resistor la varilla 18 es ajustada -~
por el pemo a aquel valor, en que se obtiene un pasc de -
un tamafio tal que la ranura se extiende sobre una parte del
resistor que es tan favorable como sea posible., Ahora la -
cuerda 17 es movida en la direccidn de las flechas por su
impulsor no mostrado, mientras el disco de amolar gira., En
tonces se da al resistor una rotacibn alrededor de su eje
virtual, mientras que ademds la varilla 18 es desplazada -
hecia la izquierda en el didbujo. Tanto la varills 7 como -
1a varilla 11 son desplazadas axialmente, dependiendo el -
movimiento axial de la posicidén anguler de la varillas 18,
El disoo do amolar es ahora desplazado paralelemente a s
wismo por la varilla 7, obteniéndose un paso determinado -
de la ranura cowmo resultado de la velocidad del movimiento
¥ la rotacidn del resistor, L& posicién angular del disco
de amolar no varia, dado que las varillas 7 y 11 son del =~
miano largo y son desplazadas sobre la misma distancia por
la varilla 18;

Ho es nsoesarioc que la varilla 18 sea recta. Si, por
ejemplo, tiene una form# curvada el eje del disco de amo--
lar, durante el amolado experimentard un movimiento anguee
lar, mientras que el desplazsmiento axiel del disco paralg
lamente a 8{ mismo teambién es varigble, Consecuentements,

seré sumolada una ranura con un peso variable, siendo sin em
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bargo tal la posicién anguler del disco de amolar, que el
disco tiene el Angulo de paso correcto en oualquier momen
to;

Ahors seréd descrito un dispositivo con referencia a
las figuras 2 y 6 que funcionan de acuerdo con el princi-
pio del aparato esqueméticemente mostrado en la figurs 1,
pero en que se usen dos discos de amolar, siendo amoladas
dos ranuraes sobre el resistor, cade una de las cusles se
extiende sobre une mitad del resistor, Tal resistor, cuan
do es provisto en un circuito eléctrico, tiene la venteja
que la distribucién de calor es uniforme, El resistor 27
es sostenido por wiembros de sujecibn 28 y 29 que estén -
provistos de manera eléctricamente aislada en una jaula -
wostrade en la figura 7 ¥y que son capaces de girar, bos -
discos de amolar 30 y &1 que son capaces de cortar cada -
uno una ranura sobre una mitad del resistor 27 estén vin-
culados a los ejes 32 y 33, Los iumpulsores de los ejes es
tén indicados por 34. Cade wno de los impulsores 34 estén
vinculados & un mangrito 36 por medio de un brazo bifurca
do 35, manguito qus esté giratoriamente montado alrededor
de su eje virtual scobre un soporte %7 y estd vinculado al
soporte 37 por medio de abrazaderas 38, ®l brazo bifurca-
do 35 esté unido a un extremo del manguito por pedic de -
un tornillo 59, El manguibto comprende cojinetes 40 y 41 =
en gue puede deslizarse un eje 42, Iste eje esté provisto
en un extremo con un brazo 43 que estd vinculado por me--~
dio de un perno 44 en un mengrito 45 de un miewbro Ge sO-'
porte 46 vinculado el impulsor. Juando el eje 42 se desli
za, el impulsor oscilari, asi, alrededor del brazo bifurcs

do 35, habiendo que el disco de amolar se vincule o des--

. avéxif
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vincule con el resistor 27.

Los soportes 37 a los que estén unicos los manguitos
36 estén provistos con abrazaderas 48 que cowprenden coji-
netes, Ejes 49 que se extienden a través de estos cojine--
tes y estdn rigidemente conectados en sus extrenos a sSOpor
tes 50. Estos soportes estéan conectados & una placa de ba-
se 5l del dispositivo., Zn s¢ste conjunto los soportes &7 --
pueden desplazarse parslelamente a si miSmos.‘deslizéndose
logbojinetes de las abrazaderas 48 sobre los ejes 4S. Bl -
extremo del eje 42 soporta un blogue 53 que estd provisto
con una ranura; Un perno 64 de una palanca 55 est& ubicsado
en la ranura, Bsta palance estéd giratoriamente soportada -
por un eje 56 que estd provisto sobre un soporte 37 por me
dio de¢ una abrazadera 57, En el otro extremo de la palanca
55 estd provisto un nicleo de hierro dulce 52 que pued

ser atraido por un electroimin 78, siendo desplazado el ==

eje 42 en los cojinetes 40 y 41. Un resorte 58 treta de sg

parar la palance 55 del imén. Un mienbro de tope ajustable
Y evita que la palanca se desplace demasiado lejos, Sobre
cada uno de los mwanguitos 36 estd rigidumente vinculado, =
adends, un brazo 60, En el extremo del brazo 60 estd pro--
visto un perno 61 ul que estd basculantemente vinculado un
brazo 62, Este brazo estd vinculado a une varille 63 y 64

respectivamente;'Las varillas estén acojineteadas de modo

que pueden desplazerse axisluente en soportes 65 montados

sohre la placa de buse 51; Si las varilles 65, 64, reali--
zan un desplazamiento axisl, los dbrazos 60 y 62 hacen gi--
rar al wenguito 63 alrededor de su eje virtual, rotecidn -

que es transmitide por el brazo bifurcado 35 al disco de -

amolar que, como resultado, forua un én.ulo con el eje vi r .

POV LY ‘
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tuel longitudinal del resistor,

En los soportes 65 estén provistas taubién verillas
66, 67 de une manera tsl que ellas pueden desplazarse ---
axialmente. dstas varillass estan vinculadas en un extremo
el soporte 37; Cuando las varillas 65 y 67 son desplaza--
das axialmente, los discos de amolar 30 y &1 vinculados -
al soporte 37, consecusntemente, son desplezsdos paralela
wente a si mismos; Las varillas 64 y 67 estén provistas -
con un anillo de ajuste 6ba. BEBntre este enillo de ajuste
¥ un borde verticul 68 del soporte 65 estén provistos re-
sortes 69, 70. Las varillas 63, 64, 66 y 67 estén provis-
tas en un extremo con una porcidén engrosada 71, 72 que ==
comprende una ranurs 73, 74; Una palanca 75 que es bascu-
lante alrededor de un eje 76 montado sobre la placa de ba
se, estd provisto en sus extreuos con pernos 77, Estos --
permnos se exbienden en las renuras 7, uUna segsunda palan=-
¢a 79 que puede tauwbién girur alrededor del eje 76 esté -
provista también con pegnos 80 ¢ue se extienden en las ra
nuras 74 de las varillas 66, &7. Ias varillas 63 y 66 com
prenden cada una un miewbro desoporte 82, 83, que estd --
provisto con rodillos 84 y 85. Estos rodillos se vinculan
con un lado 86 de une placa perfilada 87 como resultado -
de la presidn de los resortes 69 ¥ 70. En la realizacidn
mostrade el lado 86 de la placa tiene la forue de una 1i-
nes recta pero teubién puede tener un perfil diferente, -
La placa 87 es soportada por una corredera 88 que coupren
de cojinetes 89 mediante los cuales la corredera es des-Q
plazable sobre ejes 90. Estos ejes estén vinculedos en --
miembros de soporte 91, 92 que estén rigidemente vincula=-

dos a la placa 4o base, Un brazo 93 estd provisto -sobre -

. ,:‘k!\’ ‘,ﬂ N
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1a corredera 88 y un brazo 94 esté provisto sobre la ple-
ca 87, Estos dos brazos estén basculantemente vinculados

por medio del eje 95, La placa perfilada 87 es asi girato
ria alrededor de un eje 95, La placa estd provista ademés

con una saliente 96 a la que esté vinculado un rodillo 97,

Si la correders descansa conbtra el soporte 92 este rodillo

puede vincularse con un perno giratorio 96 cuyos medios =
impulsores no estén mostrados, EL perno 98 es giratorio -
alrededor del eje 99 vinculado a la place de base. La pla

ca perfilada 87 puede ser sostenida en la posicidn desea-

"da con respecto a la correders después de la robacibén al-

rededor del eje 96 por medio de un electroimén 100 conec-
tado en la corredera. Pernos 101 y 102 estdn provistos so
bre la corradera; Una cuerda 103 esté conectada al perno
101 cuerda que esté arrollada alrededor de un tambor 104
que estd acoplado a& un motor 106 por medio de un acopla--
miento 105; Un resorte 107 estéd consctado &l perno 102, -
resorte que estd conectado sl punto £ijo 108 de la placa
de base;

El funcionamiento del dispositivo es el siguiente,-
£n la posicidn inicial de la corredera 88 con la placa 87
estd en la posicidn en que la correders se vincula al ==~
mienbre de soporbe 94. En este caso el rodille 97 presic-
na contra el perno 98, Bl imdn 100 estd desconectado. Los
discos de amolar estén a la altura de las posiciones inie
cizles de la ranure quefiebe ser amolada en el resistor y
estén basculedos hacia afuera por umedio del inén 78, E1 -
eje del rodillo 84 estffolocado en el eje virtual del eje
de la bisazra 95. Cuando el resistor es introducido en --

108 miembros de sujecidén 28 y 29, es medido el valor de -

=
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resigtencia de la capa que aln debe ser provists con una -
ranura. Dirigido por este valor medide y por el velor de =~
resistencia desealo que debe ser amolado, el perno 98 es -
fijado hacia la posicidn deseada por medios no mostrados,
La placa 87 es girade alrededor del eje 95, en gue el rodi
1lo 84 no es desplazado por el ledo de la placa, mientras
que el rodillo 85 es desplazado con seguridad; La varilla
63 y la varillas 64 vinouladas a la misma por la palanca 75,
consecuentemente son desplazadas axialmente, siendo gira--

dos los ejes 32 y 33 del disco de amolar & través de los -

brazos 60 y 62 hacis aquells posicidén en que los discos de ~

amolar estén justauwente bajo el dngulo de paso correcto, -
Entonces son desconectados los imgnes 78 y la circunferen-
cig del disco de amolar se pone en contacto con la capa de
resistencia & través de la palanca 55 y el eje 42. Simulté
neamente el motor 106 se vuelve operativo, siendo desplaza
da la placa 87 con la corredersa, Los rodillos 84 y 85 son

desplazados contra la presidén de los resortes 69 y 70 por

el lado 86 de la placa. En este caso los soportes 37 son -
desplazados paralelamente & si mismos por el desplazamien-
to axial de la varilla 66 y le varilla 67 vinculadas a los
mismos por la palanca 79, siendo amolado el paso deseado =
sobre €1 resistor. En la realizacidén mostrada en la figura
2, en que el lado 86 es recto, el rodillo 85 que desplaza

& las varilles &3 y 64 axielmente no es desplazado durante
el desplazamiento paralelo de la placa, de modo gue la po-
8i0ién angular del disco de amolar permanece sin caubios.

Si el resistor ha sido tratado hasta que es alcangado el -
valor de resistencia deseado, el motor 106 se detiene, los

imanes 78 son excitados, como resultado de lo cuel los dis

- 14 -
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c0s de amolar son separados, el resistor es retirado y un

nuevo resistor que debe ser tratado es puesto en su lugar.
Al mismo tiempo la corredera 88 y le plece 87 se despla--

zaen & la posicifn inicial y elfiman 100 es desexcitado como
resultado de lo cual la placa puede ser ajustada nuevaumen-
te por el perno hacie le posicidn corrscta para el trata--
miento deljesistor siguiente.

En cade resistor que debe ser tratado consecuentemen
te es ajustado el paso correcto que debe ser awolado pera
proveer la ranurs sobre una parte del resistor que sea tan
favorable como sea posible, mientras que también la posi=-
cién de los discos de smolar lo es cada vez de modo que es
amolada una ranura limpia y perfecta y no hay posibilidad
de que ocurran reohazos..

No es necesario qQue la placa 87 tenga la forma mos-
trada; 21 lado 86 contra el que presionan los rodillos 84
y 85, también puede tener una forma diferente, por ejeuplo,
convexa o odnoava, variando entonces el paso sobre el re--
sistor. .

Las figuras 7, 8 y 9 muestran el wecanismo, que ase-
gura el surinistro y el ajuste del resistor con respecto -
al disco de amolar, Los resistores son suninistredos a una
jaula 110 que esté provista con cinco espacios a, b, c, 4
Y & para recibir un resistor, Estos espacios estén provis=-
tos en dos discos circulares giratorios 111, 112 cuyse cir-
cunferencia estd provista con dientes 113, 1l4, En los ===
cinco espacios esﬁén provistos los miembros de sujecién 28,
29 que son desplazables en una direccidén perpendicular a -
los discos 111 y 112, Los wmienbros de sujecidn estdn elée-

Tricamente aislados con respecto & los discos, coue resul-
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" lante alrededor de un eje 14l se vincula con un brazg 1

tado de lo cuzl es posible redir el valor de resistencis -
del resistor en cualquier momento deseado. Los discos 111,
112 estén vinculados & los ejes 117 y 118 cada uno de los
cuales estd acojineteado en dos wiembros de soporte 119 y
120, Un pifidén 121 que estd vinculado a wn eje 122 coopera
con los dientes 113, En el otro lado del eje 122 un pifién
similar 125 coopera con los dientes 114, Los discos 111 ¥y
112 son impulsados por el eje 118 sobre el cual esti pro-
visto un meconisuo impulsor en laforuma de una placa 126 -
que estd provista con ranuras 124. Un bruzo 126 gue puede
vinculurse con las ranuras de le placa 125 estd conectado
a un uenguito 127 que esté vinculado con un eje 128 a un

cojinete 129 que esté vinculado a la placa de base 51, Bl
brazo 126 y la placal25 coopran de la manera de una rueda
de Ginebra, El manguito 127 puede girar por nedio de la ~

impulsidn & truvés de una cadena 120 y una rueda dentada

131, Adeuds sstén provistos dos nmienbros de soporte lve -

yue estén vinculados a la place de base. En estos wuien---
bros ds soporte estd acojineteado un eje 1338 que estéd pro
visto con une rueda dentada 194 & uno y otro lado, Estas
ruedas dentadas engranan con les ruedas dentadas 185 & ==
las que estén giratoriamente vinculados los ejes 136, =--=
ejes cada uno de los cuales es giratorio en un cojinete ~
de los mieubros de soporte 138, Cuando giran, las dos rue
das dentadas 135 girardn de menera i;jualmente répida. Los
ejes 136 comprenden un disco de acoplamiento 137 para el

que estd provisto, por ejemplo, un aisco de friccidn 138,
dste disco puede vinculsrse con un disco 139 sobre los --

miembros de sujecidn 28, 29, Una palanca 140 que es basou

-16 -
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en una ranura 143 sobre el eje 136 y esté vinculado con -
gsu otro brazo & une varille 144, Esta varille es pasada &
través de su placa de base y su extremo se vincula con un
perno 146 que esté vinculado a un eje 146 que nuevamenté
estd acoplado a una rueda dentada 147 con una cadena 130.
Un resistor es suministrado por medio de un transpoxr
tador a cadene 149 (figurs 9) a través de una ranura 150
penetra hacia el aparato en el esjacio & en los discos --
111 y 112 de la jaula. Entonces los miecuwbros de sujecidn
28 y 29 son presionados por wedios no mostrados. La cade-
ne 130 hace girar el brazo 126 como resultedo de lo cual
la place 125 es desplazeda 2 uns posicidn prdéxima, en que
los discos 159 de los uiembros de sujecidn permanecen pre
sionados por uns gufa no mostrade y los sujetedores consg
cuentenente peruanecen sosteniendo el resistor. En la po-
sicién b es determinado el valor de resistencia de la oa-
pa que debe ser tretads, El dispomitivo medidor no nosira
do, comprende pernos medidores 151, 152 que se vinculan -
eldsticamente con los miembros de sujecidén aislados 28 y
29, Quiados por este velor y el valor deseado dsel resis--
tor que debe ser amolado, se da el ajuste deseado al permo
98 (figura 2) que asegure el ajuste de la placa perfilada.
En la condicién ¢ (figura 9) los pernos 146 empujen 10s =
discos acopladores‘la7 contra los discos 139 del disposie-
tivo de sujecidn a través de la varills 144 y la pslanca
140; Ahora se imparte una rotacidn el resistor. X1 motor
para obtener el movinmiento giratorio del resistor no es -
mostrado; Este puede estar acoplado, por ejeuplo, al ime-
pulsor de la placa perfilmda. Los discos de awolar 30, 31

amolan une ranura helicoidal con un paso determinado en e

WX () 6%5%)§§%(
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cuerpo del resistor de la wmnera ya descrita, Los pernos
medidores 151, 152. durante el amolado miden el valor del
resistor; Si éste ha alcanzado el valor deseado, los ima
nes 78 (figura 2) son excitados, los discos de amolar ==
son separados del resistor; Algo wés tarde las varillas
144 sobre los pernos 145 se desplazan hacia abajo y el =
disco acoplador 137 es desacoplado, Cuando zirz a la po-
sicidn 4 los discos 139 son desacoplados por un brazo --
155 que es parcialmente mostrado en la figura 7 y el re-
sistor tratado es retirado. En la posicién ¢ los miembros
sujetadores permanecen abiertos;

Resultard evidente que una Jjaula de sjuste con cin
co posiciones no es necesaria, aungue ha demnostrado ser
4dtil,

De 10 que antecede resulta que el dispositivo es -
adecuado para amolar resistores sobre los cuales es pro-
vista una maura, en que el disco de amolado obtiene el -
paso mas favorable en cada resistor, mientras que ademéé
el angulo asociado con dicho paso es impartido al disco
de amolado Yy en que el resistor puede ser provisto con -
ung ranure O ranuras sobre una parte de su superficie --
que es tan favorable como es posible,

La presente solicitud, que corresponde a la presen
tada en Holanda, con fecha 10 de Agosto de 1962, bajo el
nimero 281,984, se acoge a los beneficios del articulo -

51 del vigente Bstatuto sobre Propiedad Industrial,
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Los puntos de invencidn, propis y nueva, que se pre
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invenocién en Espafia, por VEINTE afios, son los siguien-
tos;

12, - Dispositivo para febricar resistores eléctri-
cos con’un valor de resistencia predeterminado, dispositi
vo que esté provisto con medios para sostener 1os resisto
res en sus exbremos y para hacerlos girar y con al uenos
un disco de amolar vinculado & un eje giratorio, disco ==~
gque es desplazable paralelemente & si mismo de una manere
tal gque el disco de amolar es capaz de cortar uns ranure
helicoidal con un paso determinado en una capa proviste -
sobre materiel eléctricamente zislente del cuerpo del re-
sistor, caracterizado porque el eje sobre el cual esté ==
vinculado el disco de amolar esté oscilantemente provist9
en un plano que se extiende paralelamente al eje virtudl
de los wedios de sostén para el resistor, estandc provis-
tos miembros ajustadores del desplazamiento del disco de
amolar paralelamente a s8f{ mimo y ajustadores del angulo
que fomsa el eje del disco de amocler con el eje virtual a
través de los medios de sostén, estando estos miembros um
tuemente mcoplados de una manera tel que con cualquier va
lor del paso gjustado el angulo que forma el eje del dis-
co de amolar con el eje virtual de los wedios de sostén -
corresponde al éngulo de paso,

22, - Dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
1, caracterizado porgque los mieubros ajustadorss consis=

ten de dos varillas axisluente desplazables la_lg:gi-yﬁelﬁ'@, %3

<« -
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las cunles estd vinculsds con un extremo & un soporte gue
es desplazable paralelamente a si mismo y que soporte el
eje del disco de amolar, mientras que la segunda varille
estéd vinculada con un extremo a un mecanismo de palanca -
que hace oscilar al eje del disco de amolar cuando es in-
fluenciado el eje, estando disponible un wiembro perfila-
do desplazable contra el que apoya cada varilla con sus -
extremos libres,

32, - Dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn

&, caracterizado porque los extrenos libres de las vari-

1las pueden cooperar con una placa, un lado de la cual ==
tienoe el perfil deseado, placa que puede girar en un pla-
no zlrededor de un eje que es perpendicular a la placa de
una manera tal que es variado el angulo que forma el lado
perfilado con el eje virtual a través de los medios de --
sostén del resistor, siendo ademis movible la placa para-—
lelamente a s{ miswa ¥y en wna direccidn perpendicular a -
dicho eje virtual,

42, - Dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn
3, caracterizado porgue el extremo libre de las varillas
estd provisto con un rodillo o perno ubicado sobre el la-
do perfilado y que en la posicién inicial de la placa per
filada, @l eje de rotacidn de esta placa y el punto cen=--
tral del perno o rodillo de aquella varilla gue durante -
el desplazamiento axial yroduce el cdesplazamiento ael dis
co de gmolar paralelamente a si mismo, estan en alineg---
cidn, estendo ubicados el perno o rodillo de la segunda -
palanc¢a junto al primer rodillo o verno sobre el lado per

£ilado.

52, - Dispositivo de acuerdo ocon la reivindicacidn

- 20 -
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4, caracterizado porque estén 2» %ws wos discos Ge e.uo
lar separadanente iupuisados cuda uno de 1los cualeés es in
fluenciudo por dos varillas axialzente desplazables, vari
1las que assguran ¢l desplazamiento paralelo de los dis--
cos de amolar estaundo oade une basculanteiente vinoulada
a un extremo de una palanca y estando vinculadas las vari
llas que aseguran el gjuste ansular de los discos de ano-
lar a los extremos de une segunda palanca, siendo dichas
palancas giraborias alrededor de un eje cowin, estando =--
provistas las varillas ubicudas & un lado del eje de rots
cién con rodillos 0 pernos que cooperan con el lado perfi
lado de la placé.

62, - Dispositivo de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 2 a 5, carmecterizado poryue estén provistos =-
miembros de ajuste de la posicidn angular del lado perfi-
lado de la placa con respecto al eje virtual longitudinal
de los medios de sostén de acuerdo con el valor de resis-
tencia previamente medido y el valor final deseado del re
sistor que debe ser smolado, estandoademis disponibles me
dios de sostén de la placa en su posicidén en ular ajusta-
da después de la rotaclén.

78, -~ Dispositivo de acuerdo con cualguiera de las
reivindicabiones precedentes, curacterizado porgue esté -
provista una jaulea cilindrice girétoria, cada una 4e ocu--
yas caras terminales cowprende un niduwero de dispositivos
de sujecidén que estén ubicados sobre un circulo con sus -
sjes virtuales y a Gistancias regulares unos de otros, --
dmspositxvos de sujecidn que pueden ser desplazados mew==-
diante un desplazamiento axial de una menera tal, qne un

resistor es sujetudo sobre ambos lados, estando 4ichos =~

-21 -
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dispositivos de sujecidn eléctricamente aislados con res~
pecto a la jaul#.

82'. - Dispositivo para fabricar resistores eléctri-
cos con un vaelor de resistencia predeterminado.

Tal y como se ha descritc en la lkwmoria que antece=-
de, representado en los dibujJos que se acompafian ¥ con ==
los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de veintidos hojes escritas a -
wédquina por una sola de sus caras,

| Hadrid,
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