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SOCIETE ANONYME DES USINES CHAUSSON

(sociedad francessa)

CBS(:C[C“‘G en

Asnieres (Seinse)
(Francia) 35 rue Malakoff

poe:

»MAQUINA PARA LA CLASIFICACION DE FLEMENTOS DELGADOS DE BORDES
RECTILINEOS Y ESPECIALMENTE DE ALETAS DE RADIADORES

4

Basada en la patente francesa 1.156,429 del 18 Julio 1956,
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tn numerosas aplicaciones es npecesario que piezas,

que pueden ser planas, sean llevadas a posiciones determinadas,

para las cuales los espacios gque sepsran las piezas consecuti-
vas son rigurosamente iguales. iBste es el caso especisglmente
de las aletas, utilizadas ea la fabricacidn de los radiadores

de refrigerscidén para sutombéviles, que deben estar dispuestas

de manera rigurosamente equidistante.

Ademés es necesario en esta splicacidn particular qu%

un naimero determinado de aletas sea colocado en la posicidn 5

]
arriba indicada para formar un pagquete, en el que los tubos

i

de circulacidon son seguidamente encajados para constituir el |
|

i

haz del radiador. i
. .. }
Por la presente méquina ge cpéa un nuevo procedimiens

to que permite colocar aletas, a otros elementos delgados, en |

uns posicién determinada correspondiente exactamente a la posi

PR

cidn que estas aletas deben ocupar en €1 haz de radiadores

terminado.
Para la colocacidon & intervalos regulares predetermi

nados de elementos delgados de bordes rectilineos y especial- |
mente de aletas de radiadores de refrigeracidén son colocados

estos elementos en una posicidén para la gue sus caras enfren- .

tadas son sostenidas en contacto unas con oiras, separdndose
estos elementos delgados seguidamente unos de otrdés por una
medida coOnstante por medio de Orgsnos helicoidales, con los

que dichos slementos entran en contacto. ;
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Lo patente tiene por objeto una maouinz para la pues-:

ta en préetica de este brocedimiento, comprendiendo esta miquie

na un bastidor de soporte de 1o menos un drgano en forma de toru

i

‘nillo, arrastrado en rotacion, con cuyea rosca Se ponen en cone

i

%
}tacto los elementos delgados por un mecanismo de aportacién y -
de empuje de estos elementos, que estd dispuesto en la prolone

‘gacidn del érgano en forma de tornillo. §

Otras diversas cesracteristicas de la patente resultanl

ademés de 1lg descripcion detallada que siguee
; Una formg de realizacién del objeto de la patente es-

*té representada a titulo de ejemplo, en el dibujo adjunto,

Lg fige 1 es un glzado parcial, en parte separado, de

i
§
"
‘

Jgun la patente.
i

una médquina para la clasificacién de las aletas realizadas se- |

i La fig. 2 es una seccidn practicade sensiblements
iseg&n la linea 1I-II de l2 fig. 1.

! La fig. 3 es una seccidn-alzado, a mayor escala, toes
Smada segun la linea III-III de la fig. 2.

Ia fig. 4 s una seccidn a mayor escala, tomada segin
%la linea IV-IV de la fig. 1l.

| Segin la forma de realizacidn representada en el dibu

e el e e oot et e e

1do, la mdquina comprende un bastidor 1, que forma una mesa 2,
gsobre la que estan montados carrilas 3, 4, desiinados a servir
{ae camino de rodamiento a un carro 5.

t
{ .

3 Los carriles 3, 4 estén conformados, como muestra la
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fig. 2, de manera que se delimiten guias 5, 6, contra las que

se apoyan, por ejemplo, rodillos, de los gue puede estar prow

visto lateralmente el carro 5

7 (fig. 1) designe una lengueta de bloqueo destinada .

a mantener el carro 5 en la posicién representada en el dibu-
J0, cuando este carro deve ser cargado, somo se explica en lo
que sigue en la presente descripcidn. La lengueta 7 puede sep
desplazada para liberar el carro, por medio de una palancs 8,
ds mando manual,

E] movimiento de avance del carro en el sentido de
la flecha %, estéd mandado por un mecanismd apopiado que, por
ejemplo, puede estar constituido por un peso 9, unido al ex-
tremo delantero del carro por un cable 10 gue pasa sobre una
polea 11, montada en la parte superidr de la mesa 2 gque for-
mg el bastidor l.

12 designa placas de gula, que estdn dispuestas &
uno y otro lsdo del carro 5.

Lag placas de guia 12 estdn unidas al bastidor de
la miquina por consolas, apareciendo en la fig. sélo la conso-
la 13.

El carro 5 estd destinado a soportar, en su parte

i guperior, aletas 14, que estén dispmBstas verticalmente de ma-

j nera gue reposen sobre uno de sus cosgados grandes. “stas alew

tas estén impedidas d¢ desplazarse lateralmente resgpecto al

carrc, por medio de placas de giia 12.

v ———————————
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Z1 intervalo, que separa las aletas consecutivas, so-:
!

. portadas por el carro, corresponde al paso natural de estas
' aletas, paso que e¢s determinado por la zltura de los picos de
!Eseparacién que estédn formados en cada una de ellas.

La tabla 2 soporta, cerca de uno de sus bordes, una

consola 15 (figs 1, 3 y 4) y cerca de su otro borde una gualdaa

!

| ra vertical 16, como muestra especialmente la fig. 3.

La guelders 16 presenta aberturas 17, 18, cuyos ejes %
. estén situados en un mismo plano vertical. &stas aberturas sird
’ B
‘ven para el alojamiento de soportes cbnstituidos en el ejemplo

1 ;
1representado por anillos anti-friccion 19, 20,

1 Los anillos 19, 20, sirven para soportsar partes es-
$
!

cotades 21, 22 formadas cerca de uno de los extremos de torni-

!
t

tllos 23, 24. Ia gualdere 16 sirve igualmente para soportar de

ila misma manera que se ha descrito arriva, un tercer tormnillo

;25, cuyo eje longitudinal es par@lelo al eje longitudinal del |
?tornillo 24 y situsdo en el misgmo plano horizontal que este

idltimo. Los tornillos 23 y 24 estdn igualmente soportados, cer-
: 3

jc2 de su otro extremo, por la consola 15, que presenta abertu-

iras 26, 27, en las que estdn dispuestos anillos abiertos, 28,

%29, de manera que ciertas partes de tornillos 23, 2§ formen

jsaliente fuera de dichos anillos 28, 29, <1 extremo libre del
itercer tornillo 25 estd soportado de lg misma manera en un i
?anillo anti-friceidn 30 dispuesto en una abertura 31 de une |
plataforma 32 {fijada encima de la tabla 2 entre el carril 4

:y un larguero 33 (fig. &), Los tornillos 23 a 25 presentan, en

ii

t



o

I 4

10

15

20

25

<
>
D ma A A

/

280280
la mayor parte de su largo, roscas 31 con preferencla trapezois
dales, cuyo paso corresponde al intervalo, que debe separar
ceda unz de las aletas 14, ' i
E) paso de la rosca de los tornillos 23 a 25 esté j
progresivamente reducido en el extremo 34 de cada uno de estosi
tornillos, de manera que la distanecia, que separa los primeros.
hilos de roseca corresponde aproximadamente al paso natmral de '
las aletas. |
35 y 386 (figﬁras 2 y 3) designan piilones de cadena E
gue estdn calados sobre el extremo no rogcado de los torni- i
1los 24 y 25, y 37 designa un pifién de cadena andlogo montg- !
do loco sobre €1 extremo no roseado del tornillo 23. EL pifidn
para cadena 37 estd unido a un volante 38 calado sobre el
extremo del tornillo 23 por medio de un gorrén 39 sujeto a 1s
accidén de un muelle 40 gue tiende siempre a mantenerle en uns
posicidn para la que entra en una lumbrera 41 del pididn para |

cadena 37, Uns empufiadura 42, comstituifa por ejemplo, por

un botdn estriado, permite, ejerciendo une traccidn sobre el
{
mismo, desacoplar el volante 36, del pifidn para cadena 37. Los!

pifiones para cadena 35, 36 y 37 estdn unidos entre s{ por me-‘
dic de una cadena 43 (fig., 2) que estd enrollada sobre un pi-

#én 44, solidario del arbol de salida de un motor 45.

La consola 15 ¥y la gualdera 16 goportan respecti-
i

vamente pivotes 46 y 47 sobre los que estan montados y fijados,

por medio de Srganos de apriete 48, los extremos de los brazoé
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de soporte 49 y 50 de un postigo 51. BL pivote 47 soporta ade=
mis un pifidn 52 engranado con un segundo pifidn 53, que estd
montado loco por medio de un anillo 54 sobre una parte cilindri-

ca, que presenta el tornillo 23. E1 tornillo 24 soporta de la

1
misma manera, por medio de un anillo 55, un pifdén 56, gque estd

unido a2l pifidn 53 por medioc de pifiones de transmisién 57 y 58 ;
{fig. 2). Los pifiones 53 y 56 son respsctivamente solldarios de
semi-casquillos 59 y 60 gue rodean parcialmente los tornillos i
23 y 24 y que se extienden por toda la longitud 4del intervalo !
gue separs los piflones 53 y 56 de la congola 15. ILos semi-eas-%
quillos 59 y 60 forman sObre uno de sus bordes unas regletas ;
6l y 62, que presentan ranuras paralelas 63, cuyo asncho y gee ‘
paracidén corresponden al paso Ge la rosca 31 de los tcrnillos.;

Da mdquina arriba deserita comprende sdeméds Srganos |
no éepresentados, gque permiten colocar de manera conveniente y
eventualnente fijar un cargador, en el gqae deben introducirse i
las aletas, después de su clagsificacidén. La embocadura de

este cargador estd destinada a ser colocada delante del inter «-

valo delimitado por los bordes frente a las ¢os regletas 61
¥y 62 cuando estas dltimas son llevadas a la posicién represen-,

tada en la fig. 2.

ILs mdquina arriba descrita funciona de la manera si-
guientet ' |
Las aletas 14 son primeramente apiladas encima del ‘
carro 5, cuando este dltimo ocupe la posicidn representada en

la £ig. 1, Z1 motadr 45 seguidemente es puesto en funcionamienw
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to, de suerte que su movimiento seg transmitido vor la cadenms
43 a los pifiones para cadena 35, 36 y 37 gque mueven respectiva-;
mente los tornillos 24, 25 y 23,

£l carro 5és seguidamente liberado por medio del man-j
dc manual 8, de modo que Sea desplazado en el sentido de 1la :
flebha le La distancia que separa los tornillos 23 y 24, sien=
do igual a la pequefia altura de las aletas soportadas por el :
carro 5, se deduce que estas aletas son llevadas sucesivamentei
8 ponerse en contacto con las roscas terminales de 1o0s diferen{
tes tornillos, &1 movimiento de rotacidn de estos dltimos, ?
habiendo sido convenientemente slegido, las aletas contindan f
siendo desclazadas en el sentido de la flechs £3 Dero su aep&i
racidén se hace igual a la del paso normal de los tornillos 23
8 25

1
i
i
i

Cuando un mimerc suficiente de aletas ha sido agarra-

{
do por los tornillos, la primera aleta acciona un micro-con~ |
tacto, no representado, que, por medio de relds, interrumpe {

f

el funcionamiento del motor 47,

Durante el movimiento de avance de las aletas a lo

largo de los diferentes tornillos, estas aletas son guiadas,
lateralmente por el postigo 51, que ocupa la posicion repre-
gentada en la fige 1.

Cuando el movimiento de los tornillos es interrumpie
40, €l postigo 51 es levantado por una empuiladura 5la que el '

b

mismo tiene. £l movimiento de este postigo para llevarde desde
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. Jados en las ranuras 63 de estas regletas,

;bra ¥ que las regletas 61, 62 se lleven siempre a una posicién

; 58b, en los que entra sucesivamente una bla, no represeantade,

. mo debe ocupar cuando el postigo 51 estd en su posicidn bajads

1 tas 60 y 62, que sirven para gular las sletase

i la posicidn representada a la fig. 1 & la representads en la

figs 2, tiene por efecto hacer girar en un anguloe correspondienl

i te, por medio del pivote 47, el pifién 52. Estando unido este dl.

timo pifidn a los pifiones 53 y 56, los semi-casquillos 59 y 60 !

'gon desplazados angularmente hasta el momento en que las reglee

-tas 61 y 62, que los mismos forman 0 soportan, son conducidas

‘& una posicidn para la que los bordes de las aletas estin encae,

Con el fin de que no existan riesgos de falsa manio- |

§
!
!
3
t
l

 conveniente, el pifion intermediario 58 {(fig. 2) que sirve para f

unir el pifidn 53 al pifion 56, presenta agujeros ciegos 58a y }

que sirve para bloquear este pifidn en las posiciones que el misi

i
0, al contrario, en su posicidén elevada. |

Cnando las regletas 61 y 62 son llevadas a la posicidn
indicada arfiba, el cargador de recepcidn de las aletas 14 es

colocado en su sitio, después las aletas son empujadas en el §

sentido de la flecha I, (fig. 2) de manera que entren en este

i
i
cargador que comprende rejillas o peines cuyas ranuras estdn

f
espaciadas de la misma manera que las ranuras de dichas regle- :

1
1
'

En clertos casos puede ocurrir gue las aletas en :

contacto con los tornillos 23 y 24 no estén dispuestas perpens °
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dicularmente & estos tornillos. &n este caso, cuando el motor
45 es detenido, la posieidn de las aletas encajadas entre los
tornillos puede ser modificada ejerciendo una traccidén sobre
1a emputiadure 42 controlando la posicidn del gorrdn 39 que sir-:
ve Qe dispositivo de acoplamiénno entre el pifién para cadena
37 y el volante 38. Estando desacoplados estos dos ultimos
6rganos,_es posible girar, con ayuda de la empufiadura 42, el -
tornillo 23 por un sugulo conveniente para conducir las aletas |
a la posicidén normal que deben ocupere :
La patente no estd limitada al ejemplo de realizaci6n§
representado y descrito en detalle porque pueden aportarse a la%
misma diversas modificaciones sin salir de su alcance. &n par- f
ticular, el carro que sirve para conducir las aletas & los %
tornillos, puede sér remplazado por otros Gispositivos de apor-g
bacion de estas aletas y especialmente por una banda o transporl

]

tador sin fin que puede ser arrastrado en un movimiento conti- |

|
nuo y tendente siempre a mantener las aletas cue soporta en uns,
posicidn, para la que las mismas estén en contacto unas con

otras. -

Igualmente, la méquina puede proveerse de drganos de-
canicos que sirvan para empujar las aletas dentro de los carga-§
i

dores. Ls posibie-también que la separacidn de los tornilles
28 y 24 sea regulable para permitir la clasificacidn de aletas

de dimensiones diferentes.

- ey e = =g
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i gad0os en una posicidbén conveniente respecto a estse drgzno,

-11 -

Le presente patente de invencidn, comprende las si-

j guientes reivindicacioness f

1.- Maquina para la clasificacidn de elementos delga~i

‘dos de bordes rectilineos ¥y especialmente de gletas de radiazdo=

i

i res, caracterizada porque comprende ua bastidor de soporte de :

por lo mencs un dérgano en forma de tornillo, movido en rotacidn,
i

con cuyas roscas log elementos delgados son puestos en contactol

?por un mecenismo de aporizcidn y de empuje de estos elementos, '

que estd dispuesto en la prolongacidén de este drgano en forma |
de tornillo. f

2.~ Miaguina segin la reivindicacidn precedente, ca- :
racterizada porque el drgano en forma de tornillo coopera con

elementos de guia que sirven para mantener los elementos del=-

caracterizada porgue los elementos de guia comprenden tornilloes:

{
3.~ Miquina gegiin las reivindicaciones precedentes, !
|
!
i

cuyos pasos son idénticos, estando dispuestos estos vornillos
de manera gue log elementos delgados-sean atacados por lo me= i
nos sobre dos de sus costados,
4,- Mfquina segin las reivindicaciones precedentes, |
caracterizads porque los elementos de guia comprenden un pose |
tigo dispuesto paralelo & los tornillos y contra unz de cuyas
caras roza uno de les bordes de los eleméntos delgados, cuando-

son aplicados contra este postigo a causa del movimiento de
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i elementos delgados consecuiives, colocados sobre el carro de ?
]
i

; para el paso de los elementos delgados en contacto con las ros-

w 12 -

5. = Méquina segin las reivindicaciones precedentes,
caracterizada porque los elementos delgados son llevados a po- !
nerse en contacto con las roscas de los tornilles por medio de :
an carro dispuesto en la prolongacidn de estos tornilloes y mon-
tado de maners que pueda ser desplazado entre drganos de guia

contra por lo menposg uno de los cuales es puesto en contacto uno-

de los bordes de los elementos delgados.

6.~ Mdquina segin las reivindicaciones precedentes,

caracterizada porque los tornillos comprenden en su extremo unai

rosca, cuyo paso corresponde a la distancia, que sepéra los ;

i suministro, comprendiendo estos tornillos seguidamente une ros-;

ca de paso constante correspondiente a la distancia que deba 1

|

separar 40s elementos delgados consecutivos, ;

7.- Mdquina segin las reivindicaciones precedentes, |
caracterizada porgue los tornillos estdn soportados en uno de

sus extremos, en soportes del bastidor de la mdguina y cerca de

su obtro extremo en anillos abiertos que delimitan un pasillo

cas de estos tornillos, que soportan 6rganos de arrsatre unidos;

a un motor ﬁnﬁcﬁ; l
8.~ Miquina segin las reivindicaciones precedentes,

caracterizada porque por lo menos uno de los tornillos estd uniL

do a su drgano de arrastre por un mecanismo de acoplamiento, !
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que permite aislar este tornillc de dichos drganos de arrastre.
9.~ Miquina segin las reivindicaciones precedentes,
caracterizada porgue la misma esty provista de iegletas en
forma de peine, destinadas a encajar uno de los extremos de
los elementos delgedos, cuando estos dltimos han sido lleva-
dos por tornillos a su separacidén de utilizacidn.

10, - Mdquina segin las reivindicaciones precedentes, .
caracterizada porque las regletas gque forman los peines, es-
t4n soportadas por semi-casquillos que rodean parcialmente
los tornilloes, reaﬁecto a los cuales estos semi-casguillos pue

den ser girados.

SRS S

1l.- Mdguina segin las reivindicaciones precedentes,

caracterizada porque el mando de las regletas, que forman log

peines destinados a encajar uno de los extremos de los elemenw
tos delgados, esté controlado por engranajes, cuyo mando esté.
asegurado por drganos de goporte del postigo que constituye
uno de los elementos de guia de dichos elementos delgados dde
rante su aportacidén a la posieidn para la que su separacidn
corresponde a la separacidén de utilizaeidn .

12.~ Mdguina para la clasificacidn de eleméntos del-

gados de bordes rectilineos y especialmente de aletas de ra-

disdores.

Segin ge deseribe y reivindiea en 1z pres

ria descriptiva y se ilustra con los planos que a la

acompgfian.

escritas a .miquina por una sola cara.
CARLOS ROEB
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