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La presente invencidén se refiere a un desapilador
de cestones en continuo.

El desapilador de cestones en continuo objeto de la
invencidén se caracteriza por el hecho de que comprende una
cinta transportadora de carga dispuesta en un planc horizon-
tal superior, chya cinta recibe las pilas de cestones apila-
dos y los conduce hasta la zona de carga individualizada; un
medio de accionamiento gue conduce cada pila individualizada
hasta la posicién de caida libre; un primer detector de posi-
cién que detecta la posicion de la bila de cestones en la po-
sicibén de caida libre; unos soportes articulados y méviles que
se desplazan dejandc caer la pila de cestones libremente cuan-
do el detector detecta la presencia de ésta; un segundq"ggr
tector de la posicién de la pila de cestones al final de ia
caida libre; medios de soporte y sujecidédn de la pila al final
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de la caida libre que liberan de uno en uno los cestones de
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la pila al ser ésta detectada por el segundo detector; una

plataforma desplazable verticalmente que traslada cada uno de
los cestones desde los medios de soporte y sujecion hastq.la

cinta transportadora de salida; y una cinta transportaddtd de
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salida que va suministrando de uno en uno los cestones pur un
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plano horizontal inferior. "ot o
Ventajosamente, los medios de soporte y sujecién
comprenden por lo menos dos garras, dispuestas a ambos lados
de los cestones, cada una de las cuales esté articulada por
un punto central e incluye una aleta inferior de longitud su-
ficiente para hacer de soporte de los cestones y una aleta

superior de menor longitud que la anterior para permitir el
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paso de los cestones y del perfil adecuado para presionar el
segundo cestén cuando la garra se desplaza hacia la posicidn
de apriete, en cuya posiciétn de la garra se libera el primer
cest6bn de la pila al desplazarse hacia afuera la aleta infe-
rior y se sujetan los restantes cestones mediante la aleta su-
perior.

Para mejor comprensidén de cuanto queda expuesto se
acompafian unos dibujos en los Que, esgueméticamente y tan sé-
lo a titulo de ejemplo no limitativo, se.representa un caso
préctico de realizacion.

En dichos dibuj&s, la figura 1 es una vista lateral
en alzado del desapilador de cestones de la invencidn; y la
figura 2 es una vista frontal en alzado de la misma maqpﬁn?
de la figura 1. )

Tal como puede verse en las figuras, el desapilador
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de cestones en continuo objeto de la invencién comprende una
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cinta transportadora -1- de carga, dispuesta en un plano hori-

zontal superior, cuya cinta recibe las pilas de cestones api-
U
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lados -2- y los conduce hasta la zona de carga individual};a-
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da -3-; un medio de accionamiento (preferentemente un ciTin-
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dro neum&tico, no representado) que conduce cada pila ihdiéi-
dualizada hasta la posicidén de caida libre -4-; un primém:de-
tector de posicién, no representado, gue detecta la posicién
de la pila de cestones -2- en la posicidén de caida libre

-4-; unos soportes -5-, articulados y mdviles, que se despla-
zan dejando -caer la pila de cestones libremente cuando el de-

tector detecta la presencia de ésta; un segundo detector (no

representado) de la posicidén de la pila de cestones al final
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de la caida libre -6-; medios de soporte y sujecidén -7- de la
pila al final de la caida libre que liberan de uno en uno 1o0s
cestones de la pila, al ser ésta detectada por el segundo de-
tector; una plataforma -8~, desplazable verticalmente que
traslada cada uno de los cestones desde los medios de soporte
y sujecidn hasta la cinta transportadora de salida -9-, y una
cinta transportadora -9- de salida gue va suministrando de u-
no en uno los cestones -10- por un plano horizontal inferior.
Los medios de soporte y sujecién -7- comprenden por
lo menos dos garras, dispuestas a ambos lados de los cestones,
cada una de las cuales estd articulada por un punto central
-11- ¢ incluye una aleta inferior -12- de longitud suficiente

para hacer de soporte de los cestones y una aleta superior,

-13- de menor longitud que la anterior para permitir el paso

de los cestones y de perfil'adecuado para presionar el segun-
do cestdn -14- cuando la garra -7- se desplaza hacia la posi-

cidén de apriete, en cuya posicién de la garra se libera el

primer cestén -15- de la pila -2- al desplazarse hacia afuera

®
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la aleta inferior -12- y se sujetan los restantes cestones

mediante la aleta superior -13-. _ teet

La plataforma -8- es accionada mediante el citihdro

» eve
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neumatico -16-. . ! %o et o

Tal como se desprende de la anterior descripcién,

. el funcionamiento del desapilador de la invencién es el si-

guiente:
Se colocan de modo continuo las pilas de cestones
en la cinta transportadora ~l-, la cual las conduce hasta la

zona de carga individualizada -3~ en el sentido indicado por



‘-

10

15

20

25

la flecha A. En esta zona -3-, la pila individualizada -2- és
arrastrada mediante un cilindro neumitico en el sentido indi-
cado por la flecha B hasta la posicién de caida libre -4-,
cuya pbsicién es detectada por un primer detector.

Al detectarse la posicién de la pila -2- los sopor-
tes -5~ se desplazan de mo@o que dejan caer libremente en el
sentido indicado por la flecha C la pila -2- hasta los sopor-~
tes -7-, los cuales estéan en la posicién indicada en la figu-
ra 2. La posicioén de la pila en los soportes -7- es detectada
por un segundo detector gque da la orden de movimiento a cada
una de las garras -7-, las cuales al oscilar alrededor de su
punto central -11- se abren por la parte inferior y se cie-
rran por la parte superior. Al cerrarse por la parte sqqu?or
~14- presiopan al segundo cestén -14- sujetando el resto de
la pila situado encima de éste, liberandose el primer cestédn

o8 0

-15- al separarse las aletas -12-, .

Finalmenté, .la plataforma -8- accionada por el ci-

lindro -16- conduce el cestdon liberado -15- hasta la cinta

transportadora -9- gue lo conduce a la salida. ..

De este modo se consigue que los cestones apiIBst
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en la cinta transportadora -1- salgan desapilados en el ‘*s$&h-
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tido indicado por la flecha D. ' L teets
La altura de la cinta t;ansportadora -1~-, por la
cual se realiza la alimentacidn, puede regularse en funcién
de las necesidades, de modo que permita tanto una carga ma-
nual como una carga mecinica.
De lo descrito anteriormente se desprende gue el

desapilador acttia de modo continuo, con lo cual su capacidad
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de desapilado es miuy elevada, pudiendo llegar hasta unas
2.000 unidades/héra.

. La descripcién realizada mas arriba corresponde a
una realizacién concreta de la invencibn, pero se comprende
gue ésta podria también realizarse de muchos modos diferen-
tes, siempre seg(n las caracteristicas de la invencién.

Seran, pues, independientes del objeto de la inven-
cién, los detalleé constructivos y demas caracteris£icas no
esenciales, empleadas en la puesta en préctica de la misma,
por quedar todo ello comprendido dentro del alcance de las

siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Desapilador de cestones en c¢ontinuo, caracte-
rizado por el hecho de gque comprende una cinta transportadora
de carga dispuesta en un plano horizontal superior, cuya cin-
ta recibe las pilas de cestones apilados y los conduce hasta
la zona de carga individualizada; un medio de accionamiento
que conduce cada pila individualizada hasta la posicidn de
caida libre; un primer detector de posicidn que detecta la
posicién de la pila de cestones en la posicidn de caida li-
bre; unos soportes articulados y mdoviles que se desplazan de-
jando caer la pila de cestones libremente cuando el detector

detecta la presencia de ésta; un segundo detector de iq-qo;

sicidén de la pila de cestones al final de la caida libre; me-

dios de soporte y sujecidén de la pila al final de la caida

libre que liberan de uno en uno los cestones de la pila al

.
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ser ésta detectada por el segundo detector; una plataforma

desplazable verticalmente que traslada cada uno de los cesto-

nes desde los medios de soporte y sujecidn hasta la cin%g"
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transportadora de salida; y una cinta transportadora de "vac
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lida gque va suministrando de uno en uno los cestones poﬁohﬁ
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plano horizontal inferior. ' el
2. Desapilador de cestones en continuo, segan la
reivindicacién 1, caracterizado por el hecho de que los me-
dios de soporte y sujeciébn comprenden por lo menos dos garras,
dispuestas a ambos lados de los cestones, cada una de las

cuales estd articulada por un punto central e incluye una a-

leta inferior de la longitud suficiente para hacer de soporte



de los cestones y una aleta superior de menor longitud que la
anterior para permitir el paso de los cestones y de perfil a-
decuado para presionar el segundo cestdn cuando la garra se
desplaza hacia la posicidén de apriete, en cuya posiciédn de la
garra se libera el primer cestén de la pila al desplazarse
hacia afuera la aleta inferior y se sujetan los restantes ces-
tones mediante 1la aleta superior.

3. Desapilador de cestones en continuo.

La presente memoria descriptiva consta de ocho ho-
jas foliadas,rescritas a maquina por una sola cara.

Barcelona, 8 de noviembre de 1985

"COWAX, S. A.

p.a. '. PONTl .ao.ooq
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