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bleado del elemento de apéyo.

La presente invencidn se refiere a un disposi-|

tivo de fijacién rdpida de un elemento de recubrimiento so-

1

bre un elemento de apoyo simulténeamente a una conexidn eléc

trica.

Son conocidos numerosos dispositivos de fija-

. ) *y
cién de elementos de recubrimiento y de conexiones eléctri-

«® 208

cas entre el cableado del elemento de recubrimiento fiéizca-

IV .

Estos.dispositivos, principélmente el rép}ésen

tado en la figura 1, permiten resolver este problema. Ean e3-

te dispositivo, el elemento de recubrimiento 1 estéi fljﬁﬁo

s 7

sobre el elemento de apoyo 2, por un tornille %. Las c¢higxio

LY X4

nes 4 son realizadas entre el cableado del elemento dé, reécu-

“ “es

brimiento 5 y 1os cableados del elemento de apoyo 6. 5 ¢

R )
Este dispositive presenta numerosas inconve-

nientes:

- el montaje es largo y, por consiguiente, onek
Y0S0;

-~ la colocacidén del tornillo es delicada cusn-
do.éste se encuentra en una zona de acceso diffcilj

- hay que utilizar un utillaje especial, tal
como una llave de tubo o atornilladora;

~ las conexiones eléctricas deben realizarse

por separado de la fijacidn;

~ las conexiones eléctricas que son libres pue
den ser una fuente de ruido, en una utilizacidén del disposi-
tivo en un vehfculo automdvil, por ejemplo;

- este inconveniente puede ser evitado si se
tiene cuidado de prever una fijacién para cada conexién, ya

en el elemento de recubrimiento, ya en el elemento de apoyo,

. b
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pero en este caso, el tiempo de montaje es m&s largo, por
consiguiente mis oneroso;
- las conexiones eléctricas pueden situarse en

zonas de acceso diffcily

~ el tiempo y la.complejidad del monta;e‘no
. ) . %, ¥
permiten un control racional y sistemdtico del buen fundiona

miento eléctrico del cableado y de los eguipos eléctPistas

del. elemento de recubrimiento;

Tu o

- es posible olvidar conectar uno o varidd, co-
nectores eléctricos,

Por consiguiente, la finalidad de 1la premérte
invencién consiste en realizar un dispositivo de fijéhié% Té

[ Y YA
pida de un elemento de recubrimiento sobre un elementyp, e

apoyo, simult&néamente a la conexidén rdpida entre unoi@?%a—
rios cableados del elemento de recubrimiento, y uno o varios
cableadds dél elemento de apoyo.

A este efecto, la invencidn tiene porlobjeto
un dispositivo de fijacién y de conexidén de un elemento de
recubrimiento sobre un elemento de apoyo, que comprende al
menos un sistema de engrapado que comprende:

- una grapa "macho" que llega a fijarse sobre
el elemento de recubrimiento mediante un sistema denominado
de bayoneta, constituido por dos lenglletas montadas sobre la
base, cuyas lenglietas llegan a introducirse en dos ranuras y
retienen la grapa "macho", después de una rotacién de un
cuarto de revolucidn;

~ dos conectadores "machos" enlazados al cables
do del elemento de recubfimiénto, y posicionados y apestilla

dos entre dos gufas;

- una grapa hembra que llega a fijarse sobre

1

[Raad
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el elemento de apoyo, mediante un sistema de bayoneta idénti
co al anteriormente descrito}

- dos conectadores hembras enlazados al (los)
cableado(s) del elemento de apoyo, y posiCionados y apesti-
llados éntre dos gufas; |

- una palanca de aprieto y de enclavamiento;

Segin una forma de realizacibén de la invencidn,
la grapa macho comprende: |

- medios de introduccién y de centrado;

~ disposiciones para un dispositivo de cierre
y de enclavamiento;

- un dispositivo de fijacién sobre el elemento

de recubrimiento;

‘- uno o varios alojamientos de los conectado-

res con medios de bloqueo; y la grapa-hembra comprende:
| " - medios de guiado y de centrado;

- ﬁn dispositivo de cierre y de enclavamientio;

~ un dispositivo de fijacidn sobre el elemento

de apoyo;

- uno o varios alojamientos de los conectado-~
res con medioé de bloqueo.

Segin una forma de realizacién de la invencidn
los medios de introduccién y de centrado de la grapa macho
consisten en un dedo de guiado que penetra y se fija en los
medios de guiado y de centrado de la grapa hembra; que con=
sisten en una zona de centrado. |

Segin una forma de realizacidn de la invencién
el dispositivo de cierre y de enclavamiento consiste en una
palanca de aprieto, que.esté montada sobre la grapa hembra y

que coopera, por medio de dos teﬁones, con henhiduras del de

T

i
. L 4
- k ’ . .
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b N |
1 do de guiado de la grapa macho;.eQEando el citado dedo de.

guiado provisto de dos lenglietas elédsticas que 'se esquivan

al paso de dos nervaduras de la grapa hembra, y teniendo el

pea

citado dedo de guiado dos ranuras de paso de las citadas nen

5 vaduras.

}

~

. Segin una forma de realizacién de la invencibn

. la grapa hembra lleva, al menos, una nervadura con uy sglien

te, que coopera con el tetén de la palanca de aprieto,.a fin

de contar con una fijacidén de posicidn. -

10 Segin una forpma de realizacidén de la inyencidn

el dispositivo de fijacién de la grapa macho sobre el’elemen

. to de recubrimiento comprende una "base provista de una parte

cilfndrica con dos tetones, que coopera con un orificic con
o o°

dos ranuras del elemento de recubrimiento. °:'
T 15 ' Segin una forma de realizacibn de la iuvehcidn

1la base de la grapa macho lleva una lenglieta eldstick don un
_tetén que se introduce en una ranura dei elemento de recubri
miento,

Segin una forma de realizacidn deila invencidrn
20 el dispositivo de fijacién de la grapa hembra lleva una bass
provista -de una parte cilindrica con dos tetones, gque coope-
ra con un orificio con dos ranuras del elemento de apoyo.

Segin una forma de realizacidn de la invencién
la base de la grapa hembra lleva una lengleta elédstica con
25 un tetén, que se introduce en un orificio del elemento de
apoyo.

Segin una forma de realizacién de la invencidn

cada alojamiento de conectador de la grapa macho esté cons-

titufdo por dos gufas unidas por una superficie, estando pro-
30

14084

vista cada gufa de una lenglieta eldstica, que coopera con cs
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| ventaja de evitar los inconvenientes enumerados antefiormen-

S e Al D

da una de las ranuras de los conectadores.
Segin una forma de realizacidn de. la invencién
cada alojamiento de conectador de la grapa hembra estd cons-

tituido por dos gufas unidas por una superficie, estando Pro

vista cada gufa de una lenglieta eldstica, que CObpera con caw.

da una de las ranuras de los conectadores.

Dicho dispositivo segin la invencidn ofrece 1la
. L] LJ

te, y permite principalmente un montaje ripido, fécil'y‘a

ciegas, quedando asegurada la fijacién y la ¢conexién g}éctrim

[ ]
ca simultédneamente. - s o

La presente invencidn puede encontrar su apli-
cacién, en especial, en la industria del automévil, pa¥sd la

fijacién de tableros de instrumentos, de puentes, de cor’so—~

las, asegurando la conexidn eléctrica de los cableados gue
asisten a los diferentes equipos eléctricos que depeﬁhék de
los tableros de instrumentos, puentes o consolas.

-Otras caracter{sticas y ventajas de la presen-~
te invencidn resaltarén de la siguiente descripcién de las
formas de realizacién proporcionadas a titulo de ejemplo,
con referencia a los dibujos anejos, en los que:

- la figura 2 es un esguema de principioc del
dispositivo de fijacién de un elemento de recubrimiento so-
bre un elemento de apoyo; |

- la figura 3 representa en perspecfiva "des~
piezada" los diferentes elementos del dispositivo: grapa ma-
cho, grapa hembra, conectadores; -

- la figura 4 representa, en perspectiva, una
variante de la figﬁra 3, con 105 conectadores acoplados so-

bre cada una de 1af grapas macho y hembra, estando la palan-
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FEa abierta;

- ~ la figura 5 representa, en perspectiva, una
variante de la figura 4, con el dispositivq complefamente
acoplado; | |

- la figura 6 representa, en perspectiva, el

dispositivo sin los conectadores, y la forma de acoplamiento

. L 3
.
9
vg
.

de la grapa hembra sobre el elemento'de_apoyo;

- la figura 7 representa, en perspect la

o..'P’
.0 ap e e .

palanca de aprieto y de enclavamiento;

- la figura 8 representa, en perspectiva, la

grapa macho y su forma de acoplamiento sobre el elementd de

recubrimiento;

- la figura 9 es una vista de la grapi Némbra

por el lado de fijacidén con un cuarto de revolucién sohfe el

elemento de apcyo; | ¢ o

- la figura 10 es una vista de la grapaiiem-

de revolucidén sobre el elemento de apoyo;

- la figura 11 es una vista del dispositivo
que muestira la grapa macho acoplada en la grapa hembra y en.-
clavada per la palanca dé aprieto;

- la figura 12 es unza vista en corte, pasando
por el eje de simetrfa del dispositivo, y que muestra a éste
idéntico a la figura 11

- la figura 13 es una vista del dispositivo,
que muestra la grapa macho acoplada en la grapa hembra y en-~
clavada por la palanca de aprieto, por el lado opuesto alla-

do de las fijaciones con un cuarto de revolucidn;

- la figura 14 es una vista en corte del dis-

positivo, que muestra a éste idéntico a la figura 13; el cor

!

bra, por el lado opuesto al lado de fijacién, con un cuarto |-
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por el eje de apestillado de los conectadores sobre la grapa

2o

tajn ndun {

p—

te pasa por el eje de los conectadores;

- la figura 15 es una vista en corte pasando’
por el eje de}fijacién con un cuarto de revolucidén de la gra

pa hembra;

- la figura 16 es una vista en corte, pasando

macho; ‘ , . e, "

= la figura 17 es una vista de la grapa wacho

en el lado de fijacidén con un cuarto de revolucidn sobre el

elemento de recubrimiento; LN

: . ?® . .
- = la figura 18 es una vista en corte, pasando

por el eje de fijacién con un cuarto de revolucién de la gra

Sesss
pa macho sobre el elemento de recubrimiento; .

‘= la figura 19 es una vista en corte, pisando

por el eje de apestillado de los conectadores sobre 17 grape
. LY L ]

macho. ' o e
El conjunto del dispositivo se observa en las
figuras 3, 4 y 5, y puede ser utilizado, ya solo, ya combina
do con uno o varios dispositivos andlogos o diferentes, y
contribuir a la fijacién de un elemento de recubrimiento.

La grapa macho 7 lleva una base 8 sobre la
que estd dispuesto un sistema de fijacién comocido, denomina
do "de bayoneta", representado en las figuras 6 y 12, y cons
titufdo por una parte cilfindrica 9 con dos espigas 10.

Este conjunto viene a introducirse en una im-
presién correspondiente sobre el elemento de recubrimiento 1
y que comprende un orificio 11; con dos renuras 12, Después
de salvar la superficie 13, permite fijar la grapa 7 hacién-
dola girar en uﬁ cuarto de revolucidn,

Ademés, la base 8 lleva una lenglieta clésica

",. ~'(‘,

[

1

H

1
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=

14, terminada por una espiga 15, que viene a enclavar a'la
grapa 7 en la posicién deseada, permaneciendo introducida en

un orificio o una ranura 16 del elemento de recubrimiento 1,

Se ve en la figura 8 la disposicién del elemen|
to de recubrimiento 1, que permite recibir la grapa macho 7
(véase también la figura 12). Sobre la base 8 de la grapa ma

cho 7 asf fijada sobre el elemento de recubrlmlento 1,.ue

elevan paralelamente a la base 8 dos gufas 17 en Lorma de u,

- .

y simétricas respecto al eje de la fijacidén con un clarto de

revolucién.

Cada extremo de las gufas 17 termina per tna
lenglieta eldstica 18. Las gufas son reunidas entre si por

dos superficies 19. sesee

.
. * s

'Esta disposicién permite recibir dos cohtectz-

dores>machos 20, provistos sobre sus flancos laterales de
dé ranuras 21, en las que llegan a alojarse lenglet ;S:GluS*
ticas 18, y permite asf{ solidarizar los conectadores machos
de la grapa macho 7.

Perpendicularmente y en el eje de 1as'dos guis
17, se eleva un dedo de guiado 22, tefminado por cos lengle-
tas eldsticas 23,

La grapa hembra 24 comprende, a imagen de la
grapa macho 7, una base 25, sobre la que estd dispuesto un
sistema de fijacién conocido, denominade "de bayoneta", re-
presentado en las figuras 6 y 12, y constituido por una par-
te cilindrica 26,.con dos espigas 27.

Este conjunto llega a introducirse en una ime
presién correspondiente sodbre cl elemento de apoyo 2, y que

comprende un orificio 28, con dos renuras 29.

Después de haber salvado la placa 2, permite

= B T
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Pfijar la grapa hembra 24, haciéndola girar un cuarto de revol

lucidn.,

Ademés, la base 25 lleva una lengleta eldstica
%0, terminada por una éspiga.Bl, que llega a enclavar a la
grapa hembra 24, en la posicidn deseada, permaneciendo intro
ducida en un orificio %2 del elemento de apoyo 2.

Se observa én la figura 6, la disposicién del
elemento de apoyo 2, que permite recibir la grapa 242:;:

Sobre la base 25 de la grapa hembra 24-agi Ti-
Jjada sobre el elemento de apoyo 2, se elevan, paralelamcnte
a la base 25, dos gulas 3% en forma de U y 81métr1c4% al eje
de la fijacidn con un cuarto de revolucidn.

Cada exfremo de las gufas 33 termina por“hna

lengtlieta 3%4 eléstica. Las gufas son reunidas entre sf.por

* san

dos superficies 35, : . o

Esta disposicidn permite recibir dos copgcita-
dores hembras 37, provistos en sus flancos laterales de dos
ranuras 38, en las que llégan a introducirse las lengletas
elisticas 34, y permite asf{ solidarizar los conectadores hex
bras de la grapa hembra.

Entre las dos gufas 33 y las dos superficies
de enlace 35 de la grapa hembra 24 estd dispuesta wna zona
de guiado 36, destinada a recibir el dedo de guiado 22 de 1la

grapa macho 7.

La grapa hembra 24 lleva sobre sus superficies
35 dispositivos 45, que tienen un contorno como el represen-
tado en las figuras 3, 4 y 11, Este contorno lleva un orifi-
cio de entrada 54, una lengleta 52, provista de un bisel de
entrada 53 y un alojamiento 55 de los gorrones 44,

La palanca de aprieto 39 se compone de dos su-

t

t
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-ierficies 40, reunidas por un tabique de cierre 41, que for-

dura de tope 42, de dos zonas de apoyo semicirculares 4% con
céntricas con dos tetones de rotaéién 44, destinados a arti-
cularse en una disposicign especial 45, realizéda en cada
una de las dos superficies 35 dé la grapa hembra 24.

Los extremos de las dos superficies 46ﬂ Ques-
tos a la zona de apoyo 41 de la palanca de aprieto 38, ile-

van cada uno un tetén 40, destinado a deslizarse en wifa hen-

cas 29 y la forma del dedo de guiado 22 de la grapa Mechn 7.
En el curso del montaje, la grapa hembra 24 es
acoplada con un cuarto de revolucidn en el elemento d& 'dpoys

2, a continuacidn cada uno de los dos conectadores hemit’as

37, pfovisto de su cableado, son apestillados entreiﬂ;é}dos
gufas 33, e inmovilizados por las dos lengletas elésé;égs 34
de la grapa hembra 24; habiendo sido previamente montada la
palanca de aprieto 39 a fin de poder articularse alrédedor
de los dos gorrones 44, alojados en las dos disposiciones 45

Ta palanca de aprieto 39 se monta introducien-~
do los gorronés 44 en los orificios de entrada 54; a contie
nuacién introduciendo las lenglletas 52 con los gorrones 44,
mediante biseles de entrada 5%, hasta llegar a bloquear a
los citados gorrones 44 en sus alojamientos 55.

La grapa macho 7 es acoplada con un cuarto de
revolucién en el eclemento de recubrimiento 1, cada uno de
los dos conectadores macho 20, provisto de su cableado 6,
son apestillados entre las dos gufas 17, e inmovilizados pox
las dos lenglletas 18 de la grapa macho 7. -

ElL acoplamiento final consiste en acercar el

man la zona sobre la que se¢ ejerce una presibn,- de una nerva+t

didura 47, creada entre cada una de las dos lenglletas eldstij
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¢lemento de recubrimiento 1 al elemento de apoyo 2, de tal
modo que el dedo de guiado 22 penetre en la zona de guiado
%6 de la grapa hembra 24, cuando el esfuerzo de introduccidn
llega a ser demasiado importante, y para no dafiar la superfi
cie visible del elemento de recgbrimiento 1, al ejercer una
presién local demasiado importante. ﬁa ﬁalanca de aprieto 39

se articula alrededor de dos gorrones 44 en los alo;am’entu

55 de la grapa hembra 24, de tal modo que los dos te.é 93 46
se introducen en las hendiduras 47 en el éxtremo del ‘delo de

guiado 22 de la grapa macho 7.

Esta operécién es posible gracias g 1as dds
lenglletas eldsticas 2%, que se articulan para dejar Dasar a
dos tetones 46. Al apoyarse sobre el extremo 41 de 1a’ palan~

ca de aprleto 39, se efectida una rota016n alrededor de eje

. 0‘0

formado por los dos gorrones 44, alojados en los aloJam%en-
tos 55 de la grapa hembra 24, y los dos tetones 46, éwgzse
deslizan en la hendidura 47 del dedo de guiado 22, partici-.
ran en el aprieto definitivo del acoplamiento. |

Sobré la grapa hembra 24 en la zona de revolu-

puestas, en el extremo de la zona de guiado %6, dos nervadu-
ras 51, paralelas a las superficies de enlace 35, que Com—~
prenden un saliente 48, creando asf una fijacién de posicién
por punto duro en el curso de la rotacién de la palanca de
aprieto 39, para inmovilizar a ésta en posicién enclavada,
El desmontaje tiene lugar en el sentido contry
rio al sentido de montaje anteriormente descrito, Al finel
de la carrera de la palanca 39, maniobrada en sentido inver-

s0, dos nervaduras 49, en el interior de la zona de guiado

cién de los tetones 46 de la palanca de aprieto 39 estén dig

46 de la grapa hembra 24, hacen presién sobre las dos lenglig
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tas 23, en el extremo del dedo 22 de la grapa macho 7, para
abrir la hendidura 47 y dejar libre el paso de los dos teto-
nes 46 de la palanca de aprieto 39, A este efecto,.el dedo
de centrado 22 de 1la gfapa macho 7 lleva dos ranuras 50, que
permiten el desplazamiento con las dos nervaduras 49,

Este dispositivo de engrapado que forma parte

v e
.

cualgquier otro material que presente las caracteristica

cesarias para el buen funcionamiento de la invencién.’

de la invencidn, puede realizarse de material pldstigo,o de
. L)
L J

S ne-
.
.
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como caracteristica de novedad
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de Mode-

lo de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los gue, se |

r

LY -
recogen en las reivindicaciones siguientes: o ®e

12.- Dispositivo de fijacién de un elemento de

recubrimiento sobre un clemento de apoyo, caracterizago por-

que comprende medios de engrapado que llevan uno o v&rics

alojamientcs que reciben medios de conexién, estando los ci-

tados alojamientos asociados a los medios de conexifn por me

4

~ @

dios de blogueo. o See

- . ’. 3:0.
28,- Dispositivo de fijacidn ségdn la reifindi-

cacidn 12, caracterizado porque los medios de engrapddd «com-

prenden una grapa macho, que coopera con una grapa hembra,

llevando la grapa macho: - medios de introduccidn y de cen-~

trado, -~ disposiciones para un dispositivo de cierre y de en
clavamiento, - un dispositivo de fijacidén sobre el elemento

de recubrimiento, - uno o varios alojamienios de los conectsz

L]

dores con medios de bloqueo; llevando la grapa hembra: - me-
dios de guiade y de centrado, - un dispositivo de cierre y
de enclavamiento, ~ un dispositivo de fijacién sobre el ele-
mento de apoyo, - wno o varios alojamientos de los conecla~
dores con medios de blogqueo.

32,~ Dispositivo de fijacién segin la reivin-
dicacién 22, cafacterizado porque los medios de introduccién
y de centrado de la grapa macho; consisten en un dedo de
guiado, que viene a penetrar y a fijarse en loc medios de

!
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guiado y de centrado de la grapa hembra, que consisten en
una zona de centrado.

48,- Dispositivo de fijacidn segin la reivindi

cacién 22, caracterizado porque el dispositivo de cierre y
de enclavamiénto consiste en una palanca de aprieto, que es-
t4 montada sobre la grapa hembra, y que coopera, por medio
de dos tetones, con hendiduras del dedo de guiado dq lg gra-

pa macho; estando provisto el citado dedo de guiado de aos

Q . ®

lenglietas elédsticas, que se esquivan a2l paso de dos nervadu-

ras de la grapa hembra, teniendo el citado dedo de gg%ado

dos ranuras de paso de las citadas nervaduras, .

T

8,- Dispositivo de fijacién segin la reivindi
cacién 42, caracterizado porque la grapa hembra lleva, al mech

nos, una nervadura con un saliente, que coopera con ek-tetdn

.d.-

de la palanca de aprieto, a fln de lograr una flga01@n'ﬁe por
o T

sicién. ‘ ' , SN

62.- Dispositivo de fijacidén segdn la reivindil
cacidn 22, caracterizado porque el dispositivo de fijacidn
de la grapa macho sobre el elemento de recubrimiento compren}
de una base provista de una parte cilindrica, con dos teto-
nes, que coopera con un orificio provisto de dos ranuras dei
elemento de recubrimiento,

72.- Dispositivo de fijacién segin la reivin-
dicacidén 62, caracterizado porque la base comprende una len-
gheta eldstica, con un tetén que se introduce en una ranura
del elemento de recubrimiento.

82,~ Dispositivo de fijacidn segln la reivin-
dicacidén 22, caracterizado porque el dispositivo de fijacidn

de la grapa hembra lleva una base provista de una parte ci-

1lfndrica con dos tetones, que coopera con un orificio provis

. !
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to de dos ranuras del elemento de apoyo.

92,- Dispositivo de fijacidén segiin la reivindi

cacidn 82, caracterizado porque la base lleva una_lengueta
eldstica con un tetén, que se introduce en un orificio del
elennnto de apoyo.

102, - Dlspos1t1vo de fijacidn segun la re1v1n~
dicacidn 23, caracterizado porque cada aloJamlento 42 egonec-
tador de la grapa macho esté constltuldo por dos guiaa,)unlf
das por una sunerflcwe, estando prov1sta cada gufa de u;a.
lenglieta eldgtlca, que coopera con una ranura de_los ¢conectar

. o
dores, B - .ot

112, - Dispositivo de fijacidn segdn la reivin-

dicacién 22, caracterizado porque cada alojamiento de éonec»

ador de la grapa hembra estd constitufdo por dos . u{és, uni

.‘.I-

das por una superf1c1e,‘estando provista cada gufa de-ﬁna

’a'vl

lengleta eldstica, que coopera con una ranura de los comecta

|

dores.

122, - ﬁDISPOSITIVO‘DE FIJACION DE UN ELEMENTO
DE RECUBRIMIEITO SOBRE UN ELEMENTO DE APOYO".

Jal y como se ha descrito en la Memoria que ani
tecede, representado en los dlbuJOS que se acompanan y para
los fines que se han esQ§01flcado.

Esta Memoria consta de quince hojas escritas a

méquina por una sola cara.

25 JijN. 1985

Madrid,
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