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*DISPOSITIVO DE MANDO DE Ul APARATC DE MANIRMACION CUW
’ ;.; y 5 T
PROGEAMA DE SEGURIDAD® s

El pregsente invento se refiere s un dispositivo
de mando psra aparatc de menipulscidn, més particularmen-
te sdaptade para el mando de une pinza automdtice con pro
grama determinado de aperture y de¢ cierre que garantiza
la seguridad de la menipulacidn.

Tele s pinzas tienen generslmente un sisteme de en
clavamiento que impide la apertura intempestive de sus ga
rras de aprehensifm durante un aflojamiento del cable da
mande provocado por un incidente cuelquiers del recorrido.

Eate sistema de enclavamiento, consiste ton frecusncia en
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dotar & 18 pinse de un dispesitivo que bloquea las gerras
en posicidn abierta y luege en poeicidn cerrada durante
un cierte nimero de aflojamientos del cable y que permite
asl el encuentro de un nimero determinado de obstdculos
wno, 4os o tres por ejanplo. Siendo el nimero de inciden-
tes realmente sobrevenidos dificil de conocer, una menio-
bra segura de estas pinzes requiere a cada aprehensic'm o
depdsito de wa carge, el mendo automético del nimero de
ciclos previstos por el programa para agegurar la apertue-
ra o el cierre de las garres. Por lo demas, es frecuente-
mente 1til poder volver a colocer el dispositivo de enclg
vemisnto en una posicién determinada de pariida a fin de
disponer de todo el margen de segurided dado por el progra
ma. |

El presente invento tisne por objeto realizar un
df{spositive de mando de un aparato de manipulacidén eon
programe de segurided, arrastrado par un cable, que permi
te realizer a csda en@ada en contacto con la carga, ©
con el lugar donde ésta ha de ser depositada, el nimero
de ciclos previstos por el programa y que permite igusl-
mente una vuelta a O autométice después de ciertas opera-
ciones.

Tiene por cbjete un dispositivo de mando caracte-
rizade por que tiene un torno de manipulacidn, un sistems
de mendo del programa, medios da mando de la parada del
tomo y del dessrrollo d€l progreme, provocando el final
de égte la puesta en marcha del tomo, y medios de mendo
de la detenciém del programs en una posicidn determinada
de O y luego de nueva pus sta en marcha del torno.

Segin wn modo de reelizacidén preferido, el sigte-
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ma de mando del programa tiene un sistems biela~manivels
de elevacidn y de descenso sucesivos del amrato de manipu
lacibn segin el nimero de ciclos del progranma.
El depdsito que contiene la carge estd provisto
5 de un contactoe de detencidn del progreme en une posicidn
determinada de O que corresponds a la primera posicidn de

enganche de la carga mientras que el depdsito de coloca-

cifn de la carga estd previsito de contactos de detencidn
del programa en la primera posicidn de desenganche de la
10 carga.
Otras diversss ventajas y carscteristicas del ine
; vento aparecerdn por lo demés en el curso de la descrip-
cién que sigue de un modo de realizecién del dispositivo
de mando para aparato de menipulacidn, dado a titulo de
15 ejemplo no limitativo y representado en los dibujos ane-
Jos=,
La figura 1 representa esquemdticamente un dispo-

sitive de mendo segin el invento.
La figura 2 representa en detalle una palanca con
20 doble sensibilidad solideria de la roldana temsgora.
La figura 3 representa, en corte longitudinal, una

pinza automética destinada a ser mandeda por el dispositi

vo del invento.

La figura 4 representa el desarrollo de la leva

25 con dientes y del manguito ranurado de la pinza de lg fi-
gura 3.
la figura 5 rerresents una seccidn recta de la le
va con dientes en agarre con log tacas de la pinza.
Come muestra la figura 1, el aparato de manipula-

30 cién o pinze 1 a menicbrer estd suspendido de un cable 3
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nandado por un tomo 5 arrsstrado por un motorreductor 7

montado sobre un bagtidor 9 que pivots alrededor de un
eje vertical 11. Ests bastidar 9 soporta igualmente una
roldana 13 de control de la tensiém del cable 3 solidaria
de une palenca acodada 15 mantenida por dos resortes 17,
18 en equilibrl o estable entre dog contzctos I y M unidos
@ un dispositivo 20 de mendo de la paerade del torno 5, vi
niendo a tropezar la palanca acodada 15 sobre el contacto
L cuando la tensidn del oable rebasa un cierto valor.
Iigeremente pa encima de este roldana 13, una po
lea mévil 22 astd monteds sobre el bastidar 9 de tal mene
ra que su eje 23 tiene la posibilidad de una clerta carre
r'a verticel, por ejemplo por medic de una correders 23a,
solidaria del eje 23, mévil en una deslizadera vertical
27 de dicho bagtidor 9. Este eje 23 estd en efecto suspen
dido de la biels 24 de un sisteme biele~-manivela 25 memda
do por un motor 26 que permite provocer un numero determi
nado de ciclos sucesivos de descenso y de ascsnso de la po
lea 22, ciclos que son transmitidos & la pinza 1, con una
carrera doble debida al aparejado del cable 3 que pasa so
bre la polea 22 entre la roldana tensora 13 y dicha pinza
1, Este sislema biela-manivels es detenido normalmente en
le proximidad del punto muerto alto. El motor 26 estd su=
bordinado & un dispositivo des mando 28 unido el dispositi
vo 20 de mando del torno de manera que la puesta en mar-

cha del motor 26 tisne lugar a pertir de la detenciém de

‘dicho tome 5. Batre los dispositivos 20 y 28 esta conec-

tado un amrato 21 de control de le posicién de la pinza,
83 decir, por ejaaplo de la longitud del cable desenrolls
do, que no permits la iniciascién del programea mida que en

a3
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condiciones determinadas, condiciones gue pueden ,V“ai'iar i
par lo demés de una meniobra a otra segin un programs re-
&istrado previamente,

Los dispositivos 20 y 28 de mando del torne y del
sigtema biela-menivele estén unidos ademés a un contacto
N llevade por el depdsito 30 que contiene la carge 32 a
desplezar, el cual provoca la detencidm del sistema biela
-ganivels y la puesta en marche del tormo hasta una posi-
cién de final de carrera alte (no representada), una vez
que le cargs 32 eas leventads por la pinzea 1, 10 que corres
ponde para éste a la primers pesicién de emganche.

El depésito 34 en 8l cusl la cargze 32 ha de ger
depositade estd iguslmente provisto de contactos unidos a
loe dispositives 20 y 28, pero estos contectos son en nu-
mera de dog, 6l primero 0 montado en el—:fondo del depésito
y sccionade por el peso de la carga 32 depositada por la -
pinza, proveca la detencién del torno y ls inilciacion del
progrema del sistema biele-mgnivela, mie tras que el se-
gude P, montade a una distencig del primero O ligersmen-
te superior a la longitud del conjuntoc pinze-cargs, viene
a combinarse con este contacto O para datener el movimien
10 del sistema biela-manivela en la proximidad del punto
muerto alto y dar al torne 5 la posibilidad de continuar
la elevaciin de la pinza cargada hasta el finel de carre-
ra.alto,.

Parg llevar con ayuda de este dispositivo una car
ga 32 conteanida en el depdsite 30 a au lugar de utiliza-
cién, estando el simtems biela-manivele en la proximidad
del punto muerto alto, el motor 7 del torno 5 es pussto

en marchs por cuslquier medio apropiado (neo remesentado)

¢ i‘ﬁ’\‘
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y hace descender el cable 3 y el aparato de mamipulacidn
1 heciz el depésito 30. 31 sobreviene un incidente en el
curso de egte deacenae, ol aflojamiento del cable smenaza
con provocar una detencidin momenténea del torno 5 y el pa
go de las garras de aprehensibn de une primers a una segun
da posicién de desengenche, pero el sigtems bilela-manive-
la no se pane en marcha, impidiéndolo el dispositive de
control 21 de ls posiciln de la pinze en tanto que le lon
gitud de cable desenrollado no alcanze 61 valor degeado,

Cuande la pinza 1 llega &l depdesite 30, su contac
4o con la cargas 32 afloja el aasble 3, lo que hace descen~
der la roldana tensors 13 y baacular la palenca acodads
15. Esta viene & apoyarse contra el contacto I que detie-
ne egte torno y mands la pussia en marcha del programa
del gisteme biele-manivela 25. El deserrollo de este pro-
grema 1lave las garras de la powmicién de desengsnche en
que we encontreben a la primera posicidn de enganche. Vie
nen entonces en agarre con la cargs 32 y durante el dés-
plazaniente hacia arriba de la biela 24 y de 1la polea 22
liberan el dej;ésito 30 do su carge 32. El contacto N ac~
+ia entonces sobre el dispositive 28 para detener el sis-
tema bielas~manivels en su posicidan alta, 61 tomo 5 es
puesto nueveanente en marchs por ol dispesitivo 20 y sube
la pinzs. En el curse de este ascenso, el encuentro de wn
obgtdcule tenmaris el cable 3 y herfe bamoular la palance
15 haoim o1 contecto M gue provoceria la detencidn del
torno hagta que le pinza se liberars, originande el retor
no de la palance & posiciln esteble su nueva puesia en
mercha.

Tn pivotemiento del bastidor 9 alrededor de au
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eje 11 conduce el cable 3 ¥y la pinza cargada 1l s encime
del punto en gue la cargs ha de ser depositada, por enci-
ma de un breze de carga 36 por ejemplo. L torne 5 desen-
rolls de nwvo el ceble 3 en dirscad én de este brazo 36.
Uno o varios incidentes de recarrido tendrisn el mismo
efecte qua durante el descenso hacia el depdsito 30: es
decir, el paso de lss garras de una posicidn de enganche
& otra posicién de enganche sin puesta en marcha del pro-
grama. Por el contrario, despuds de la circulacidén en el
brazo de carge 36 e introduccidn en el cenal, el encuen-
tro de la carga 32 con lag cargas anteriormente depogite~
das ¢ 81 fondeo del canal provoca la basculacién de 1a rol
dena tensors 13 y de ls palanes 15 y la eccibn del centac
teo L. E1 torne ez detenido y el programa iniclasdo. El sig
tema biele-menivela hace entonces una serie campleta de
cicles sucemsives, por ejemplo cuatro, si el programa pre-
vé tres posiciones ds seguridad, con objeto de colocar de
manerg absolutamente segura las garras en posicidn de de-
senganche. El toma 5 es puesto luego nuevamentie en ac-
cién y la pinza 1 vecia alzaeda y dispueste para ser baja=
da de nuevo en el depdsito 30 para um nusvo transporte.
Pers evacuar las cargea del canal y colocarlas en
un depésito de elmacenaje 34, se operae de una manera ané~
loga. Habiendo sido bsjada la pieza 1 en el brazo 36, el
contacto L detiene el tomo 15, provoca el desarrollo del
programa con objeto de asegurar el agarre de la carga y
1w go el torno 5 vuselve e subir la pinza cargeda. El pive
temionto del bastidor 9 lleva entonces égta a encima del
depdsito 34 hacia el cual es bajada. El peso de la carge
32 gobre el fondo del depdsito 34 actila sobre el contacto
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0 que, por medio del dispositiveo 28, pone em movimiento el
sistome bicla-manivels, Cuando las garras ostén en prime=
ra posicidn de desenganche, le carga es depositada sobre
el contacto 0, luego la pinza descargada alcenza el cn-—
tacto P que detiene el sisteme biela-manivels 25 en posi~
cibn alta, y vuelve a poner en marcha el motor 7 del tor-
no 5, El dispositivo eatéd entonces dispue sto para una nue
va operacidn. A

™h buen funcionamiento de la roldana tensora 13 ¥y
de la palanca 15 entre los contactos I y M bajo la accidn
de fuerzag netamente diferentss, exige que los resortes
18 y 17 tengan resistencie s muy desiguales, debiendo equi
librar el resorte 18 el peso d¢ la pinza cargada durante
la subida de ésta mientras que el regorte 17 no actia més
que durante el descenso de la pinza a una velocidad infe-
rior a la que le darfa su propio pes. Se realiza, pues,
de preferencia, 1a palanca 15 de la manera repegentada
en le figura 2, en dos partes 40 y 42, congtitaida cada
una por una palanca acodada, que pivota sobre el bastidor
9 alrededor de dos ejes paralelos 44, 46 respectivamente,
cuyos centros eatédn sobre una misma recta que el del sje
de la roldana 13, Cada una de estes palances tiene un brg
zo horizontel y un brazo vertical. El brazo horizontal de
la pelenca 42 se apoys sobre un tope 47 del brazo horizon
tal de la pelanca 40 y lleva el contacto L, mientras qie
el extremo del brezo vertical de estea misme palanca 42 se
encuentra entre un tope normal 49 y el contacto M, estan-
do colocado un tope mecénice 50 sl lado de este ultimo.
Un resorte 18a atrae la palanca 42 contra el tope 49. El
brazo vertical de le palanca 40 lleve un taco 52 de &poyo

290100
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contra el contacto L y al lado de dste un tope 53 de nm_s;
tacién del desplazamientc con relacidn a la palanca 42.
La palanca 40 es hechs solidaria del eje de la roldena 13
por un braze 54 que prolonge el brazo horizontal de dicha

=5 palanca 40, Un resorte 17a antagonista de lag dos palancas
a tope una sobre otra estd fijado sobre észtas.

’ Cuando el cable 3 se diastiende, la roldana 13 tie

L4

. ne tendencia a descender arrastrando el brazo 54 y la pe~-
lanca 40 contrs o] efecto del resorte 17a, estendo la pe~
10 lanca 42 inmovilizeda por el tope 49. El taco 52 se apoye
gobre el contacto L, mientras que el tope 53 descansa s0-
bre la palanca 42. Una vez que el cable se tenss de nuevo,
el resorte 172 atrae la palanca 40 hagta que el tope 47
encuentrs de nuevo la palanca 42. S1 el cable 3 tiene una
15 tensién excesiva, la roldane 13 es elevada y arrastra la
palance 40 qiu- par medio del tope 47 empuja le pelanca 42
y 3 sufre una tensibn excesive, la roldans; 13 es elevada
y arragtra la palanca 40 que por medio del tope 47 empuja
la palenca 42 y ls hace pivotar alrededor del eje 46 con~
20 tra la accidn del resorte 18a. La palanca 42 viene enton-
ces en contecto can el tope 50 y el contacto M. Un afloja
miente de la tensidn hara bascular el conjunto y €l resor
te 18a 1levard la palanca 42 contra el tope 49. Siendo el
peso de la pelanca 42 netameénte superior al de la palanca

25 40 y teniendo las masag & desplazar inerciag diferentes
que vienen a reforzar las diferencias de resistencia de
los regortes, la sensibilidad de este conjunto es muy
grande en las dos ﬁireccionos ¥y la seguridad del recorri-
do es aumentada.

F1 sparato de manipulacién 1 meniobradc por el dig

-5 290100
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positivo de mando pﬁede estar constitufdo por ejanp'IO por
una pinze tal como la representada en las figuras 3 & b.
BEsta pinza sutomética tiene (figuras 3) un cuerpo hueco
101 en el cual se desplaza un viastago 102 solidario del cg

5 ble de meando 3, susceptible de arrastrar durante sus des-

plazamientos una leva 104 que yprovoce o1 pivotamiento de
_ garras de aprehensidn 106 alrededor de ejes 108 en vacia-
: dos 107 de dicho cuerpo 100.
: Alrededor del vastago 102, un peso motor 110 lle=-
10 ne parcialmente la cavidad del cuerpo 10U y esta unide
. axialmente a dicho védstago por dos rodamientos de bolas
112-114 montados respectivaments entre este peso 110 y
el dispositive de fijacfén de enganche del cable 3 y en~
tre el peso 110 y un cuello 116 del vastago 102. La peri-
15 ferie de este peso ciifndricc 110 tiene una ranura perfi-
lada 118 que coopers con una roldana 120 fijada sobre la
pared del cuerpo 100. Encima de eata ranwra 118, el pesc
110 forma unse leve con dientss 122 mientras que el cuerpo
hueco 10G lleva tacos interiores 124 a igual distencia
20 unos de otros, en nimero de treg por ejemplo (figura 5).
Como muegtra lae figura 4, el perfil de la renura
118 egtd constitufde por dos series de ranuras axiales
125, 126, una serie 125 hacia arribde, la otra 126 hacie
abajo, ligersmente desplszadas y unidas entre si por re=-
25 nurag oblicuas 127, 128 que delimiten sensiblemente una

L dovle file de dientes de sierra con objeto de permitir el
peso de la roldana 120 de una renura 125 a le ranura 126

y luego a la ranura 125 siguiente y aal sucesivamente du-

rente los desplazemientos axiales del vastago 102, que
30 origina los del peso 110, lo que provoca la rotacidn de

290100
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éste alrededor de este vastage 102.

Por encime de egta ranura 118 separadas de ésta
por un vaciado enuler 129, la leva con diente 122 (figure
5) tiene varias partes idénticas, tres en el caso de la
figurs, es decir, en el caso en que el cuerpo 100 lleva
tres tacom 124, Cada una de eatas partes comprends dos
dientes sencillos 130 y un diente doble 131 separados de
los dom precedentes por un huecoe 133 equivalente a un
diente sencille o més exdctamente a la dimensifn de un
taco 124. Cada diente sencillo 130 esta ssparado del dien
te sencillo préximo por un hueco doble 134. Esta disposi-
¢ién de la leva combinada con una rapurs perfilada 118
que forma ocho ranures 125 y ocho ranurza 126, permite
ocho posiciones de le leva 122 con relacidén a los tacos
124, qua corresponden a cuatro posiciones de pasc de los
dientes de la leva 122 entre los tacos 124 seguidas de
cuatre posiciones de tope de dichos dientes contra egtos
tacos.

E1 cuerpo hueco 100 estd terminedo de preferencia
en mus extiremos poxr embocaduras redondesdes regpectivamen
te 135 y 136 que dan a su perfil exterior la forma de wn
cuarpe ovolde alargado, mientras que su pared inferior de
limite lea cavidad sensiblemente cilindrics, en la cual se
desplaze el peso 110 y el véatago 102, teniendo la emboca
dura inferior 135 los veciados longitudinales 107 e los
cuales son mantenidas las gerras 106 de aprehensgidm de la
carge. A o y otro lado de su eje de pivotamiento, cada
garra 106 estd provista de dos roldsnas 137 y 138 de con-
tacto cen la leva 104 de mando de pivotamiento que estd

canstituf{da por un mamguito cilfndrico hueco que tiene su
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perficies peefiladas que corresponden a las roldsnasg 137
¥y 138 de la garras. Estas gerras 106 estdn de preferencia

en nimero de tres pero podrfan estar naturgimente en cuel

quisr numere.
- 5 El menguito de la leva 104 se desliza libremente
alrededor del vastego 102 sobre el cusl estd fijado un
. diseo 142 cuyas superficies grandes estdn curvadas con

objete de cooperar con apoyos eaféricos superior 143 e
inferior 144 de la cavidad de la leva 104, Ests leva es-

10 t4& montada ademds con holgura en el interior de la embo=

cadura 13% sobre el fondo de la cual puede degcansar
igualmente por medio de apoyos en forms de zona sgférice
146. “
El véatago 2 eatéd fileteado en au extremo opuss-
15 to al disco 42 y sobre este extremo estd fijada une embo=

cadura 150 de mantenimiento del cabla 3. Esta embocedura

150 ze desliza en la embooadurs superior 136 de la pinza
gracias & roldanas 152 montadas en vaclados 153 de dicha
E | embocadura 136.
20 Fl desplagamiento axisl del vdstago 102 estd guia
‘ do por debgjo del cuells 116 par roldanas 156 montadas en
; : wn anillo 158 solidario del cuerpe 100. Entre este anillo
i 158 y la embocedura 135 un diafragme 160 de chepa o onal-
quier otra materia anéloga forme la cavidad interior de
j_ 25 le pinze & impide el paso dé gas ¥y especldlmente del sas
i de refrigeracién, cuando es utilizada en un reactor nuclear
enfriado por gas.
Tn anillo 162, fijado por aletas 163 al cuerpo 1,
rodea ¢l extremc de este cuerpo, el de la embocadure 135
30 ¥ la gerra 106 s una distancia tal que puede degeansar sO

- 290160
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bre la carga 32, por ejemplo sobre la camisa 70 que rodea
un elemento combustible de reactor nuclezr, y formar un
cenal de gufa de 1los gases de refrigeraciln de &ste hacia
el exterior de la pinza, entre éste y lag paredes del btra
z¢ do descarga 36 o del depdsito 30 & 34.

Cuando la pinzs est@ en la posicidn representade,
estando las garras 106 separadas y en agarre cch la cami-
sa 70, el disco 142 descansa sobre el apoyc 144 de la le=
ve 104 y la roldana 120 se encuentra en lo arto de wna rg
nurs 125, por ejemplo la ranura 125a. Si se ejerce sobre
el ceble 103 una traccidn destinada a hacer subir el con-
Junto, el vdstago 102 se despleza en el interior del cuer
po 100 arrasgtrando el disco 142 y el peso 110. En el cur-
so de este desplazamiento, la roldene 120 coopera sucesi-
vemente con la ranura 125a, lwego la ranura oblicua 128a
¥y finslmente la ranura 126a. Estando esta roldana 120 fi-
ja, su presencia en 1s renura 128a origina la rotacidn
del peso 110 alrededor del véstago 102 haste que se en-
cuentra en la posicidén A de la figura 4, por ejemplo; la
leva 122 que le es solidarie gira igusimente. En eata po-
giciln, la renura 126a en la cwal se encuentra la roldana
120 y el diente 130 de la leve 122 que estd en la prolone
gacifn de esta ranure 126e estén enfrente del taco 124,
Fl movimiento hacisg arribs del peso 110, y por consiguien
te del véstago 102 y del disco 142, es detenido por consi
guiente por el encuentro del diente 130 y del taco 124 y
el disco 142 no puede alcanzar el apoyo 143 de la levs
104 de la que recorre golamente la cavidad sin ejercer
gccd én sobre ella, Ias garras 106 no sufren ningin esfuer

z0 y permanecen geraradadg.
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Un nuevo movimiento de descenso ¥y luego de."é.scen-'
go del véstago 102, provocado por una variacién de la ten
gién del cable, daria el mismo resultado, pasando el peoso
110 y la leva 122 & le posicién B donde el taco 124 encuen

¢ 5 tre el diente doble 131, En efecto ,encontréndose el taco
124 gobre la misma generatriz 4el cuerpo 10V que la rolda
na 120, en cade posicidln el taco 124 y la ranura 126 en
la cual sc encuentra dicha roldena 120 sstdn slineados.

Por el contrario, cuando la leva 122 llega a la

10 posicidn C donde la ranura 26c ge encuentra enfrente de
un hweco 134, un desplazamiento hacia arriba del vastage
102 arrastra la leva 122 hasta encima de la cavidad del
cuerpo 100, penetrando los tacos 124 en los huecos 134
entre los dientes y descendiendo la roldana 120 hasta

15 gbajo de la ranura 126c. El disco 142 entra entonces en
contacto con el apoyo 143 de la leva 104 y levanta = és-
ta obligando a las roldanas 137 y 138 a rodar sobre la su
perficie perfilada con objeto de hacer pivotar las garras
106 y de mproximarlas una a ofra; 1o cual libera la cargs.

20 Lo mismo ocurre para los degplazamientos que llevan las
levas a las posiciones D, E y F. Lag rosiciones G y H co-
rregponden lo mismo gque les posiciones A y B 2 la separa-
cién de las garras.

La pinze dispone agi de cuatro posiciones de aper

25 tura seguida de cuatro posiciones de cierre.

El sistema biela-manivela 25 serd regulado, pues,
yare un eiclo de cuatro movimientos de manera que haga pa
gsar autandticamente le pinza de una posicidén de enganche
s una posicién de desenganche y viceversa, provocando 1os

30 contactos N y OP gin embargo la parada de este sistema en
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la primera posicién ds enganche o de desenganche. a
En efecto, una vez queé la pinza, o mds sxdciamenw
te o1 emillo 162, esth, en el depdsito 30, en contacto con
la carga 32, el sistema blela-manivela 25 se pone en mar-
cha. Segin los obgtéculos anteriormente encontrados, la
leva 118 puede egtar en una u otra de 1a§ posiciones de
desenganche, en posicién E por ejemplo. Ia leva 118 se en
cuentra entoncea a partir del segundo ciclo en lg primera
posicidn de emnganche en posicidn G. la elevaciln ulterior
del cable 3 hace tropezar la leva 122 contra los tacos 24
¥ tiende s elevar el conjunto de la pinza 1 y de la carga
32, pero en contacto N detiene el sistema biela~manivela
25 en 61 punto muerto alto y pone en marcha el torno 5.
La pinza puede ser as{ desplazada sin peligro a
posicién de enganche, haciéndola pasar el cuentro de obs-
tdoulos a una de las posiciones siguientes de enganche,
por ejemplo H, sin permitirle sbrirse. '
Durante el descenso en el depdsito Qe a?l.mezcee.'aar.;}':e.k
34, el peso de 1la carga 32 manda el contacto O que pone
en nmarche el sisteme bilela-manivela 25 y detiene el torneo
5. Despuds de tres ciclos de este sistema 25, la leva 122
ha 1legado a posicién C, primera posicidn de desenganche
en que wn husco 134 ge encusntira snfrente de cads taco
124 y en que el disco 142 arrastra la leva 104 que apro-
xime lag garras 106 y libersn la carga. El contacto 8
manda en seguide lg detenciln del siatema bisls-manivele
25, .f la nueve puesta en marcha del torno 5 de tal mane-
ra ques durante el desplazsmiento siguiente de la pinza 1,
la lava 122 se encuentra en ls primers posicidn de desen

ganches C, Un ciclo de cuatro movimientos del sisgtema bie-
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la-nanivela 25 permitiré, rues, con geguridad, el enga.ﬁcha

de una carga incluso si el encuentro de varios obatéculos,
por ejemplo dos o tres, debiere modificar la posicion de
la leva.

Se cbtiene asf un conjunto de manipulacidn que
permite una meniobra sutomdtice y segura & peser de cier-
tos incidentes de recarrido. Le inicisciln sutemdtica Gel
programsa de seguridad del aparato y la facilided de pues-
ta & cero en una posicidén determinads después de ciertas
operaciones, permite una menipulacién continue y por con-
siguiente répida y sencilla.

Ademds, la velocidad de desenrollemiento dsl ca-
ble puade ser reguleds fécilmente para obtener una degem
celeraciln en le proximidad del depbsitc o del camel y la
utilizacidn del dispositive biele~manivela para ol mando
de los cicles sucesivos del programa permite dar a la co=
locacién de lasg cergas una ley de velocidad sinusoidal &
f£in de eviter los detericres de estas carsas debldos &
los chogues contra el fonde del depésito, del canal o
cuslquier otro lugar de almacenaje y, en el caso de ele-
wantoa combustibles encamisados, disminuir le fatiga de
los estribos que soporten dichos elementoas.

’ Aunque la descripeidén se haya referido mis parti-
culermente a la aplicecién del dispositive a una pinza
sutandtice de manipuleci én, os evidente que éste puede
sar utilizado eon cunalquier otre tipao de aparato qué re-
quiers un programa de seguridad.

Divarsae modificacianes podrian ser introducidas
per lo demds en ol modo de reslizaciém que acabg de ser
degerito, sin salir del marce del invento,
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La presente solicitud que corresponde a la presen
tada en Prencis, el 18 de Julio de 1962, bajo el nimero
P.V. 904,412, se acoge a los beneficiog del asrticule 51
del vigente Estatuto sobre Propisdad Industrigl.

¥ 0T A

Los puntos de invencién propia y nueva que se pre
genta.n para que scen objeto de este solicitud de Patente
de Invencidn en Bgpafia, por VEINTE afios, son los signienw
test

le- Digpositivo de mando de un sparato de manipu-
lacidn con progrems de seguridad, movido por un cable, ca
racterizado porque tiene un tomo de maniobra del sparato
de menipulacién, un sisteme de mendo del progrsma, medios
de mande de la detencidn del torne y del desarrollc del
progreme, provocanda el final de éste le puests en marchg
del tomo, y medios de mendo de la detencién del programs
en una pasicidén determinada de cero y luego de nusva pues
ta en marcha del toma.

2.= Dispositive d¢ mando segin la reivindicacidn
1, caracterizedo porque el sistema de mando del programa
tiene un sisteme biela~manivels de elevacidén y de descen-
so suces:’tvos del eparato de manipulacién segin el nimero
de ciclos del programe.

3e= Dispositive de mando segin la reivindicacidn
1, ceracterizada por que tiene una roldana de control de

ls tensidn del cable esociadas a dos contactos de mando,
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wo de le detencién del torno y 61 otro de la detencidn
del torno y de la pueste en marcha del programa.

4.- Dispositive segin le reivindicacidén 3, carac-
terizado por que la roldans tensora e¢s solidaria de un
dispositivo de doble sensibvilidad que tiene dosg palancas
gcodadas, montadag pivotantes, una entre el contacte de
aflocjamiento del cable y un tope, y las dos solidariamen~
te entre el cantacto de tensidn y un segundo tope, y dos
resortes antagonistas de egtas palsncas en posicidn de re
poso.

5.= Dispositivo segin la reivindicacidn 1, carac-
terizado por que tiene un digpositivo de control de le po
gicién del aparato de manipulacibn dwrante lg parada del

tarne y de enclavamiente del mendo del programa intercala

.do entre el mando del torno y el del programa.

6.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 1, carac—
terizado por que tiene um contacto de mando de la deten-
¢ibn del programs en una posiciln dada, que corresponde s
la primera posicidn de engenche de la cerza, y de puesta
en marcha del torno montado sobre el depdsito que contiene
la carge a desplazar.

7o~ Dispositivo segim la reivindicacidn 1, carac-
terizado por que tiene un primer contacto de puegta en
marchs del programa y un segundo contacto de mando, por
accidn simultdnea con el primero, de la detencidn de este
progrema en la primera posicidn de desenganche de la car-
ge montado en el depdsito de colocacién de le carga,

8= Dispoaitivo de mando para pinza autométics de
manipulacién con programa de seguridad, arrastrado por un

cable, que comprende un Srgano mévil axialmente en el in-
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terior de un cuerpo husco sobre el cual egstén montadas
garras que pivotan durante ciertos desplazamientos del Or
gano mévil, une leva con dientes radisles solidaria exial
mente del drgano mévil pero libre en rotacién alrededor
de éste, tacos regularmente espaciados en el interior del
cuerpo hueco, que pasan por el egpacio entre los dientes
convistag al desgenganche de la carga, que cooperan con €l
espacio entre dos dientes préximos de la lava y ol cuerpo
hueco con vistas &1 desenganche de la carga y que forman
topes paera dichos dientes con vigtas al mantenimiento del
enganche, durante la elevacién del brgano mévil, teniendo
le leva varios grupos de dientes idénticos entre sf cons~
titufdos cads une por dientes de variass dimensiones, dife
rentemente espaciasdos, que permiten el paso de los tacos
durente un clerto nimero de desplazamientos sucesivos del
érgeno mévil y que “tropiezan contra dichos tacos durante
el misno nimero de desplazamientos de égte, medios de
srrastre en rotacidn de la leve slrededor del érganc mé-
vil durente movimientos de traslacidin de éste y medios de
mando del pivotamiento de las garras segin la amplitud de
este desplazamiento en traslecidn, carscterizado por que
tiene un torno de maniocbra de cabls de arrastre de la pin
za, un gisgtems biela-manivela de elevacidn y descenso su=
cesivos del drgeno mbvil segin el numeroc de desplazsmien—
tos de paso 0 de tope de los tacos, medios de mendo de la
deteneidn del torno y de la puesia en marcha del programa
del sisteme biele-menivela, provocando el final de 8ste
la puesta en marcha del torno, y medios de mando de la de
tenciln del programs en una posicidn determinada de cere
y luego de nueva pusgta en marcha del torno.

222100
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9e= Digpositivo de mande de un aparato de manipu-
lacién con programa de seguridad.

Tal vy como se ha deserito en la Memoria que ante-
cede, reyresentado en los cuatro dibujos que se acampefian
y para los fines que se ham especificado.

Ests Memoria consta de veinte hojas escritag e mé

quing por una sola cars.

Madrid, 1 7 JUL 1963
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