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MRMORIA DRSCRIPTIVA
que se presenta para unir & la solicitud
de
PATENTE DB INTRODUCCION
formulade ol 13 de julio de 1963, con el n® 289,974

- .
ESPARA
por DIEZ afios
& nombre de COAL INDUSTRY (PATENTS) LIMITED, entidead britd-
nioca, estableoclda en Hobart House, Grosvenor Flace, Londres,
Ingleterra, por:
*MECANISMO DE FEROUSION PARA APLICAR PUERZAS DE IMPACTO"

Este invento estd relacionado con log mecaniamos de
perousién del tipe que comprende un martille y medics pare
conseguir que el maxrtillo epligue autondtica y repetidemen-
te fuerzas de impacto & un ouerpo. Como un ejemplo parti-
culer, el presente invento esté destinado & montarse sobre
un arado extractor de mineral y entonces el mecanismo inclu-
ye una reja de erado y esté proyectado para apliocar fuerszas
ds impsmcto & la reja durante los periodos en que la rejax -
encuentra resistencias svperiores & un 1fmite predeterminado.

El invento esté proyectazdo pare logrer un mecénismo -
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mejoraio del tipo referido, oon conversidén mas eficiente de
la energfa suministrada en ensrgia de impacto, y con medios
nejorados de absoreidn de la energfa de las partes mdviles,

De acuerdo con el invento se logra un mecanismo de -
percusién para splicar fuerzas de impacto & un cuerpo que =
comprende un martillo asociado operativamente con dos pis-
tones méviles de gas entre los cuales se retiene una canti-
dad de gas ocomprimido, actuando el gas comprimido, durante
91 funcionamiento, como mn resorte principal que proporecio-
na energfa para acelerar el martillo.

El invento esté represantadd a modo de ejemplo en los
dibujos que se acompafian, de los que la Figura 1l es una =
seccidn parcislmente diegrémétioa de un mecanismo de acuerdo
con el invento, con el mecanismo en l=a posicién justamente
anterior al desenganche del martillo.

En los didbujos,

la figura 1 es une seceidn a través del mecanismo,

la figura 2 es una representacién diegramétioca del -
circuito hidredlico en la posiocién correspondiente a cuande
el mecanismo se estd moviendo hacia su posicidén enclavads, y

la figura 3 es una representacién diagremétioca del -
cireuito hidresdlico en la posicion en que el mecanismo estd
desenslavdndose cusndo la manivela pasa al punto muerto su-
perior pars desenganchar el martillo.

En las figuras 2 y 3, se ha adoptado el convenio, con
abjeto de simplifiecar, de representar varios sistemas de pa-
lancss actuadoras de vdlvulas, que en reelidsd estén oconec-
tados fisicamente a las palances 31, 37 ¥ &l rodillo 15 -
como si estuvieran separados de las palancas 31, 37 y del
rodilleo 15; Lees lineas de puntos pueden considerarse como
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ejes que consctan rfgidamente los sistemas de palancas actugp
dores de vélvulas y las palsaneas él, 37y 15, de forms que -
la rotacidn de la palanca 201, por ejemplo, osusa una rota-
eidn correspondiente de la palanca 61 y obliga al rodillo -
32 & apoyarse sobre la superficie de l2a leva 33 como 86 dosS-
oribird mas adelante. Las conducciones hidradlioss gue lle-
van fluido & alta presi&n ge representan con lineas continuas
¥y las que llevan baja presién se representap con lineas de
trazos largos en cada una de estas dos Figuras.

Bl mecanismo que se representa comprende una rejs para
cortar mineral, 25, que estd colocada mévilmente sobre un -
seliente de fundicidén 59 Que estd fijado a un extremo de una
pieza colada central 40, estando en este ejemplo adaptadas
las dos piezas coladas 59 ¥ 40 para ser montadas sobre una
néquina de minerfa de tipo arado ¥ acomodendo un conjunto de
pistén y martillo. BEn la otre extremidad de la pieza colasda
central estd montads una unided de desenganche gue estd pro-
tegidg por una tapa (no representada);

Dentro de la piesa coladam central 40 se mantiene & pre
sidén nﬁ ges inerte en el espacioc 110, comprendido entre un
pistén de ges anterior 123, un pistén de gas posterior 124,
un tubo interior de gas 119, y una camisa (no representade)
ajustada en ol anime interior de la pieza.éola&a centrel,
Los dos pistones 123 y 184 son de didmetros igusles.

El tubo de gas interior 119 y el pistén de gas ante-
rior 123 estdn rfgidemente unidos entre si, nientras el pis
tén de gas posterior 124 puede moverse & lo largo del tubo
de gas interior 119 pere comprimir mde el gas encerrado.
Unos topes del extremo posterior (& la izquierds) del~tubo
de gas interior 119, limiten la méxime separacidén de los -
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Pistones de gas 185 ¥y 124;

En 12 unidad de¢ desenganche, un2 manivels 1 que girs
alrsdedor de un eje 8, estd impedida de girar mas e 2 1/2 ¢
e gentido contrario & las sgujas del reloJ pasado el punto'
muerto superior, meiiamte un redillo situado mobre el véste-
go de¢ un pistdn :5 del gato de desenganche.

El pistén 3 estd apoyad.o an egta posicidn sobre topes
internos de un cilindro 303, y una cruceta 4 gque estd unide
& 12 manivela 1 mediante un= dblel: 5, queda por consigulente
impedide de moverse ha&cia 1& darccha; Nas rereriremoa & es-
ta posicidn del sisteme arucul&d.o &, 5 15 1& y manivele 1
come lu “posicidn mcl&v&&e&‘.@

Un piatén principal € se mueve en vaivén por la presién_
del fluldo 4e les cémaras 4“45 y 44 que metda sobre sus dos ani-
lloa 7 ¥ 8; X1 anillo menor 7 emtéd sometido en todo tiempo &
1a slta presidn del finido, mientras el anillo mayor 8 estd
sometido & l& presidn del fluide de la cémarx 44 que esté oo-
nectada bien sea & 1la presidn o al escape mediante una vélvu-
la de control principal 240,

Con la menivela 1 apoyada sobre el gato 5 y de esta -
forne en su posieidn enclavada, se alimenta de fluido 2 alta
presidn & la cfmara 44 pera setuar sobre el anillo mayor 8
y el pistén prineipsl 6 se mueve haclia l& derecha llevando
eon 81 a1l pistén de gas posterior 124. I-aa carges de gas -
gque aotdan sobre los dos pistones de gas ms y 124 no con-
tinflen ahora estando equilibradas como lo estaban cusmde el
pistén 124 estaba gpoyedo contra el tope del exbreme izguier-
do del tubo de gas interior 119, y la presidén del gas que -
actéda sobre la cars posterior del pistén de gas anterior 123
le empuje contra un mertillo 1l, Esta ditimo tiene restrin-
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gido su movimiento por mu tubo de prolongacidn 12 que estd
unido con la tuerca 15 al extremo anterior del tirante de
unién 14 del eisteme articulado, tirante que al estar wnido
por su otro extremo a la cruceta 4, tiene impedido su movi-
miento & 1a derecha por la mamivels 1;

Un rodillo lé gue se ve temblen en l=s Piguras 2 ¥ S,
moutado sobre una palance 18 y epoyado sobre el extremo iz~
gquierdo del pistén principsl 6, deteota el movimiento del pis-
$4n principal 6 y por lo tanto la compresidn del gas, y cusn-
do esta compresidn alcanza una cantidad prede‘saminadu por
ejemplo cusmdo el pistdn prineipal se ha movido 44,45 mm.,
el movimiento de 12 palamoa 18, mctusndo através de otro sis-
taa de palancas que incluye una palenca acodada 208 h&eco -
que la vélvula de desenganche 210 del geto abra segin ge -
mnuestra en la Pigura -s y aednmita a:oeite a alte preaién en ol
cuinaro del g&to de aaaenganohe 303 de forma gue su pistdn
3 ge nueva hacia l2 izguierda, Se 11m:|.ta la ulterior com-
presidn del gas mientras el pietén 3 del gato de desenganchse
ge eatd extendiendo, mediante el eje de cole 189 del martille
11 que se &plica con el pistdn principel 6 =& través de un -
miambro oénico de empuje 120 y un plstén emortiguader 126.
Cuando el pimtén 3 del gato de desenganche se desplesa lo
suficiante pars empujer la nanivela 1 mas allé de su puto
muerto superior desengansha el sistema articulado y deja la&
sruceta £ en lidertad pars moverse hacia la dereche,

El aceite procedente de la vAlvule del gato de desen-
genche 210 pase al gato de Qeaenglmche 303 & través del oi-
1indro suxiliar 202 (véase 1a Figurs 3) , ¥ &l proporcionar
aceite & alte presi&ﬁ el pistén 205 del cilindro auxillar se
mueve un poce sntes que el del gato de desengenche ‘s, y 8c-
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tusndo a través del sistema articulado suxiliar 204, 201,
levanta el rodillo 32 montado en la palanca 31 separandolo
de 18 manivele 1 haste la posicidn gue se muestra en les
Piguras 1 y 3.

A La presién de gas gque actia sobre el pistén de gas
anterior 123 le acelera ahora haocia la derecha, llevando
con 61 el martillo 11, el tirante 14 del sistema articule-
do, la taerca 13, la cruceta 4 y la blela 5, haeiendo gi-
rar la manivela 1 en el sentido ds las agujlas del reloj.
Después de desplazarse en una distancia predeterminads, -
bor ejemplo 38,15 mm., el martillo 11 golpea sobre el ex-
tremo del eje de cola de la hoja el 17.

Al girar la manivela 1 una leva de vélvula 20 que
forma parﬁe de ella, mueve a un'seguidor de leva 21 que
actda,a través de un sistema artioulado 221, 222 para -
invertir la posicién de la védlvula piloto 220, moviendo-
1a a la posicién mostrada en la Figura 2, Esta inversidn
de la védlvula piloto 280 hace qué la vdlvula 48 control
principal 240 conecte la cdmara 44 8l escape. Un dispo-
sitivo posicionador (piezas 223 a 226) y un dispositivo
de detencidq {no rep}esentado), que no forma parte del
presente inveﬁto y por tanto no e desocribe, detienen y
mantienen & 1a vdlvula piloto 220 y su sistema de palan-
cas actuadoras 221 y 222 en esta posieidn. El dispositi-
vo posicionador, mostrado esquemdticamente, estd consti-
tuido por una palanea 225 gque gire en 226 y que tiene una
superficie 223 tocada por ol exiremo de la palanca 221,
Un muelle 224 empuja eldsticamente la palanca 223 haecia
1s palenca 2R21.

Después del impacto, la cruceta & el tirante 14 del
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sistems artieuledo y la tuerca 13, contindsn moviéndose hacla
la derecha, llevendo con ellos a 18 biela 5 y & la manivela 1
hasta que un resalte 140 de la eruceta 4 tropieze con los to-
pes 141 de un pistén amortiguador 126; Este pistén amorti-
gusdor 126, a su vez, Bé mtiave pnacia la dsrecha, descargendo
aseite del cilindro amortigusdor 154 dentro de la cdmara 45
a través de los orificios 148 del pistén principal, y mas
alld de la vélvula de chapaleta 137 que es leventada de su
agiento y no restringe este flujo. Desde la cdmara 45, el
aceite puede retornar al cirecuito prineipal de presién.

El movimiento del pistén smortiguador 126 hacia la de-
recha contra las fuerzas hidradlicas éjeroidas sobre 81, ab-
sorbe 1a energlia del sistema articulado mévil 1, 4, 5 13, -
14 7 lo lleve & reposo, mientras les mismas fuerzas hidrad-
1ieas tienden a mover el pistén prineipal 6 hacia la &ereoha.
Patas fuerzas son menores gue la suma deé las fuerzas hidrad-
licas (ue actéan sobre el emillo 7 y las cargas del gas que
aotdan ® trevés del pistén de gas rosterior 124 sobre el --
piatén principal 6, ¥ oste d1timo empiea& a moverse hacle la
izquierda. El miembro cénico de empuje 170 tiene holgur&x -
axial para acomoderse 2 l& ocf&rrera del ailindro mortiguador.

Cusndo el pistén emortiguador 126 y el sistema articu=
1sdo tienen la misme velocidad que el pistdn principal 6,
el aceite a alte presién de la ocdmara 43 empiesa: & volver -

a fiuir dentro del ollindro emortiguedor 134. Ia vélvule de
chepaleta 13? gue tiene orifioclos de reatricciép segtn pue-
de verss en lx Figure 1 oierrs y restringe la cantided de -
este flujo de a&eite de modo que el pistén emortiguasdor 1726
y el cilindro principal & vuelven & apliosrse suavemente ¥

el sigtema erticuledo 1, 4, §, 13, 14 se mueve s30lo lenta-
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nente hacia la iggquierda.

BEn el caso de que el carbén u otro ouerpo &l que se -
aplique el impecto, absorba solamente parte de la energia del
golpe, el movimiento de 1a hoja 25 heola la derscha emtd limi-
tado por un oollar 28 de la tueroa 13 gque ge aplica & la hojla
85 , &pliecando 1& misma tuerca 13 wna limitecién andloga &l -
martilio 11 @ tr&ves del tubo de prolong=eién 12; La inercia
del martille 11 y de lz hoja 25 &oelera ol sistena artioulado
1, &, 5, is, 14 hacia l& derech®, estando dimensionmdos el -
tirante 14 del sisten2 articuledo y el tubo de prolongaoit_Sn
12 del martillo de forma gue proporoionen la elastiosidad -
necesariz al volverse a efectuar el acoplamiento para pro-
teger de deterioros los cojinetes de la manivela 1 y de 1&_
blel=a !;. El pistén smortiguador 126 proporolionz otra vez -
un retardo inicial megdn se desoridbid anteriormente, hesta
que la holgurs sxisl del mimmo ocfnico de empuje 150 queda
eliminada y el pistén de gas posterior 124 se mueve hacix la
derecha seperdndose del pistén prineipal 6.

La fuersza hidradlica pure que actua sobre el pietdn -
principel 6 1o h&oe ehora hacia la dereche, al ser el drea
del anille presenteds en el eilindro amortigusdor 134 nayor
que ol érea efectiva del anillo 7,y el pistén prineipel es
zoelerado haclia la derech . Durante este periodo de acelera-
eién, el aceite sale lidbremente del cilindro amortiguador 154
a8 través de la vélvula de chapalete lé'!, pero tan pronto como
a8 velosidades del piatén principal 6 y de las otras masas
son iguales, 1% vdlvula de chapaleta 15'1 se cierra &l invertir-
se el flujo y quedar entonces restringido y el pistdn princi-
pal 6 y el pistdn de geas posterior 124 vuelven & toocarse & -
una velogidad relativa b&j&.
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Todas 1as plezas méviles vuelven de¢ este modo a su ﬁo-
sicidn de reposo, siendo absorbida su energfa por el trabajo
efeotuado contra el aceite a altea presidn de la ohmara 43 4
el cilindro 134, extrayendo aceite del escape a alta veloci-
dad a través de la védlvula de control prinoipal 240 y de los
orificios de interconexidn e introduciendolo en la cdmars 44,
¥y ocontra la presidn del gas ejercide sobre el pistdn de gas
posterior 124, mientras el pistén de gas emnterior 183 esté
mentenide por los topes fijos 27 de la pileza colada 40; R
pistén principal 6 se mueve ahora hacia la isgquierda por la
presifn del gas que actia sobre el pist&.x de gas posteridr
124 y las fuerzas hidradlicas gque actdan sobre el anillo 7,
pero el movimiento gueda fuertemente amortiguado por el -
flujo de acelite que sale de la cédmara 44, Cuando el pistén
principal 6 alcanza la posiocién en qus tiene lugar el desen-
ganche, es decir la mostrada en las Piguras 1 y 5. el pis-
tén de gas posterior 124 alcanza loa"topes del tubo de gas
interior 119 y entonees, solamente, las fuerzas hidradlicas
maeven el pistén prineipsal 6..

& partir de esta posicién la aceién es 1a misma haya
tenido lugar o né wna carrera excesiva, El pi.stdn prinoipal
6 continde moviéndose hacia la izquierda, arrastrando con 61
al sisteme articulade 1, 4, é, 13, 14, al martillo 11 y a la
hoja 25 hasta que la hoja 25 entra en econtaoto con el véstago
del pistén 35 del cilindro perceptor 36. & este cilindro 36
llega siempre aceite a alta presidn y las dimensiones del ci-
lindro y del pistén 36 v 35 asf como las del amillo 7, estén
elegidas de forma que el védstago del pisidn 35 puede ejercer
una fuerza meyor sobre la hoja £5 actuando hacia la derecha
que la éne el aceite actuando sobre el anillo 7 pusde ejercer
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hacia la izquierda, por lo que en consecuencia el ciclo de
impaoto se detiene hesta que la carga del carbén sobre la -
hoja 25 ejercen suficiente empuje axial para vencer esta fuer-
z& purs que actis sobre la hoja 25 hacla la derecha.

El movimiento del pistdén principal 6 hacia la isquierda
se detecta por ol rodillo 15, y la posieién de la vdlvula 210
del gato de desenganche se lnvierte mediesnte ol sistema de pa~
lances 18 y 208 haciendo que el pistdén del gato de desengan-
che 3 se mueva hacia la derecha segdn se muestra en la Figure
2. La posiocidén de la vélvule 810 del gato de desengancﬁe .-
nace tamblén que el cilindro auxiliar 202 actde a través de
su sistema articulsdo 201, 204, para llevar el rodillo 3& de
le palapea 31 & apoyarse sobre una segunia leva SS que forme
parte de la manivela 1. Cuendo la menivela 1 se aproxima a su
punto muerto superior el momento de giro gque ejerce sobre ella
el empuje de ls biela g dieminuye, pero la forma de la leva 53
es tal gqune el rodililo 32 ejerece un momento oreciente que lleva
a la manivela 1 més alld del punto muerto superior en contacto
con el gato de desenganche 3 y la mantiene allf contra cual-
gquier tendencia a rebotar hacia abréds.

Cuando la manivela 1 gueda blocada en la posieidn mos-
traia, el martillo 11 estéd amortiguado por el gas del espa-
cio 110, y el pistén principal 6 eatd smortigumdo por el cle
lindro amortiguador 13&, moviéndose el pistén amortiguador
126 para descargar el aceite que absorbe la energfa de estas
neses méviles, El mecanismo del sistema articulado 1, 4, 5,
13, 14 es protegido de nuevo contra el choque de reacopla=-
miento del martillo 11 que rebota {evitando repercunsiones -
al gas comprimldo entre los pistonés de gas 125 y 124) por
la elesticidad de la varilla de unién 14 del sistema artiou-
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lado y tubo de prolongaeidén 12 del martillo.

Cuando la manivela 1 se mueve en sentido contrario a
las sgujas del reloj, una oclavija 58 entra en eontacto eon
la palanca 37 que acciona la védlvula piloto 220, que estd
reglada para mover la vdlvula de control principal 240 a =
la posicién mostrada en la Figura 3 en la cual se suminige
tra aceite & alta presidn a la odmare 44 inmediatemente -
después de que la manivela 1 ha sodbrepasado la posicién -
de su punto muerto superior al moverse en sentido contra-
rio a las agujas del reloj. FEl ciclo continda shora como
a partir del punto en que se hace llegar ageite a alta -
presién a la cédmara 44 con la menivele 1 enclaveds, segidn
fué deserito anteriormente,

Un oilindro de oarge 250, con un pistén de véstago
£51, eatd continuamente alimentado con acelte a alta pre-
gidn y aoctda, a través del sistema articulado 252 253,
para mantener sontinuamente el rodillo lé en contacto con
el pistdn principal 6 excepto cuando tiene lugar una ca-
rrera excesiva. Bsto asegura gue los movimientos del -~
pistén 6 son detectados segin se dijo enteriormente. ILas
odmaras snulares 261 y 262 con cdmaras de distribucién -
para el aceite a alta presidn y el aceite a baja presidn
respectivemente, y estén conectadas gegdn se indice a una
toma de alta presién y al escape. |

La védlvula piloto 280 y la vdlvula de conbtrol pri-
eipal 240 pueden hacerse en un solo blogue de vAlvulas, -
representado esqueméticamente por 1fneas de punto y trazo
en las Figuras 2 y 3. La védlvula 210 y el eilindro zéo -
pueden éisponerae de foi'ma similer. )

®n la disposicién de un mecanismo de percusidn de
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acnerdoc con el invento sobre el cuerpc de una reja extracto-
ra de mineral una de cuyas hojas estd entonces constituide
por la hoja 25, cuendo esta hoje encuentra resistencla su-
perior & un lfmite predeterminado, se aplica un impaocto de
nés de 60 m.xg. (y con preferencia aproximedamente 500 -~
m.kg'.) a 1a hoja del arsdo para romper el mineral resisten-
te, La freouencia de tal aplicacién ea preforible que sea
inferior a 180 impsactos por minuto y mas ventajoaameﬁte de
unos 120 impectos por minuto., Ia relacidn de la masa del °
martillo a la de la hoja oortadéra es preferible que sea
meyor de 2:1 y puede ser por ejemplo de 2 /2 :1 -. Una
reja de percusién como el descrito en este pérrafo se ha
observedo que tiene muchas ventejes sobre las rejas de =~
perousién conoeidas anteriormente, qu diferfen de esta -
reja en dar solo impactos muchisimo mas ligeros & una fre-

cuencia mucho mas altsa,

NOTA -

Los puntos de inveneidn propia y nueva que Be presens
tan pa;-a que sean objeto de esta solicitud de Patente de In-
vencién en Espedia, por DIEZ afios, son los siguientes:

1.« Heosnismo de percusién para apliear fuerzag de -
impacto & un ocuerpo, queé comprende un mertillo asociado ope-
rativemente con dos pistones movibles de gas entre los ocuse
les puede retenerse una cantidad de gas comprimido, actusn-
do el ges comprimido durante el funcionamiento como resor’oe

principal que suministra energfa para acelerar el martillo.
2. Mecanismo de acusrdo con el punto 1 que incluye

medios para iniciar la aplicacidn de impaotos solamente ==
- 12 -
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cuando el cuerpo ofrece una resistencia superior a un limite
predeteminade;

3,- Mecanismo de acuerdo ocon los puntos 1 6 £ en que
ol mecanismo incluye una hoja, y esté montedo sobre una reja
extractora de mineral, estando dispuesto el martillo de fore
ma que aplique impactos a la hoja,

4,- MNMeosnismo de acuerdo com los puntos 1, 2 6 3 que
incluye un pistén principel que es desliszable para producir
el movimiento relativo de los dos pistones de gas de forme
que sé comprima el gas. ,

5;- Mecenismo de acuerdo con uno d4e los puntos prece-
dentes en que un sistema articuladc que comprende una manive-
la edsptada pare ser mantenide en una posicién enclaveda cer-
oa de su punto muerto superior estéd dispuesto pera impedi: -
que se mueva el martillo durante la compresién del gas, y en
el que existen medios de desenganche para impulsar la mani-
vela més alléd de su punto m{zerto superior cuando el martillo
va & dejarse libre,

6.~ Mecaniemo de acuerdo con el punto 5 que incluye un
pistép amortiguedor dispuesto para ser enganchado por el sis-
tema articulado y para contribuir a absorber la energia giné-
tice del sistema artieculedo.

7.- Mecenisme de acuerdo con el punto 6 en que el pis-
tén amortiguador estd dispuestoc para deslizarse en una cdmara
emortiguadora en el interior del pistdn principai.

8;- Megsanismo de acuerdo con el punto 7 en gue el pis-
tén principal estd provisto de dos superficies, sobre la pri-
mera de las cuales puede actuar un flufdo hidréulico para -
mover el pistén principal en una direccién para comprimir el
gas entre los pistones de gas, y sobre la segunda de cuyas -

- 13 -
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. caras puele &ctuar un flufdo hidraulico para contribuir a
hacer volver el pistén prineipel & la posiclén que ocup=
antes de la compreaidn del gas.

9;- Mecaniemo 3o mouerdo con el punto 8 en que la cé

5 mara smortiguadora comunice a través de wna védlvule oon unz
cdnare, una de ouyas paredes es la segunde superfioie del pis-
tén prinecipsl, estando dispuesta la védlvule de forma que per;-
mita el flujo de flufdo relativemente sin restricciones hacia
fuera de la cémara amortiguadora y que permita el fiujo de -

10 fiufdo solo con relatives restricciones hacla adentro de la

cémarea amortiguadors, |

ld;- Mecanismo de acuerdo con el punto 8 en que las
superficies consisten en anillos opuestos. '

11.~ Mecanismo de acuerdo con el punto 5 en que 6l - _

1.'; movimiento dsl pistén principel mde slls de uns posicién pre-

determinada esté dispuesto para sctusr los medios de desen-
gasnache.

12.- Hecmiaxﬁo de asuerdo con el punto 11 en que los
medios de desengenche comprenden un gato hidrdulioo que pue-

20 de extenderse para impulsar a la menivels més allé de su pun-

to muerto supariof.

lé.- Mesanismo d¢e scuerdc con el punto 12 en el que el
movimiento del pistén principal mas &llé de dicha posieién
predeternminada actda un sistema de palances dispuesto para

25 accionar une vélvnle de desenganche de forme que se siminis-

tre £luldo hidrdulico para extender el gato.

14.- Mecanismo de acuerdc con el punto 13 en cusnto
este subordinado al punto 3 en gue el movimiento de la hojla
en relacidn con la reja cuando la hoje encuantra una Tresis-

30 tencis superior al 1limite predeterminedo se emplea para --
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accionar un pistdén perceptor en un oilindro perceptor sumi-

~
x>

L7
IR

nistredo constantemente con flufdo & presién y que tiene --
we seceidr transversal mayor que la seccién de dicha segun-~
da superficie del pistén principml que esté teamdién eujet:oc
a la presidn del flufdo a 1la misme presién, |
15.- Meaanismo de acuerdo con el punto 7 en que el -
nivimiento del sistema articuladc o del sistema artioculado
y el martillo ea restringido por una proyeccién sobre w -
tirante sujeto por una viela y una oruceta a la manivela,

estando conformade 1a eruceta de forma gue encaje el pistén

"amortiguador,

16, Mecanismo de acuerdo con el punto 5 0 con uno
cualquiera de los puntos dependientes de 61 en que la mamni-
vela eatd provista de una superficle de leva y existe tam-
bién un medio de contacto de leve sooperante, cuya superficie
tiene uﬁa forme tal que la presién sobre elle por el medio
de contacto de leva ayuda a hacer voljrar la manivela a su
posicién enclavadie después de completado el eiclo de impac=-
to.

.‘L’f.- Mecanigmo de acuerdo eon el punto 15 en que la
manivela estd provista de una clavija y un dispositivo de
palanca y con una segunda superficie de leva, siendo &oclo-
nage '1a palanea por 1ls clavija cuando la manivela alcanza
o se aproxima 2 su posicidn de enclavémionto. y estando dis-
puesta de forma que al funcionar la palanca acciona una vél-
vula que realiza la admisién ée flufdo hidrdulico a presién
para actuar sobre la primera superficie y haocer asi que ol
pietén prineipal comprima el gas, estando ademds provista
la palance con un segundo medio de contacto adaptado para
aplicacién a la segunda superficie de leva al girar la --

- 15 -
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nanivele aparténdose de su posicién de reposo, y estando dia;
puesta para gue, al funcionar asi, se invierta el 2juste de
diche vélvula, |
. 1§.-- Mecanigmo de acuerdo con el punto 9 en gue la vhl-
vula consiste en una vélvula de chapalete provista de orifi.
clos do tamafio pequefio en relacidn con el camino libre para
el paso del flufdo cuando la chapaleta esté ebdbierta.
19.= MNecanismo ée acuerdio con el punto 5 en cuento -
este subordinado al punto, 2, dispueato paras aplicar mpagtoﬁ
de ndé de 50 metros kilogremos cuando el minerel ofrece re-
sistencia superior a dicho lfmite preéeteminad.o..'?
20.- ‘Mooanismo de acuerdo con el punto 18 dispneatc_»
para dar impactos ocon una frescuencia de menos de 180 por -
Sl:sé- Heosnismo de acuerdo con el punto 19 en gue la
relacidn de la masa del martille & la de la hoja es mayor
de 2:1'.‘
‘ az;a- Mecanismo de perousién para apliocar fuerses de
impacto;z
Tal y como se ha descrito en la Memoria que mtecedg,
representados en los dibujos f;ae ge acompafian, y oon log =

fines que se han especificado.
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Basta Mamoria consta de diecisiete hojas escritas & m&
quina por una sola eara.

Medrid,
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