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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

cuyo p r iv i le g io  se s o l i c i t a  para  España 
y tod os sus t e r r i t o r i o s  y p la z a s  de sobe­
r a n ía ,  a  fa v o r d e ;

LA GRISSINATRICE RINALDO ROSSI S .p .A .
en tid ad  i t a l i a n a ,  d o m ic iliad a  en Via 
Temperanza 9 , MILAN, I t a l i a ,  r e l a t i v a  a;

"MAQUINA PASA AMASAR PASTA FERMENTADA" 

In v e n to r: Leonida MALAVASI

por VEINTE años



MEMORIA DESCRIPTIVA ~— 2 8 9 9.5 8
La p re se n te  inv enc ió n  se r e f i e r e  a una máquina 

para  amasar p a s ta  ferm entada. -----------------------------------------
Las p a s ta s  fe rm entadas con ferm ento de ce rv eza  

no son solam ente u t i l i z a d a s  en l a  fa b r ic a c ió n  d e l  pan sino  
tam bién en muchos p roductos a f in e s ,  como por ejem plo v a r i ­
l l a s  d e s t in a d a s  a  s e r  f r i t a s ,  que en I t a l i a  re c ib e n  e l  nom­
b re  de " g r i a s in i " ,  b a s to n c i l lo s  y s im i la r e s .  -  -  -  --------

E specialm ente en l a  fa b r ic a c ió n  de l a s  v a r i l l a s ,  
e s  co nd ic ió n  im p resc in d ib le  e v i t a r  una a p re c ia b le  p é rd id a  
de l a  capacidad de r e te n e r  e l  g as  de fe rm en tac ión  po r p a r te  
de l a  p a s ta , s in  d e s t r u i r  l a  c a lid a d  de d ich a  p a s ta , ten ien d o  
a  l a  vez  una p a s ta  de c o n s is te n c ia  ap ro p iad a  para  s e r  t r a b a ­
jad a  en o p erac io n es  su c e s iv a s . ----  - - - - - - -  ----  _ _ _

E s ta s  co n d ic io n es  ev identem ente c o n tr a d ic to r ia s  
s id o  h a s ta  ahora  s a t i s f e c h a s  só lo  en p a r te  por l a s  amasado­
r a s  co no cidas , de modo que l a  p rep a rac ió n  de p a s ta  de v a r i ­
l l a s  ha s id o  siem pre una op erac ión  que re q u e r ía  p a r t i c u la r  
cuidado y a te n c ió n . La f in a l id a d  p r in c ip a l  de l a  p re sen te  
inv enc ió n  e s  p ro p o rc io n a r una amasadora p a ra  p a s ta  de va­
r i l l a s  capaz de p ro d u c ir una p a s ta  de buena c o n s is te n c ia  y 
de s a t i s f a c t o r i a s  p rop iedades de re te n c ió n  d e l  g as  de f e r ­
m en tación . -------------- ------ --- -  -  -  ------- --------------------------------

O tra  f in a l id a d  e s  l a  de p ro p o rc io n a r una máquina 
amasadora capaz de im ita r  e l  máximo p o s ib le  e l  amasado ma­
nu al de l a  p a s ta  que es  ta n  ap rec iad o  por a q u e llo s  que 
estim an  lo s  p roductos t r a d ic io n a le s  d e l  a r t e  d e l  p a n a d e ro .-
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O tras  f in a l id a d e s ,  c a r a c te r í s t i c a s  y v e n ta ja s  de 
l a  p re se n te  in v en c ió n  se harán  ev id e n te s  a  lo s  ex p e rto s  
en l a  m a te r ia  a medida que vaya sigu iendo l a  p re sen te  d e s­
c r ip c ió n . ---------------------------------------- --- ----- --------------------------

S uscin tam ente, l a  máquina según l a  p re se n te  inven­
c ió n  comprende, de forma combinada: - - - - - - - - - -

-  un r o d i l lo  amasador p r in c ip a l ;
-  un p rim er r o d i l lo  a u x i l i a r  amasador y un segundo 

r o d i l lo  a u x i l i a r  amasador;
-  un prim er brazo  o s c i la n te  que l le v a  d ich o s  dos 

r o d i l l o s  am asadores a u x i l i a r e s  de forma superpues­
t a ,  f i ja d o s  g ira to r ia m e n te  en  un punto in te rm ed io  
e n tre  lo s  dos extrem os y en p o sic ió n  in te rm ed ia  
e n tre  lo s  e j e s  de d ich o s dos r o d i l lo s  a u x i l ia r e s ;

-  un segundo b razo  o s c i la n te  f i j a d o  g ira to r ia m e n te  
en p o s ic ió n  in te rm ed ia  e n tre  sus extrem os por l a  
p a r te  op uesta  a l  punto de f i j a c ió n  de dicho p rim er' 
b razo  o s c i la n te  re sp e c to  a l  plano v e r t i c a l  diame­
t r a l  de dicho r o d i l lo  amasador p r in c ip a l  y por 
debajo  d e l plano d ia m e tra l h o r iz o n ta l  de é s te ;

-  un t e r c e r  b razo  o s c i la n te  f i ja d o  g ira to r ia m e n te  
a lre d e d o r de uno de sus extrem os en una p o sic ió n  
op uesta  a l  punto de f i j a c ió n  de d icho  prim er b ra ­
zo o s c i la n te  re sp e c to  a l  p lano v e r t i c a l  d ia m e tra l 
de d icho  r o d i l lo  amasador p r in c ip a l  y por encima 
d e l  plano su p e r io r  tan g en te  h o r iz o n ta l  de é l ;  -

-  elem entos ra sp a d o re s  montados de forma o s c i la n te  
a lre d e d o r  d e l extremo l i b r e  de d icho t e r c e r  brazo 
o s c i la n te  y ap ro p iad os para  co op erar con l a  p a r te  
su p e r io r  de l a  s u p e r f ic ie  p e r i f é r i c a  de d icho 
r o d i l l o  amasador p r in c ip a l ;  _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

30
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-  e lem entos de un ión e n tre  dicho prim er y dicho 

segundo brazo o s c i la n te ;  -  ----  ----  _ _ _ _ _
-  elem entos de unión e n tre  d icho  segundo brazo  o s­

c i l a n te  y un punto de d icho  t e r c e r  brazo o s c i la n te
5 . in te rm ed io  e n tre  lo s  dos extrem os de e s te  ú l t im o ;-

-  elem entos para  comunicar un movimiento de o s c i la ­
c ió n  a dicho prim er brazo  o s c i la n te  de forma que 
l le v e  a lte rn a tiv a m e n te  uno de d ich o s r o d i l lo s  a u x i­
l i a r e s  en re la c ió n  generalm ente de ta n g e n c ia  con

3-0* d icho  r o d i l lo  amasador p r in c ip a l  y d ich o s  elem entos
ra sp a d o re s  h a c ia  y l e j o s  de dicho r o d i l lo  a u x i l i a r ,
y -------------- ----------------------------- _------------------'------------

-  e lem entos para hacer g i r a r  independien tem ente 
d ich o  r o d i l lo  amasador p r in c ip a l  y d icho  prim er

15 . r o d i l lo  a u x i l i a r .  ------------------------------------------------
Además, se pueden p rev e r elem entos para  hacer v a­

r i a r ,  d e n tro  de un in te rv a lo  an g u la r re la tiv a m e n te  e s tre c h o , 
l a  p o sic ió n  de dicho segundo r o d i l lo  a u x i l i a r  en d icho  p r i ­
mer b razo  o s c i la n te ,  según lo  e x ija n  l a s  n e ces id ad es  de

20. producción de forma com patib le con lo s  d iv e rs o s  comporta­
m ien tos de l a  p a s ta  a t r a b a j a r  cada v e z . - - - - - - - - -

A co n tin u ac ió n  se rá  d e s c r i t a  una r e a l iz a c ió n  a 
manera de ejemplo de l a  máquina según l a  inv enc ió n  y d ich a  
d e sc r ip c ió n  p a r t i c u l a r  se rá  i lu s t r a d a  po r l a s  lám inas de 

25 . d ib u jo s  a d ju n ta s . ------------------------  -------------------------------  ----
En lo s  d ib u jo s :  ----  _ _ _ _  ----  _ _ _ _ _ _ _ _
La f i g .  1 es  un a lzado  l a t e r a l  de l a  máquina según 

una re p re s e n ta c ió n  esquem ática pero s in  embargo co m p le ta .-
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La f i g .  2 es  un a lzado  l a t e r a l  de l a  máquina, v i s t a  
por l a  p a r te  opuesta  a  l a  re p re se n ta d a  en f i g .  1 ; -----------

La f i g .  3 e s  un. esquema s im p lif ic a d o  d e l  mecanismo 
de amasado propiam ente d icho en que e l  prim er r o d i l lo  a u x i-  

5* l i a r  ( r o d i l lo  su p e r io r )  y l a  lám ina ra sp ad o ra  se ac e rc an
conjuntam ente a l  r o d i l lo  amasador p r i n c i p a l ; ---- --------- --- -

La f i g .  4- e s  un esquema s im p lif ic a d o , sem ejan te a l  
de l a  f i g .  3 , y m uestra  l a  p o s ic ió n  en que e l  segundo ro ­
d i l l o  a u x i l i a r  ( i n f e r i o r )  se a c e rc a  a l  r o d i l lo  amasador 

1 0 . p r in c ip a l  m ie n tra s  l a  lám ina ra sp ad o ra  e s tá  en p o s ic ió n  
r e t r a í d a  re sp e c to  a l a  p o s ic ió n  re p re se n ta d a  en f i g .  3 . -

Haciendo re fe re n c ia  en prim er lu g a r  a l a  f i g .  1 se 
o b se rv ará  que l a  máquina e s tá  so p o rtad a  por un ro b u sto  
b a s t id o r  t  que l le v a  todos lo s  mecanismos y l a s  c o r r e s -  

1 5 . p o n d ien tes  tomas de m ovim iento. Hay, en l a  máquina, dos 
tra n sm is io n e s  del' movimiento in d ep e n d ien te s , e s to  e s :

a )  La tra n sm is ió n  que s irv e :  e l  r o d i l lo  amasador 
p r in c ip a l ,  l a  c in ta  tra n sp o r ta d o ra  p a ra  a r r a s t r a r  
l a  p a s ta  amasada, y lo s  r o d i l lo s  su p e r io re s  que

20 . re c ib e n  e l  amasado p re lim in a r ; -  -  ------- ------ ------
b )  La tra n sm is ió n  que s irv e :  l a  e x c é n tr ic a  que debe 

d a r  e l  movimiento o s c i l a to r io  a l  b razo  o s c i la n te ,  
y a l  prim ero y segundo r o d i l l o s  a u x i l ia r e s ;  e l  se­
gundo r o d i l lo  a u x i l i a r  puede r e c i b i r  e l  movimiento

25. d e l  prim er r o d i l lo  a u x i l i a r ,  pero puede tam bién
s e r  lo c o , en caso n e c e s a r io , como sucede cuando 
se deben t r a b a j a r  p a s ta s  muy d u ra s . -  ----  _ _ _ _

La l ín e a  de tra n sm is ió n  a )  cóm prenle, por o rden , un 
prim er m otor (no re p re sen tad o  y co locado b a jo  e l  b a s t id o r
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de l a  m áquina), una cadena 2 , un piñón 3 , un elem ento de 
ro d a d u ra  4 y un elem ento de ro dadu ra  5 f i j o  a l  r o d i l lo  
p r in c ip a l  6 , s irv ie n d o  tod os e s to s  órganos para  tran sm i­
t i r  e l  movimiento d e l prim er motor a l  r o d i l lo  amasador 
p r in c ip a l  6* Desde e l  r o d i l lo  amasador 6 , po r medio d e l 
piñón 7 ( f i g .  2 ) colocado en l a  p a r te  de l a  maquina opues­
ta  a l a  que l le v a  l o s  elem entos de tran sm is ió n  h a s ta  
ahora  d e s c r i to s ,  e l  movimiento e s  tra n sm itid o  h a s ta  lo s  
r o d i l lo s  su p e r io re s  1 1 , t 2 , 13  y H ,  por medio de l a  
cadena 8, e.l piñón 9 y  en g ran a je s  có n ico s t a l e s  como 1 0 ,1 5 , 
16, 17, 18. Los r o d i l lo s  su p e r io re s  (que no forman p a r te  
de l a  p re se n te  inv enc ió n  ) son ig u a le s  y sus e je s  forman 
lo s  lados- de un cuadrado? obvia d e c i r  que deberán  p rev e rse  
en g ran a je s  có n ico s en lo s  extrem os ad yacen tes de t r e s  ro ­
d i l l o s  co n secu tiv o s  de lo s  c u a tro  r o d i l lo s  1 1 , 12 , 13_, 14 . -

E1  movimiento e s  tra n sm itid o  tam bién por medio 
d e l piñón 15*, l a  cadena 16* y e l  piñón 1 7 », a una c in ta  
tra n sp o r ta d o ra  18’ que a r r a s t r a  l a  p a s ta  a medida que é s ta  
es  sacada de l a  am asadora, -------- _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

La l ín e a  de tra n sm is ió n  b ) comprende, por o rden , 
un prim er m otor ( d i s t i n t o  d e l de l a  l ín e a  a ) ,  l a  cadena 19 , 
e l  pifión 20 y l a  e x c é n tr ic a  2 1 ; tod os e s to s  órganos s irv e n  
para  com unicar e l  movimiento o s c i l a to r io  a l  prim er brazo 
o s c i la n te  y a l o s  mecanismos aso c ia d o s  a é s t e ,  que serán  
d e s c r i to s  con d e ta l l e  a c o n tin u a c ió n . __________________

Por l a  p a r te  opuesta  de l a  e x c é n tr ic a  21 hay 
(f lg *  2 ) e l  r e s to  de l a  l in e a  de tra n sm is ió n  b ) ,  o se a , 
e l  p iñón 22 , l a  cadena 23, lo s  p iñones 27 y 2 7» ( c o a x ia le s ) ,  
l a  cadena 28 y e l  p iñón 29. ------------------------------------------- ---
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Usté u ltim o  e s tá  f i j a d o  a l  prim er r o d i l lo  a u x i l i a r  30» 
El movimiento d e l  r o d i l lo  30 a l  r o d i l lo  31 puede s e r  t r a n s ­
m itid o  por medio de lo s  en g ran a je s  50 ( f i ja d o  en 3 0 ), 51 y 
52 ( f i ja d o  .en 3 1 ) . -  -  -  -  ----- -------------------------------- -  -  -  -

Un te n s o r  o rd in a r io ,  31*, e s tá  p re v is to  para  m antener 
te n s a  l a  cadena 28, de forma que compensa lo s  desp lazam ien­
to s  deb ido s a l  movimiento o s c i la n te  d e l d is p o s i t iv o  de ama­
sado propiam ente d ic h o . E ste  u ltim o  se rá  d e s c r i to  con de­
t a l l e  a co n tin u a c ió n . Tal mecanismo e s tá  re p re sen tad o  en 
sus d e t a l l e s  en l a s  f i g s .  3 y 4 y comprende, por o rden , de 
iz q u ie rd a  a  derecha como se observa en lo s  d ib u jo s :  -  -  -

La e x c é n tr ic a  21, un prim er brazo o s c i la n te  32 que 
l l e v a  e l  prim er r o d i l l o  a u x i l i a r  30 y e l  segundo r o d i l lo  
a u x i l i a r  3 1 , una pa lanca  33 , un segundo brazo o s c i la n te  34 , 
una pa lanca  35 y un t e r c e r  b razo  36: e s te  ú ltim o  l le v a  una 
lám ina ra sp ad o ra  o s c i la n te  40 en su extremo l i b r e .  -  -  -  -

El brazo  o s c i la n te  32 e s tá  f i ja d o  en 37, e n tre  lo s  
pun tos de f i j a c ió n  de lo s  r o d i l lo s  30 y 3 1 , e l  brazo o s c i ­
l a n te  34 e s tá  f i ja d o  en 38, e n tre  sus ex trem os, y e l  b razo  
o s c i la n te  36 e s tá  f i ja d o  en 39 por uno de sus extrem os, 
estando  e l  o tro  extremo l i b r e  y llev an d o  l a  lám ina ra sp a -  
dora 40 que e s tá  f i j a d a  de forma que pueda o s c i l a r  y coope­
r a r  con l a  s u p e r f ic ie  a c t iv a  s u p e r io r  6 * d e l r o d i l lo  p r in ­
c ip a l  6, que p re se n ta  b r id a s .  -  -  -  -  -------- -  -  -  ----  -

Examinando l a s  f i g s .  3 y 4 se o b se rv ará  además que e l  
perno 38 de 34 queda en l a  p a r te  op u esta  d e l plano v e r t i c a l  
d ia m e tra l VD d e l r o d i l lo  6 re sp e c to  a l  punto de f i j a c ió n  
37 de 32 y b a jo  e l  p lano h o r iz o n ta l  d iam e tra l HD de d icho  
r o d i l lo  6 , m ie n tra s  que e l  perno 39 de 36 e s tá  tam bién co -
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locado  en l a  p a r te  op uesta  d e l p lano  v e r t i c a l  VD re sp e c to  
a  37» pero po r encina  d e l  p lano  h o r iz o n ta l  tan g en te  su p e r io r  
U I de l a  s u p e r f ic ie  a c t iv a  6 * d e l r o d i l lo  6 . Los pernos 37 
y  38 y  39 e s tá n  en p o sic ió n  f i j a  re sp e c to  a l  b a s t id o r  1 de 
l a  máquina. Por ejem plo, 37 puede e s t a r  f i ja d o  a un so p o rte  
t a l  como 43* La p o sic ió n  d e l r o d i l lo  31 re sp e c to  a l  b razo  
o s c i la n te  32 puede s e r  v a r ia d a , desplazando e l  perno 41 a 
lo  la rg o  de una ran u ra  42 d e l  so p o rte  43: e s ta  p o s ib il id a d  
ha s id o  in d ic a d a  muy esquem áticam ente en f i g .  3 y 4 puesto  
que puede s e r  u t i l iz a d o  a t a l  f i n  c u a lq u ie r  elem ento cono­
c id o , como por ejem plo, t o r n i l l o s  y a ra n d e la s . --------------

El funcionam iento d e l mecanismo amasador p ro p ia ­
mente dicho se r e a l i z a  como s i g u e : ---- ------

La ro ta c ió n  de l a  e x c é n tr ic a  21 provoca l a  o s e i -  
15 . la c ió n  de 32 y a s í ,  por medio de 33, 35 y 36 se t ie n e  e l 

movimiento o s c i la to r io  de 34 y 3 6 . ----------- --------- _ _ _ _
Se ob serv ará  que, a causa de l a  p o sic ió n  de lo s  

pernos 37, 38 y 39, a medida que e l  r o d i l lo  30 se a c e rc a  
a l a  s u p e r f ic ie  6 *, lo  mismo hace e l  brazo o s c i la n te  36 

20. . y  a s í  l a  lám ina ra sp ad o ra  40 (que puede d e s l i z a r  sobre 6 ’
dado que es  o s c i la n te )  se a c e rc a  a l  r o d i l lo  30. E ste  movi­
m iento im ita  e l  movimiento manual de reco g id a  de l a  pasta*
A medida que l a  e x c é n tr ic a  21 rueda y supera e l  punto 
m uerto , se t ie n e  e l  fenómeno in v e rso , e s to  e s ,  e l  r o d i l lo  

25. 30 va a le ján d o se  de 6 * m ien tra s  3 t  se a c e rc a  a  6 * y l a
lám ina rasp ad ora  va re tro c e d ie n d o : e s té  movimiento im ita  
e l  movimiento manual de e x te n s ió n  de l a  p a s ta . Si se p ie n sa  
en e l  con jun to  d e l movimiento m anual, se puede d e c i r  que 
l a  o s c i la c ió n  de lo s  dos r o d i l l o s  a u x i l ia r e s  30 y 31 im ita  
e l  movimiento de l a  mano iz q u ie rd a  y e l  de l a  lám ina r a s -30.
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padora 4-0 e l  de l a  mano derecha de un operador que amase 
a mano l a  p a s ta .  ------------------------------------- -----------------------------

Es n e c e sa r io  que l a  p a s ta  sea  procurada a l  me­
canismo de forma c o n s ta n te , en l a  medida de lo  p o s ib le ;  e s ta  
e x ig e n c ia  e s  s a t is f e c h a  por c u a tro  r o d i l lo s  11, 12, 13  y H  
que d e fin e n  un á re a  de paso c o n s ta n te  y una ca n tid ad  cons­
t a n t e .  Los e v e n tu a le s  aumentos o d ism inuciones r e s id u a le s  
de poca im po rtan c ia  en l a  masa de l a  p a s ta  (deb idos a l a  
p re se n c ia  d e l ferm ento o a  o t r a s  razo n es) son a s í  muy f á ­
c ilm en te  c o n tro la b le s  por e l  funcionam iento d e l  mecanismo 
de amasado propiam ente d ic h o , como ha s id o  d e s c r i to  a n te ­
rio rm en te  con d e t a l l e ,  - - - - - - - - - - - - - -  ----  -  -

Después d e l  amasado, l a  p a s ta  e s  en v iad a  a l a s  
o t r a s  máquinas de e la b o ra c ió n  m ediante e l  tra n s p o r ta d o r  18* 
y  después a l  hom o donde s e rá  debidam ente c o c i d a . -----------

Los p rod uc to s  o b ten id o s con p a s ta  hecha con l a  
máquina de l a  in v en c ió n  p re se n ta n  c a r a c t e r í s t i c a s  de f r i a ­
b i l id a d  y a p e t ie ib i l id a d  que h a s ta  ahora e ra  p o s ib le  o b te ­
n e r  solam ente con e l  t r a d ic io n a l  amasado a mano. -  -  -  ----

N O T A
Se d e c la ra n  de novedad, u t i l id a d  y  propiedad 

para  España y to d o s  sus t e r r i t o r i o s  y p la z a s  de so b e ra n ía , 
l a s  s ig u ie n te s :  ------- ------------ _ _ _ _ _ ------ ----------------

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 ,-  Maquina para  am asar p a s ta  ferm entada, ca ­
ra c te r iz a d a  por comprender, de forma combinada, un r o d i l lo  
amasador p r in c ip a l ;  un prim er r o d i l lo  a u x i l i a r  amasador y
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un segundo r o d i l lo  a u x i l i a r  amasador; un prim er brazo  o s c i ­
l a n te  re sp e c to  a l  p lano v e r t i c a l  d ia m e tra l de d icho  r o d i l lo  
amasador p r in c ip a l  y b a jo  e l  p lano d ia m e tra l h o r iz o n ta l  de 
é s te ;  un segundo brazo  o s c i la n te  f i ja d o  g ira to r ia m e n te  por 

5 . l a  p a r te  in te rm ed ia  e n tre  sus extrem os por l a  p a r te  op u esta  
a l  punto de f i j a c ió n  de d icho  prim er brazo o s c i la n te  r e s ­
pecto a l  p lano  v e r t i c a l  d ia m e tra l  de d icho  r o d i l lo  amasador 
p r in c ip a l  y por debajo  d e l plano d ia m e tra l h o r iz o n ta l  de 
é s te ;  un t e r c e r  b razo  o s c i la n te  f i j a d o  g ira to r ia m e n te  a l r e -  

1 0 .  dedor de uno de sus extrem os en una p o sic ió n  op uesta  a l
punto de f i j a c ió n  de dicho prim er brazo o s c i la n te  re sp e c to  
a l  p lano v e r t i c a l  d iam e tra l de d icho  r o d i l lo  amasador p r in ­
c ip a l  y por encima d e l plano su p e r io r  tan g en te  h o r iz o n ta l  
de .és te ; e lem entos ra sp a d o re s  montados de forma o s c i la n te  

15* a lre d e d o r d e l extrem o l i b r e  de d icho  t e r c e r  braza o s c i la n te  
y  a p to s  p a ra  co op erar con l a  p a r te  s u p e r io r  de l a  s u p e r f i ­
c ie  p e r i f é r i c a  de d icho  r o d i l lo  amasador p r in c ip a l ;  elem en­
to s  de unión e n tr e  d icho  prim er y d icho  segundo brazo os­
c i l a n t e ;  elem entos de unión e n tre  dicho segundo b razo  o s -  

20.  c i l a n t e  y un punto de dicho t e r c e r  b razo  o s c i la n te  i n t e r ­
medio e n tre  lo s  extrem os de e s te  u ltim o ; elem entos para  
comunicar un movimiento de o s c i la c ió n  a  d icho  prim er brazo 
o s c i la n te  de forma que l le v e  a lte rn a tiv a m e n te  uno de d ich o s  
r o d i l lo s  a u x i l i a r e s  en re la c ió n  generalm ente de tan g en c ia  

25» con d icho  r o d i l l o  amasador p r in c ip a l  y d ich o s  elem entos r a s ­
padores to c ia  y l e j o s  de d icho r o d i l lo  a u x i l i a r ,  y elem entos 
para hacer ro d á r  independien tem ente d icho  r o d i l lo  amasador 
p r in c ip a l  y d icho  prim er r o d i l lo  a u x i l i a r .  -  -------- -  _____

2 . -  Maquina según l a  re iv in d ic a c ió n  1, c a -



r a c te r iz a d a  porque l a  p o s ic ió n  de d icho  segundo r o d i l lo  
a u x i l i a r  amasador en d icho  prim er brazo o s c i la n te  e s  r e ­
g u la b le ,  ------------------ ------------ --------------------------------------- ---

3 . -  "MAQUINA PARA AMASAR PASTA FERMENTADA" . -

5 , Todo e l lo  conforme se d e sc r ib e  y r e iv in d ic a
en l a  p re se n te  memoria que co n sta  de once h o ja s , f o l ia d a s  
y m ecanografiadas por una s o la  de sus c a ra s , y de t r e s  
lám inas de d ib u jo s  que l a  i l u s t r a n .

Barcelona, « 5
P.A.
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