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La p resen te memoria d e s c r ip t iv a  t ie n e  como f i n  la**de*' 

c la r a c ió n  d e l o b jeto  sobre e l  cu al ha de re c a e r  e l  p r i v i le g i o -  

de e x p lo ta c ió n  in d u s t r ia l  y  com ercial e x c lu s iv o  en e l  territK*-*' 

r io  n a c io n a l ¿e un Modelo de U tilid a d  de acuerdo con l a  vi^eq^-: 

te  L e g is la c ió n  sobre Propiedad I n d u s tr ia l ,  que, como e l  enuncig 

do in d ic a ,  se t r a t a  de "RECOGEDOR CON ESTACIONES PARA PIEZAS.-

MOLDEADAS EN MAQUINAS DE OBTENCION DE CUERPOS HUECOS POR SOPTM.
* 7*

DO". . *; .
t * * *

Uno de lo s  procedim ientos conocidos para co n stitu ía **
* J *

cuerpos h u ecos, d e l t ip o  de lo s  que se usan comunmente como en 

v a se s  de a c e i t e s ,  productos de lim p ie za , e t c . ,  c o n s is te  en -  

e fe c tu a r  e l  soplado de un macarrón cerrado de p lá s t ic o  que h a- 

sido situ a d o  previam ente en e l  in t e r io r  de un molde.

En lp s  máquinas en que t ie n e  lu g a r  e s t e  procedim ien­

to  de fa b r ic a c ió n  de lo s  enveses c ita d o s , e x is te n  v a r io s  mol—  

des in d ivid u alm en te c o n s titu id o s  por dos semimoldes que e stá n - 

lig a d o s  a r e s p e c t iv o s  tambores c o a x ia le s  y  s o l id a r io s  con e l  -  

e je  p r in c ip a l  o ^rbol de le  máquina, e l  cu a l en e l  fu n cion a­

miento g i r a  llevan d o a lo s  moldes y  haciendo que lo s  semimol—  

des se separen  y  se acop len  en p o sic io n e s  a n g u la res  predeterm i 

nadas con e l  doble f i n  de que e l  macarrón de p a rtid a  pueda se r  

situ ad o  e n tre  ambos, que se produzca e l  moldeo y  que l a  p ie z a -  

ya moldeada e s tá  en s itu a c ió n  de ser re tira d a *

La r e t ir a d a  de entre lo s  semimoldes de l a s  p ie z a s  ya 

moldeadas r e v is t e  una problem ática p a r t ic u la r  no so lu cion ad a —



a p lena s a t is f a c c ió n  y  que adquiere un mayor grpdo de d ificu lr-., 

tad  y  com p lejidad  cuando lo s  cuerpos de lo s  envases no son de­

re v o lu c ió n  y  e stá n  p r o v is to s  de un asa que ha sido obtenida*enf 

e l  p ropio p roceso  de moldeado d e l envase. j

La razón  de e s ta s  mayores d i f ic u lt a d  y  com plejidad -  

r a d ic a  en que a l  s a l i r  e l  envese d e l molde no so lo  presenta re.  ̂

babas y  so b ra n te s en e l  c u lo te  y  e l  g o l le t e  (como ocurre en ,-*

lo s  en veses de r e v o lu c ió n ) , sino que p resen ta  tam bién rebabaBn.
* *  *  * + * +

en e l  contorno extern o  d e l  asa y  m a te ria l sobrante en e l  hu$cp.
* .  * *

de dicho a s a .

Como con secu en cia  de e l l o ,  e l  p o s te r io r  proceso de -  

rebabado a que ha de se r  sometido e l  envase re q u ie re  que é s t e -  

s?a entregado sobre l a  mesa de rebabado o d is p o s it iv o  de c o rte  

en una p r e c is a  y  determ inada p o s ic ió n  en l a  que e l  asa d el en­

vase se o r ie n te  de manera que se g a r a n tic e  l a  o p erp tiv id ed  d e l 

d is p o s i t iv o ,  g a r a n tía  e s ta  que, obviam ente, no e s  p re c isa  en -  

lo s  en veses de r e v o lu c ió n  y  s in  a s e s .

Por lo  ta n to , l a  p rob lem ática  de e s ta  operación  de -  

r e t ir a d a  o e x tr a c c ió n  de le s  p ie z a s  ya moldeadas puede quedrr- 

resumida en l o s  s ig u ie n te s  puntos:

— N ecesidad de que e l  envase quede situ ad o  sobre l a -  

mese de rebabado guardando una o r ie n ta c ió n  prede—  

term inada que g a ra n tic e  l a  o p e ra tiv id a d  d e l d ispo­

s i t i v o  de rebabado en orden a una e f e c t iv a  elim ina 

c ió n  de l e s  rebabas y p orcio n es de m a te r ia l sobran
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t e s .  I * <
w - t w

-  Necesidad de que e l  procedim iento de e x tr a c c ió n  -

d e l envase e s té  autom atizado p^ra dar una adecuada*.

re sp u e sta  a l  rendim iento p rod u ctivo  de l a  máquina--
< *  *  *

de soplado y  le  capacidad de tra ta m ie n to  de unida­

des d e l d is p o s it iv o  de rebabado.
*  *  *  +

-  Necesidad de lo g r a r  una co o rd in ació n  de movimien-y*
.  * ****

to s  en tre  e l  elemento recoged or y  l o s  semimoldeA.*?

10

15

20

de manera que e l  paso d e l primero e n tre  lo s  segunj^
 ̂ * +

dos se produzca cuando é s to s  e stá n  separados in M -  

diatam ente después d e l moldeado de cada p ieza -

-  Necesidad de lo g r a r  una gran  p r e c is ió n  de movimien 

t o s  que p re se rv e  de e v e n tu a le s  da^os ta n to  a !  envg 

s e , como a l a  maquina de soplado o a l  propio e le —  

mentó recoged or.

E l modelo preconizado es un recoged or autom atizado -  

de p ie z a s  moldeadas en máquinas de o b ten ció n  de cuerpos huecos 

por soplado que e sté  p a rticu la rm en te  concebido para p ie z a s  o -  

envases cuyo cuerpo no sea de r e v o lu c ió n  y que e s té n  p r o v is ta s  

de asas por la s  que se e fe c tu a rá  la  cap tu ra  d e l envase, c o n s is  

tien d o e l  c i c l o  completo d e l funcionam iento d e l recoged or en -  

l a  e x tr a c c ió n  de una p ie z a  de en tre  lo s  semimoldes y  e l  p o ste ­

r io r  d e p ó sito  de dicha p ie za  sobre una mesa a u x i l i a r  en l a  que 

se procederé 8 su reb eb id o .

Una v e n ta jo s a  c a r a c t e r í s t i c a  de e s te  modelo p re c o n i-25



-  5 -

! *zado la  c o n s t itu y e , p recisam en te, e l  hecho de e fe c tu a r  la  cap­

tu ra  d e l envase por e l  psa, ya que e l lo  p o s i b i l i t a  que e l  envg 

se sea entregado siem pre en la  misma p o sic ió n , p o s ic ió n  ést&*,'-  ̂

Dor o tra  p a r te , que habré sido determinada, previam ente como; 3.!$,! 

más con ven ien te m ediante l a  u b ica c ió n  r e la t iv a  de l a  máquina -  

de sop lad o, l a  mesa de rebabado y  e l  d is p o s it iv o  recogedor pEg. 

com isado. De e s te  modo e l  modelo propugnado proporciona u n a ..- '  

adecuada s o lu c ió n  a l  problema fundam ental de l e  e x tra c c ió n
* * * *

en trega  de en vases cuando no son de re v o lu c ió n  y  poseen esaja."*

E sen cia lm en te, e l  modelo preconizado consta de dos -  

brazos de movimiento re la c io n a d o ; uno de lo s  b razo s re c ib e  e l -  

accionam iento de tr a b a jo  y  p o sic io n a  a l  o tro  b ra zo , que p o rta -  

e l  elem ento de captura d e l envese, en la  zona o p e ra tiv a  é n tre ­

lo s  semimoldes; e s te  segundo brazo posee un movimiento r e l a t i ­

vo re s p e c to  d e l prim er brezo g r a c ia s  a una e s p e c ia l  lig a z ó n  en 

t r e  ambos, de manera que e l  segundo b rezo , e l  tiempo de v i a j e r  

con e l  prim ero dispone de un movimiento p ro p io .

E l d is p o s it iv o  recogedor preconizado toma su moví----

miento d e l á rb o l g i r a t o r io  de la  máquina con e l  que esté  r e l a ­

cionado mediante un juego de e n g ra n a jes , lo  c u a l p o s ib i l i t a  -  

una p e r fe c ta  s in c r o n iz a c ió n  entre la  ap ertu ra  de lo s  moldes -  

(que tam bién e s tá  coordinado con e l  g iro  d e l á r b o l)  y  e l  movi­

miento d e l reco g ed o r.

La m o d ific a c ió n  de la  r e la c ió n  de engrane entre e l  -  

á rb o l de l a  máquina y  e l  d is p o s it iv o  recogedor p o s i b i l i t a  v a —



r i a r  la  fr e c u e n c ia  de paso en tre  lo s  moldes d e l elemento de'-ra-

co gid a , perm itiendo a l  recogedor adap tarse a l a s  n ecesid ad es -

de máquinas con d is t in t o  número de moldes e n tre  l o s  tam b o reé/"
* **

Los m ovim ientos de cap tu ra d e l envase y  de apoyo *g9?* 

bre l a  ¡mesa a u x i l ia r  e s tá n  gobernados por c i l in d r o s  oleoneumá- 

t i c o s ,  lo  c u a l, unido a l  empleo de tran sm isio n es por e n g r a n a d  

je s  dentados o por cadenas y  coronas dentadas, dota a l  modele^ 

preconizado de una gran  p r e c is ió n  de fun cion am iento.

E l d is p o s it iv o  preconizado e stá  dotedo de una espe-^*. *  *

c i a l  co n fig u ra c ió n  que l e  perm ite tran sform ar e l  movimiento de 

g iro  continuo d e l á r b o l en un movimiento a lt e r n a t iv o  de t ip o  -  

pendular que determ ina momentos de e s ta c ió n  o parada en sus —  

f in e s  de r e c o r r id o , sien do aprovechadas e s ta s  paradas para -  

e fe c tu a r  l a  e x tr a c c ió n  de la  p ie za  moldeada, en uno de lo s  ex­

tremos d e l r e c o r r id o , y  -?ara d e p o sita r  d icha p ie z a  sobre l a  me 

sa a u x i l i a r ,  en e l  o tro  extrem o. E sta  e s p e c ia l  c o n fig u ra c ió n  -  

f a c i l i t a  que l a s  o p eracio n es se r e a l ic e n  de manera cuidadosa y 

p r e c is a .

E l d is p o s it iv o  preconizedo e stá  p r o v is to  de medios -  

que l e  perm iten r e g u la r  la  p o s ic ió n  d e l elem ento cap to r p rop ia  

mente d ic h o , en a d ap tació n  a l a  forma y dim ensiones d e l envebe 

con creto  en cede c a so . A s í mismo, posee uniones d e se n c la v a b le s  

en tre  lo s  elem entos m ó v ile s  que perm iten su in d ep en d íza c ió n  an 

te  l a  a p a r ic ió n  de e c c id e n ta le s  e s fu e rz o s  a n ta g o n is ta s  que, de 

o tro  modo, podrían  s e r  cause de daños o r o tu r a s .



P ara comprender mejor l a  n a tu ra le za  d e l  p resen te  xn— 

v e n to , en e l  plano ad ju n to  hacemos una re p re se n ta c ió n  esquemá­

t i c a  de su u t i l i z a c i ó n ,  no siendo en absoluto l i m it a t iv a  y  *sUs'
$ *

c e p t ib le  por e l lo  de l a s  m o d ifica c io n e s p c c e s o ria s  que no a l t e ­

ren  le s  c a r a c t e r í s t i c a s  e s e n c ia le s .

La f ig u r a  1 es  una v i s t a  que rep resen ta  en esquema* *-*

e l  modelo p recon izado mostrando l a s  dos p o s ic io n e s  extrem as.

d e l r e c o r r id o  que corresponden a l a  captura d e l envase entre*
* ^ *

lo s  semimoldes (a l a  derecha de l a  f ig u r a )  y  e l a  en treg a  del*-- 

envase sobre l a  mesa a u x i l i a r  (a l a  izq u ierd a  de l a  f ig u r a ) .

La f ig u r e  2 e s  una v is t a  3n alzado l a t e r a l  que rep re  

sen ta  una se c c ió n  lo n g itu d in a l d e l modelo en l a  que se a p re c ia  

l a  s i tu a c ió n  r e l a t i v a  d e l  ambos b razo s y  su l ig a z ó n  mutua, pe­

ro s in  m ostrar e l  acoplam iento e n tre  e l  primer brazo y  e l  a r —  

bol de La maquina. En e l l a  se ve e l  d e ta lle  ampliado d e l engrg 

ne dentado e n tre  e l  s e c to r  c i r c u la r  y la  parte  g i r a t o r ia  d e l -  

prim er b ra zo . En e l l a  se ve igualm ente e l  c i l in d r o  accio n a d o r- 

de l a  co rre d e ra  y  una v i s t a  f r o n t a l  de la s  p in za s  en l a  que es 

tá  in d ica d a  la  s e c c ió n  A-A rep resen tad a  ampliadamente en l a  f i  

gura 3 .

La f ig u r a  3 e s  una v i s t a  en p lan ta  que re p re se n ta  a -  

mayor e s c a la  l a  s e c c ió n  lo n g itu d in a l indicada con A-A. En e lla , 

se re s e rv a  e l  d is p o s it iv o  accion ad o r de la s  p in z a s , que se en­

cuen tran  en la  p o s ic ió n  de c e rra d a s, a s í  como l a  unión de segu 

r id e d  e n tre  e l  cuerpo de la s  p in za s  y  su so p o rte .
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La f ig u r a  4 es  un  ̂ v i s t a  que re p re se n ta  de maneyá,*^-] 

ampliada e l  d is p o s it iv o  de segu rid ad  en tre  e l  segundo y  e l  p r i]  

mer b razo.

La f ig u r a  5 es  una v i s t a  f r o n t a l  d e l modelo prge.oM -!
*  *  *  !

zado en l a  que se m uestra e l  d is p o s it iv o  de tran sm isió n  d e l mo]

vim iento continuo d e l á rb o l de l a  maquina en e l  movimiento a l - j

te r n a tiv o  d e l prim er b razo , a s í  como e l  montaje de l a  ro ld a n a ,
* . *

b ie la  y  c o la  d e l s e c to r  dentado que determ inan l a s  Darad&s.en-]" * w *
* * * i

lo s  extrem os d e l r e c o r r id o  de b a lan ceo . En la  p a rte  superlqn  -  

se ve interrum pida l a  unión con e l  segundo brazo y  l a  cadena -] 

que r e la c io n a  lo s  m ovim ientos de ambos b razos.

La f ig u r a  6 e s  una v i s t a  en p la n ta  que rep re se n ta  -! 

una se c c ió n  t r a n s v e r s a l  d e l engrane en tre  á rb o l y  d isco  y  e l  -

montaje de la  roldana y  l a  b ie la  re sp e cto  d el d is c o . La sec----

ció n  e s tá  dada según l a  l ín e a  quebrada V I-V I, pero para mayor- 

c la r id a d  se ha lle v a d o  a l  plano de re p re se n ta c ió n  e l  tramo r a ­

d ia l  de l a  se cc ió n  que co n tien e  a l  e je  de la  ro ld a n a .

La f ig u r a  7 es una v is t a  en p lan ta  que rep resen ta  la  

roldana según su u b ic a c ió n  en lB f ig u r a  5 .

La f ig u r a  8 e s  una v i s t a  que rep re se n ta  una s e c c ió n -  

lo n g itu d in a l de l a  ro ldan a montada sobre e l  d is c o  con e l  r e s o r  

te  d is te n d id o .

La f ig u r a  9 e s  una v is t a  sem ejante a l a  a n te r io r , pe 

ro representando una c ie r t a  com presión d e l r e s o r t e .

En e l l e s  se anotan l a s  s ig u ie n te s  p a r t ic u la r id a d e s :
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1* - Prim er brazo ó p osicion ad or

2 .  -  Tambor

3 .  -  Mesa a u x i l i a r  

4 - -  P ie za  moldeada

5.  -  Segundo brazo ó p o rta -p in za s

6 .  -  P in zas 

7 - -  Semimolde

8 .  -  Cuerpo d e l brazo (1)

9 .  -  Cuerpo d e l brazo (5 )

10.  -  E je d e l brazo ( i )

1 1 .  -  E je  d e l brazo ( 5 )

1 2 .  -  P la ca  b a scu la n te  

13*- Prim era corona

14.  -  Cadena

15.  -  Segunda corona

1 6 . -  T ercera  corona 

17*- S ecto r c ir c u la r  

1 8 .-  Cola d e l se c to r  (17)

19*- B ie la

20 . -  Roldana

21 .  -  Disco

2 2 . -  A rbol 

23*- Bulón

24 .  -  Ventana

25 .  -  Armazón

* * * .* * * * + ' +
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26 .  -  R eso rte

27 .  -  G arganta r a d ia l

2 8 . -  E n ta lla

29 .  — Boca

3 0 . -  Cajeado c i l in d r ic o

31 .  -  Acumulador de p r e s ió n

32 .  -  Cuerpo d e l acumulador 

33 - -  V astago

34 .  -  Cámara

35 .  — O r i f i c io

3 6 . -  P is tó n

37 .  -  C orred era

38 .  -  C ilin d r o  accio n ad o r de l a  co rred era  (37)

39 .  -  Taladro

40 .  -  C arcasa

41 .  -  C il in d r o  accio n ad o r de la s  p in za s  (6)

42 .  -  Cabeza dentada

43 .  -  OaEa

44 .  -  A la

45 .  -  Pasador

46 .  -  Perno

47 .  -  M uelle

48 .  -  C a e q u illo

49 .  -  C a z o le ta

5 0 . -  Elemento e lá s t ic o
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51 .  -  A ran dela
* * * 
w * * *

52 .  -  D iente

53*- F in  de c a r re ra

E l modelo p recon izado e s  una recoged or con paradas o** *.
e s ta c io n e s  esp ecia lm en te concebido p ara  e x tr a e r  p ie z a s  ya*m ol­

deadas de e n tre  lo s  semimolóes de una maquina de c o n s t itu c ió n -  

de cu erpos huecos por soplado.
. * *

T a l y  como se ve en e l  esquema de l a  f ig u r a  1 , &í.mo
*  *  *  *

d élo  p recon izado con sta  esen cia lm en te  de dos b ra z o s  de movAn*— 

miento re la c io n a d o ; un prim er brazo ( 1 )  que e s t a  dotado de^^m- 

g ir o  b a scu la n te  mediante e l  c u a l puede a d q u ir ir  dos p o s ic io n e s  

extrem as e n tre  l a  p e r i f e r i a  de la  zona en tre  l o s  tam bores ( 2 ) -  

de l a  maquina y  lo s  a led añ os de una mesa a u x i l i a r  ( 3 ) en l a  -  

que se e fe c tu a r á  e l  rebabado de l a  p ie z a  m oldeada(4 ); en e l  —  

extremo d e l prim er brego ( i )  v i a j a  un segundo b rezo  ( 5 ) que es 

té  dotado de un g iro  p rop io  y  que e s  portador de unes p in za s  -

(6) s u s c e p t ib le s  de s itu a r s e  e n tre  l o s  tam bores (2) y  ca p tu ra r  

una p ieza  moldeada (6) e xtrayén d o la  de uno de l o s  gemimoldes -

(7 ) .
En l a  f ig u r a  2 se ve en d e t a l l e  le  c o n s t itu c ió n  de -  

ambos b ra zo s y  su r e la c ió n  mutua* Según e l l a ,  ambos b razos 

( 1 ,  5) disponen de un cuerpo (8, 9) en cuyo i n t e r i o r  e x is t e  un 

e je  ( 10, 1 1 )  g i r e t o r i o ,  estando e l  cuerpo (9 ) d e l segundo b ra ­

zo (5) unido so lid ariam en te  a l a  p le c a  (12 ) b a sc u la n te  d e l p r i  

íier brezo ( i )  que e s té  an clada a un extremo d e l e je  (10) d e l -
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p rop io  prim er brazo ( 1 ) .  Por o t r e p p r t e ,  sobre e l  e je  ( n ) * d ¡e l
* * * *

segundo b razo ( 5 ) e s tá  montada una prim era corona ( 13) que, me 

d ia n te  una cadena ( 14) tran sm iso ra , se l i g a  a una segunda coro 

na ( 15) an clad a sobre e l  cuerpo (8) in m óvil d e l primer br^so, -  

( i ) .  E sta  c o n s t itu c ió n  perm ite que e l  desplazam iento an gu lar -  

de l a  p la c a  (12 ) se trad u zca  en dos movimientos sim ultáneos en

e l  e je  ( l l ) d e l  segundo brezo ( 5 ) :  un movimiento de t r e s la o io n -
. * *
, * *

an gu lar a r ra s tr a d o  por la  p la ca  (12 )  y  en e l  que es acompáRedo
. . .

por l a  prim era corona ( 13); o tro  movimiento g ir a t o r io  sobre-*sí
e ** *

mismo d e riva d o  de la  tra n sm isió n  p or cadena en tre  la s  c o r o n ^ -  

( 13, 15) ,  ya que ppra que l a  prim era corona ( 13) pueda v i a j a r -  

a lr¿ d e d o r  de le  segunda corona ( 15) e s  n e ce sa rio  que a q u é lla  -  

g i r e  ¡haciendo g i r a r  a l  e je  ( 1 1 )  sobre e l  que e s tá  montada.

Obviam ente, vpriando l a  r e la c ió n  de diám etros e n tr e -  

1P3 co ro n es ( 13, 15) quedará m od ificad a l e  am plitud d el movi—  

m iento p ro p io  d e l segundo brazo (5 ) en fu n c ió n  d e l re c o rr id o  -  

b a scu la n te  e jecu ta d o  por e l  prim er brazo ( i ) ,  lo  cu al p erm ite- 

a ju s t a r  l a  magnitud d e l desplazam iento conjunto d e l recogedor a 

l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  de l a  p ieza  moldeada (4 ) de que se t r a t a  -  

en cada momento y , consecuentem ente, p o s i b i l i t a  la  u t i l i z a c i ó n  

d e l reco g e d o r ppra p ie z a s  (4) de c a r a c t e r í s t i c a s  d ife r e n te s .

Sobre e l  extremo d e l segundo brazo ( 5 ) opuesto a l  de 

m ontaje de l a  corona ( 13) e stá n  d is p u e s ta s  l a s  p in zas (6) qu e- 

e je c u ta r á n  f ís ic a m e n te  l a  cap tu ra  de l a  p ie z a  (4 ) , p in zas e s —  

t a s  que, por lo  ta n to , quedan som etidas a l  movimiento combina­



do d e s c r ito  para e l  e je  ( 1 1 ) .
t

E l e je  (10 ) d e l  prim er b razo  (1 )  t ie n e  an clada una -

te r c e r a  corona (16) m ediante l a  c u a l re c ib e  e l  movimiento b a s-
*****

cu l^ n te que le  es tra n sm itid o  por un se cto r  c i r c u la r  ( 17): a -* *.
su v e z ,  y  según se ve  en l a  f ig u r a  5, e ste  s e c to r  circula!* **—  

( 17) e s tá  p r o v is to  de una co la  (18 ) en cuyo extremo se a r t ic u ­

l a  una b ie la  ( 19) que t ie n e  s itu a d o  su otro  extremo sobre uñá- 

ro ld an a  (20) p e r te n e c ie n te  a un d is c o  (21) engranado con é l* * -  

á rb o l ( 22 ) de l a  m áquina. En d e f i n i t i v a ,  r e s u lt a  que e l  movi^-- 

miento g i r a t o r io  d e l á r b o l (22) e s  co n vertid o  en un movimiento 

de balan ceo  d e l prim er brazo ( 1 ) ,  por medio de l a  b ie la  ( 19) y  

d e l s e c to r  c ir c u la r  ( 17) .

Además, e s te  mecanismo tran sm iso r e s  poseedor de -  

o tra s  c a r a c t e r í s t i c a s  que l e  p erm iten  determ inar p eriod o s de -  

e s ta c ió n  o pergda en l o s  puntos extrem os d e l r e c o r r id o  de ba—  

la n c e o . Una de e s ta s  c a r a c t e r í s t i c a s  e stá  c o n s titu id a  por l a  -  

e x is t e n c ia  de un bulón  (23) t r a s e r o  en la  c o la  (18) d e l s e c to r  

( 17) , e l  c u a l bulón (23) r e c o r re  una ventana ( 24 ) en arco de -  

c ír c u lo  p r a c t ic a d a  en e l  armazón ( 25 ) d e l d is p o s it iv o  de c o r te  

Otra c a r a c t e r í s t i c a  e s  que l a  lo n g itu d  de la  b ie la  ( 19) e s  ma­

yo r que l a  n e c e s a r ia  para e fe c tu a r  l a  c a rre ra  p erm itid a  por l a  

ventana ( 24 ) .  Una ú ltim a  c a r a c t e r í s t i c a  l a  c o n s titu y e  e l  que -  

l a  ro ld an a  ( 19) posee un montaje f lo t a n t e  sobre e l  d isco  ( 2 1 ) ,  

según e l  c u a l d ich a ro ld a n a  ( 19) puede d e sp la z a rse  co n tra  l a  -  

a c c ió n  de un r e s o r te  ( 26 ) por una gargan ta  r a d ia l  ( 27) e x is t e n
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t e  en e l  d is c o  ( 2 1 ) .
*  a *  *

En l a  f ig u r a  7 se a p re c ia n  claram ente l a s  dos simé—

t r i c a s  e n t a l l a s  (28) l a t e r a l e s  d e f in id a s  en l e  ro ld an a  ( l9 l* .* r

m ediante l a s  c u a le s  é s ta  se e n c a r r i la  en lo s  c a n to s  de lg*jg&r
.  * *

gan ta  ( 27 ) p r a c t ic a d a  en e l  d isco  ( 2 1 ) .  Igualm en te, se ve en -  

p la n ta  l a  boca ( 29 ) d e l cajeado (3 0 ) c i l in d r ic o  d estin ad o a a l
* + * w

b ergar e l  r e s o r t e  (26 ) ,  lo s  c u a le s  cajead o (30) y  r e s o r t e ^(2$) ^
* * * * *

ap arecen  re p re se n ta d o s  en dos d ife r e n te s  p o s ic io n e s  en l e s - f i -
< *  *  *

gu ras 8 y  9 * ...
*. * *

Con e s ta  d is p o s ic ió n  d e s c r ita *  cuando e l  se c to r  Ic ir­

c u la r  ( 17) a lcan za* por ejemplo, e l  derecho de l o s  to p es (v e r  -  

f ig u r a  5) d e l r e c o r r id o  determ inados por l a  ven tan a (24) y  e l -  

bulón (23)* ocu rre  que l a  b ie la  ( 19)* a l  ser más Iprga de l o  -  

p r e c is o ,  no ha alcan zado en su extrem o situ ad o  sobre e l  d is c o -  

(2 1) l a  p o s ic ió n  an gu lar co rresp on d ien te  a dicho f i n  de re c o —  

r r id o ,  y  e l  p o s te r io r  g ir o  d e l d is c o  (21) so lo  puede h acerse -  

con d e s liza m ie n to  de la  roldana (19 )  comprimiendo e l  r e s o r te  -  

( 26) , pero s in  tr a n s m it ir  movimiento a la  c o la  ( 1 8 ) , l a  cu a l -  

perm anecerá d eten id a  en e l  tope d e l re c o rr id o  h a s ta  que l a  b ie  

la  ( 19) a lc a n c e  l a  p o s ic ió n  s im é tr ic a  y e l  r e s o r te  comience a -  

d is te n d e r s e .

Obviam ente, e l  neríodo de d eten ció n  de l a  cola. ( 1 8 ) — 

en e l  tope d e l r e c o r r id o  se trad u ce  en una parada de ig u a l du­

r a c ió n  d e l d is p o s it iv o  recoged or p reco n izad o , p arad a es^a que­

se ra  aprovechada para e fe c tu a r  la  r e t ir a d a  de l a  p ie z a  (6) d e-
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e n tre  lo s  semimoldes (7 ) o su e n tre g a  sobre l a  mesa (3 )* * . .

P ara am o rtigu ar lo s  g o lp e s  d e l bulón (23 ) e l  modelo—

p recon izad o  in co rp o ra  un acumulador de p re s ió n  ( 31 ) que, s i tp g

do h o rizo n te lm e n te , e s t é  c o n s t itu id o  por un cuerpo c i 3Índi^ .cn-
*. *

(32) que a lb e rg a  un v a sta g o  (33) a x i a l  p r o v is to  de un dentado-

in f e r io r  de c re m a lle ra  que engrana con la  corona ( 16) de t a l —
*  *  -  *

manera que e l  va sta g o  (33) r e s u lta r a  empujado h a c ia  uno u o tro
.

extremo d e l cuerpo (32) en con son an cia con e l  movimiento pendu

10

13

20

25

l a r  d e l s e c to r  ( 17) y  e x is t ie n d o  en cada uno de e s to s  extrem os 

sendas cám aras (34) que t ie n e n  un o r i f i c i o  (35) para l a  e n tra ­

da y  s a l id a  de a ir e  a p r e s ió n  y  que disponen en su in t e r io r  -  

sendos p is to n e s  (36) que r e s u lta r á n  empujados a lte rn a tiv a m e n te  

por e l  v a sta g o  (33) c o n tra  l a  p r e s ió n  de a ir e  e x is te n te  en l e -  

cámare (34) d e l co stad o  co rresp o n d ien te  d e l cuerpo (32); to d o -

e l l o ,  de manera que se con sigue e l  f i n  p reten d id o  de am orti----

guar p erfectam en te  e l  go lp eteo  o r ig in a d o  en l o s  to p es de r e c o ­

r r id o  d e l s e c to r  ( 17) .

En la  f ig u r a  2 se ve como l a s  p in za s  ( 5 ) están in s t a  

la d g s  sobre una c o rre d e ra  (37 ) d e s l iz a n te  sobre e l  extremo d e l 

e je  ( 1 1 ) ,  que e s tá  f i j a d a  a l  v á sta g o  s o b r e s a lie n te  de un c i l i n  

dro (38) cuyo cuerpo e s tá  an clado sobre e l  p ro p io  extremo R el­

e je  ( 1 1 ) ;  todo lo  c u a l,  perm ite que l a  co rre d e ra  ( 37 ) sea 

actuada por e l  c i l in d r o  (38) tra n sve rsa lm e n te  a l  e je  ( 1 1 ) ,  sea 

c u a l sea l a  p o s ic ió n  an gu lar de e s te  e je  ( 1 1 ) ,  siendo u t i l i z a ­

do e s te  movimiento de l a  co rred era  (37) ppra r e a l i z a r  l a  ú l t i -
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na aproxim ación  en l a  cap tu ra y  en treg a  de l a  p ie z a  ( 6 ) y 

v e z  que d ic h a  co rre d e ra  (37) se ha situ ad o en uno de lo s  e x tre  

mos d e l r e c o r r id o .

La co rre d e ra  ( 37 ) e s tá  p ro v is ta  de d iv e r s o s  ta la ^ rn s
! *.

(39) con e l  f i n  de poder v a r ia r  l a  p o s ic ió n  en a ltu r a  de l a s  -

p in za s  (5) en a d a p ta c ió n  a p ie z a s  (6) de d is t in t a s  c a r a c t e r is -
*  * *  *

tlCQS*  ̂ w+
*. .

L a s p in z a s  ( 5 ) e sté n  an clad as a la  c a rc a sa  (40 ) , dé̂  -
* * *

un c i l in d r o  (41 ) y  disponen de cabezas dentadas (4 2 ) en tré  *l*as
e ** *

que engrane l a  ceña (43) s o b r e s a lie n te  y  l ig a d a  a l  p is to n * d e .-  

dicho c i l i n d r o ,  de t a l  manera que e l  movimiento d e l p is tó n  de­

term in aré l a  a p e rtu ra  o e l  c ie r r e  de le s  p in za s  ( 5 )*

En l a  p a rte  opuesta 8 le  de p inzedo, e l  cuerpo d e l -  

c i l in d r o  ( 41 ) posee un a la  (44) en l a  que se e fe c tú a  l a  f i j a —  

c ió n  a l e  co rre d e ra  ( 37 ) ,  estando f i ja d o s  d ich as a la  (44 ) y  -  

ce rca se  (40) m ediante un pesador (45) y un perno (46) de segu­

r id a d  cuyo extremo es p osicion ad o por un m uelle (47 ) en unaho- 

quedad d e l  a la  (44); de t a l  modo que, cuando l a s  p in zas (5 ) se 

en cu en tran  con alguna r e s is t e n c ia  anómala en su r e c o r r id o , e l -  

extremo d e l perno (46) se sa le  de la-hoquedad venciendo la  

a c c ió n  d e l m uelle (47) y  haciendo que la  ca rca sa  (40) g ir e  so­

bre e l  pasador (45) re s p e c to  d e l a la  (44), lo  c u a l im pedirá -  

que se o casio n en  daños a la s  p in za s  (5) o a l a  máquina*

Por su p a r t e ,  e l  acoplam iento en tre  l a  prim era coro­

na ( 13) y  e l  e je  ( 1 1 )  d e l segundo brazo (4) d ispon e de un em—
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bregue de segu rid ad  com plem entario d e l an teriorm en te  d e s c r i t o -
w * w w

y  con l a  misma f in a l id a d  de e v i t a r  daños a l  reco g e d o r y/o l a  -  

máquina. E ste  embrague c o n s is te  en que l e  corona ( 13) e s tá  mpn

ted a sobre un c a s o u i l lo  ( 43 ) m e  e s  e l  que e s tá  anclado sqbnp-
* *. ** * *

e l  e je  ( 1 1 ) ;  a l  p ro p io  tiem po, e x is t e  una o ie z a  a modo de cazo  

l e t a  (49 ) que e s tá  a t o r n i l la d a  a l a  corona '.13) y  que puede g i
* * * w

r a r  re s p e c to  d e l e j e ,  estando empujada la  c a z o le ta  (49) en jcon
^  * *

t r a  d e l c a e q u il lo  (48) por un elem ento e lá s t ic o  ( 50 ) apoyada* -
* * *

en una aran d ela  ( 51) de tope f i j a d a  a l  e je ;  e n tr e  l a  c a z o le ta -
** ** *

(49 ) y  e l  c e s a u i l lo  (48) e x is te n  d ie n te s  (52) que d e t e r m i n a ­

dos puntos de en clavam ien to  diam etralm ente o p u esto s sobre l a s ­

ca ra s  e n fre n ta d a s  de d ic h o s  c a z o le ta  (49 ) y  c a e q u il lo  (48 ) .  -

Cuando en e l  movimiento d e l segundo brazo (4 ) ap arece alguna -  

r e s is t e n c ia  lo s  d ie n te s  ( 52) de la  c a z o le ta  (49) y  e l  c a sq u i—  

l i o  (48) t ie n d e n  a se p a ra se ; la  c a z o le ta  (49) vence la  te n s ió n  

d e l elem ento e lá s t ic o  (50) y se d e sp la za  h acia  e l  extremo d e l-  

e je  (1 1 )  a rra stra n d o  a l a  corona ( 13) y  actuando un f i n  de ca­

r r e r a  ( 53) que d eterm in ará  la  parada d e l d is p o s it iv o  recogedor 

y/o de l a  máquina de so p lad o .

D e s c r ita  su fic ie n te m e n te  la  n a tu ra le z a  d e l p re s e n te -  

in v e n to , a s í  como su r e a l i z a c ió n  in d u s t r ia l ,  so lo  cabe a ñ a d ir-  

qut= en su con jun to y  p a r te s  c o n s t i t u t iv a s  es p o s ib le  in tro d u —  

c i r  cam bios de form a, m a te ria  y  d is p o s ic ió n , en cuanto t a l e s  -  

a lt e r a c io n e s  no supongan v a r ia c ió i  s u s ta n c ia l d e l mismo.

E l s o l i c i t a n t e ,  a l  amparo de lo s  Convenios In te rn a —
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10

!5

c io n a le s  sobre P ropiedad I n d u s t r ia l ,  se re se rv a  e l  d e re ch q .d e -
. *
# # * w

exten der e s t a  demanda a lo s  p a ís e s  e x tr a n je r o s , s i  fu e ra  p o s i­

b le ,  re iv in d ic a n d o  l a  misma p r io r id a d  de l a  p re se n te  s o l i c i — -  

tu d . .. .

N O T A  * **

E l Modelo de U tilid a d  que se s o l i c i t a  como nuevo en -

EspaHa, ñor v e in te  añ os, de acuerdo con l a  v ig e n te  L e g is la c ió n
* *

* *
sobre Propiedad I n d u s t r ia l ,  deberá re c a e r  sobre "RECOGEDOR'CON 

ESTACIONES PARA PIEZAS MOLDEADAS EN MAQUINAS DE OBTENCION-&B -  

CUERPOS HUECOS POR SOPLADO", en todo de acuerdo con l a s  ¿ r e ­

g ú le n te  s :

30

25

)
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* * w *
* a

* * * S

R E I V I N D I C A C I O N E S
* * * S

1&/- Recogedor con e s ta c io n e s  para p ie z a s  m oldeadas-

en máouinas de ob ten ció n  de cuerno <j huecos co r  soplado d e l t l -  * * * * * . * .
Do de lo s  que se emplean cara  e x t r a e r  p ie z a s  ya m oldeadas.de*r

7  , I ' " 'e n tre  l o s  semimoldes d e / la  maquina de soplado, c a ra c te r iz a d o  -

porque co n sta  de dos b razo s de movimiento re la c io n a d o , un p r i -
* * # ^

mer brezo p o sic io n a d o r  que e s tá  dotado de un g ir o  b ascu lan te  , -  

e n tre  una mesa a u x i l i a r  de l a  máquina y  la  p e r i f e r ia  de la**zó-
# a *

na e n tre  ambos tam bores p ortam old es, y  un segundo brazo p cffta-* ** *
* *

dor de l a s  p in z a s  par? l e  cap tu ra de l a  p ie z a  moldeada, el*** *- 

c u a l segundo brazo v i e j a  con su extrem o f i ja d o  g ira to r ia m e n te -  

en e l  extrem o l i b r e  d e l  prim er b razo  e l  tiempo que d e scr ib e  -  

una r o ta c ió n  p ro p ia  a l t e r n a t iv a  o b ten id a  de una corona que a -  

t r a v é s  de una ordene r e c ib e  e l  movimiento de o tr a  corona e n c ía  

da a l  so p o rte  in m ó v il d e l prim er b ra z o , con lo  que es e l  movi­

miento b a sc u la n te  d e l prim er brazo e l  que produce e l  g ir o  d e l-  

segundo b razo ; e l  b razo  p o sic io n a d o r  ob tien e su movimiento bps 

e u la n te  por une corona dentada engranada con un se c to r  c ir c u —  

l a r  que r e a l i z a  un d esp lazam ien to  pendular de magnitud l im it a ­

da y  con una c o la  por l a  que se v in c u la  con e l  extremo de una- 

b ie la  que t ie n e  su o tr o  extremo situ a d o  sobre e l  d isco  engra—  

nado a l  movimiento g i r e t o r i o  d e l á r b o l p r in c ip a l ,  anclándose -  

flo ta n te m e n te  l a  b ie la  en e s te  extrem o sobre una roldana que -  

e s  s u s c e p t ib le  de d e s p la z a rs e  por una gargan ta r a d ia l  d e l d is ­

co co n tra  l e  a c c ió n  e l á s t i c a  de un r e s o r te  y , a l  ten e r  l e  b ie -



l a  una lo n g itu d  su p e rio r  a 1?  c a r r e r a  que n e c e s i t a ,  cuando;* & lr
*  *  w a

s e c to r  c i r c u l a r  a lca n z a  uno de sus l ím it e s  de c a r r e r a , e l  ex—  

tremo de l a  b ie la  sobre e l  d isco  comprime e l  r e s o r t e  y  n o ^ ^ .-  

tra n sm ite  movimiento a l a  co la  ó e l  se c to r  c i r c u l a r  y permanece
*  * a  *

d eten id o  e l  recoged or h a sta  que, a lcan zad a por l e  b ie la  la  po­

s ic ió n  s im é tr ic a , e l  r e s o r te  se d is t ie n d e  y  v u e lv e  a tran sm i—
a *  a w

t i r s e  accion am ien to ú t i l  para i n i c i a r  l a  c a r r e r a  c o n t r a r ia , .  

con lo  c u a l e l  movimiento g ir a t o r io  continuo d e l^ á rb o l p r^ n ci-
* a s

n a l es  tra d u c id o  en un movimiento a lte r n a t iv o  d e l r e c o g e d ó f " -
* ?*

con p e rio d o s  de perada o d e ten ció n  en lo s  puntos f i n a l e s  & e l* -  

mismo.

23 . -  Recogedor con e s ta c io n e s  para p ie z a s  m oldeadas- 

en maquinas de o b ten ció n  ce cuerpos huecos por so p lad o, de -  

acuerdo con l a  a n te r io r  r e iv in d ic a c ió n , c a r a c te r iz a d o  porque -  

lo a  p e río d o s  de parada en lo s  puntos f in a l e s  d e l r e c o r r id o  d e l 

recoged or son aprovechados para que l a s  p in za s  d e l  segundo brg 

zo a cc io n a d a s  por e l  co rresp o n d ien te  c il in d r o  de f lu id o  puedan 

v e r i f i c a r , e n  un extremo d e l r e c o r r id o , l a  cap tu ra  de la  p ie z a -  

moldeada de en tre  lo s  senim oldes, o su entrega sobre l a  mesa -  

a u x i l i a r  de reco g id a  de l a  máquina, en e l  extrem o opuesto.

3§ . -  Recogedor con e s ta c io n e s  para p ie z a s  m oldeadas- 

en máquinas de o b ten ció n  de cuerpos huecos por soplad o, de 

acuerdo con l e s  a n te r io r e s  r e iv in d ic a c io n e s ,  ca ra cte riza d :*  por 

que varian d o  lf , r e la c ió n  entre l a s  dos coronas por l a s  que s e -  

v e r i f i c a  e l  accion am ien to  d e l segundo brazo podemos hacer que
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su r e c o r r id o  pngul^r p rop io  sea de une magnitud adecuada r^ s—
* * * 
w * * *

p ecto  d e l  r e c o r r id o  b a scu la n te  p rop io  que e fe c tú a  e l  prim er -  

b razo; para con e l l o ,  a ju s t a r  e l  re c o rr id o  conjunto d e l re co g e  

dor a l  cuerpo hueco co n creto  que se e s té  obteniendo. *. .

4S .-  Recogedor con e s ta c io n e s  para p ie z a s  m oldeadas- 

en máquinas de o b ten ció n  de cuerpos huecos por so p lad o, de -
w * * *

acuerdo con l a s  a n te r io r e s  r e iv in d ic a c io n e s , c a r a c te r iz a d o  ppr
, *..*

que e s ta  p r e v is to  que e l  segundo brezo  disponga de una cospppLe
* * ***

r a  accion ad a por c i l in d r o  de f lu id o  que perm ita m o d if ic a r 's ^ .-
* * *

lo n g itu d , ta n to  en l o s  p erio d o s de parada como en lo s  r e c o r r i ­

dos a n g u la re s , pera e fe c tu a r  l e s  co rre cc io n e s  adecuadas a q u e- 

o b lig u e  una p o s ic ió n  co n creta  de lo s  moldes o de l a  mesa a u x i­

l i a r  de r e c o g id a .

5 6 .-  "RECOGEDOR CON ESTACIONES PARA PIEZAS MOLDEADAS 

EN MAQUINAS DE OBTENCION DE CUERPOS HUECOS POR SOPLADO".

Según queda su sten cia lm en te  d e s c r ito  en l a  p re s e n te -  

memoria d e s c r ip t iv a  que con sta de v e in tid ó s  h o jp s m ecanografía 

das por una so la  cara  acompañada de sus co rresp o n d ien tes d ib u ­

jo s .

25
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