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PATENTE DE INVERCION

que por veinte afics, pa:ca.‘ Esﬁsﬁa y sus .Posesioms, ge solicits
@ favor de DON WALTER GULTRNBGDT, Ingeniero, de nacionalided -
elemana, residente en K O RN T A L (AIEMANIA), Carl-Poters-
Str. 19, por: "MECANISMO PARA REGULAR LA PRESION DE AVAWE IEL
EDSILLO DE UNA MAQUINA DE ROSCAR".

Nemoria Desoriptive
La invencidén conclerne un mecanismo para regular la
presibn de avance del husillo pé:faﬂor del bastidor de¢ hilera
de una méquina de roscar accionado por electromoter y mandsdo =
mediente disco de curvag en su avance y retroceso.

Al introducir el macho de roscar en el ggujero de la .
piega de labor debe ser vencida por el avauce del hueillo una
registencia. Le tensién en la méquina origineda por dicho motivo
se mantiene durante todas la marcha operatorie del roscado, y& -
que el evance del husillo porte~itil estd adaptado exactemente -
el peso de rosca. Cuando se termine de teller ls rosca, siendo -
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invertide la mercha de la méquina, se afloja la tensién en ~
1s méquing. Ests tensién a la que pertenece el juego del ~
escelonamiento de ld velocidad del mécan:lsmo. ocgsiona un -
desplazaniento de la carga sobre el macho de roscar en el -
gentido de que ésta ejerce en su retroceso un efecto de dar

‘sobre la rosca ya tallada un repaso del filete.

" Un tal repaso del filete reduce la calided de -

trabajo de la méquiné. Seg¥n invencién ea evitado por la in-.

tercalacién de un belancin entre el recurrido del disco curve
y la pelanca de distribucién que 44 avence al husillo en la -

" disposicién especial, el que en el avende (operacién de tra-

vajo) del husillo, ol balancin pivota hacla vne de les posi-
cionss terminales, en el retroceso hacia la otra posicién -
terminel, reduciéndose, al invemtir del balencin del.avame -
al refroceao, la distancia entre el eje del excéntrico y el -
ejo del balancin, estando preferentemenie el balsncin bajo -
cargo de un resorte, que trata de llevar el balancin hecia -
la posicién terminal del avance.

Bl resultado de la intercalacién del objeto de la

invencifn es que se obtiene roscas con medidas justas y lim-

pias y se conserva la herramjenta.

E1l plano muestra un ejemplo de realizacién.
Pigura 1 ilustra ol esqueme de une disposicién -
vista lateral, mientras. que;

Figures 2 y 3 repressentan un e jemplo coustructivo

 de la colocacién de un balancin en vista lateral.

Las partes principales de la méquins de roscar =
ségdn figure 1,son el motor de impulsién eldcirico 1, su -
4xbol motor 2, las poless de transmisién 3,4, las correas -
R y S, el huasillo del bgatidor' de hilers 5, el portapsines -~

de roscar 6, el macho de roscar 15, la polea de transmisidn



£x

45

50 .

55

60

65

70

Y ¢ o g -
8 82 ?m.\.i
§ o1 husillo de control de avauce 9, la polea de transmisién
10, el tornillo sin ﬂn '11, le rueda helicoldal 18 y la leve
12. ‘Ent:a la levae 12 y la palanca 13 estd intercalado el =
balancin 16, con el fin de que en el avance (operacién de -
trabajo) del husillo 5 y el belemefn 16 pivots hacia una ds -
las posiciones terminales '.(ﬁ.g.z), en el retroceso en cambio
hacia 1a otra posicién terminal (fig.3), reduciéndose, en 1a
inversién del balan#in'desds el avance haste el retroceso, la
digtancia éntre 8l 4rbol de leves y el eje de pivote 19 del -
bmin. ‘

El balanéin cargado por resorte de traceibn 17 -

tra'ta de 1levar el balancin montado sobre el ba.stidor 1Dy

dotado de la na.riz 16e hacia la posicién terminal de avance -
(fig.z). En el avance (operacién de trabajo) del husillo 5 =
gim le leva 12 en diraccwn de la flecha D, de modo gue la -
friccién entre el recorrido curvo de la leva y la _naz'iz 168 -
atipuja ol t?a.lancixi en sentido de la asguja del relo] ‘haoia. la ~
posicién segin ﬂé‘wa 2. Si se invierte la méquina para su -
narcha ds retroceeo, plvota el momento de friccién que oca-
siona. le 1eva. 12 que gira en direccién C el balancin & la =
posioién segin figura 3. La desviacién de la nariz 16a, asf
originada, provoca un aflojamiento de le tensién del meoaniemo
mediante el reaorte a compresién 14. N " N

, REIVINDICAGIO!ES
Se reivindica como de la propis y nueva invencién le propiédad
y explotecidén exclusives des h ' '
1.~ Mecanismo pera regular le presidtn de avance del husillo -
porto;,dor del bestidor de hilera de una méquine de roscar @c-
oi;ona.do; por electromotor y mendado mediante disco ourvo "ei:. su

curso de avance y retroceso, caracterizade por un balancin -
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situado entre el reéorrido curvado del disco curvoe y la pslan-
c & de distrimcién que hace avanzar el husillo a medida de -
que, en el avance (operacién de trabajo) del husillo, el balen-
cin ge desplaza hacia une de lms posicionss termineles y en =
8l retroceso haoie la otre posicién terminal, reduciéndoss lea ~
distancia entre ¢l eje del eXoéntrico y el eje del balancin al
invertirse éste desde el evsnce haste el retroceso.

2.= Mecanismo paras regular la presién de avance del husillo -
de une méquina de roscar, segiin reivindicecién 12, caracteri-
zado porque el balancin estd bajo c.arga de un resorte que tra-
ta de llevar el balencin hacia la posicién terminal de avance -
(operacibn de trabajo). .

3.~ "MECANISMO PARA REGULAR LA PRESION DE AVANCE DEL HUSILIO -
DE UNA MAQUINA DE ROSCAR’

Gonata le presente memorie descriptiva de cuaire =
hojes numerades y mecanografiadas en uns sola cara & las que -

se acompsfian dos ;blanos para su mejor comprensidn.
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