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invención a que a# refiere la presente mesarte, constituye une no­
vedad Industrial eos carácter te ti cae y ventajas que la hacen merecedora 
del privilegio de explotación oxelamiva que por olla se solicita, do acuer­
do con las prescripciones del estatuto vigente sobre Propiedad Industrial 
de 26 de Julio de 1.229, texto refandido, publicado el 30 de Abril de - 
1.930,

El presente registro de Modelo de Utilidad concierne, cono su enuncia­
do indica, a un dispositivo acarreador de grano mejorado, de acuerdo con 
la descripción detallada que del mismo se realiaa, debiendo interpretarse 
siempte este concepto en na mas amplio sentido y nunca en limitativo.

Para la debida comprensión de este objeto, se adjunta a la presente 
memoria descriptiva una hoja de planos, en la que a título de djtegplo, se 
representan todas y cada ana de las partes que lo forman y relación que 
guardan entre si.

En dicha hoja de planos queda representado:
FISURA PRIMERA.- Es una cocción lateral del sistema acarreador emque-

. .

matizado.
FIGURA SEGUNDA.- Representa una vista superior del dispositivo aca­

rreador.
.  * ** * .*En catas figuras y coa el mismo valor on ambas, so aprecian .las si-

c a e
o o * aguiantes referencias: .

1. - Cuerpo de un acarreador simple,formado por una pieza paralepipedica 
rectangular de longitud variable y gran solidez,que lleva los elementos si­
guientes :

2. - Piden dentado,anclado sobre el eje tractor -3-y que sus pidones en­
granan en la cadena -7- dotándola de movimiento.

3. - Eje tractor sobre el que van anclados todos los piñones dentados 
de los acarreadores simples y que va conectado a cualquier fuente de po­
tencia.

4. - En el extremo opuesto del piñón -2- va situado un piñón tensor.
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que va montado sobre ol cuerpo -A- y que mediante eA dispositivo tensor 
-5- proporciona a Aa cadena ainfin -7- una tensión uniforme y que en ca­
so de sobrecarga evita Aa rotura de Aa cadena#

3.- Reguiador de tenai&n deA piñ&m -4-, anciado en eA cuerpo -A- y 
que permite mediante un senoiAAo dispositivo variar Aa tensión de Aa ca­
dena.

6. - Piaóm variader deA Angulo de ataque de Aa cadena, formado per un
v&stage deapiaaabie a Ae iargo de Aa pierna -A- que en su emtremo libro 
Aiova un pidón dentado, Ao que permite variar eA Angulo do ataque de Aa 
cadena cea eA fin de que forme Aa cadena en su parte iaterier un piane y 
que dieho piaae forme eA ánguie más adecuado on reiaciSn oon Aa chapa-ara 
do. * .[:

7. - Cadena sia fin que discurre por Aos tros pidones, de aac&i*ra va- 
riabia y materiai adecuado y quo lleva on su superficie una serie de dieg 
tes -8-.

8. - Dientes de Aa cadena sin fin puntiagudos y ligeramente iheiina-
. .

dea en el sentido do giro de Aa cadena, con eA fin de que Aa Aabor de aca­
rree sea mis eficaz.

8.- Eje de poaicionamiente deA conjunto do Aos acarreadores,, nue per-
.  * *
* o * *mita por su gire que Aee aearreaderee describan un Angulo de forma que cA

e c o  
* * * *conjunto do cAAon puedan variar eA Angulo que forman con Aa chhpa-prado y 

por tanto trabajar siempre en Aa nejer posición.
AO.- Pieza de unión deA acarreador con oA ojo do poeieionamiento.
AA.- Sistema anticimbree deA acarreador, focado por doa barras on 

Angulo, una ancAada en Aa pierna -AO- y Aa otra en eA cuerpo deA acarrea­
dor -A- de forma que AAevande una e dea per acarreador, y con Aa ayuda de 
Aa pieza de unión -A2- ebvia eA probAema deA cimbree.

12.- Pieza de unión entre acarreadores, generaAmente en parejas y 
farmada per una e des uas que unan los cuerpea -A-.

A3.- Chapa-arada formado per una chapa rectanguAar acabada on punta
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indinada hacia arriba y que ea auaccptible da introducirea a nada da ara­
da an la tierra levantando loa praductae que aa han antarrnda para que pqg 
dan sor arraatrcdon par la eadana dal acarreador.

14.- Cadena ein fin que traaaporta el Material que el acarreador la 
5 hace llagar, y que la llevará baata el dapóaita del material -15-.

IB.- Bapónita del material acarreada.
IB.- Prataación nuperiar de la cabana traetara dal acarreador.
17. - Anclaje del conjunta al eje de paalcieaamiente -9-.
18. - Hazorcae de naia a cualquier otra grana eeaienterrada.
Hecha la dancripción precedente, ea precine añadir que lea detalleo

de realización de la idea expueata pueden variar, nin que per elle cambie 
la eaencia de la invención, que ea la que ue deaprende de lee pj&ráyoe que 
anteceden y ea reivindica en la eiguíente * **J

N O T A
15 En resumen: El Modelo da Utilidad qua aa calinita, racaaró eabra lan

eiguientan - *
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aEKVxBDieACteHsa
{ Diapositiva acarreador a* groas mejorada, caracterizado eaeaeiai*

acato porque oatá coaatitaido por am cuerpo paralo— pipédioo alargado sobra 
ai que van Montados tros pidones que soportan una oadcaa aia fin, con uAaa 

9 da arrastro hacia ai exterior, estando si primero de isa piñones em une da 
tes estrenos del cuerpo paralelOpipédieo, y de forma que ca atravesado por 
un eje coa movimiento si que está sujeto convirtiéndose por tanto en un pi­
ñén tractor, que ea ei que mueve ls cadena en éi engranada, otro segundo pi- 
Réa en ei extremo opuesto, que lleva un sistema de rcgulaci&n de teasién, do

16 forma que en todo momento la cadena a la que engrana puede llevar la sisma 
tenaién independientemente de las condiciones de trabaje y que además pra­
viana las roturas per tirones bruscos y ua tercer piñén ai toado d&.fbrma pqg 
pendieular a la linea que une loa centros da las anteriores y ea .el mismo 
plano de forma que triangula la cadena por su parte Inferior produciendo un

19 plano largo en la parte inferior de la cadena que aeré el plañe do trabajo y 
que merced a cate piñén puede variar el ángulo de ataque y por tanto.adaptar­
se a las condiciones de trabajo; y catando toda este conjunto sujeto a un o ja 
cuyo giro servirá para colocar el conjunto con el ángulo más favorable de t^R
baje; y con el fia de que el conjunto no cinbree cc ha previste la coloeaeiéa

.  * *

20 de una brra doblada en ángulo, uno de cuyes extremos va anclado en él cuerpo
* * .  *

*  *  .

del acarreador y el otro en la pieza de unién del acarreador ccn bl oje da
- ose1 * * .poaicionamiento, de forma sus este dispositivo juste oes uaaa piozab de Mica 

que usen les cuerpos de lea acarreadores per parejas, impidan ei cimbree o 
cualquier otro movimiento de vaivén.

28 23.- Dispositivo acarreador de grane mejorado, seg&a la anterior reivin-
dieaeiéa, caracteriaado eaenciaimento porque el conjunte lleva en au parta 
inferior ana chapa rectangular acabada en punta que ea susceptible de intro­
duciros en ia tierra a nodo de arado, levantando lea productos que eat&n en­
terrados y que cene dicha chapa as sncuentra a la distancia adecuada del

86 acarreador sinple, la cadena sin fin de éste, acarrea al producto en direo-
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ct&" 9 otra csdesa sin fía que lo depcsita en un dep&aito situado a tal flq 
ni final de la cadena de transporte consiguiendo que merced n la etapa que 
desentierra o levanta les productos y que el acarreador simple puede adqui­
rir el mejor ángulo de trebeje cea respecto a la etapa, y que estos acarroa- 

6 dores simples estás dispuestos por pares y estos paros os número adecuado a 
lo largo del eje, este conjunto forma un perfecto dispositivo acarroador de 
grano.

39.. BiapesiTIVC ACARREARON RE RRARC MEJORADO.
Todo elle tal y cese ae describe en la presente memoria, que consta de 

10 sois páginas escritas a máquina y dibujes que se acompañan.
* * * * . & §  QCI,
JOSE EAHIDALQA, *;
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